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Inspirujemy transformacije.
Woczoraj. Dzisiaj. Jutro.

Z dociekliwoscig i determinacjg my —
specijalisci od czujnikdw — od 60 lat
jesteSmy z Wami na najwazniejszych
etapach rozwoju technologii

w automatyce przemystowe.

To, co nas napedza, to sukces naszych
klientéw. Tak byto wczoraj. Tak jest dzis.
Tak bedzie jutro.







Zorientowane na przysziosc¢
rozwigzania dla intralogistyki

Jako eksperci w branzy intralogistyki doskonale znamy jej
obszary zastosowan i specyfike. Opracowujemy nasze produkty
z uwzglednieniem tych potrzeb, tworzac dla Panstwa wydajne

i przysztosciowe rozwigzania.

Liderzy rynku, tacy jak Amazon, Tesco czy Zalando przyjmuja
standardy, ktére stawiajg poprzeczke wyzej, niz kiedykolwiek.
Rozwigzania takie jak "dostawa w ciggu jednego dnia" czy
"dostawa w ciggu jednej godziny" wymagajg zaawansowanej
koncepcji logistyki i wysoce zautomatyzowanych centrow
dystrybuciji. Opierajg sie one o inteligentne systemy czujnikowe,
ktorych efektywne i niezawodnie dziatanie zapewnia maksymalng
dostepnosc systemow.

Nasze czujniki zgodne ze standardem Przemystu 4.0 umozliwiajg
wydajne i przejrzyste procesy. Wraz ze wzrostem sprawnosci
pojedynczych urzgdzen mozliwe jest zmniejszenie ich catkowitej
liczby w systemie. Ponadto czujniki moga kontrolowac¢ swoje
dziatanie, co pozwala na niemal catkowitg eliminacje przestojow.
Nowoczesne rozwigzania w chmurze sprawiajg, ze dane
procesowe sg dostepne z dowolnej lokalizacji oraz moga by¢
wykorzystywane do zadan zwigzanych z utrzymaniem ruchu

I monitorowaniem.



Ograniczamy koszty dzigeki wydajnosci

Nasze portfolio produktéw odznacza sie mozliwosciami szybkiego
uruchamiania, intuicyjng obstugg oraz wysoka wydajnoscia.

Sa to na przyktad czujniki IPS 200i / 400i przeznaczone do precyzyjnego
pozycjonowania w gniazdach regatowych o pojedynczej lub podwdjnej
gtebokosci: ich wysoka funkcjonalnosc¢ pozwala obnizy¢ catkowite
koszty systemu.

Znamy Panstwa potrzeby

Jako eksperci w branzy od dziesigcioleci rozwijamy technologie czujnikow
zaprojektowanych specjalnie dla intralogistyki. Dzigki bliskiej wspotpracy

z naszymi klientami i gruntownej znajomosci zastosowant mozemy

tworzy¢ produkty, ktdre sag precyzyjnie dostosowane do Paristwa potrzeb.
Przyktadem jest nasz nadajnik / odbiornik do optycznej wymiany danych
DDLS 500. Umozliwia przesyt danych z predkoscia do 100 Mbit/s oraz

jest fatwy w integracji z systemami sterowania za pomoca wielu typéw
interfejsow przemystowego Ethernetu, a dzieki wbudowanemu wskaznikowi
laserowemu jest tatwy w wyréwnywaniu.

Zapewniamy kompleksowe ustugi
w zakresie intralogistyki

Naszym celem, jako ekspertéw w dziedzinie intralogistyki,

jest oferowanie odpowiednich rozwigzan dla wszystkich zastosowan.
Nasze czujniki zapewniajg niezawodne i bezpieczne dziatanie systemow.
A w razie potrzeby nasz serwis 24/7 stuzy Panstwu pomoca.



Zastosowania — Integracja z siecia

integracja z siecia
Do bezproblemowego zarzadzanie interfejsami

Dzigki integraciji z siecig nasze urzadzenia moga by¢ parametryzowane bezposrednio poprzez system sterowania, a do przesyfania
danych procesowych oraz diagnostycznych nie jest potrzebne dodatkowe oprogramowanie. Adres sterownika, do ktérego urzadzenie
przesyfa dane jest predefiniowany podczas parametryzacji. Wszystkie dane ustawien dla urzadzen sg przechowywane w systemie
sterowania. W przypadku wymiany podzespotu uktad sterowania automatycznie przenosi te ustawienia do nowego urzadzenia.

Nasze urzadzenia dysponujg szerokg gama zintegrowanych interfejséw, aby utatwi¢ podtaczenie do magistrali polowych stosowanych
w réznych regionach swiata.

EtherCAT.




Zastosowania - Integracja z siecig

Réwnolegle z transmisja danych procesowych z uktadu sterowania mozna pobiera¢ wszystkie istotne dane diagnostyczne.
Rozwigzaniem alternatywnym jest mozliwos¢ wyswietlania informaciji dzieki interfejsowi uzytkownika opartego na HTML
za pomoca dowolnej przegladarki internetowej, niezaleznie od uzywanego systemu operacyjnego. Obstugiwana jest takze
bezposrednia transmisja danych z wykorzystaniem technologii OPC / UA do ustugi w chmurze.

Poziom
zarzadzania

Optymalizacja
procesow

Poziom
kontroli proceséw

Kontrola pracy

maszyn
Poziom kontroli
Bloki funkcjonalne Za rzq dzan ie
urzgadzeniami

Poziom polowy
Integracja w sieci



Rozwiagzania czujnikowe
dla ukfadnic

Uktadnice stuzg do obstugi proceséw umieszczania i pobierania
towaréw w automatycznych magazynach wysokiego sktadowania.
Szybkosc i niezawodnosé pracy uktadnic — rowniez w niskich
temperaturach — ma decydujgce znaczenie dla ogdlnej wydajnosci
i dostepnosci systemu.

Mozliwosc¢ tatwego wyréwnywania naszych czujnikow daje
pewnosc¢ szybkiego i wolnego od bteddw uruchomienia.
Podczas eksploatacji nasze czujniki zapewniajg niezawodne
dziatanie ukfadnic. Pozwala to na optymalizacje przepustowosci
dzieki mozliwosci dynamicznego i precyzyjnego sktadowania
oraz pobierania towaréw. Optyczna kontrola zajetosci gniazd
regatowych i zabezpieczenie przed przepchnieciem niezawodnie
chronig sktadowane produkty oraz system magazynowy.



Pozycjonowanie za pomoca systemu 7 Optyczna transmisja danych do 2 Mbit/s
kodoéw kreskowych
8 Optyczna transmisja danych do 100 Mbit/s
Bezpieczne pozycjonowanie za pomoca
systemu kodéw kreskowych 9 Kontrola zajetosci gniazda regatowego /
zabezpieczenie przed przepchnigciem
Pozycjonowanie za pomocg systemu laserowego
10 Kontrola obecnosci
Precyzyjne pozycjonowanie w gniezdzie

regatowym (pojedyncza gtebokosc) 11 Monitoring wizyjny
Precyzyjne pozycjonowanie w gniezdzie 12 Wykrywanie koncowego potozenia
regatowym z wykorzystaniem czujnika gniazda regatowego

optycznego (pojedyncza i podwodjna gtebokosg)
Precyzyjne pozycjonowanie w gniezdzie

regatowym za pomocg czujnika wykorzystujacego
kamere (pojedyncza i podwdjna gtebokosg)
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Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla uktadnic

Rozwigzania czujnikowe dla uktadnic

Pozycjonowanie za pomoca systemu kodow kreskowych

Rozwigzanie: Kompaktowy
system do pozycjonowania

za pomoca kodow kreskowych
BPS 300i pozwala na doktadne
okreslenie potozenia. Interfejsy
magistrali polowych, przemysto-
wej sieci Ethernet, a takze ztagcza
SSI lub szeregowe sprawiajg,

ze integracja z systemami stero-
wania jest prosta i elastyczna.

Wymogi: Uktadnica lub
pojemniki na tadunki musza

by¢ zorientowane do osi X 3 !
(0$ jazdy) i Y (0$ podnosze- ; o
nia) w odniesieniu do pozyciji ‘. :

docelowe;j.

Bezpieczne pozycjonowanie za pomoca systemu kodow kreskowych

Rozwigzanie: Bezpieczny sys-
tem pozycjonowania za pomocg
kodow kreskowych FBPS 600i
potrzebuje zaledwie jednego
czujnika do bezpiecznego wy-
krywania potozenia. Urzgdzenie
jest podtaczane do bezpiecz-
nej jednostki analizujgcej — np.
falownika — za pomoca dwaéch
interfejsow SSI i nadaje sie do
zastosowan zgodnie z wymoga-
mi PLe. Oznacza to, ze funkcje
bezpieczeristwa mozna teraz
wdrazac¢ bez trudnosci.

Wymogi: Uktadnica lub E T
pojemniki na tadunki musza =
by¢ zorientowane do osi X N
(0$ jazdy) i Y (0$ podnosze-

nia) w odniesieniu do pozycji
docelowej. Do oceny ryzyka

wymagane jest zazwyczaj g\ k"
monitorowanie bezpiecznej ey

pozycji oraz predkosci. W tym »

celu niezbedne jest wykrywa-

nie bezpiecznego potozenia.

g

Pozycjonowanie za pomoca systemu laserowego

Wymogi: Uktadnica lub il 5 Pl 1. BT R Ry, Rozwigzanie: Laserowy sys-
pojemniki na tadunki muszg il A l N Y NI I‘1 I 1' | |.[ f’ I /l 1 tem pozycjonowania AMS 300i
by¢ zorientowane do osi X | \ z duza doktadnoscig bezwzgled-
(0$ jazdy) i Y (0$ podnosze- i E [N Q ' ‘l H ! | ngszybko okresla odlegtos¢ do
nia) w odniesieniu do pozycji rT N b . ! ruchomych czesci systemu na

f dystansie do 300 m. W milise-

docelowe;j. _ 1) g l
W s N % ! kundowych interwatach urza-

dzenie udostepnia zmierzone

::J"_ l}.":, i s wartosci do systemu sterowania
I"'q 3 za posrednictwem réznego
= \d rodzaju interfejsdw sieci przemy-
stowej Ethernet Iub interfejséw

magistrali polowej.
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Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla uktadnic

Precyzyjne pozycjonowanie w gniezdzie regatowym (pojedyncza gtebokos¢)

Wymogi: Po wstepnym usta-
wieniu uktadnicy nalezy prze-
prowadzi¢ doktfadne pozycjono-
wanie w gniezdzie regatowym
w osi poziomej (X) i pionowej
(Y). W tym celu nalezy optycz-
nie zidentyfikowac krawedzie
poprzecznic i stupéw dla odle-
gtosci od 100 do 600 mm.

Wymogi: Po wstepnym
ustawieniu uktadnicy nale-
zy przeprowadzic¢ doktadne
pozycjonowanie w gniezdzie
regatowym w osi poziome;j
(X) i pionowej (Y). W tym celu
nalezy optycznie zidentyfiko-
wac krawedzie poprzecznic i
stupdéw dla odlegtosci od 100
do 1900 mm.

b\‘ -

Precyzyjne pozycjonowanie w gniezdzie regatowym z wykorzystaniem czujnika optycznego
(pojedyncza i podwaéjna gtebokosq)

na

e

\

g

\ L
W

kel

=

-

Rozwigzanie: Do pozycjono-
wania pojemnikéw na tadunki
stosowane sa refleksyjne
czujniki dyfuzyjne z ttumie-
niem tta HT 25C oraz HT 46C.
Niezawodnie wykrywajag wiele
typow profili, o zréznicowanej
kolorystyce, lub powierzchnie
btyszczagce. Dzigki zoptymali-
zowanej $ciezce wigzki Swiatta
czujniki dziatajg niezawodnie
nawet w przypadku stupow

z otworami.

Rozwiazanie: Czujniki dyfu-
zyjne serii HT 110 niezawodnie
wykrywaja rézne rodzaje ma-
teriatéw, nawet w zmiennych
warunkach otoczenia. Cha-
rakteryzuja sie precyzyjnym
przetaczaniem na krawedziach
profilow. Dzieki zasiggowi
dziatania do 5 000 mm nadajg
sie réwniez do stosowania

w gniazdach o podwadjnej
gtebokosci.

Precyzyjne pozycjonowanie w gniezdzie regatowym za pomoca czujnika wykorzystujacego kamere
(pojedyncza i podwaéjna gtebokosq)

Wymogi: Po wstepnym
ustawieniu uktadnicy nale-
zy przeprowadzic¢ doktadne
pozycjonowanie w gniezdzie
regatowym w osi poziome;j
(X) i pionowej (Y). W tym celu
nalezy optycznie zidentyfiko-
wac krawedzie poprzecznic i
stupéw dla odlegtosci od 100
do 1900 mm.

Rozwigzanie: Kompaktowe
czujniki IPS 200i / 400i wyko-
rzystywane sg do dokfadnego
pozycjonowania gniazd regato-
wych o pojedynczej i podwaojnej
glebokosci. Dzieki interfejsom
Ethernet TCP/IP, PROFINET lub
Ethernet/IP urzadzenia te moz-
na tatwo integrowac z wieloma
systemami sterowania oraz

fatwo konfigurowaé za pomoca
zintegrowanego serwera WWW.

13



Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla uktadnic

Rozwigzania czujnikowe dla uktadnic

Optyczna transmisja danych do 2 Mbit/s
Wymogi: Nalezy bezprzewo- !
dowo przesta¢ dane z magi- Ly
strali polowej, np. PROFIBUS, _ {
CANopen i Interbus, do ukfad- 0
nicy lub gniazda fadunkowe-

go. Predkos¢ transmisji moze -
wynosi¢ do 2 Mbit/s. "

Optyczna transmisja danych do 100 Mbit/s

Wymogi: Nalezy bezprze-
wodowo przestac dane z
magistrali polowych opartych
na sieci Ethernet, takich jak
PROFINET, EtherCAT i Ethernet
TCP/IP do uktadnicy lub gniaz-
da tadunkowego. Predkos¢
transmisji powinna umozliwia¢
przesyt duzej ilosci danych

z predkoscig transmisji do

100 Mbit/s.

b
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Kontrola zajetosci gniazda regatlowego / zabezpieczenie przed przepchnieciem

Wymogi: Przed umieszcze-
niem palety lub pojemnika na
regale nalezy skontrolowac
zajetosc¢ gniazda tadunkowe-
go. Podczas pobierania nalezy
monitorowac, czy sktadowany
tadunek nie jest przepychany
przez wysiegnik teleskopowy
lub widty wézka.

-
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Rozwiagzanie: Optyczny nadaj-
nik / odbiornik danych DDSL
200 dostepny jest w wersjach
dla wszystkich popularnych
interfejsow magistrali polowych
co sprawia, ze tatwo zintegro-
wac go z systemem. Modele

0 zasiegu zréznicowanym

od 80 do 500 m umozliwiajg
tworzenie indywidualnych
rozwigzan.

Rozwiazanie: Optyczny na-
dajnik / odbiornik danych DDSL
500 z interfejsami dla Ethernetu
przemystowego umozliwia prze-
sytanie danych z predkoscia
transmisji do 100 Mbit/s. Laser
poziomujacy oraz wstgpnie
przygotowana ptyta montazowa
sprawiajg, ze wyréwnywanie
urzadzen jest niezwykle proste,
a zintegrowany serwer sieciowy
umozliwia szybka, niezalezng
od lokalizacji diagnostyke.

Rozwigzanie: Dzigki skon-
centrowanej wigzce Swiatta
czujniki HRT 25B Long Range,
ODS/HT 10i ODS /HT 110
wykrywajg towary z zasiegiem
do 8 metréw, oferujac tym sa-
mym duzg rezerwe funkcjonal-
na. W przypadku zmian typow
produktow ruch kasety mozna
monitorowac przy pomocy
funkciji okna.



Kontrola obecnosci

Wymogi: Aby unikna¢ kolizji

i przestojow nalezy skontrolo-
wac czy skrzynia tadunkowa
zostata catkowicie wypetniona
materiatem lub roztadowana
po zakonczeniu zatadunku,

lub przed pobraniem towardw.

Monitoring wizyjny

Wymogi: Dla przeprowadze-
nia zdalnych ogledzin uktad-
nicy i pojemnikéw na fadunki,
potrzebna jest kamera bezpo-
Srednio w miejscu inspekcji.

Wykrywanie koncowego potozenia gniazda regatowego

Wymogi: Przed przemiesz-
czeniem uktadnicy nalezy
sprawdzi¢ czy pojemnik na
tadunek znajduje sie w pozycji
docelowe;j.

Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla uktadnic

Rozwiazanie: Czujniki optycz-
ne serii 3C, 25C i 46C charak-
teryzuja sig nie tylko duzym za-
siegiem dziatania i zwigkszong
rezerwa funkcjonalng, ale takze
tatwoscig obstugi. Dzieki réz-
nym rodzajom optyki urzadze-
nia te zapewniajg niezawodne
wykrywanie obiektow — réw-
niez, migdzy innymi, opakowan
zawinigtych w folie termokurcz-
liwa lub perforowana.

Rozwiazanie: Przemystowa
kamera IP LCAM 308 umozliwia
inspekcje obszaréw niedostep-
nych dla personelu. Utatwia

to rozwigzywanie problemow
w przypadku awarii. Dzieki
interfejsowi Ethernet ta wytrzy-
mata kamera oferuje wysokiej
jakosci transmisje na zywo.
Dodatkowo posiada ona opcje
odczytu nagrania z ostatniej
minuty.

Rozwigzanie: Czujniki induk-
cyjne serii IS 208 oraz IS 212
niezawodnie wykrywajg obiekty
metalowe. Urzadzenia z wy-
trzymata metalowg obudowg
mozna optymalnie dopasowac
do danego zastosowania,
odpowiednio dobierajgc
wyjscie przetaczajace, rodzaj
przytacza i zasieg.
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Rozwiagzania czujnikowe
dla wozkow wahadtowych

Wézki wahadtowe to kompaktowe pojazdy magazynowe
przeznaczone do automatycznej obstugi magazynéw wysokiego
sktadowania. Sg one stosowane w uktadzie réwnolegtym i moga
poruszac sie w konstrukcji regatow niemal catkowicie niezaleznie
wzgledem siebie. Zadaniem dynamicznych wézkéw wahadtowych
jest bezpieczny transport towardw, niezawodna identyfikacja
wolnych przestrzeni i unikanie kolizji.

Nasze czujniki zostaty zoptymalizowane dla tego obszaru
zastosowan, przejmujgc zadania precyzyjnego pozycjonowania
i kontroli zajetosci gniazd regatowych oraz kontroli obecnosci.
Czujniki przetaczajg sie w ciggu kilku milisekund zapewniajac
optymalne pozycjonowanie. Nasze czujniki zajmujg niewiele
miejsca co umozliwia ich zabudowe nawet w niskich pojazdach
i wptywa na zwiekszenie mozliwosci projektowych. Wszystkie
czujniki z naszej oferty zostaty zaprojektowane tak, aby

byty przyjazne dla uzytkownika i utatwiaty szybki montaz

I uruchomienie.



1 Pozycjonowanie palet

2 Pozycjonowania wozka wahadtowego na koricu
korytarza roboczego

3 Kontrola obecnosci / pozyciji palet
4 Zapobieganie kolizjom

5 Pozycjonowanie

6 Monitorowanie wystepow i nawiséw

7 Sprawdzanie zajetosci gniazda regatowego —
pojedyncza gtebokos¢

8 Sprawdzanie zajetosci gniazda regatowego —
gtebokos¢ wielostopniowa

9 Monitorowanie pozycji pojemnika na wozku
wahadfowym

10 Wykrywanie skrajnego potozenia

11 Wykrywanie skrajnego potozenia widet
z wysuwem teleskopowym

12 Dokfadne pozycjonowanie w gniezdzie regatowym

17



Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla wézkéw wahadtowych

Rozwiagzania czujnikowe dla wézkéw wahadtowych

Pozycjonowanie palet

Wymogi: Dla zapewnienia
zadanej odlegtosci miedzy
paletami odlegtosé pomiedzy
wozkiem wahadtowym

a sktadowang paleta musi by¢
precyzyjnie okreslona, nieza-
leznie od rodzaju powierzchni,
kolorow oraz katéw.

Pozycjonowanie wozka wahadiowego na konincu korytarza roboczego

Wymogi: Pierwsza paleta

w korytarzu roboczym powin-
na zawsze znajdowac sie w
okreslonej odlegtosci od jego
konica. W tym celu nalezy
okresli¢ potozenie wozka wa-
hadtowego na

koricu korytarza.

Kontrola obecnosci / pozycji palet

Wymogi: Po umieszczeniu
palety na wézku wahadtowym
nalezy okresli¢, czy jej pozycja
jest poprawna. W tym celu
nalezy sprawdzi¢ obecnosc
palety w jednym lub kilku okre-
slonych punktach na wozku.

18

Rozwiazanie: Przetagczajg-
ce lub pomiarowe czujniki
odlegtosci ODS 110 oraz HT
110 okreslaja odlegtos¢ od
niewspotpracujacego obiektu i
przekazuja informacje w postaci
wartosci mierzonej lub wyjscia
przetaczajacego. Przy zasiegu
dziatania do 5 000 mm urza-
dzenia oferuja standardowg
doktadnos¢ +15 mm.

Rozwiagzanie: Przetaczajg-
ce lub pomiarowe czujniki
odlegtosci ODS 110/ HT 110
dziatajg na zasadzie czasu
przelotu (ToF) i pozwalajg
uzyskac¢ wiarygodne wyniki
na dystansie do 3 m. Wszyst-
kie urzadzenia sa wyposazone
w interfejs 10-Link. W modelu
HT 110 mozna ustawi¢ dwa
wyjscia przetaczajace nieza-
leznie od potozenia.

Rozwiazanie: Czujniki optycz-
ne HT 3C niezawodnie wykry-
wajg palety dzieki aktywnemu
ttumieniu ta i wysokiej czutosci
na swiatto otoczenia. Seria

HT 3C oferuje trwate rozwigza-
nia, przeznaczone np. do wy-
krywania obiektow z otworami
o kolorowej lub o polerowanej
powierzchni.



Zapobieganie kolizjom

Wymogi: W przypadku kiedy
kilka woézkéw wahadtowych
przemieszcza sie na jednym
poziomie nalezy sprawdzi¢,
czy droga transportowa jest
wolna, czy w poblizu nie znaj-
duje sig inny wozek lub czy
nie osiagnieto konca korytarza
roboczego.

Pozycjonowanie

Wymogi: Aby przeciwdziata¢
odchyleniom pozycji pojemnika
musi ona zostac okreslona

w stosunku do pozyciji referen-
cyjnej na koncu drogi trans-
portowej lub na stacji przeta-
dunkowej. Dla zapewnienia
doktadnosci procesu zastoso-
wane czujniki powinny cecho-
wac sie doktadnym i powtarzal-
nym punktem przetaczania.

Monitorowanie wystepow i nawiséw

Wymogi: Zanim wozek waha-
dtowy zacznie sie przemiesz-

czac nalezy sprawdzi¢ czy fa-
dunek zostat w petni pobrany
lub roztadowany oraz czy nie

powstaty zadne nawisy.

Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla wézkéw wahadtowych
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Rozwiazanie: Czujnik odle-
gtosci ODS 10 okresla odle-
gtos¢ od niewspotpracujacego
obiektu wykonanego

z dowolnego materiatu.

Przy zasiegu dziatania do 8 m
urzadzenia oferuja standardo-
wa doktadnos¢ +15 mm.

Rozwiazanie: Czujniki optycz-
ne PRK 3C dziatajg zgodnie

z zasadg odbicia. Wersje
specjalne o wysokiej czesto-
tliwosci przetaczania i matej
plamce swietlnej pozwalaja
uzyskac¢ doktadny punkt
przetaczania.

Rozwiagzanie: Kompaktowa
konstrukcja i szescienna obudo-
wa czujnikdw optycznych serii 5
sprawia, ze $wietnie nadajg sie do
wykonywania wydajnych i zop-
tymalizowanych pod wzgledem
kosztéw standardowych zadan
zwigzanych z detekcjg. katwa
instalacja, nawet w przypadku
ograniczonej przestrzeni mon-
tazowej dzigki zintegrowanym
gwintowanym tulejom metalowym
M3 oraz mozliwosci wyprowadze-
nia kabla w dét lub do tytu.
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Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla wézkéw wahadtowych

Rozwiagzania czujnikowe dla wézkéw wahadtowych

Sprawdzanie zajetosci gniazda regatowego - pojedyncza gtebokosé

Wymogi: Przed sktadowaniem
pojemnikéw lub kartonéw

nalezy sprawdzi¢, czy prze-

strzen na tadunek nie jest

zajeta.
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Sprawdzanie zajetosci gniazda regatowego - giebokos¢ wielostopniowa

Wymogi: Przed sktadowaniem n
pojemnikéw lub kartonéw na-
lezy sprawdzic, czy przestrzen
na tadunek nie jest zajeta. 2l

Monitorowanie pozycji pojemnika na wézku wahadtowym

Wymogi: Nalezy okresli¢ n
miejsce na wozku, w ktérym

znajdujg sie pojemniki lub

kartony.
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Rozwiazanie: Czujniki ska-
nujgce serii 3C niezawodnie
wykrywajg przedmioty na
tle otoczenia. Bez problemu
wykrywajg nawet obiekty
o wielokolorowej strukturze.

Rozwiagzanie: Czujniki ska-
nujace serii 25C niezawodnie
wykrywajg przedmioty na

tle otoczenia. Bez problemu
wykrywajg nawet obiekty

o wielokolorowej powierzchni.
Dla zastosowan, w ktérych za-
sieg przekracza 2 m dostepne
$3 urzadzenia o zwigkszonym
zakresie pracy.

Rozwiagzanie: Kompaktowa
konstrukcja i szescienna obudo-
wa czujnikéw optycznych serii 5
sprawia, ze Swietnie nadajg sie
do wykonywania wydajnych

i zoptymalizowanych pod
wzgledem kosztoéw standardo-
wych zadan zwigzanych

z detekcja. katwa instalacja,
nawet w przypadku ograniczo-
nej przestrzeni montazowej,
dzieki zintegrowanym gwinto-
wanym tulejom metalowym M3
oraz mozliwosci wyprowadzenia
kabla w dot lub do tytu.



Wykrywanie skrajnego potozenia

Wymogi: Aby zapewnic
prawidtowe przechowywanie

i pobieranie, nalezy sprawdzi¢
koricowe potozenie.

Wykrywanie skrajnego potozenia widet z wysuwem teleskopowym

Wymogi: Zanim wézek waha-
dtowy zacznie si¢ przemiesz-
czac nalezy sprawdzi¢, czy
widty teleskopowe sg catko-
wicie wsunigte. W tym celu
nalezy sprawdzic ich kraricowe
potozenie. | ‘

Doktadne pozycjonowanie w gniezdzie regatowym

Wymogi: W szynie prowadza- W . —
cej wykonuje sie otwory dla

doktadnego pozycjonowania
woézka wahadtowego. Muszg
by¢ wykrywalne w powtarzal-

ny sposob.

Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla wézkéw wahadtowych
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Rozwiagzanie: Czujniki induk-
cyjne serii IS 208 niezawod-
nie wykrywaja przedmioty
metalowe. Niewielkie rozmiary
- $rednica 8 mm - nawet

w standardowym wykonaniu

i odporna metalowa obudowa
pozwalajg na fatwg integracje
z wézkiem oraz dopasowanie
do konkretnych wymagan.

Rozwiagzanie: Wytaczniki in-
dukcyjne serii IS 288 moga by¢
uzywane do roznych zadan
zwigzanych z wykrywaniem.
Urzadzenia o konstrukcji sze-
sciennej sg oferowane w obu-
dowie z metalu lub tworzywa
sztucznego. Dzigki bocznemu
ustawieniu pola mozliwa jest
integracja pozwalajaca zaosz-
czedzi¢ miejsce i koszty.

Rozwiazanie: Czujniki
dyfuzyjne serii 3C o duzej
mocy niezawodnie wykrywajg
przedmioty na zréznicowanym
tle otoczenia. Do zastosowan,
w ktoérych wazne s3 precyzja

i szybkos¢ procesu oferujemy
modele ze Swiattem lasero-
wym.
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Przenosniki pracujace
w trybie ciagtym

Rozwigzania czujnikowe dla przenosnikdw pracujgcych w trybie
ciagtym. Przenosniki pracujgce w trybie ciggtym zapewniaja
nieprzerwany przeptyw produktéw. Aby umozliwi¢ niezaktécone
dziatanie systemdw, konieczna jest mozliwos¢ wykrywania
obecnosci palet i pojemnikdw, kontroli ich wymiaréw oraz poziomu
wypetnienia, jak rowniez niezawodnego odczytu kodéw kreskowych.
Zapewnia to ptynny przebieg procesu produkcyjnego.

Nasza bogata oferta czujnikdw zapewnia niezawodne i szybkie
wykrywanie obiektéw. Oferowane przez nas urzgdzenia zapewniajg
réwniez ochrone ludzi i systeméw. Mozliwos$¢ indywidualizacii
zasady odczytu, obejmujaca takie rozwigzania jak kody kreskowe,
kody 2D oraz RFID gwarantuje maksymalng elastycznosc.

Duza rezerwa wydajnosci sprawia, ze nasze czujniki zapewniajg
niezawodnos¢ wykrywania nawet w przypadku btyszczacych,
ciemnych lub owinietych w folie opakowan, w trudnych warunkach
Srodowiskowych. Uruchamianie naszych czujnikdw jest nadzwyczaj
szybkie dzieki inteligentnej technologii montazu, fatwemu
wyréwnywaniu oraz prostej integraciji z istniejgcymi systemami

za posrednictwem interfejséw sieciowych, takich jak PROFINET.



1 Wykrywanie obiektéw zawinietych w folie kurczliwg
2 Wykrywanie palet

3 Wykrywanie palet z dotu

4 Monitorowanie szerokosci i wysokosci

5 Ochrona dostepu z mutingiem

6 Ochrona dostepu z technologig inteligentnego
bramkowania Smart Process Gating

7 Odczyt kodéw z palet
8 Wykrywanie pojemnikéw i tacek

9 Wykrywanie zamkniecia klap
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10 Odczyt kodow z pojemnikéw i tacek
11 Identyfikacja pojemnikéw
12 Sprawdzenie ,,pustego stanu” pojemnika

13 Odczyt kodoéw wydrukowanych bezposrednio
na kartonie

14 Odczyt kodow z wyréwnanych kartondw
15 Odczyt kodow z niewyrownanych kartonéw
16 Reczny odczyt kodéw

17 Kontrola konturéw

18 Wykrywanie woreczkéw polietylenowych
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Zastosowania — Przenos$niki pracujace w trybie ciggtym

Przenosniki pracujace w trybie ciggtym

Wykrywanie obiektéw zawinietych w folie kurczliwa

Wymogi: Palety owiniete
w folie lub folie termokurczli-
wa powinny by¢ niezawodnie

Rozwiagzanie: Refleksyjne ba-
riery Swietlne PRK 46C.D i PRK
25C.D sg zoptymalizowane do

wykrywane na catej swojej ﬁ:ﬁ.‘! T zastosowan na przenosnikach
dtugosci. Sygnat wyjsciowy 63| rolkowych. Oferujg one wy-
zastosowanego czujnika nie & - soka niezawodnos¢ dziatania,

moze wykazywac zadnych
fluktuaciji.

Wykrywanie palet

Wymogi: Wszystkie rodzaje
palet powinny by¢ bezbtednie
wykrywane na catej swojej
dtugosci. Powinna istnie¢
mozliwo$¢ wykrywania uszko-
dzonych palet oraz otworéw
w paletach.

Wykrywanie palet z dotu

Wymogi: System przeno-
$nikow stuzy do transportu
wielu typow palet, co sprawia,
ze powinny by¢ bezbfednie
wykrywane od dotu. Oswie-
tlenie hali o wysokiej czesto-
tliwosci oraz czgsteczki brudu
nie moga wptywac na prace
czujnika. Ponadto podczas
montazu linii przenosnika in-
stalacja czujnikdw nie powinna
powodowac zwiekszonego
nakfadu pracy.
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zwtaszcza w przypadku palet
owinietych w folig lub folie ter-
mokurczliwa. Czujniki generuja
stabilny sygnat wyjsciowy tak
dtugo, jak dtugo obiekt znajdu-
je sie w zasiegu detekgiji.

Rozwiagzanie: Refleksyjne
bariery swietine RK 46C
potrafig niezawodnie wykry-
wac obiekty o nieregularnych
ksztattach oraz z otworami.
Jest to mozliwe dzieki wyko-
rzystaniu pasa swietlnego o
duzej mocy o szerokosci 60
mm.

Rozwiazanie: Czujniki dy-
fuzyjne serii HT 25C s3 juz
wstepnie zamontowane przez
producenta systemu przeno-
Snikow za pomoca dedyko-
wanych uchwytéw. Sg one za-
opatrzone w ostony z przodu,
ktdre stuza do odprowadzania
czgsteczek zanieczyszczen.
Specjalna parametryzacja
czujnikdw skutecznie ttumi
zaktocenia ze zrodta swiatta.



Monitorowanie szerokosci i wysokosci

Wymogi: Nalezy sprawdzi¢
wymiary palety przed wprowa-
dzeniem jej na przenosnik lub
umieszczeniem jej w regale
magazynowym.

Ochrona dostepu z mutingiem

Wymogi: Ochrona dostepu na
linii przenosnikéw ma na celu
uniemozliwienie zblizenia sie
0s6b do strefy niebezpiecznej
przy jednoczesnym umozliwie-
niu przeptywu transportowa-
nych towarow.

Ochrona dostepu z technologia inteligentnego bramkowania Smart Process Gating

Wymogi: Ochrona dostepu na
linii przenosnikéw ma na celu
uniemozliwienie zblizenia sie
0s6b do strefy niebezpiecznej
przy jednoczesnym umozliwie-
niu przeptywu transportowa-
nych towardéw. Jednoczesnie
urzadzenia bezpieczenstwa
powinny zajmowac jak naj-
mniej miejsca.

Zastosowania — Przeno$niki pracujgce w trybie ciggtym

Rozwiazanie: Przetaczajgce
kurtyny swietine CSL 710
sprawdzajg wymiary przetado-
wywanych palet. Zréznicowa-
nie rozdzielczosci i dlugosci
pol pomiarowych a takze

4 konfigurowalne wejscia /
wyjscia umozliwiajg optymalne
dostosowanie urzadzen do
danego zastosowania oraz
utatwiajg wyrownywanie dzigki
zintegrowanemu wyswietla-
CzZowi.

Rozwiazanie: Funkcja mutingu
umozliwia kontrolowane most-
kowanie czujnikdéw bezpie-
czenstwa w celu umozliwienia
przeptywu transportowanych
towardw. Ta funkcja jest
wbudowana w wielowigzkowe
bariery bezpieczenstwa MLD
300/500 oraz w optoelektronicz-
ne kurtyny swietlne MLC 500.

Rozwigzanie: Dzigki technolo-
gii inteligentnego bramkowania
Smart Process Gating czujniki
bezpieczenstwa sg mostko-
wane za pomocg sygnatu ze
sterownika PLC. Funkcja ta

jest zintegrowana z optoelektro-
niczng kurtyng bezpieczenstwa
MLC 530 SPG. Dzieki technolo-
gii inteligentnego bramkowania
nie ma potrzeby stosowania
dodatkowych czujnikdw mu-
tingu, a zabudowa systemu nie
wymaga wiele miejsca.
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Zastosowania — Przenos$niki pracujace w trybie ciggtym

Przenosniki pracujace w trybie ciggtym

Odczyt kodéw z palet

Wymogi: Podczas przyjmo-
wania lub wydawania towaréw
kody produktéw powinny
zostac odczytane i przeka-
zane do systemu sterowania.
Potozenie etykiet moze byc¢
zréznicowane.

Wykrywanie pojemnikéw i tacek

Wymogi: Nalezy stworzy¢
mozliwo$¢ niezawodnego
wykrywania kontenerow i
tacek ktore przemieszczajg
sie na przenosniku. Wyko-
rzystywane do tego czujniki
muszg by¢ proste w montazu
i podtaczaniu.

Wykrywanie zamkniecia klap

Wymogi: Przed zatrzymaniem
pojemnika nalezy upewnic sie,
ze klapa jest zamknieta.
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Rozwiazanie: Kilka typow
czytnikdw kodow kreskowych
serii BCL 500i / 600i moze
odczytywac etykiety z kodami
znajdujacymi sie w roznych
pozycjach. Dzigki zintegrowa-
nemu przetgcznikowi siecio-
wemu urzadzenia moga by¢
albo potaczone miedzy soba,
albo bezposrednio z uktadem
sterowania za pomoca topolo-
gii liniowe;j.

Rozwigzanie: Kompaktowa
konstrukcja i szescienna obudo-
wa czujnikdw optycznych serii 5
sprawia, ze Swietnie nadaja sie
do wykonywania wydajnych i
zoptymalizowanych pod wzgle-
dem kosztow standardowych
zadan zwigzanych z detekcja.
tatwa instalacja, nawet w przy-
padku ograniczonej przestrzeni
montazowej, dzieki zintegro-
wanym gwintowanym tulejom
metalowym M3 oraz mozliwosci
wyprowadzenia kabla w dot lub
do tytu.

Rozwiagzanie: Czujniki induk-
cyjne serii IS 244 wykrywajg
zamkniecie klapy. Dostepne
sg wersje ze ztlgczem M12
lub wygodnym w stosowaniu
terminalem przytaczeniowym.



Odczyt kodéw z pojemnikow i tacek

Wymogi: Nalezy odczytaé
kody kreskowe umieszczone
na pojemnikach lub tacach,

a nastepnie przestac¢ dane do
uktadu sterowania za posred-
nictwem magistrali polowe;.
Musi rowniez istnie¢ mozli-
wos¢ montazu czytnika kodéw
pomigdzy liniami przenosni-
koéw.

Identyfikacja pojemnikéw

Wymogi: Istnigje potrzeba
identyfikacji pojemnikéw

w trudnym $rodowisku lub
w warunkach silnego zabru-
dzenia.

Sprawdzenie ,pustego stanu” pojemnika

Wymogi: Sprawdzenie ,puste-
go stanu” pojemnika

Zastosowania — Przeno$niki pracujgce w trybie ciggtym

Rozwigzanie: Czytniki kodow
kreskowych serii BCL 200i oraz
BCL 300i moga by¢ montowa-
ne w niewielkiej odlegtosci od
kodu, poniewaz ich minimalna
odlegtos¢ odczytu wynosi
zaledwie 40 i 20 mm. Dzigki
zintegrowanemu przetacznikowi
sieciowemu topologia liniowa
moze by¢ konfigurowana we
wszystkich magistralach polo-
wych opartych na sieci Ethernet.
Parametry ustawia sig¢ za pomo-
cg systemu sterowania.

Rozwigzanie: Moduty RFID
RFM 32 oraz RFM 62 do od-
czytu/zapisu odbierajg infor-
macje z transponderéw RFID
przytwierdzonych do pojemni-
kow. Bezkontaktowa tech-
nologia dziata niezawodnie
nawet w silnie zabrudzonym
otoczeniu. Odlegtos¢ odczytu
do 400 mm pozwala na ela-
styczna integracje czytnikow z
systemem przenosnikéw.

Rozwiagzanie: Czujniki optycz-
ne LRS 36 wykorzystuja pro-
mienie lasera do wykrywania
obiektéw. Dzigki temu mozna
wiarygodnie okresli¢ obec-
nosc¢ obiektéw w pojemniku.
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Zastosowania — Przenos$niki pracujace w trybie ciggtym

Przenosniki pracujace w trybie ciggtym

Odczyt kodéw wydrukowanych bezposrednio na kartonie

Wymogi: Nalezy odczyta¢ kod
wydrukowany bezposrednio
na kartonie. Odczytane dane
nalezy nastepnie przesta¢ do
uktadu sterowania.

138

Odczyt kodéw z wyréwnanych kartonéw

Wymogi: Nalezy odczytaé
kod kreskowy znajdujacy sie
na etykietach adresowych dla
towaréw e-commerce lub do
sprzedazy wysytkowej. Karto-
ny po wyréwnaniu zazwyczaj
znacznie sie réznig wymiara-
mi. Odczytane dane nalezy
nastepnie przesta¢ do uktadu
sterowania.

Odczyt kodéw z niewyréwnanych kartonow

A

Wymogi: Nalezy odczytaé
kod kreskowy znajdujacy sie
na etykietach adresowych

dla towaréw e-commerce ze
sprzedazy wysytkowej. Nie-
wyréwnane kartony zazwyczaj
znacznie sie réznig wymiara-
mi. Odczytane dane nalezy
nastepnie przesta¢ do uktadu
sterowania.
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Rozwigzanie: Czytniki kodow
kreskowych serii BCL 300i
wyposazone w specjalna
optyke do kodéw drukowa-
nych w technice atramento-
wej mogg odczytywac kody
na kartonach. Zintegrowany
przetacznik sieciowy umoz-
liwia wspotprace urzadzen z
topologig liniowg magistrali
polowych opartych na sieci
Ethernet. Parametry mozna
ustawiac¢ za pomocag systemu
sterowania.

Rozwigzanie: Czytniki kodow
kreskowych serii BCL 600i
moga odczytywac kody
kreskowe z kartonéw od gory.
Dziatajg w oparciu o niebieskie
Swiatto lasera, co pozwa-

la uzyskac¢ wieksza gtebie
ostrosci dla matych szerokosci
modutéw i pozwala wyelimino-
wac kosztowny uktad regulaciji
ostrosci. Urzadzenia sg tatwe
w integracji z systemami ste-
rowania poprzez zintegrowane
interfejsy magistrali polowe;.

Rozwigzanie: Modutowy
portal skanerowy MSPi wy-
korzystuje co najmniej dwa
zgrupowane czytniki kodow
kreskowych do odczytu nie-
wyréwnanych kodow kresko-
wych. W razie potrzeby istnieje
mozliwos$¢ indywidualnej
konfiguraciji. Portale sg tatwe
w integracji z systemami ste-
rowania poprzez zintegrowane
interfejsy magistrali polowe;.



Reczny odczyt kodéw

Wymogi: Podczas kompleto-
wania zamoéwien kody towa-
réw powinny by¢ odczytywane
i przesytane do systemu
zarzadzania produktami.

Kontrola konturow

Wymogi: Jednym z zastoso-
wan jest podejmowanie karto-
noéw z przenosnika w procesie
automatycznej paletyzaciji.
Kolejnym moze by¢ kontrola
zamkniecia i nienaruszonego
stanu kartonéw. W obu zasto-
sowaniach nalezy sprawdzic¢
kontur kartonu.

Wykrywanie woreczkéw polietylenowych

Wymogi: Na przenos$niku
tasmowym worki polietyleno-
we powinny by¢ niezawodnie
wykrywane na catej swojej
dtugosci przy predkosci prze-
suwu do 2,5 m/s.

Zastosowania — Przeno$niki pracujgce w trybie ciggtym

Rozwiagzanie: Reczne czytniki
kodow serii IT 1472Xg odczy-
tuja wszystkie powszechnie
stosowane w magazynowaniu
i logistyce kody kreskowe. Za-
leznie od zastosowan mozna
wybrac wersje z potgczeniem
kablowym lub transmisja
radiowa.

Rozwigzanie: System pomiaru
konturow CMS 700i 3D wykrywa
dtugosc, szerokose, wysokose,
wypuktosci, odksztatcenia oraz
potozenie dowolnych obiektow
podczas ich przemieszczania
sig, niezaleznie od ich ksztattu

i struktury powierzchni. Nieza-
wodnie wykrywa nawet worki fo-
liowe. Kompletny system tworzy
zestaw obejmujacy wszystkie
elementy do instalacji i urucho-
mienia, ktoéry dostepny jest pod
jednym numerem katalogowym.

Rozwiazanie: Refleksyjne
bariery swietlne RK 46C nieza-
wodnie wykrywajg na prze-
nosniku tasmowym obiekty o
wielkosci zaledwie 5 mm. Urza-
dzenia wykorzystujg w tym celu
silne pasmo $wietlne o szero-
kosci 25 mm. Dzigki wysokiej
czestotliwosci przetagczania
wynoszacej 250 Hz czujniki RK
46C wykrywaja obiekty nawet
przy duzych predkosciach
przenosnika.
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Rozwiagzania czujnikowe
dla pojazdow sterowanych
automatycznie (AGV)

Zadaniem pojazddw sterowanych automatycznie jest transport
towardw z punktu A do punktu B. Trasy ich przejazdu mozna tatwo
dostosowywac. Dzieki temu system produkcyjny zyskuje znaczna
elastycznos¢. Wymagania zwigzane z dynamika i bezpieczenstwem
sg wysokie, szczegdlnie wtedy, gdy w tym samym czasie
uzytkowanych jest kilka pojazddw.

Inteligentne rozwigzania zaawansowanej technologii czujnikéw
sg niezbedne dla zapewnienia ptynnego dziatania systemu

i zapobiegania kolizjom. Laserowe skanery bezpieczenstwa
zapewniajg odpowiednig ochrone, a dynamiczne czujniki

o wysokiej rozdzielczosci dostarczajg danych do precyzyjnej
nawigacji pojazdow AGV. Czujniki optyczne i indukcyjne
bezbtednie monitorujg pobieranie i transport towardw.



1 Zabezpieczenie drogi transportowe;j

2 Zabezpieczenie drogi transportowej i nawigacja
3 Pozycjonowanie skrzyni fadunkowej w pionie

4 Krancowe pozycjonowanie skrzyni tadunkowej

5 Wykrywanie koricowego potozenia
skrzyni fadunkowej

6 ldentyfikacja potozenia palety w skrzyni fadunkowej

7 Wykrywanie potki regatowej w celu doktadnego
pozycjonowania w gniezdzie regatowym

8 Odczytywanie koddw 2D w celu nawigacji po siatce
9 Naprowadzanie optyczne

10 Sterowanie przenosnikiem

11 Kontrola obecnosci transportowanych materiatéw

12 Precyzyjne pozycjonowanie transportowanych
materiatow
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Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla pojazdéw sterowanych automatycznie (AGV)

Czujniki dla pojazdéw sterowanych automatycznie

Zabezpieczenie drogi transportowej

Wymogi: Bezpieczne
zatrzymanie pojazdu AGV
przed osobami lub przedmio-
tami wymaga monitorowania
okreslonego obszaru przed
pojazdem. Wielkos¢ i kierunek
monitorowanego obszaru po-
winny byc¢ przetaczalne w celu
dostosowania do predkosci

i trasy przejazdu.

Zabezpieczenie drogi transportowej i nawigacja

Wymogi: W przypadku za-
stosowania zasad nawigacji
rzeczywistej czujniki bezpie-
czenstwa powinny dostarczac
dane pomiarowe do opro-
gramowania nawigacyjnego,
jednoczesnie zabezpieczajac
droge transportowa w zmien-
nych warunkach.

Pozycjonowanie skrzyni tadunkowej w pionie

Wymogi: Dla zapewnienia
odpowiedniej doktadnosci
sktadowania i pobierania palet
pojemniki na tadunki musza
by¢ precyzyjnie umieszczane
na zadanej wysokosci przy
jednoczesnym zachowaniu
powtarzalnosci procesu.
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Rozwigzanie: Laserowe ska-
nery bezpieczenstwa RSL 400
oferuja kat skanowania 270°
oraz 100 przetaczalnych par
pol. Pozwala to na optymalne
dostosowanie pola ochron-
nego do predkosci i trasy
pojazdu.

Rozwigzanie: Laserowe ska-
nery bezpieczenstwa RSL 400
posiadajg w sobie rozwigzanie
technologii bezpieczenstwa

z doktadnos$cig pomiarow.
Oferuja do 100 przetgczalnych
par pél. Dane pomiarowe maja
wysoka rozdzielczos¢ katowa
0,1° co pozwala na tworze-
nia bardzo doktadnych map
otoczenia.

Rozwigzanie: Laserowy
system pozycjonowania AMS
300i dostarcza dane pomia-
rowe co 2 ms z dokfadnoscig
bezwzgledng + 2 mm. Dane te
moga by¢ przekazywane do
uktadu sterowania za pomocg
wielu rodzajow interfejsow.



Krancowe pozycjonowanie skrzyni tadunkowej

Wymogi: Nalezy ustali¢ poto-
zenie i swobode dostepu do
przestrzeni miedzy stopami
palety.

Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla pojazdéw sterowanych automatycznie (AGV)

Wykrywanie koncowego potozenia skrzyni tadunkowej

Wymogi: Przed urucho-
mieniem niektorych funkciji
pojazdu - takich jak przejscie
z biegu powolnego do predko-
$ci normalnej — nalezy upew-
nic¢ sie, ze skrzynia tadunkowa
znajduje sie w potozeniu
kraricowym.

R
e

4

Identyfikacja potozenia palety w skrzyni tadunkowej

Wymogi: Podczas podno-
szenia palety nalezy okresli¢
odlegtos¢ miedzy paleta

a powierzchnig czotowg
skrzyni fadunkowej, aby

we wiasciwym momencie
zatrzymac ruch do przodu.

L4

Rozwigzanie: Czujniki dyfu-
zyjne serii HT 3C dziatajg bez
wzgledu na rodzaj materiatu

i maja precyzyjne punkty prze-
faczania. Dwa cyfrowe wyjscia
przetaczajace umozliwiajg
wykorzystanie tych samych
czujnikéw do precyzyjnego
pozycjonowania w gniazdach
tadunkowych.

Rozwiagzanie: Czujniki induk-
cyjne serii IS 212 wykrywajg
obiekty metalowe przy mak-
symalnej odlegtosci roboczej
do 10 mm. Dzigki wytrzymatej
metalowej obudowie urzgdze-
nia sg dobrze chronione przed
wptywami srodowiska

i procesami czyszczenia.

Rozwigzanie: Dzieki duzej
plamce swietinej czujniki
odlegtosci serii HRT 25B LR
bezbtednie oraz ze statg do-
ktadnoscia okreslajg odlegtos¢
do obiektow o réznych kolo-
rach i powierzchniach. Dzigki
technologii TOF (time of flight)
urzadzenia te majg takze duzy
zasieg dziatania wynoszacy

2 500 mm oraz wysoka tole-
rancje katowa.
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Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla pojazdéw sterowanych automatycznie (AGV)

Czujniki dla pojazdéw sterowanych automatycznie

Wykrywanie po6tki regatowej w celu doktadnego pozycjonowania w gniezdzie regatowym

Wymogi: Aby bezpiecznie | Rozwiazanie: Czujniki dyfu-
umiescic¢ palete w magazynie, , i = l"- B zyjne serii HT 3C dziataja bez
nalezy w niezawodny sposob O ' - - wzgledu na rodzaj materiatu
wykry¢ krawedz potki regatu, 3 li = i majg precyzyjne punkty prze-
na ktérym ma zosta¢ umiesz- l ? faczania. Dwa cyfrowe wyjscia
czona paleta. ~— v . — przetaczajace umozliwiajg

—, E wykorzystanie tych samych

= ~ — o :
= % czujnikow do precyzyjnego

pozycjonowania w gniazdach

B — tadunkowych.

Odczytywanie kodéw 2D w celu nawigacji po siatce

Wymogi: Znaczniki z kodami
2D sg przyklejone do podtogi
w formie zdefiniowanej siatki.
Odczytujac kod i okreslajac
jego potozenie katowe wzgle-
dem czujnika nalezy skorygo-
wac kierunek ruchu pojazdu
AGV, tak aby mogt on zblizy¢
sie do kolejnego kodu 2D.

Naprowadzanie optyczne

Wymogi: Pojazdy AGV powin-
ny poruszac sie po okreslonej
$ciezce wyznaczonej przez
$lad umieszczony na podto-
dze, aby zapewnic¢ szybkie

i wydajne przemieszczanie sie.
Czujniki zastosowane

w pojazdach niskopodto-
gowych powinny wymagac
jedynie niewielkiej wysokosci
montazowe;.
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Rozwiagzanie: Czytnik kodow
2D DCR 200i odczytuje kody
gdy nad znacznikiem przejez-
dza pojazd AGV. Duzy zakres
roboczy od 40 do 360 mm
umozliwia elastyczng instala-
cje oraz zapewnia stabilnos¢
pracy. Zintegrowany kreator
konfiguracji pozwala na
szybkie i tatwe uruchomienie
urzadzen.

Rozwiagzanie: Optyczne czujniki
prowadzenia OGS 600 okreslajg
Sciezke dzieki funkcji wykrywania
krawedzi, a nastepnie wysytaja
odpowiednie sygnaty

do ukiadu sterowania. Urzadze-
nia te dziatajg szczegdlnie nieza-
wodnie w potaczeniu z naszymi
zoptymalizowanymi foliami OTB.
Poniewaz minimalna odlegtosé
od podtogi wynosi tylko 10 mm,
czujnik OGS 600 mozna zinte-
growac z pojazdem AGV w celu
oszczednosci miejsca.



Sterowanie przenosnikiem

Wymogi: Przenosnik zain-
stalowany na pojezdzie AGV
powinien zosta¢ bezkontakto-
wo uruchomiony w zadanym
kierunku ruchu po dotarciu do
stacji przetadunkowe;.

Kontrola obecnosci transportowanych materiatéw

Wymogi: Nalezy sprawdzi¢,
czy materiat transportowany
zostat przeniesiony na pojazd
AGV w catosci i bez nawisow.

Precyzyjne pozycjonowanie transportowanych materiatéw

Wymogi: Na stacji przetadun-
kowej transportowane towary
powinny by¢ przenoszone bez
wibracji. W tym celu pojazd
AGV i/lub skrzynia fadunkowa
muszg by¢ ustawione z mili-
metrowa precyzja.

Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla pojazdéw sterowanych automatycznie (AGV)

Rozwigzanie: Ekonomicz-

ne jednokierunkowe bariery
Swietlne serii 5 przekazuja
sygnaty przetaczajace do
pojazdéw AGV. Urzadzenia te
sa niewrazliwe na swiatto oto-
czenia i fatwe do wyrdéwnania
dzieki doskonale widocznemu
czerwonemu Swiattu.

Rozwigzanie: Dzieki kompak-
towej konstrukcji jednokie-
runkowe bariery swietlne serii
5 sg tatwe w integracji oraz
ekonomiczne. Dzigki aktywne-
mu ttumieniu Swiatta otoczenia
urzadzenia te cechuje wyjat-
kowa niezawodnos¢.

Rozwigzanie: Inteligentna
kamera IPS 200i okresla swoje
pofozenie wzgledem znacz-
nika (otworu lub reflektora)

z doktadnoscig do 0,1 mm.
Zasieg moze wynosi¢ do 600
mm. Dane sg transmitowane
przez interfejs Ethernet TCP/
IP, PROFINET lub Ethernet/IP.
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Rozwiagzania czujnikowe
dla elektrycznych
kolejek podwieszanych

Elektryczne kolejki podwieszane to systemy transportu szynowego
przeznaczone do przenoszenia towarow z punktu A do punktu

B. Muszg zapewniac elastycznos¢ uzytkowania, precyzyjne
pozycjonowanie towardow, a takze wspomagac wydajnosc¢
proceséw produkcyjnych.

Nasze inteligentne czujniki pozycjonuja z milimetrowa precyzja,
zapewniajg niezawodna, wszechstronng ochrone oraz poprawiaja
wydajnosc¢. System pozycjonowania za pomocg kodow
kreskowych BPS (Bar Code Positioning System) zapewnia
niezawodne dziatanie na tukach, pochytosciach i zwrotnicach.
Optyczne czujniki odlegtosci gwarantujg skuteczng ochrone
przed kolizjami. Laserowe skanery bezpieczenstwa zapewniajg
ochrone stref niebezpiecznych w punktach przetadunkowych.
Nasze zaawansowane technologie identyfikacji (kod kreskowy /
kod 2D / RFID) réwniez przyczyniaja sie do wzrostu wydajnosci
systemu.



nan nun nunm puunne n

1 Pozycjonowanie wozka kolejki 3 Zabezpieczanie miejsca odbioru / roztadunku towaru

2 Ochrona przed kolizjami 4 Odczyt kodéw z palet
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Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla elektrycznych kolejek podwieszanych

Czujniki dla elektrycznych kolejek podwieszanych

Pozycjonowanie wozka kolejki

Wymogi: Sterowanie elek-
tryczna kolejkg podwieszang
wymaga aby potozenie wézka
kolejki mozna byto okresli¢ z
doktadnoscig co do milimetra.

Ochrona przed kolizjami

Wymogi: Podczas transportu
towarow za pomoca elektrycz-
nej kolejki podwieszanej (EMS)
nalezy zapobiegac kolizjom
pomiedzy poszczegdlnymi
wozkami. W tym celu nalezy
okresli¢ odlegtos¢ miedzy
zawieszkami.

Zabezpieczanie miejsca odbioru/roztadunku towaru

Wymogi: Obszary zatadunku
lub roztadunku towaréw mu-

szg by¢ zabezpieczone przed
dostepem i obecnoscig osob.
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Rozwiagzanie: Kompaktowe
systemy pozycjonowania za po-
moca kodow kreskowych BPS 8
i BPS 300i umozliwiajg doktadne
pozycjonowanie na dtugosci do
10 000 m. Dzigki szerokiej gamie
interfejséw urzadzenia te mozna
tatwo zintegrowac z systeme-
mami sterowania. Samoprzylep-
ne tasmy z kodami kreskowymi
zostaty zoptymalizowane do
zastosowan przemystowych i sg
wyjatkowo trwate.

Rozwigzanie: Optyczne
czujniki odlegtosci ODS 10/
HT10 mierza dystans miedzy
rolkami kolejnych zawieszek.
Urzadzenia dokonujg pomiaru
w odniesieniu do dowolnego
obiektu lub do wspétpracu-
jacego odbtysnika. Konfigu-
racja odbywa sie za pomoca
wyswietlacza lub 10O-Link.

Rozwiagzanie: Laserowe ska-
nery bezpieczenstwa RSL 400
moga zabezpieczaé nawet
duze obszary za pomoca tylko
jednego urzadzenia dzigki
katowi skanowania 270° i
zasiegowi dziatania do 8,25 m.
Modele z interfejsem PROFI-
safe / PROFINET umozliwiaja
tatwa integracje z sieciami
przemystowymi i pozwalajg
na rownolegte monitorowanie
do 4 pdl ochronnych.



Odczyt kodéw z palet

Wymogi: W celu kontroli prze-
ptywu towarow kod produktu
z palety musi zosta¢ odczy-
tany i przestany do systemu
zarzadzania.

|

=

Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla elektrycznych kolejek podwieszanych

Rozwiazanie: Czytniki kodow
kreskowych serii BCL 500i /
600i odczytuja kody znajdujgce
sie na paletach. Dzieki zinte-
growanemu przetgcznikowi
sieciowemu urzgdzenia moga
by¢ potaczone zaréwno miedzy
sobag, jak i bezposrednio z
uktadem sterowania za pomo-
ca topologii liniowej. R6zne
modele optyki pozwalajg na
optymalne dostosowanie urza-
dzen do wymagan odczytu.
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Rozwiagzania czujnikowe
dla suwnic

Suwnice przemystowe wykorzystuje sie powszechnie do magazy-
nowania lub tymczasowego sktadowania towaréw. Automatyczne
pozycjonowanie suwnicy znaczgco usprawnia proces produkcji.

Nasze czujniki zapewniajg niezawodnos¢ procesow oraz zwiekszajg
produktywnosc i dostepnosc systemu, umozliwiajgc ochrone ludzi
oraz materiatéw. Potgczenie miedzy suwnicg a uktadem sterowania
jest nawigzywane za pomocag nadajnika / odbiornika do optyczne;
wymiany danych DDLS. Rdzne systemy czujnikowe umozliwiajg
precyzyjne okreslenie potozenia oraz pozycjonowanie suwnicy

i sterowanie chwytakiem. Czujniki bezpieczenstwa do ochrony
przed kolizjg zapobiegajg ewentualnym wypadkom.



1 Optyczna transmisja danych do 100 Mbit/s 4 Wykrywanie pozycji krancowe;j
2 Ochrona przed kolizjami / monitorowanie odlegtosci 5 Pozycjonowanie za pomoca koddéw kreskowych

3 Ochrona przed kolizja dla zapobiegania 6 Pozycjonowanie za pomoca systemu laserowego
uszkodzeniom
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Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla suwnic

Czujniki dla suwnic

Optyczna transmisja danych do 100 Mbit/s

Wymogi: Nalezy umozliwic n
bezprzewodowy przesyt

danych z predkoscia transmi-

sji do 100 Mbit/s do suwnicy

bramowej lub wdzka suwni- J
cowego z magistrali polowych

opartych na sieci Ethernet,

takich jak PROFINET, Ether-

CAT i Ethernet TCP/IP.

Ochrona przed kolizjami / monitorowanie odlegtosci

Wymogi: Nalezy monitorowacé E
odlegtos¢ miedzy suwnicami

jesli kilka suwnic porusza sig

po tych samych prowadnicach
szynowych.

Ochrona przed kolizjg - zapobieganie uszkodzeniom

Wymogi: Aby bezpiecznie n

ochroni¢ suwnice przed —
niekontrolowanym dojazdem, ;
nalezy zastosowac ukfad

z elementami bezpiecznymi

do detekciji zblizania sig

i zatrzymywania napedu.
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Rozwiazanie: Optyczny na-
dajnik / odbiornik do wymiany
danych DDLS 500 z interfej-
sem przemystowego Ethernetu
przesyta dane z predkoscia

do 100 Mbit/s. Laser poziomu-
jacy i wstepnie przygotowana
ptyta montazowa znacznie uta-
twiajg wyrdwnanie urzadzen,

a zintegrowany serwer siecio-
wy zapewnia szybka zdalng
diagnostyke niezaleznie od
lokalizaciji.

Rozwiazanie: Optyczne czuj-
niki odlegtosci ODS 10 /

HT 10 mierzg odlegtos¢ mie-
dzy poszczegdlnymi suwnica-
mi. Zasieg dziatania wynosi do
8 m przy pomiarze na dowol-
nym obiekcie i do 25 m przy
pomiarze na wspotpracujgcym
odbtysniku. Dane s3 przekazy-
wane przez wyjscia analogowe
lub cyfrowe.

Rozwiagzanie: Kompaktowe
urzadzenia bezpieczenstwa

z pojedyncza wigzka Swia-

tta SLS 46C stosowane sa

z jednostkami analizujgcymi
MSI-TR do cyklicznego testo-
wania. Funkcja testowania jest
zintegrowana z urzgdzeniami
serii MLD 500. Sg one stoso-
wane wszedzie tam, gdzie nie
ma ograniczen przestrzennych
lub wymagane s3 wyjatkowo
duze zakresy dziatania.



Wykrywanie pozyciji kraricowej
Wymogi: Nalezy wykry¢ n .
pozycje kraicowg suwnicy !
lub wézka suwnicowego.

~»

Pozycjonowanie za pomoca kodéw kreskowych

Wymogi: Suwnica lub wézek E
suwnicowy powinny by¢ usta-

wiane w stosunku do pozyciji
docelowej. Na jednej szynie
prowadnicy szynowej mozna

umiescic kilka suwnic.

T —

/

Pozycjonowanie za pomoca systemu laserowego

Wymogi: Suwnica lub wézek n
powinny by¢ ustawione odpo-
wiednio do pozycji docelowe;j.

Nie ma mozliwosci przytwier-

dzenia tasmy do pozycjono-

wania z kodem kreskowym.

—
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Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla suwnic

Rozwiagzanie: Czujniki induk-
cyjne serii IS 244 moga wykry-
wac potozenie krancowe dla
dzwigu lub wdézka. Dzigki polu
czujnika, ktére mozna regulo-
wac w pieciu osiach urzadze-
nia te mozna montowacé w
elastyczny sposob. Dostepne
sg wersje ze ztgczem M12 lub
wygodnym terminalem przyta-
czeniowym z zaciskami.

Rozwiagzanie: Kompaktowe
systemy pozycjonowania za
pomoca kodow kreskowych
BPS 300i umozliwiaja doktad-
ne pozycjonowanie. Dzigki
szerokiej gamie interfejséw
urzadzenia te mozna tatwo
zintegrowac z uktadem stero-
wania. Samoprzylepne tasmy
z kodami kreskowymi sa zop-
tymalizowane do zastosowan
przemystowych i wyjatkowo
trwate.

Rozwiagzanie: Laserowy
system pozycjonujacy AMS
300i szybko i z wysoka doktad-
noscia bezwzgledng okresla
odlegtosci do ruchomych czesci
systemu na dystansie do 300 m.
W milisekundowych interwa-
fach urzadzenia udostepniaja
zmierzone wartosci do uktadu
sterowania za posrednictwem
wielu rodzajow interfejsOw sieci
przemystowych Ethernet lub
magistrali polowych.
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Rozwiagzania czujnikowe
dla regatéw przesuwnych

Regaty przesuwne pozwalajg na ekonomiczne i efektywne wyko-
rzystanie przestrzeni magazynowej. Nalezy stworzy¢ mozliwosc
szybkiego i bezpiecznego dostepu do towaréw znajdujgcych sie
na pojedynczych regatach.

Nasze czujniki zapewniaja precyzyjne pozycjonowanie oraz
synchronizacje regatéw i napedéw. Urzadzenia bezpieczenstwa

z pojedynczg wigzka Swiatta oraz wielowigzkowe bariery bezpie-
czenstwa zapewniajg rowniez ochrone stép oraz ochrone dostepu
do przejs¢ miedzy regatami.
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Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla regatéw przesuwnych

Czujniki dla regatéw przesuwnych

Ochrona stop

Wymogi: Podczas ruchu
regatu przesuwnego nalezy
monitorowaé przestrzen

w okolicach stép pod kgtem
obecnosci osob.

Jezeli zainstalowano kilka
kolejnych rzedow regatow,
sygnaty z czujnikdw w tych
rzedach nie moga sie wzajem-
nie zaktécac.

o “‘ e e
NSO o

Ochrona przed kolizjg i monitorowanie odlegtosci

Wymogi: Podczas zamyka-
nia przejscia miedzy dwoma
regatami, nalezy zabezpieczy¢
je przed kolizjg. W tym celu
nalezy okresli¢ odlegtosc
miedzy regatami. Za pomoca
wyjs¢ przetgczajacych nalezy
okresli¢ dwie odlegtosci.

Ochrona dostepu do przejsé miedzy regatami

Wymogi: Jesli w przejsciu
znajduje sie pojazd lub przej-
Scie jest zamknigte, wéwczas
nalezy zabezpieczy¢ do niego
dostep.
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Rozwiazanie: Urzagdzenia
bezpieczenstwa z pojedyncza
wigzka swiatta SLS 46C mo-
nitorujg przestrzen w rejonie
stép na odlegtosé az do 70 m.
Sa dostepne w wersjach z 4
oraz z 2 wyjsciami, z ktérych
ta druga jest szczegdlinie tatwa
do ustawienia. Zastosowanie
systemow wykorzystujacych
Swiatto czerwone i podczer-
wone pozwala zapobiegac¢ za-
ktéceniom pomiedzy rzedami
regatow.

Rozwiagzanie: Uniwersalne
refleksyjne czujniki dyfuzyj-

ne z ttumieniem tta HT 46C
niezawodnie wykrywajg nawet
btyszczace lub ciemne obiek-
ty. Urzadzenia wyposazone sa
w dwa wyjscia przetaczajace,
z ktorych kazde moze by¢
tatwo przyuczone dla odpo-
wiedniego dystansu.

Rozwiazanie: Wielowigzkowe
bariery bezpieczenstwa MLD
500 sa stosowane do zabezpie-
czania dostepu. W przypadku
zasiggu dziatania do 8 m do-
stepne sg szczegdlnie efektywne
ekonomicznie systemy ze zinte-
growanym nadajnikiem-odbiorni-
kiem, ktére wymagaja podigcze-
nia elektrycznego tylko z jednej
strony. Alternatywnie, systemy
nadajnik / odbiornik oferujg
zasieg roboczy az do 70 m.






Rozwiagzania czujnikowe
dla kompletacji zamowien

Kompletacja zamodwien to proces selekcji towaréw do zamowien
klientéw indywidualnych lub produkciji. W tym celu towary musza
by¢ nieustannie, bezbtednie identyfikowane w sposdéb tatwy dla
uzytkownika.

Nasze czytniki kodow zapewniajg szybka realizacje zamdwien.
Umozliwiajg zaréwno reczne, jak i automatyczne przypisanie
towaréw do danego zamodwienia. Niezawodna i wydajna identyfi-
kacja zwieksza rentownos¢ procesu kompletacji zamoéwien.



1 Wykrywanie dostepu (pick & place)

2 Reczny odczyt kodéw

3 Stacjonarny odczyt kodéw

49



Zastosowania — Rozwigzania czujnikowe dla kompletacji zaméwien

Czujniki dla kompletacji zamowien

Wykrywanie dostepu (pick & place)

Wymogi: Aby moc wykry¢
pobranie materiatu z danego
pojemnika nalezy prowadzic¢
ciggte monitorowanie czyn-
nosci dla wszystkich pojem-
nikow.

Reczny odczyt kodéw

Wymogi: Aby towar mogt zo-
sta¢ przypisany do zamowie-
nia klienta, kod towaru musi
zostac odczytany i przestany
do systemu zarzgdzania pro-
duktami.

Stacjonarny odczyt kodow

Wymogi: Jezeli w celu
odczytania kodu towar musi
by¢ trzymany oburgcz, do
odczytu kodu produktu nalezy
uzy¢ stacjonarnego czytnika
kodow.
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Rozwiagzanie: Pomiarowe
kurtyny swietlne serii CML
700i moga monitorowac duze
powierzchnie regatow dzigki
dtugosci pola pomiarowego do
2 960 mm i rozdzielczosci od

5 mm. Wbudowane interfejsy
utatwiajg integracje urzadzen

z réznymi rodzajami magistrali
polowych.

Rozwiagzanie: Reczne czytniki
kodow kreskowych serii IT
1472Xg odczytujg wszystkie
kody kreskowe powszechnie
stosowane w magazynowaniu
i logistyce. W zaleznosci od
zastosowania dostepne sg
wersje z potgczeniem ka-
blowym lub wykorzystujgce
transmisje radiowa.

Rozwiagzanie: Kompaktowy,
wykorzystujacy kamere czyt-
nik kodow DCR 200i odczytuje
zaréwno kody 1D, jak i 2D.
Urzadzenie wykrywa kody
znajdujace sie w jego polu
widzenia — nie jest potrzebna
zadna dodatkowa aktywacja.
Standardowe interfejsy, takie
jak PROFINET, EtherNet/IP

i Ethernet TCP/IP sa dostepne
w celu integracji z magistralg
polowa.
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Specyfikacja techniczna — Czujniki przetaczajace

Czujniki przetaczajace

Czujniki fotoelektryczne / Czujniki dyfuzyjne,
obudowa prostopadtoscienna
Seria 5 Seria 15 Seria 36
Standardowa Standardowa Standardowa
E Wymiary (szer. x gt. x wys.) 14x32.5%20.2mm 15x43x30mm 20.5x76.5x44mm
H Napiecie robocze 10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC
§ Wyjscia przetagczajace PNP, NPN PNP, NPN PNP, NPN
g. Rodzaj ztacza M8, kabel, M12, kabel, kabel+M12 M12, kabel, kabel+M12
N kabel+M8/M12
@ Stopien ochrony IP 67 IP 66, IP 67 IP 67
Certyfikaty (€ c@us (€ c®us C€ corH c@us
Obudowa Plastik Plastik Plastik
; ‘é’:g Zasieg* 0-15m 0-30m 0-100m
) % g' Zrodio $wiatta Swiatfo czerwone, podczerwien Swiatto czerwone Swiatto czerwone
f=
)
%‘5' Przetaczanie Antywalentne Jasne, ciemne Jasne, ciemne
s T
o Czestotliwos¢ przetagczania 500Hz 500Hz 300Hz
§: g 1:"‘; Zasieg* 0.02-6m 0-8/0-10m 0.3-21m
0L = — . . 7
% ; ®  Zrédio swiatta Swiatto czerwone Swiatto czerwone Swiatto czerwone
z° <
E '3 Przetaczanie Antywalentne Jasne, ciemne Jasne, ciemne
=]
= Czestotliwosé przetgczania 500Hz 500Hz 300Hz
S N m Zasigg” 0-1m
S23 . ;
E Q @ Zrodto swiatta Swiatto czerwone / podczerwien
s Ho
& ‘g: -g Przetaczanie Antywalentne
o Czestotliwosé przetaczania 500Hz
= % 9 Zasieg* 0-400mm 0-1,000mm 10-2,500mm
3cs& . . . .
g' g ; Zrédto Swiatta Swiatto czerwone Swiatto czerwone / podczerwien Swiatto czerwone / podczerwien
32
= b Przetaczanie Jasne, ciemne Jasne, ciemne Jasne, ciemne
o
Czestotliwos¢ przetagczania 1,000Hz 500Hz 250Hz
3’ Media przezroczyste X
§ Bariera bezpieczenistwa kategoria
s 2/4
g, Wyjscie ostrzegawcze
% Wejscie aktywujace X
@ Wejécie dezaktywujgce X
Aktywne ttumienie $wiatta X X
otoczenia A2LS
9 Prosty montaz dzigki zintegrowa- Mechaniczna regulacja zasiegu | Mechaniczna regulacja zasiegu |
o nym tulejom z gwintem | Elastyczne Regulacja czutosci | Refleksyjne Regulacja czutosci | Refleksyjne
o wyprowadzenie kabla do tytu lub czujniki fotoelektryczne z duza czujniki fotoelektryczne z duza
o w dét | Szybkie wyréwnanie dzieki  rezerwa funkcjonalng / dla pojemni- rezerwa funkcjonalng w opcji réw-
ﬁ systemowi brightvision | Wykry- kéw zawinietych w folie stretch niez dla pojemnikéw zawinigtych w
-;"; wanie mediéw pétprzezroczystych | folie stretch
[ Dostepne warianty z przyuczaniem |
Wykrywanie pustych butelek
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Specyfikacja techniczna — Czujniki przetaczajace

Czujniki fotoelektryczne / Czujniki dyfuzyjne,
obudowa prostopadtoscienna

Seria 3C Seria 25C Seria 46C

Uniwersalna, mini Uniwersalna Uniwersalna, dtugi zasieg

11x32x17mm 15x43x30mm 20.5x76.3x44mm

10-30V DC 10-30V DC 10-30V DC

Push-pull, PNP, NPN, 10-Link PNP, NPN, push-pull, IO-Link PNP, NPN, push-pull

M8, kabel, kabel+M8/M12 M8/ M8+zatrzask /M12, kabel, M12, kabel, kabel+M12
kabel+M8/M12

IP 67, IP 69K IP 67, IP 69K IP 67, IP 69K

(€ cord c@®us (€ cori c@®us (€ cori c@us

Plastik Plastik Plastik

0-10m 0-30m 0-150m

Swiatto czerwone / laser (klasa 1) Swiatto czerwone Swiatto czerwone / podczerwien

Jasne, ciemne, antywalentne Jasne, ciemne Jasne, ciemne, antywalentne

1,000/3,000Hz 1,500Hz 100/500Hz

0-7/0.02-5.5/0-3m 0-10/0-12/0-25m 0.05-30m

Swiatto czerwone / podczerwieri /  Swiatto czerwone / laser (klasa 1 i 2) Swiatfo czerwone

laser (klasa 1)

Jasne, ciemne, antywalentne Jasne, ciemne, antywalentne Jasne, ciemne, antywalentne

1,000/ 1,500/3,000 Hz 1,500/2,500Hz 25/150/500Hz

5-600mm 0-1,200mm/0-1,300mm 5-3,000mm

Swiatto czerwone / laser (klasa 1) Swiatto czerwone / podczerwieri / Swiatto czerwone / podczerwien / Swia-
laser (klasa 1 2) tto czerwone laser (klasa 1 2)

Jasne, ciemne, antywalentne Jasne, ciemne, antywalentne Jasne, ciemne, antywalentne

1,000/3,000Hz 1,000Hz /2,500 Hz 20/100/200/250/500Hz

X X
X (type 2) X

X X X

X X X

X X X

ECOLAB | Dwa otwory przelotowe  ECOLAB | Metalowe tuleje gwintowane M4 | Laserowa bariera optyczna z pasmem

obudowy z tulejami metalowymi lub  Czujniki z matg i dtuga plamka $wietlng | Czujnik ~ $wiatta dla obiektéw z otworami / o

gwintowanymi | Czujnik o réznej do pozycjonowania na regale/do wykrywania nieregularnym ksztatcie | Wykrywanie

geometrii plamki $wietlnej i optyka  uszkodzonych pojemnikéw | Skupiona plamka  owalnych workéw na przenosniku

V | Warianty lasera | Przyuczanie $wietina | Trumienie pierwszego planu | Duzare- tasmowym | Moze by¢ stosowany jako

| Wykrywanie butelek | Czujniki zerwa funkcjonalna | Do opakowari zawinigtych ~ czujnik mutingu | Czujnik dla przeno-

kontrastu | Wykrywanie etykiet na w folie stretch | Wykrywanie butelek | Warianty ~ $nika rolkowego | Modele do pracy w
butelkach | Urzadzenia z interfejsem lasera | Przyuczanie | Dynamiczny czujnik refe-  $rodowisku zapylonym | Zoptymalizo-
|O-Link | Przycisk przyuczania z rencyjny | Czujnik dalekiego zasiegu | Interfejs wany do pracy réwnolegtej | Ekstremal-
funkcja zdalnego sterowania |0-Link | Czujnik kamizelek bezpieczenstwa ne tlumienie tfa | Interfejs 10-Link
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njuMmzo

Wymiary bez ztgcza
(szer. x gt. x wys.)

Napiecie robocze
Wyjécia przetaczajace
Rodzaj ztacza

Stopien ochrony
Certyfikaty

Obudowa
Zasieg*

Zrédio $wiatta

Przetaczanie
Czestotliwos¢ przetaczania
Media przezroczyste

Bariera bezpieczenstwa
kategoria 2/4

Wyjscie ostrzegawcze
Wejscie aktywujace

Aktywne ttumienie Swiatta
otoczenia A2LS

* Typowa granica zasiegu

Czujniki dalekiego zasiegu

Seria 25 LR
daleki zasieg

156x38.9x28.7mm

10-30V DC
PNP, NPN, push-pull, IO-Link
Kabel+M12

IP 67

(€ corn c@us

Plastik
50-3,000mm

Podczerwien z pomiarem czasu
przelotu TOF (pomiar czasu
propagaciji $wiatta)

Jasne, ciemne
30/40Hz

Wykrywanie obiektéw o niskim
wspotczynniku odbicia rozproszo-
nego > 4% | 2 punkty przetaczania
z funkcja przyuczania i pomiarem
czasu przelotu TOF | Wersje z
przyuczaniem linii i dezaktywacja

| Wszystkie urzadzenia z interfej-
sem |O-Link do konfiguracji (w tym
dostosowanie do aplikaciji) i przesy-
tania danych procesowych | Bardzo
dobry fading | Regulacja zasiegu
przez 10-Link

Seria 110
TOF, laser dalekiego zasiegu

23x50x50mm

18-30V DC
Push-pull, 10-Link
Obracalne ztgcze M12

IP 67, IP 69K

(€ corH c@us

Plastik

100-5,000mm (WH)/
3,000mm (BK)

Laser $wiatta czerwonego (klasa 1)

Jasne
250Hz

Wszystkie urzadzenia z interfejsem
10-Link | Obracalne ztacze M12 |

2 punkty przetgczania | Maty btad
rozpoznawania czerni i bieli | Wy-
soka powtarzalno$c¢ | Regulacja za
pomoca przyciskéw przyuczania |
Czas propagacji promieniowanego

Swiatta (pomiar czasu przelotu TOF)

Seria 10
TOF, laser dalekiego zasiegu

25x65x55mm

18-30V DC
Push-pull, 10-Link

Kabel+M12, kabel,
Obracalne ztacze M12

IP 67

(€ corn c@us

Plastik
50-8,000mm/25,000 mm

Laser swiatta czerwonego (klasa 1)

Jasne
40Hz

X
X
X

Obracalne zlgcze M12 | Wszystkie
urzadzenia z interfejsem 10-Link |
Przetaczanie jasne/ciemne za pomo-
ca przycisku przyuczania | Funkcja
okna | Dostosowanie do aplikacji za
pomoca konfigurowalnych filtréw i
wartoséci wzmocnienia | Czas pro-
pagacji promieniowanego $wiatta
(pomiar czasu przelotu TOF)
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Wymiary ze ztgczem
(szer. x gt. x wys.)

Typ montazu

Napigcie robocze
Zasieg

Wyjscia przetaczajace
Zasada przetgczania

Czestotliwo$¢ przetaczania
Rodzaj ztgcza

Stopien ochrony
Certyfikaty

Obudowa

Czujniki indukcyjne

Specyfikacja techniczna — Czujniki przetaczajace

IS 208, 212, 218, 230
Standard, obudowa
cylindryczna

M8: 22-45mm
M12: 35-60mm
M18: 35-64 mm
M30: 40.6-73.5mm

Na réwni z powierzchng /
ponad powierzchnia

10-30V DC
2-40mm
PNP, NPN

NO, NC,
NO + NC (antywalentne)

Do 5,000 Hz
M12, kabel + M12, kabel
IP 67

(€ c®us

Metal

Dostepne wersje:

Wersja z krotka obudowa |
Zwigkszony zasieg | wersje z
zasilaniem AC/DC | Antywa-
lentne wyjscie przetaczajace

IS 208, 212, 218, 230
Wykonanie w catosci
ze stali nierdzewnej

M8: 45-60mm
M12: 50-60mm
M18: 51-63.5mm
M30: 50-63.5mm

Na réwni z powierzchng /
ponad powierzchnig

10-30V DC
2-40mm
PNP, NPN
NO, NC

Do 600 Hz
M8, M12, kabel
IP 67, IP 68, IP 69 K

(€ c®us

Wykonanie w catosci ze stali
nierdzewnej (V2A & V4A)

Obudowa wykonana w
catosci z jednego elementu
ze stali nierdzewnej (V2A i
V4A) | Odporna na wibra-
cje i uderzenia ci$nienia |
Odporna mechanicznie na
uderzenia w powierzchnie
aktywna | Dostepny réwniez
model ze stali nierdzewnej
316L (ECOLAB), odpowiedni
do zastosowan higienicz-
nych | Wspétczynnik korekcji
1 (wykrywanie niezalezne od
materiatu)

IS 255, 288
Czujniki miniaturowe,
obudowa szescienna

5x5x25mm
8x8x40mm
8x8x59mm

Na réwni z powierzchng /
ponad powierzchnia

10-30V DC
1.5-3mm
PNP, NPN
NO, NC

Do 5,000Hz
M8, kabel + M8, kabel
IP 67

(€ c®us
Metal
Miniaturowa obudowa cylin-

dryczna | Wersje ze zwigk-
szonym zasiegiem

IS 240, 244 /1SS 244
Standard, obudowa
szescienna

12x40x26mm
40x40x67 mm
40x40x 118 mm

Na réwni z powierzchng /
ponad powierzchnia

10-30V DC

4-40mm

PNP, NPN

NO + NC (antywalentne)

Do 1,400Hz
M8, M12, zacisk, kabel
IP 67, IP 68, IP 69 K

(€ c®us

Plastik

Jasny wskaznik stanu |
Antywalentne wyjscia prze-
taczajace (NO+NC) | Wtycz-
ka M12, obracalna o 270°,
dzieki czemu nadaje sie
réwniez do katowych kabli
przytaczeniowych | Widocz-
nos$¢ 360° dzieki 4-kierunko-
wemu wskaznikowi LED na
gtowicy czujnika
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Czujniki pomiarowe
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Funkcja

Wymiary (szer. x gt. x wys.)
Napigcie robocze
Wyijscia

Rodzaj podtaczenia
Stopien ochrony
Certyfikaty

Zasieg*®
Zrédto $wiatta / zasada pomiaru
Czas cyklu / czas pomiaru

Dtugos¢ pola pomiaru /
Kat skanowania

Rozdzielczosé
llo$¢ wigzek
Obstuga

Przefaczajace i pomiarowe kurtyny swietine /

System pomiaru objetosci

g

CSL 710
Przetgczanie

Zasada dziatania
jednokierunkowego
29x35x168...2,968 mm
18-30V DC

4 1/Os (konfigurowalne) + 10-Link

M12
IP 65

(€ c@us

3.5...7m
Podczerwien

30ps na wigzke

160-2,960mm

5,10, 20, 40mm
Max. 592

Przyciski sterujace na wyswietlaczu
foliowym, 5 jezykéw, oprogramo-
wanie konfiguracyjne

8 zakreséw przetgczania | Prosty
podziat obszaru | 4 wyjscia prze-
taczajace + 1 10-Link | Solidna
metalowa obudowa | Bardzo szybki
czas cyklu | Wyswietlacz utatwia-
jacy diagnostyke i wyréwnywanie |
Mozliwo$¢ zastosowania w niskich
temperaturach do -30 °C

* Gwarantowany zasieg w zaleznosci od rozdzielczosci
** Minimalna wysokos$¢ obiektu 5 mm tylko dla wersji z enkoderem obrotowym do pomiaru dtugosci;
minimalna wysokos$c¢ obiektu dla wersji z kurtyna $wietlng do pomiaru dtugosci wynosi 50 mm

g !I

CML 700i
Pomiar

Rozmiar / wykrywanie konturu,
optyczna

29x35x168...2,968 mm
18-30V DC

Analog, CANopen, I0-Link,
PROFIBUS

PROFINET

RS 485 (MODBUS)

M12

IP 65

(€ c@us

45...9.5m
Podczerwien
10-30ps na wigzke + 0,4ms

160-2,960mm

5,10, 20, 40mm
Max. 592

Przyciski sterujace na wyswietlaczu
foliowym, 5 jezykéw, oprogramo-
wanie konfiguracyjne

Czas cyklu CML 730: 10 ps x ilos¢
wigzek + 0,4 ms | Czas cyklu CML
720: 30 ps x ilos¢ wigzek + 0,4 ms

| Wykrywanie mediéw przezroczy-
stych | Wyswietlacz do diagnostyki
i wyréwnywania | Standardowe pro-
file do prostego montazu | Solidna
metalowa obudowa | Odpowiednie
do zastosowan w niskich tempera-
turach do -30 °C

CMS 700i
Pomiar

Rozmiar / wykrywanie konturu,
optyczna

Zaleznie od konfiguracji systemu
230 VAC

4 1/Os, Ethernet TCP/IP,
PROFINET

M12
IP 65

(€ c®us

Podczerwien

Zaleznie od predkosci przenosnika
i rozmiaru obiektow

Rozdzielczo$é 5 mm:
50x50x5mm? - **
2,400x 1,200 % 1,200 mm?
Rozdzielczo$¢ 10 mm:
50x50x5mm?3 -
2,400 x 2,400 x 2,400 mm?
(szer. x gt. x wys.))

5, 10mm

webConfig

System pomiaru konturéw dla
przechodzacych obiektéw | Wyjscie
dla najmniejszego prostopadtoscia-
nu opisanego na obiekcie | Wyjscie
dla wystepow i wybrzuszen obiektu
| Wyjscie dla pozycji obiektu i jego
kata orientacji wzgledem przeno-
$nika | Gromadzenie i przegladanie
danych zewnetrznych np. z wag,
czytnikéw kodow kreskowych |
tatwe uruchomienie przez klienta

| Kompletny system dostepny pod
jednym numerem katalogowym
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Funkcja

Wymiary (szer. x gt. x wys.)
Napigcie robocze

Wyjscia

Rodzaj ztacza
Stopien ochrony
Certyfikaty

Zakres pomiarowy

Zasada pomiaru
Czas pomiaru

Szerokos¢ pola pomiaru /
Kat skanowania

Czestotliwos¢ ultradzwiekow
Rozdzielczos¢

Rozwarto$¢

Gtebokos¢ widetek

llos¢ zadan kontrolnych
Obstuga

Czujniki odlegtosci

OoDS 10

Optyczne czujniki odlegtosci
Optyczny pomiar odlegtosci
25x65x55mm

18-30V DC

4-20mA
1-10V, 0-10V
Push-pull
10-Link

M12

IP 67

(€ cori c@us

50-3,500mm

50-8,000mm

(90 % odbicie rozproszone)
100-25,000 mm na folii refleksyjnej

Optyczny / laser (klasa 1)
3,4-1,020 ms (nastawny)

1mm

Przyciski sterujace na wyswietlaczu
foliowym lub Sensor Studio

Wyswietlacz do wyswietlania war-
tosci mierzonych oraz konfiguracji |
Obracalne zigcze M12 | Wszystkie
urzadzenia z interfejsem l0-Link |
Pomiar czasu propagaciji (pomiar
czasu przelotu TOF)

Specyfikacja techniczna — Czujniki pomiarowe

oDSs 110

Optyczne czujniki odlegtosci
Optyczny pomiar odlegtosci
23x50x50mm

18-30V DC

4-20mA
1-10V

1x push-pull
10-Link
M12

IP 67

(€ c@®us

100-3,000mm
100-5,000mm
(90 % odbicie rozproszone)

Optyczny / laser (klasa 1)
4-20ms

1mm

Przyuczanie lub Sensor Studio

Wszystkie urzadzenia z interfejsem
10-Link | Obracalne ztgcze M12 |
Regulacja za pomoca przycisku
przyuczania | Pomiar czasu propa-
gacji (pomiar czasu przelotu TOF)
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Funkcja

Zasieg
Odlegtos$¢ odczytu
Interfejsy

Praca w sieci

Obliczanie pozycji przez
Wyijscie wartosci pomiarowej
Powtarzalnos¢

Dokfadnosé
Stopien ochrony
Zrédto $wiatta
Napigcie zasilania

Temperatura robocza

Pozostate funkcje

Certyfikaty

Laserowy czujnik
odlegtosci

AMS 300i

Optyczny pomiar odlegtosci

40/120/200/300m

Zintegrowane:
PROFIBUS i SSI
PROFINET
PROFINET i SSI
DeviceNet

EtherCAT

EtherNet/IP

CANopen

Ethernet TCP/IP, UDP
Interbus-S

RS 232, RS 422, RS 485
SSI

Przez powyzsze interfejsy

Odbtysnik
1.7ms

+0.9/1.5/2.1/3mm
(3 sigma)

+2/2/3/5mm

IP 65

Laser czerwony (klasa 2)
18-30V DC

-5...450°C
(-30...+50°C z ogrzewaniem)

Pomiar i monitorowanie
predkosci

(€ corH c@us

System pomiaru odlegtosci
bezwzglednej o bardzo
wysokiej doktadnosci |
Jednoczesne wykorzystanie
interfejséw PROFIBUS i SSI
lub PROFINET i SSI | katwe
programowanie poprzez
zewnetrzny plik konfigura-
cyjny | Opcja z ogrzewaniem
| Wielojezyczny wyswietlacz
sterowany za pomoca menu
| Odbtysniki z mozliwoscia
ogrzewania dostepne jako
wyposazenie dodatkowe

Systemy pozycjonowania

za pomoca kodéw kreskowych

W W y i

\

BPS 8

Optyczny pomiar potozenia

10,000 m
60...140mm

Zintegrowane:
RS 232

Z jednostka
przytaczeniowa MA 200i
PROFINET IO/RT,
PROFIBUS,

Ethernet TCP/IP, UDP, IP,
EtherCAT, DeviceNet,
CANopen

Tasma z kodami kreskowymi
3.3ms
+1mm (3 sigma)

IP 67
Laser czerwony (klasa 2)

5V DC
(24V DC przez MA 8-01)

0... +40°C

Mozliwos¢ konfiguraciji
wedtug potrzeb uzytkownika

(€ corH c@us

Pozycjonowanie na tukach,
pochylniach i zwrotnicach
toréw | Kompaktowa meta-
lowa obudowa | Obrotowe
ztacze M12 | Obstuga wielu
réznych protokotéw dzigki
zewnetrznym jednostkom
przytaczeniowym MA 200i

BPS 300i

Optyczny pomiar potozenia

10,000 m
50...170mm

Zintegrowane:
PROFINET
EtherCAT
PROFIBUS

SSI

RS 422

RS 232

RS 485

Tasma z kodami kreskowymi
1ms
+0.15mm (3 sigma)

IP 65
Laser czerwony (klasa 1)
18-30V DC

-5...450°C
(-35...+50°C z ogrzewaniem)

Pomiar i monitorowanie
predkosci

(€ corH c@us

Pozycjonowanie na fukach,
pochylniach i zwrotnicach
toréw | Jazda po tuku, prze-
mieszczanie w poziomie i
pionie | Metalowa obudowa

| Podiaczenie przez terminal,
ztacze M 12 lub kabel | Szybki
i bezpieczny system moco-
war dla dowolnej pozycii |
Szeroki zakres mozliwosci
diagnostycznych | Wygodne
programowanie poprzez
GSDML/GSD lub ESI | W opgii
ogrzewanie i wyswietlacz

e

Le“z

-
O l'

FBPS 600i

Bezpieczny optyczny
pomiar potozenia

10,000 m
50...170mm

Zintegrowane:
2x SSI

Tasma z kodami kreskowymi
1ms
+0.45mm (3 sigma)

IP 65
Laser czerwony (klasa 1)
24V DC £25%

-5...+60°C
(-35...+60°C z ogrzewaniem)

Parametry bezpieczenstwa:
PL e, kategoria 4 zgodnie

z EN ISO 13849-1

SIL 3 zgodnie z IEC 61508
Czas reakcji na bfad:

10 ms ... 400 ms (nastawny)

(€ corH c@us &)

Pozycjonowanie na tukach,
pochylniach i zwrotnicach
toréw | Podtaczenie z boku
lub od spodu | Obudowa
metalowa | Uchwyt zaci-
skowy z funkcja szybkiego
zaciskania do mocowania w
dowolnej pozycji | Opcjonal-
nie: ogrzewanie lub wyswie-
tlacz
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Szerokos¢ strefy detekcji
Zasieg

Zrédto $wiatta

Wyjscia

Wejécia/wyjscia przetaczajace
Obudowa

Stopien ochrony

Napigcie zasilania

Zrodto $wiatta

Temperatura robocza
Certyfikaty

Naprowadzanie optyczne

OGS 600

115...265mm

10...70mm

10ms

1 x PNP

1 x programowalne wejscie/wyjscie
(RS 485 and RS 422)
CANopen, RS 422, RS 485
Aluminiowy odlew ci$nieniowy
IP 65

18-30V DC

Laser czerwony (klasa 2)
-15...+50°C

c@®us

Naprowadzanie w technologii
poétprzewodnikowej — najwyzsza
niezawodnos¢ dzieki catkowitemu
brakowi elementéw ruchomych

| Niewrazliwo$é na nieréwnosci
dzieki pasywnemu uktadowi
optycznemu o duzym zasiegu de-
tekgji | Wykrywanie do 6 réwno-
legtych $ciezek | Konfigurowalny
typ danych procesowych

auzoluyosa} sueq
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Funkcja

Wymiary (szer. x gt. x wys.)
Napiecie robocze
Wyijscia

Rodzaj ztagcza
Stopien ochrony
Certyfikaty

Zakres pomiarowy
Zasada pomiaru
Czas pomiaru

Szerokos¢ pola pomiaru / Kat
skanowania

Rozdzielczos¢
Rozwartosé

Gtebokosé widetek
lloé¢ zadan kontrolnych
Obstuga

Czujniki 3D - czujniki optyczne

LPS 36, 36 HI
LES 36, 36 HI
LRS 36

Pomiar odlegtosci,
wykrywanie, optyczna

56x74x160mm
18-30V DC

4-20mA
1-10V
Ethernet

4 x push-pull
PROFIBUS

M12
IP 67

(€ cori c@us

200-800/200-600 mm
Optyczny / laser (klasa 2M)
10ms

Max. 600mm/max. 140mm

0.1-6mm

16

Oprogramowanie konfiguracyjne
Wyswietlacz

LPS 36: czujnik optyczny do
pomiaru obiektéw 2D/3D | LPS
36 HI: bardzo precyzyjny czujnik
z rozdzielczoscig 0,1 mm | LES
36: czujnik optyczny do pomiaru
szerokosci/wysokosci i potozenia
| LRS 36: czujnik optyczny do
wykrywania obiektéw w maks.

16 polach detekcji | Wspomaga-
nie ustawienia z wyswietlaczem
OLED; wejscia: aktywacja, kaska-
dowe, wyzwalajgce | Opcjonalnie:

port enkodera
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Zastosowanie

Zasada dziatania
Rozdzielczos$¢ (pixel)
Punkt skupienia

Zasieg

Interfejs

Cyfrowe wejscia / wyjscia
Predkos¢ przesytu danych
Opcje

llos¢ zadan kontrolnych
Konfiguracja / system operacyjny
Pozostate funkcje

Wymiary (szer. x wys. x gt.)
Certyfikaty

Czujniki do doktadnego pozycjonowania gniazda tadunkowego

IPS 200i
Czujniki do pozycjonowania

Doktadne pozycjonowanie gniazda
fadunkowego
Regaty o pojedynczej gtebokosci

(CMOS) Migawka globalna
1,280 x 960

Odlegto$¢ odczytu 100 ... 600 mm
Zalezny od znacznika

Zintegrowane:
Ethernet TCP/IP, UDP
PROFINET IO/RT, EtherNet/IP

3x IN; 5x OUT

Kable, uchwyty montazowe, od-
bty$niki, modele z ogrzewaniem do
-30°C

8

Sieciowe narzedzie konfiguracyjne
(webConfig) Polecenia XML;
2x sterowanie operacyjne

Konfiguracja w urzadzeniu za
pomoca koddéw konfiguracyjnych

43x61x44mm

(€ c@®us

Oszczednos$é czasu dzieki opcji
szybkiego uruchomienia za pomoca
internetowego narzedzia konfigu-
racyjnego lub drukowanych kodéw
konfiguracyjnych | Innowacyjny
system wyréwnywania za pomoca
diod LED ze sprzezeniem zwrotnym
upraszcza proces | Jedno urzadze-
nie dla catego typowego obszaru
roboczego 100-600 mm | Ocena
jakosci odczytu umozliwia wczesne
wykrycie pogorszenia parametrow

| Mozliwo$é elastycznych zasto-
sowan dzieki wysokowydajnemu,
niezaleznemu od $wiatta otoczenia
podswietleniu diodami LED na pod-
czerwien | Model ze zintegrowanym
ogrzewaniem do pracy w tempera-
turze do -30°C

IPS 400i
Czujniki do pozycjonowania

Doktadne pozycjonowanie gniazda
fadunkowego
Regaly o podwdjnej gtebokosci

(CMOS) Migawka globalna
1,280 x 960

Odlegtos¢ odczytu 250 — 2 400 mm
Zalezny od znacznika

Zintegrowane:
Ethernet TCP/IP, UDP
PROFINET IO/RT, EtherNet/IP

3x IN; 5x OUT

Kable, uchwyty montazowe, od-
bty$niki, modele z ogrzewaniem do
-30°C, podswietlenie zewnetrzne

8

Sieciowe narzedzie konfiguracyjne
(webConfig) Polecenia XML;
2x sterowanie operacyjne

Konfiguracja w urzadzeniu za
pomoca kodéw konfiguracyjnych

43 x61x44mm

(€ c@®us

Oszczednos$c¢ czasu dzigki opciji
szybkiego uruchomienia za pomoca
internetowego narzedzia konfigu-
racyjnego lub drukowanych kodéw
konfiguracyjnych | Innowacyjny
system wyréwnywania za pomoca
diod LED ze sprzezeniem zwrotnym
upraszcza proces | Ocena jakosci
odczytu umozliwia wczesne wy-
krycie pogorszenia parametréw |
Jedno urzadzenie dla podwdéjnego
zakresu roboczego 250 - 2 400 mm
| Mozliwosé elastycznych zasto-
sowan dzieki wysokowydajnemu,
niezaleznemu od $wiatta otoczenia
podswietleniu diodami LED na pod-
czerwien | Model ze zintegrowanym
ogrzewaniem do pracy w tempera-
turze do -30°C

Przemystowe kamery IP

LCAM 308
Kamera monitorujgca

Przesytanie obrazéw na zywo,
zapis przekazanego obrazu

Kolor CMOS
1,280 x 720

500mm... o0
Ethernet

1x IN
10/100 Mbit/s

Kable, uchwyty montazowe,
przetacznik sieciowy

webConfig

Wejscie wyzwalajace, zintegrowana
pamieé, ogrzewanie

85x114 x35mm
c UK

cA
Doskonale nadaje sie do zastoso-
wan przemystowych dzieki prze-
szklonemu wizjerowi i metalowej
obudowie | Stopieri ochrony - IP 65
| Uktad scalony kamery do prze-
syfania w kolorze obrazu na zywo

w formacie MJPEG | Temperatura
pracy -30 ... 50 °C
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Zasieg pola ochronnego
Kat skanowania
Rozdzielczo$¢ katowa

Zasieg pola ostrzegawczego
(przy stopniu remisji 10%)

Rozdzielczos$¢, nastawna
Czas reakcji
Bezpieczenstwo

Wymiary, razem z el. tagczacym
(szer. x wys. x gt.)

Zakres temperatur
Certyfikaty

Zabezpieczajace wyjscia
przetaczajagce

Liczba par pol
(1 pole ochronne + 1 pole ostrzegawcze)

Liczba zestawow 4 pol
(1 pole ochronne + 3 pola ostrzegawcze)

Liczba zestawéw 4 pol
(2 pole ochronne + 2 pola ostrzegawcze)

Liczba niezaleznych konfiguraciji
czujnikéw

Informacje tekstowe, wbudowana
poziomica elektroniczna

Konfigurowalne wyjscia
sygnalizacyjne

Wyjscie danych UDP optymizowane
dla nawigacji pojazdéw AGV,
konfigurowalne, zasieg roboczy 50 m

Jednostka przytaczeniowa
(wymienna, ze zintegrowana
pamiecia ustawien)

Interfejsy do konfiguraciji i diagnostyki

PROFINET

Inne cechy

Laserowe skanery bezpieczenstwa

Specyfikacja techniczna — Bezpieczenstwo

Bezpieczenstwo to Leuze

RSL 410, RSL 420, RSL 425

3,0/4,5/6,25/8,25m
270°

0.1°

20m

30/40/50/60/70/150mm
>80ms

Typ 2,SIL3,PLd
140x 149 x 140mm

0...+50°C

(€ cori c@us & &

RSL 410: 1
RSL 420: 10

RSL 410: 1
RSL 420: 10

X

RSL 410: 3
RSL 420: 4

RSL 425
Odlegtos¢ i sita sygnatu,
rozdzielczos¢ katowa 0,1°

RSL 410: ztacze M12,
RSL 420, 425: kabel lub ztacze,
16-pin

Ethernet TCP/IP, Bluetooth
RSL 420, 425: USB

Do pracy w trudnych warunkach
| Monitorowanie stycznika (EDM),
blokada startu/restartu (RES) | Pio-
nowa ochrona dostepu z monitoro-
waniem konturu odniesienia | Funk-
cja parkowania (wytaczanie pola
ochronnego, RSL 420 i RSL 425)

RSL 430, RSL 440, RSL 445

3,0/4,5/6,25/8,25m
270°

0.1°

20m

30/40/50/60/70/150mm
>80ms

Typ 2,SIL3,PLd
140x149x140mm

0...+50°C

(€ coricus & &

RSL 430: 10+10
RSL 440, 445: 100

10

50

RSL 430: 2
RSL 440, 445: 10

X

RSL 445
Odlegtos¢ i sita sygnatu,
rozdzielczos¢ katowa 0,1°

Kabel lub ztacze, 29-pin

Ethernet TCP/IP, USB, Bluetooth

Do pracy w trudnych warunkach

| Monitorowanie stycznika (EDM),
blokada startu/restartu (RES) |
Pionowa ochrona dostepu z mo-
nitorowaniem konturu odniesienia
| Funkcja parkowania (wytaczanie
pola ochronnego)

RSL 420P, RSL 450P, RSL 455P

3,0/4,5/6,25/8,25m
270°

0.1°

20m

30/40/50/60/70/150mm
>120ms

Typ 2,SIL3,PLd
140x 169 x 140 mm

0...+50°C

C€ corn c@®us &

RSL 420P: PROFlIsafe, 1 pole
ochronne

RSL 450P, 455P: PROFlsafe,

4 pola ochronne jednoczesnie

RSL 420P: 10
RSL 450P, 455P: 100

RSL 420P: 10

RSL 450P, 455P: 50 (Pola ostrze-
gawcze moga by¢ analizowane jako
pola ochronne)

RSL 420P: 1
RSL 450P, 455P: 10

X

Mozna zazgdaé petnej informac;ji
o stanie urzgdzenia

RSL 455P
Odlegtos¢ i sita sygnatu,
rozdzielczos¢ katowa 0,1°

3x ztgcze M12 dla przetacznikow

z 2 portami PROFINET i zasilania
4x ztacze M12 z dodatkowym wyj-
$ciem napieciowym | Wariant AIDA
z wtyczkami push-pull, komunika-
cja za pomoca kabla miedzianego
lub $wiattowodu

Ethernet TCP/IP, USB, Bluetooth

Klasa zgodnosci C | Klasa obciagze-
nia sieci lll | Urzadzenie PROFINET
zgodne ze specyfikacja V2.3.4 |
GSDML zgodnie ze specyfikacja
V2.3.2

Do pracy w trudnych warunkach

| blokada startu/restartu (RES) |
Pionowa ochrona dostepu z mo-
nitorowaniem konturu odniesienia
| Funkcja parkowania (wytaczanie
pola ochronnego)
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Typ zgodny z
EN IEC 61496

SIL zgodnie z
IEC 61508 i
EN IEC 62061 (SILCL)

Poziom zapewnienia bez-
pieczenstwa (PL) zgodnie z
EN ISO 13849-1

Rozdzielczosé

Zasieg

Wysoko$¢ pola ochronnego
Czas reakcji

Wymiary przekroju profilu
Zakres temperatur

Stopien ochrony

Zabezpieczajace wyijscia
przetaczajace (OSSD)

Rodzaj podtaczenia
Certyfikaty

Redukcja zasiggu na nadajniku
Przetaczane kanaty transmisji
Wskaznik LED

7-polowy wyswietlacz

Konfiguracja za pomoca
okablowania

Automatyczny start / restart
Blokada startu / restartu (RES)

Monitorowanie stycznikow
(EDM)

Wygaszanie wigzki state lub
ruchome

Wbudowana funkcja mutingu

Potaczenie wyjscia bezpie-
czenstwa, multiscan

Smukfa konstrukcja

kaczenie kaskadowe (3 poziomy)
Wersja AIDA

Interfejs bezpieczenstwa AS-i

Znak ochrony EX wg
EN 60079

Klasy ochrony
IP 67 / IP 69K, montaz
w rurze ochronnej

Zwigkszona odpornos¢
na wstrzgsy i wibracje

ELC 100

Typ 4

SIL3
PLe

17/30mm
3/6m
0...1,500mm
45-21ms

34.7mm x 39.3mm
0...+55°C

2 Wyjscia tranzystorowe PNP

Kabel 150 mm ze ztagczem
M12

(€ c®us &

X (Dodatkowy wskaznik
wyréwnania)

X (w standardzie dla
wszystkich urzadzen)

Specyfikacja techniczna — Bezpieczenstwo

Optoelektroniczne kurtyny bezpieczenstwa

MLC 310, MLC 320
MLC 510, MLC 520

MLC 300: type 2
MLC 500: type 4

MLC 300: SIL 1
MLC 500: SIL 3

MLC 300: PL ¢
MLC 500: PL e

14/20/30/40/90 mm
6/15/10/20/20m
150 ... 3,000 mm

MLC 300: 3-51ms
MLC 500: 3-64 ms

29 x 35 mm

MLC 300: O0...+55°C
MLC 500: -30 ... +55°C

IP 65
2 Wyjscia tranzystorowe PNP

Ztgcze M12

€0 e @

X
X

MLC 320, 520
X

X
MLC 320, 520
MLC 320, 520

MLC 520
MLC 510
MLC 510

MLC 520
(grupa ll, kat. 3D and 3G)

MLC 510

MLC 500

MLC 530

Typ 4

SIL3
PLe

14/20/30/40/90 mm
6/15/10/20/20m
150 ... 3,000 mm
3-64ms

29 x 35 mm
-30 ... +55°C

IP 65
2 Wyijscia tranzystorowe PNP

Ztacze M12

€6 8 @

X
X

X

X (2-czujniki sterowanie
czasowe)

X

MLC 530-SPG

Typ 4

SIL3
PLe

30/40/90 mm
10/20/20m
150 ... 3,000 mm
3-64ms

29 x35mm
-30 ... +565°C

IP 65
2 Wyjscia tranzystorowe PNP

Ztgcze M12

€0 e @

X
X

X

X

X (Inteligentne Bramkowanie
Procesu)



sujobo sfoewlou]

afo)ung

Typ zgodny z EN IEC
61496

SIL zgodnie z
IEC 61508 i
EN IEC 62061 (SILCL)

Poziom zapewnienia
bezpieczenstwa (PL)
zgodnie z EN ISO 13849-1

Liczba wigzek /
dtugosc¢ wigzki

Zasieg

Wymiary

Zakres temperatur

Zabezpieczajace wyjscia
przetaczajgce

Rodzaj podtaczenia
Certyfikaty

Wskaznik LED

7-polowy wyswietlacz
Blokada startu / restartu
(RES)

Monitorowanie stycznikéw
(EDM)

Konfiguracja za pomoca
okablowania

Poziomica laserowa
(opcja dla systemoéw z
oddzielnym nadajnikiem i
odbiornikiem)

Muting (2 czujniki sterowane
czasowo lub sekwencyjnie)

Muting (4 czujniki stero-
wane czasowo)

Rozszerzenie time-out dla
mutingu - do 100 godzin
Skrocenie time-out dla
mutingu — do 10 sekund

Wbudowane sygnat swietl-
ny dla indykatora statusu

Interfejs bezpieczenstwa
AS-i

Specyfikacja techniczna — Bezpieczenstwo

Bariery swietlne bezpieczenstwa

MLD 310, MLD 320
MLD 510, MLD 520

MLD 300: type 2
MLD 500: type 4

MLD 300: SIL 1
MLD 500: SIL 3

MLD 300: PL ¢
MLD 500: PL e

2/500 mm
3/400mm
4/300 mm

0.5...50mor20...70m
(z oddzielnym nadajnikiem
i odbiornikiem)

0.5 ... 6/8 m (zintegrowany
nadajnik/odbiornik)

Przekrdj profilu
52 x 65 mm

-30 ... +55°C

2 Wyjscia tranzystorowe
PNP (OSSD)

Ztgcze M12

€6 &

MLD 320, 520
MLD 320, 520

MLD 320, 520
MLD 320, 520

X

X

MLD 510

MLD 330, MLD 335
MLD 530, MLD 535

MLD 300: type 2
MLD 500: type 4

MLD 300: SIL 1
MLD 500: SIL 3

MLD 300: PL ¢
MLD 500: PL e

2/500 mm
3/400mm
4/300mm

0.5...50mor20...70m
(z oddzielnym nadajnikiem
i odbiornikiem)

0.5 ... 6/8 m (zintegrowany
nadajnik/odbiornik)

Przekrdj profilu
52 x 65 mm

-30 ... +55°C

2 Wyjscia tranzystorowe
PNP (OSSD)

Ztgcze M12

€6 e &

X
X

MLD 330, 530
MLD 335, 535

MLD 335, 535
MLD 330, 530
MLD 335, 535
MLD 531

X

Bezpieczenstwo to Leuze

Urzadzenia bezpieczenstwa z pojedyncza wigzka swiatta

MLD 510, MLD 520,
MLD 530

Type 4 (autokontrola)

SIL 3

PLe

0.5...70m
20...100m

52 x65x 193 mm
-30 ... +55°C

2 Wyjscia tranzystorowe
PNP (OSSD)

Ztgcze M12

€6 e &

MLD 520, 530
MLD 520, 530

MLD 520, 530
MLD 520, 530

X

MLD 530

MLD 530

MLD 510

SLS 46C typ 4
SLS 46C typ 2

Typ 4, z przekaznikiem bez-
pieczeristwa MSI-TRM Typ
2, z zabezpieczajacym urza-
dzeniem monitorujgcym

SIL 3 (SLS 46C typ 4 z prze-
kaznikiem bezpieczenstwa
MSI-TRM) SIL 1 (SLS 46C
typ 2, z zabezpieczajacym
urzadzeniem monitorujgcym)
PL e (SLS 46C typ 4 z prze-
kaznikiem bezpieczeristwa
MSI-TRM) PL c (SLS 46C typ
2 z zabezpieczajacym urzg-
dzeniem monitorujgcym)

1

0.25...40m
5..70m

20.5x 77 x44mm

-30 ... +60°C

2 Wyjscia tranzystorowe
push-pull

Kabel 2 m, Ztagcze M12

C€ c®us & ecomns
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Odlegto$¢ odczytu
(w zaleznosci od wersji)

Minimalna rozdzielczos$¢
Predkos¢ skanowania
Rodzaj optyki

Rodzaj odczytu

Wejscia/wyjscia
Interfejsy

Praca w sieci

Napigcie robocze
Stopien ochrony
Network master
Certyfikaty

Opcje

Uchwyty montazowe

Stacjonarne liniowe czytniki kodéw

BCL 200i
40-255mm

0.2mm
1,000 skanow/s
M

Skaner jednoliniowy,
Skaner rastrowy

Lustro odbijajace
Technologia rekonstrukcji
kodow

1/1

Zintegrowane:
PROFINET IO/RT
Ethernet TCP/IP
EtherNet/IP

18-30V DC
IP 65

(€ corH

BT 56, BT 300W, BT 300-1

Do zastosowan w ograni-
czonej przestrzeni miedzy
liniami przenosnikéw | Zin-
tegrowana tacznos$¢ z magi-
stralg polowa | Technologia
rekonstrukcji kodéw (CRT) |
Prosta konfiguracja bez do-
datkowego oprogramowania
lub pliku GSDML | Rodzaj
przytacza: zarobiony kabel
ze ztgczem

BCL 300i
20-700mm

0.127mm
1,000 skandow/s
N,M,F, L, J

Skaner jednoliniowy,
Skaner rastrowy

Lustro odchylajgce
Lustro obrotowe
Technologia rekonstrukcji
kodow

1/1

Zintegrowane:

RS 232/485/422
multiNet

PROFIBUS
PROFINET I0/RT
Ethernet TCP/IP, UDP
Ethernet IP

EtherCAT

Z jednostka przytacze-
niowa MA 200i DeviceNet,
CANopen

18-30V DC
IP 65
MA 31

(€ corH c@us

BT 56, BT 59, BT 300 W,
BT 300

Zintegrowana tacznosc¢ z
magistralg polowa Techno-
logia rekonstrukcji kodéw
(CRT) | Dostepny w wersji

z wylotem wigzki z przodu
z lustrem odchylajacym lub
obrotowym | Prosta konfi-
guracja bez dodatkowego
oprogramowania lub pliku
GSDML | Modutowa tech-
nologia podtgczania za
pomoca pokrywy wtykowej
M12 ze zintegrowanymi zig-
czami, pokrywe z zaciskami
lub przewodami | Opcje z
wys$wietlaczem i ogrzewa-
niem

BCL 500i
200-2,400mm

0.2mm
1,000 skanow/s
N, M, F, L

Skaner jednoliniowy
Lustro obrotowe
Technologia rekonstrukcji
kodow

2/2

Zintegrowane:

RS 232/485/422
multiNet

PROFIBUS
PROFINET I0/RT
Ethernet TCP/IP, UDP
Ethernet IP

Z jednostka przytacze-
niowa MA 200i EtherCAT,
DeviceNet, CANopen

10-30V DC
IP 65
Zintegrowany

(€ corH c@us

BT 56, BT 59

Zintegrowane na urzgdzeniu
oprogramowanie "webCon-
fig" umozliwiajace konfi-
guracje przez ztagcze USB
bez dodatkowego oprogra-
mowania | Wielojezyczny
wyswietlacz z menu | Ztacze
M12 | Wbudowana funkcja
do wygodnej facznosci z
magistrala polowa, pracy

w sieci i konfiguracji za
pomoca pliku GSD/GSDML
| Technologia rekonstrukciji
kodéw (CRT) dla niezawod-
nej identyfikacji uszkodzo-
nych kodéw | Opcjonalnie
modele z ogrzewaniem do
-35°C

BCL 600i

300-1,500mm

0.25mm
800-1,000 skanéw/s
M, F

Skaner jednoliniowy
Lustro obrotowe
Technologia rekonstrukcji
kodow

2/2

Zintegrowane:

RS 232/485/422
multiNet

PROFIBUS
PROFINET IO/RT
Ethernet TCP/IP, UDP

Z jednostka przytacze-
niowa MA 200i EtherCAT,
DeviceNet, CANopen

10-30V DC
IP 65
Zintegrowany

(€ corH c@us

BT 56, BT 59

Zintegrowane na urzg-
dzeniu oprogramowanie
"webConfig" umozliwiajace
konfiguracje przez ztacze
USB bez dodatkowego
oprogramowania | Wieloje-
zyczny wyswietlacz z menu

| Ztacze M12 | Wbudowana
funkcja do wygodnej tacz-
nosci z magistrala polowa,
pracy w sieci | Technologia
rekonstrukcji kodéw (CRT)
dla niezawodnej identyfikaciji
uszkodzonych kodéw | Zop-
tymalizowany dla modutéw
od 0,25 to 0,5 mm



auzoluyoa} sueq

eyAishiapjeieyn

Odczyt kodéw

Zasada dziatania
Rozdzielczos¢ (pixel)
Punkt skupienia

Interfejs

Praca w sieci

Cyfrowe wejscia / wyjscia
llos¢ zadan kontrolnych

Konfiguracja / system
operacyjny

Opcje

Wymiary (szer. x wys. x gt.)
Certyfikaty

Stacjonarne czytniki kodow 2D

DCR 200i

Data Matrix, kody kreskowe,
kody QR, kody farmaceutycz-
ne, Aztec, GS1 Databar

(CMOS) Migawka globalna
1,280 x 960

optyka U: 50 mm
optyka N: 70 mm
optyka M: 105 mm
optyka F: 185 mm
optyka L: 285 mm

Zintegrowane:
Ethernet TCP/IP, UDP
PROFINET IO/RT
EtherNet/IP

RS 232

RS 422

Z modutem przytaczenio-
wym MA 200i

PROFIBUS

Ethernet TCP/IP, UDP
EtherCAT

DeviceNet

CANopen

2/2

Pojemnos$¢ pamieci - 1 para-
metr ustawiony w kamerze

Konfiguracja za pomoca kodu
kreskowego lub komputera

i standardowej przegladarki
internetowej, bez koniecz-
nosci dodatkowej instalaciji
oprogramowania (narzedzie
webConfig)

Opcjonalnie: kable przytacze-
niowe | filtry optyczne | ostony
obudowy | podéwietlenie
zewnetrzne | uchwyty mon-
tazowe: BTU 320M-D12, BT
320M | Modut przytaczeniowy
MA 150

43 x61x44mm

(€ c®us

System kamer do wielokierun-
kowego odczytu koddw kresko-
wych i kodéw 2D | Zintegrowane
oswietlenie (zaleznie od typu:
czerwony lub IR) | Duza pred-
kos$é obiektu do 7 m/s | Zinte-
growana funkcja przyuczania do
prostego ustawiania za pomoca
przyciskéw | Opcjonalna solidna
obudowa ze stali nierdzewnej

| Opcja z wejsciami/wyjsciami
przetaczajgcymi NPN | Opcja ze
zintegrowanym ogrzewaniem do
pracy w temperaturze do -30 °C

auzol1uyoa} aueq
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Technologia odczytu

Odlegtos$¢ odczytu
Interfejsy

Praca w sieci

Akcesoria

Napiecie robocze

Mozliwosci zastosowan

Rodzaje kodow
Certyfikaty

Specyfikacja techniczna — Identyfikacja

Reczne czytniki kodéw

IT 14709, 14729

Matryca Z Bluetooth

skanujaca
18-400mm

Zintegrowane:
RS 232/USB
Keyboard Wedge PS 2

Z jednostka
przytaczeniowa MA 21
multiNet

Z jednostka
przytaczeniowa MA 200i
PROFINET IO/RT
PROFIBUS

Ethernet TCP/IP, UDP
EtherCAT

DeviceNet

CANopen

Kable do RS 232 / USB,
interfejs Keyboard Wedge,
podstawka stolikowa, pod-
stawka $cienna, zasilacz

4.5-5.5V DC
Stopien ochrony IP 41

Kody kreskowe

(3

Duzy zakres odczytu uta-
twia wykrywanie kodéw |
Ergonomiczna, odporna
obudowa | Temperatura
robocza 0°C ... +45°C

IT 1980i, 1981i
IT 1990i, 1991i

Matryca Z Bluetooth

skanujaca
0-16,000mm

Zintegrowane:
RS 232/USB
Keyboard Wedge PS 2

Z jednostka
przytaczeniowa MA 21
multiNet

Z jednostka
przytaczeniowa MA 200i
PROFINET I0O/RT
PROFIBUS

Ethernet TCP/IP, UDP
EtherCAT

DeviceNet

CANopen

Kable do RS 232 / USB,
interfejs Keyboard Wedge,
podstawka stolikowa, pod-
stawka $cienna, zasilacz,
stacja bazowa

4.5-5.5V DC

Do pracy w trudnych wa-
runkach przemystowych
Wysokokontrastowe kody,
Stopien ochrony IP 65 (IP 67)

Kody kreskowe i kody 2D

(€

Duzy zakres odczytu
utatwia odczyt kodéw o
duzym kontrascie | Ergono-
miczna, odporna obudowa
do pracy w trudnych wa-
runkach przemystowych

| Temperatura robocza:

-30°C...+50°C
(IT 1990i, IT 1980i),
-20°C...+50°C

(IT 1991i, IT 1981i)
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Zakres czestotliwosci
Max. zasieg odczytu RFID
Predkos$¢ maksymalna
Interfejsy

Praca w sieci

Funkcje
Rodzaje transponderéw

Napiecie robocze
Stopien ochrony
Certyfikaty

Systemy RFID

RFI 32

80mm
6.0m/s

Zintegrowane:
RS 232

Z jednostka przytaczeniowa MA 21
multiNet

Z jednostka przylaczeniowa MA 200i
PROFINET IO/RT

PROFIBUS

Ethernet TCP/IP, UDP

EtherCAT

DeviceNet

EtherNet/IP

CANopen

Odczyt RFID

- Transponder o ksztatcie dysku
- Odporny na dziatanie temperatury
do 200°C

12-30V DC
IP 65

C€

Kompaktowy modut RFID do
odczytu danych | Wysoki stopieri
ochrony do pracy w trudnych wa-
runkach przemystowych | Mozliwy
montaz pomiedzy rolkami przeno-
$nika

h.
RFM 32, 62

400mm
6.0m/s

Zintegrowane:
RS 232

Z jednostka przytaczeniowa MA 21
multiNet

Z jednostka przytaczeniowa MA 200i
PROFINET IO/RT

PROFIBUS

Ethernet TCP/IP, UDP

EtherCAT

DeviceNet

EtherNet/IP

CANopen

Odczyt / Zapis RFID

- Transponder o ksztafcie dysku

- Odporny na dziatanie temperatury
do 200°C

- Etykiety radiowe RFID

12-30V DC
IP 65/IP 67

C€

Kompaktowy modut RFID do
odczytu/zapisu | Wysoki stopieri
ochrony do pracy w trudnych wa-
runkach przemystowych | Mozliwy
montaz pomiedzy rolkami przeno-
$nika | RFM 32 dostepny jest réow-
niez w wersji z certyfikatem Ex



Optyczna transmisja danych

auzoluyoa} aueq

Ayoanp

Zasieg

Zrédto $wiatta
Predkos$¢ transmisiji
Interfejsy

Stopien ochrony
Napigecie robocze
Temperatura pracy

Certyfikaty

Specyfikacja techniczna — Optyczna transmisja danych

Optyczna transmisja danych

DDLS 200

120, 200, 300, 500 m
Dioda LED podczerwieni
2Mbit/s

PROFIBUS

CAN

DeviceNet

Interbus

Rockwell DH+ or RIO
RS 422

IP 65
18-30V DC
-5°C...+50°C

(=30°C...+50°C z ogrzewaniem)

(€ c@®us

Bezprzewodowy, niepodlegajacy
zuzyciu mechanicznemu system

transmisji danych | Wbudowana

wyréwnujaca ptyta montazowa |

Opcjonalnie z ogrzewaniem

DDLS 500

40, 120, 200m
Laser podczerwony (laser klasa 1)
100 Mbit/s

PROFINET
EtherNet IP
EtherNet TCP/IP
EtherCAT

UDP

IP 65
18-30V DC

-5°C...+50°C
(-35°C... +50°C z ogrzewaniem)

(€ cori c@us

Transparentna transmisja w czasie
rzeczywistym dla wszystkich
protokotéw TCP/IP i UDP | Bardzo
szybka diagnostyka transmisji
danych | Wstepnie zmontowany
zestaw do montazu i wyréwnywania
| Wbudowana poziomica laserowa
do szybkiego montazu (opcjona-
Inie) | Prosta zdalna diagnostyka
poprzez interfejs uzytkownika
oparty na przegladarce internetowej
(opcjonalnie) | Modele urzadzenia
jako elementy sieci PROFINET
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Bezpieczenstwo to Leuze Rozwigzania w zakresie bezpieczenstwa

Rozwigzania w zakresie bezpieczenstwa
Efektywnos¢ przeptywu materiatéw i bezkompromisowe bezpieczeristwo

Postep jaki dokonat sie w automatyzacji proceséw w przemysle stawia coraz wigksze wymagania

w zakresie bezpieczenstwa. Klasyczne koncepcije bezpieczeristwa, takie jak muting, czesto osiagaja
kres swoich mozliwosci., np. na stacjach przetadunkowych i w sluzach materiatowych. Nasze inno-
wacyjne rozwigzania z dziedziny bezpieczenstwa gwarantujg ochrone bez kompromiséw, wydajny
przeptyw materiatdw oraz wysokag dostepnosc systemu, nawet w przypadku proceséw zautomaty-

zowanych.

Monitorowanie
dostepu na stacjach
przetadunkowych

Ochrona dostepu do
magazynoéw palet

VETrErrrOT

IYFNNEEEET
ANRARNANAN
T

\

Korzysci dla Paninstwa

— Oszczednosé czasu i pieniedzy dzieki naszym wstepnie opraco-
wanym rozwigzaniom w zakresie bezpieczenstwa.

— Wszystkie rozwigzania z zakresu bezpieczenstwa posiadajg
certyfikat CE i sg zgodne z obowigzujacymi normami. Oznacza to
bezpieczenstwo prawne.

— Inteligentne i innowacyjne koncepcje bezpieczenstwa zapewniaja
ptynnos¢é proceséw i bezpieczenstwo bez ograniczen — nawet tam,
gdzie klasyczne rozwigzania osiagajg granice swoich mozliwosci.

— Kazde rozwigzanie w zakresie bezpieczenstwa jest indywidualnie
dostosowywane do Paristwa wymagan systemowych.

— Nasze zespoty certyfikowanych ekspertéw ds. bezpieczenstwa sg
z Panstwem przez caly czas trwania projektu

Rozwigzania
bezpieczenstwa

Doswiadczenie
w tworzeniu
bezpieczenstwa
maszyn

Znajomos¢é
zastosowan
w réznych branzach

Znajomos¢é
produktow

68

Ochrona obszaru dla
poprzecznych wozkéw

Ochrona dostepu
w wielotorowych syste-

mach transportowych transferowych
\ 5
. i ;fﬁ'
/'h ! >
-

Stuzymy Panstwu naszym doswiadczeniem

Innowacyjne pomysly prawie zawsze opieraja si¢ na doswiadczeniu
i specjalistycznej wiedzy. Od ponad 30 lat, dla wielu branz wspieramy
nieustannie aplikacje zwigzane z bezpieczenistwem, oferujac szerokg
game produktéw. Nasi eksperci ds. bezpieczenstwa posiadajg roz-
legta wiedze na temat najnowszych norm i standardéw oraz bogate
doswiadczenie w projektowaniu koncepcji bezpieczenstwa. Dzigki
temu mozemy opracowywacé skuteczne rozwigzania bezpieczerstwa
znajdujgce zastosowanie wszedzie tam, gdzie stosowane sg zauto-
matyzowane procesy.

— Globalna sie¢ certyfikowanych ekspertow zajmujgcych sie tworze-
niem koncepcji bezpieczenstwa i walidacjag rozwigzan bezposred-
nio u naszych klientow.

— Wiasne Centrum Badawczo-Rozwojowe.

— Rozwdj i projektowanie zgodnie z modelem V
dla normy EN ISO 13849-1.

— Szeroki wybdér wiasnych produktow bezpieczenstwa.



Kompletne rozwiazania dla Painstwa systemow

Rozwigzania w zakresie bezpieczenstwa Bezpieczenstwo to Leuze

Nasze rozwigzania opierajg sie na kwalifikowanych koncepcjach bezpieczenistwa, ktore w razie potrzeby mozna rozbudowywac lub
tworzy¢ nowe. Zajmujemy sie wszystkimi niezbednymi etapami procesu: od okreslenia majacych zastosowanie norm, po wsparcie
przy uruchomieniu. Nastepnie, podczas realizacji projektu kazde z rozwigzan jest indywidualnie dostosowywane do wymagan syste-

mowych klientéw.

Koncepcija i projekt

Koncepcja i projekt rozwigzan w zakresie bezpieczenstwa sg w ca-
tosci wykonywane przez nasze Centrum Badawczo-Rozwojowe.
Obejmuije to:

— Analize norm i dyrektyw

— Tworzenie koncepcji bezpieczenstwa i architektury systemu
— Rozwydj i walidacje oprogramowania

— Kompleksowa dokumentacje, w tym deklaracje zgodnosci CE

@
ivas S 4

Komponenty sprzetowe i programowe

D_ N
ol

Nasze rozwigzania w zakresie bezpieczenstwa obejmuja
wszystkie niezbedne komponenty sprzetowe i programowe
wymagane do integracji z Panstwa systemami:

— Cazujniki bezpieczenstwa

— Sterowanie bezpieczenstwa

— Oprogramowanie bezpieczenstwa firmy Leuze

— Kompaktowa szafa sterownicza, w zaleznosci od zastosowania

— Okablowanie

Droga do najlepszych rozwigzan

Okreslenie wymagan

— Okreslenie rozmieszczenia urzadzen i stref niebezpiecznych,
zdefiniowanie proceséw

— Przeprowadzenie oceny ryzyka, zdefiniowanie celéw
bezpieczenstwa

— Przygotowanie harmonogramu

Wybér koncepcji bezpieczenstwa

— Ewaluacja wymogéw

— Wybdr najlepszych koncepcji bezpieczenstwa
i odpowiednich podzespotéw

Konfiguracja i parametryzacja

Ustugi - dostosowane do Panstwa projektu

Kazde rozwigzanie w zakresie bezpieczeristwa jest indywidual-

nie dostosowywane do systemoéw klientéw i wspierane przez nas

w ramach projektu az do momentu przekazania do eksploataciji:

— Ustugi inzynierskie dla konfiguracji zgodnej z wymaganiami
projektu

— Wsparcie przy uruchomieniu

— Kontrola koricowa

Inspekcja bezpieczenstwa i odbidr

— Walidacja funkciji bezpieczenstwa
— Wstepna kontrola urzadzen bezpieczeristwa
— Sporzadzenie dokumentacji odbiorowej

Instalacja i uruchomienie

— Zgodnos$¢ z przepisami okreslajgcymi sposodb montazu
i instalaciji

— Montaz i instalacja komponentéw systemu

— Wsparcie podczas uruchomienia i integraciji
z systemem sterowania

— Konfiguracja systemu bezpieczeristwa
— Programowanie i parametryzacja zgodnie z wymaganiami
— Dokumentacja techniczna projektu
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Bezpieczenstwo to Leuze Ustugi w zakresie bezpieczeristwa maszyn

Ustugi w zakresie bezpieczenstwa maszyn

Zréwnowazone bezpieczenstwo w uzytkowaniu maszyn rozpoczyna sie od profesjonalnie zaplano-
wanych systemoéw bezpieczenstwa obejmujgcych peten cykl zycia urzadzen. Nasz zesp6t doswiad-
czonych, wyposazonych we wszystkie niezbedne uprawnienia ekspertow moze zaoferowac Paristwu
odpowiednie wsparcie.

Etapy cyklu zycia maszyny

| Producent / integrator | Uzytkownik |
1. 2. 3. 4.
Rozwdj i Instalacja i Uzytkowanie i Demontaz,
projektowanie uruchomienie konserwacja utylizacja i

odsprzedaz

2. Rozwd;j i 1. Planowanie

projektowanie

3. Instalacja i
uruchomienie

Modyfikacje

Podczas projektowania i budowy maszyn razem z Panstwem tworzymy
koncepcje bezpieczenstwa i wspieramy Was w ich realizacji. W czasie eks-
ploatacji przeprowadzamy regularne testy, aby zapewni¢ ciggtos¢ funkcjo-
nowania systemow bezpieczenstwa. W przypadku modyfikacji uzytkowa-
nych maszyn zapewniamy Panstwu wsparcie na wszystkich etapach od
planowania systemow bezpieczenstwa, az do ponownego rozruchu.

Korzystajac z naszych ustug mozecie odnosi¢ Panstwo korzysci z na-
szych wieloletnich doswiadczen w dziedzinie bezpieczenstwa uzytkowa-
nia maszyn oraz naszej rozlegtej wiedzy na temat zastosowan w réznych
branzach. Dzigki temu razem mozemy tworzy¢ zaawansowane rozwigzania
na kazdym etapie cyklu zycia maszyn.
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Ustugi w zakresie bezpieczenstwa maszyn Bezpieczenstwo to Leuze

Zakres oferowanych ustug

Kontrola stanu technicznego: technologia bezpieczenstwa dla maszyn i systeméw
\/ — Nasi eksperci analizujg stan Panistwa maszyn pod kgtem bezpieczenstwa i sprawdzajg, czy aktualne
£ wymagania dotyczgce bezpieczenstwa sg spetnione zgodnie z aktualnym stanem wiedzy technicznej
i obowigzujgcymi przepisami.
— W przypadku uchybien przedstawiamy zalecenia dotyczgce zmian, jakie nalezy wprowadzic,
aby zachowa¢ zgodnos¢ z wymogami prawnymi.

U

a

Ocena ryzyka i zagrozen
@ Obowiazujgce dyrektywy zobowigzuja producentéw maszyn do przeprowadzenia oceny ryzyka.
\ Dotyczy to rowniez przypadkéw istotnych modyfikacji lub rozbudowy maszyn.

Krajowe przepisy dotyczace eksploataciji maszyn wymagaja od pracodawcéw przeprowadzenia oceny za-

grozenia przed uzyciem sprzetu, oraz regularnego aktualizowania tej oceny na zgodnosc¢ z aktualnym stanem

wiedzy technicznej i obowigzujgcymi przepisami.

— Nasi eksperci wspierajg Panstwa w identyfikacji zagrozen, ocenie i ewaluacji stopnia ryzyka oraz okresle-
niu ograniczajacych je srodkow.

Ble

Kontrola urzadzen ochronnych

— W ramach przegladéw wstepnych lub okresowych sprawdzamy stan, jako$¢ montazu oraz prawidtowe dziatanie
urzadzenia ochronnego, jak rowniez prawidtowos¢ integraciji czesci sterowania zwigzanego z bezpieczeristwem.

— W szczegdétowym raporcie podsumowujemy wyniki testow. W razie potrzeby zawiera on réwniez praktycz-
ne sugestie dotyczace sposobdw usuwania uchybien.

=l Pomiar czasu zatrzymania maszyny
QS Aby wtasciwie umiescic¢ urzadzenie ochronne nalezy obliczy¢, jaka jest minimalna odlegtos¢ pomiedzy urzgdzeniem
ochronnym a obszarem, w ktérym zachodzi ruch niebezpieczny. Aby wykonac te obliczenia nalezy zna¢ czas
zatrzymania maszyny. Dokonujgc pomiaru czasu zatrzymania, mozemy okresli¢ tg wartos¢ z duza wiarygodnoscia.
— Jezeli pomiar czasu zatrzymania dokonywany jest w ramach kontroli okresowych, mozna wéwczas
z wyprzedzeniem wykry¢ zuzycie podzespotow, takich jak elementy uktadu hamulcowego.

Kontrola stanu technicznego: ,,0znakowanie CE maszyn”
\/ Podczas opracowywania maszyn producent musi zachowaé zgodnos¢ ze specyfikacjami okreslonymi w dy-
rektywie maszynowej, co musi zosta¢ udokumentowane. Potwierdza to Deklaracja Zgodnosci oraz znak CE.
CE — Sprawdzamy dokumentacje pod wzgledem kompletnosci i wydajemy rekomendacje dotyczace sposobow
usuwania uchybien.

Ocena zgodnosci z europejska dyrektywa maszynowa

Dyrektywa maszynowa okresla procedury projektowania i budowy maszyn w celu spetnienia obowigzujgcych
wymagan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Jest to warunek konieczny do uzyskania Deklaracji Zgodnosci
i oznakowania CE.

— Pomagamy spetni¢ i wdrozy¢ wymagania prawne dyrektywy maszynowe;j.

Koncepcja i projekt bezpieczenstwa

Analiza ryzyka pozwala okresli¢, jakie srodki nalezy podja¢ w celu ograniczenia ryzyka.

W oparciu o te wymogi mozna okresli¢ koncepcje i funkcje bezpieczenstwa.

— Nasza rozlegta wiedza na temat zastosowan w réznych branzach oraz wieloletnie doswiadczenia w dzie-
dzinie bezpieczenstwa uzytkowania maszyn pozwalajg nam tworzy¢ dla Panistwa praktyczne rozwigzania
i wspierac¢ was na etapie wdrozenia.

Weryfikacja i walidacja

Aby unikng¢ bteddéw podczas wdrazania funkcji bezpieczenstwa, zaréwno sprzet, jak i oprogramowanie mu-

szg zostac¢ sprawdzone dla okreslenia, czy wymagania specyfikacji funkcjonalnej zostaty w petni spetnione.

Test dziatania wszystkich funkcji bezpieczenstwa nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z planem walidacji.

— Wspieramy Panstwa podczas planowania, rozwoju i przeprowadzania testow funkcjonalnych oraz tworze-
nia wymaganej dokumentacji.
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Akcesoria i produkty uzupetniajace

Akcesoria i produkty uzupetniajace

Wydajnos$¢ pracy nie opiera si¢ jedynie na czujnikach. Niemal rownie istotny jest dobér odpowied-
nich akcesoriow, ktére pozwalaja czujnikom w petni wykorzysta¢ swoje mozliwosci. Bez wzgledu
na to, czy oczekujecie Panstwo fatwego montazu, nieskomplikowanego podtgczenia czy niezawod-

nej sygnalizacji, w naszej bogatej ofercie z tatwoscig mozna znalez¢ odpowiednie akcesoria dla
Waszych aplikacji.

Petna oferta akcesoridw znajduje sie na naszej stronie internetowej www.leuze.com




Systemy montazowe
Przywigzujemy wielkg wage
do tego, aby nasze produkty
cechowata tatwos¢ montazu

i wyréwnania. To dlatego

w naszej ofercie mozna
znalez¢ dedykowane systemy,
takie jak uchwyty montazowe,
systemy mocowania pretow
lub kolumny montazowe.

Kable

Aby ufatwic¢ integracje
czujnikow oferujemy szeroka
game kabli przytaczeniowych
w standardzie M8, M12 oraz
M23 - prostych i katowych,

z podswietleniem LED lub bez.

Uchwyty i kolumny
montazowe oraz
kolumny lustrzane
Uchwyty montazowe przezna-
czone do wspoétpracy z naszy-
mi czujnikami bezpieczenstwa
umozliwiajg fatwy montaz

i wyréwnanie urzadzen.
Wolnostojgce kolumny
montazowe umozliwiajg mon-
taz na posadzce a kolumny
lustrzane pozwalajg na two-
rzenie instalacji z wielostronng
ochrong dostepu.

Akcesoria i produkty uzupetniajace

Odbtysniki

Niezawodnos¢ laserowych ba-
rier optycznych zalezy miedzy
innymi od wyboru odbtysnika.
Z tego powodu oferujemy
réznorodne rozwigzania z two-
rzywa sztucznego, folii i szkta,
ktére sprawdzajg sie we
wszystkich mozliwych
warunkach.

Jednostki przytaczeniowe
W celu poprawy elastycznosci
i przejrzystosci podczas
instalacji wspotczesne
czujniki, wytaczniki bezpie-
czenstwa oraz kamery sg
taczone z interfejsami magi-
strali polowych za pomoca
aktywnych lub pasywnych
rozdzielaczy, ktére stanowig
czes¢ naszej oferty.

Urzadzenia
sygnalizacyjne

W celu zapewnienia wydajno-
Sci i efektywnosci oferujemy
szeroki zakres rozwigzan
jedno- i wielokolorowych

do sygnalizacji w systemach
zautomatyzowanych.
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Nasza firma

Najwazniejsze fakty w skrocie

W naszej stale zmieniajgcej sie branzy wspadlnie z klientami
znajdujemy najlepsze rozwigzania dla ich potrzeb:
innowacyjne, precyzyjne i wydajne.

Najwazniejsze informacje

Rok zatozenia

Struktura przedsigbiorstwa

Zarzad
Siedziba gtéwna

Przedsiebiorstwa dystrybucyjne
Zaktady produkcyjne
Centra technologiczno-szkoleniowe

Dystrybutorzy

Zatrudnienie

1963

Spotka z 0.0.;

spotka komandytowa;
przedsigbiorstwo
rodzinne w 100%

Ulrich Balbach

Owen,
Niemcy

21
5
3

40

> 1,200

Oferta:

— Cazujniki przetaczajace

— Czujniki pomiarowe

— Bezpieczenstwo

— Technologia identyfikaciji

— Transmisja danych

— Technologie sieciowe i potgczeniowe
— Przemystowe przetwarzanie obrazéw
— Akcesoria i produkty uzupetniajace

Gtéwne branze

— Logistyka wewnetrzna

— Przemyst opakowaniowy

— Narzedzia do obrébki maszynowe;j
— Przemyst samochodowy

— Automatyka laboratoryjna

Leuze electronic
GmbH + Co. KG

In der Braike 1

73277 Owen

Phone: +49 7021 573-0
Fax: +49 7021 573-199
E-mail: info@leuze.com
www.leuze.com



Nasze zakfady
Pracuja dla Panstwa na catym swiecie

Panstwa sukces jest naszg motywacjg. To dlatego przywigzujemy
duzg wage do tego, abyscie zawsze, z tatwoscig mogli skontaktowac
sie z nami osobiscie. Produkujemy na czterech kontynentach,

dzieki czemu mozemy zaoferowac statg dostepnosc produktéw.

4

Centra technologiczno-szkoleniowe
Zaktady produkcyjne

Filie

Dystrybutorzy

Dystrybucja z krajow osciennych

= ¢O©

N

N

Centra technologiczno-szkoleniowe

Owen, Niemcy
New Hudson / Detroit, USA
Singapur

Zaktady produkcyjne

Owen, Niemcy
Unterstadion, Niemcy

New Hudson / Detroit, USA
Shenzhen, Chiny

Séo Paulo, Brazylia
Malakka, Malezja

-
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Przedsigebiorstwa dystrybucyjne

Australia / Nowa Zelandia
Belgia

Brazylia

Chiny

Dania / Szwecja

Francja

Niemcy - siedziba firmy
Niemcy — przedsigbiorstwo dystrybucyjne
Wielka Brytania

Hong Kong

Indie

Witochy

Meksyk

Polska

Singapur

Korea Potudniowa
Hiszpania
Szwajcaria
Holandia

Turcja

USA / Kanada

75



Przeglad produktow

Czujniki przetaczajace

Czujniki optyczne
Czujniki indukcyjne
Czujniki pojemnosciowe
Czujniki ultradzwigkowe
Czujniki Swiattowodowe
Czujniki widetkowe
Kurtyny Swietlne
Czujniki specjalne

Czujniki pomiarowe

— Systemy pozycjonowania kodéw kreskowych

Czujniki odlegtosci
Czujniki pozycjonujace
Czujniki 3D

Kurtyny Swietlne

Czujniki widetkowe

Bezpieczenstwo

Rozwigzania w dziedzinie bezpieczenstwa
Laserowe skanery bezpieczenstwa

Optoelektroniczne kurtyny bezpieczeristwa

Urzadzenia bezpieczenstwa z pojedyncza
wigzka sSwiatta

Radarowe czujniki bezpieczenstwa
Blokady zabezpieczajace, przetaczniki

i czujniki zblizeniowe

Przekazniki bezpieczenstwa,

uktady ochronne PLC

Wsparcie i ustugi w zakresie
bezpieczenstwa maszyn

Identyfikacja

— ldentyfikacja kodéw kreskowych
— ldentyfikacja kodéw 2D

— lIdentyfikacja RF

Transmisja danych
— Systemy optycznego transferu danych

Technologia sieciowa i potaczen
— Technologia potaczen
— Modutowe jednostki przytaczeniowe

Przemystowe przetwarzanie obrazu
— Czujniki optyczne
— Kamery inteligentne

Akcesoria i produkty uzupetniajace
— Urzadzenia sygnalizacyjne

— Systemy montazowe

— Reflektory

Kontakt z nami

Leuze electronic Polska Sp. z o.0.
ul. Hutnicza 6, 40-241 Katowice
www.leuze.com

Tel. +48 32 438 86 80
Info.PL@leuze.com

www.leuze.pl

Informacje zawarte w niniejszej broszurze zostaty opracowane z najwieksza mozliwa starannoscia.
Odpowiedzialno$¢ za ich poprawnosé, petnosé i aktualno$¢ ogranicza sie do razacego zaniedbania.
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