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Dun. Bugun. Yarin.

Merakli bir sekilde ve kararlilikla biz,

— Sensor People —, 50 yili askin bir
suredir endustriyel otomasyon alanindaki
teknolojik donim noktalarinin ortaklariyiz.
GlcumlUz, musterilerimizin basarisindan
gelir. DUn. Bugun. Yarin.







Verimli ve gelecege
donuk sistemler tasarlama

OPC UA gibi yenilikci teknoloji cozUmleriyle, verinin islenmesi ve
tanilanmasi yeni bir kalite seviyesinde degerlendirilebilir.

Prosesler boylelikle sistematik sekilde optimize edilebilir, makineler
surekli izlenebilir ve cihazlar merkezden kolayca yonetilebilir.

Akilli sensérler buradaki asil unsurdur: yeni iletisim teknolojileri
sayesinde, veri bu sensodrlerden toplanabilir ve tim Uretim seviyel-
erinde degerlendirilebilir.

1D ve 2D sensdrlerimizle, diger seylere ek, takip ve izleme uygu-
lamalar icin ideal olan OPC-UA sertifikali sensérlere sahibiz. OPC-
UA &zellikli sensoér serimizi slrekli genisletiyoruz. Clinki hem ge-
lecege uygun hem de verimli tesisler tasarlama yeteneginiz bizim
icin dGnemlidir.



Process optimization
Machine monitoring

Device management

Standartlastinimis iletisim, bireysel cihaz veya yerel sistem dizeyindeki analizleri

mumkin kilar. Ustelik, bulut iletisimi araciligiyla veriler, diinya capinda birden fazla konumda
toplanabilir. Bdylelikle ek bilgi elde edilebilir ve tek tip analiz verileri emniyetli sekilde
kullanilabilir hale getirilebilir.



Gelecegin araci icin
hazirlandi

Alternatif tahrik sistemlerine iliskin pazar hizla buyimektedir. Model
ve ekipman secgeneginin giderek artis gdéstermesi, daha da esnek
uretim ve kapsamli bir kalite yonetim sistemi gerektirmektedir.
MdUsterilerimiz icin is ortagi olarak hedefimiz, strekli gelisen
sektdrde basarinizi saglamaktir. Ozellikle otomotiv sektérii su anda
blyUk zorluklarla karsilasiyor.

Yillardir elde ettigimiz sektdr bilgisine dayanarak, trin
yelpazemizi mevcut ve gelecekteki uygulama ¢é6zimlerine dogru
yonlendiriyoruz.

EnduUstri 4.0 icin kestirimci bakim ve tanilama olanaklari bizim igin
yuksek sistem kullanilabilirligi ve sorunsuz Uretim sirecleri kadar
odak noktasidir.
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Esnek lretim ve e-mobilite

Preshanedeki, boyahanedeki ve son montajdaki Uretim prosesi gittikce daha
esnek hale geliyor. Farkli arac modelleri ve ekipman secenekleri proses
boyunca dikkate alinmalidir. Burada, Uretim kapasitelerine uyarlanabilen
o6lceklenebilir imalat konseptleri aranmaktadir. Emisyonsuz araclara yénelik
egilim de Uretim proseslerini degistiriyor. Gl¢ aktarma organlarindaki
karmasiklik ve bilesenlerin sayisi azalmakta ve batarya ile batarya
takimlarinin dretimi artmaktadir.

Maksimum sistem kullanilabilirligi ve sertifikal
kalite standartlari

Sensdrlerimiz sizi otomasyon, kalite glivencesi, izlenebilirlik ve makine
emniyetinin tim alanlarinda destekler. Sensorlerimiz, devreye alma ve
degistirme sirasinda kolay kullanim 6zelligi gdsterir. Gelismis fonksiyonlara
sahip akilli cihazlar, sorunsuz Uretim ve malzeme tedariki saglar.

Burada, sensdrlerin kullanilabilirliginin yani sira uzun vadeli kalite de garanti
edilir. Uriinlerimiz bdylece sistemin yiiksek kullanilabilirligini saglamaya ve
strdirmeye yardimci olur.

Makine emniyeti Urinleri

Otomasyonun ilerleyisi, makinelerin ve bireylerin emniyeti konusunda yeni
gereksinimlere yol agmaktadir. Makine emniyeti alanindaki 6zel uygulama
bilgimiz ve 30 yili askin deneyimimiz sayesinde, emniyetle ilgili uygulamalara
iliskin benzersiz bilgiler sunuyoruz.

Ylksek kaliteli Grtinler, akilli sistemler ve yetkin teknik servislerden olusan
emniyet Urln yelpazemiz ile size 6zel cevaplar sunuyoruz.



Preshane

Son islem gérmUs araclara ait ¢esitli gdvde parcalan,
bobin adi verilen cok blyUk ve agir celik rulolardan dretilir.

Sensdérler hem bobinlerin kesimi veya delme, presleme ve saglara
sekil verme proseslerinde zorlu ¢cevresel kosullar altinda bile tim
Uretim adimlarina eslik eder ve emniyet saglar.

Uygulamalar, bu uygulamalar icin tasarlanmis Urln yelpazemiz
kadar cesitlidir. Endlktif ve optik sensoérler, parcalarin varligini

ve pozisyonunu kontrol eder ve izler. Tanimlama sistemleri, bu
parcalarin izlenebilirligi icin verileri kaydeder. Kesme sistemlerinde
de sensorlerimiz, dongu kontroll ve kenar kontroll icin dlgtim
degerleri saglar.



1 Celik bobin Uzerinde kod okuma

2 Besleme Unitesine ait alan korumasi

3 Bobin ¢apinin élgtlmesi

4 Dongl kontrolt

5 Kenar kontrolu

6 Pres hatlarinda antre korumasi

7 Pres hatlarinda erisim korumasi

8 Tool var-yok kontroli
9 Palete iliskin konum kontroli
10 Istif yiiksekliginin izlenmesi
11 Islenmemis pargalarin hatasiz bir sekilde kabulii

12 Gripper robotu kontrol etmeye iliskin var-yok
kontroll

13 Raf lzerinde kod okuma
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Uygulamalar — Preshane

Preshane

Celik bobin lizerinde kod okuma

Gereksinim: Malzeme ve
malzeme kalinhgi gibi ilgili
teknik veriler bobin Uzerine
kodlanmistir. Bobinler
depodan cikarildiktan
sonra ve kesim makinesine
alinmadan 6nce tim sireg
zinciri boyunca izlenebilirligi
saglayabilmek amaciyla bu
verilerin kayit altina alinmasi
gerekir.

Besleme linitesine ait alan korumasi

Gereksinim: Son derece

agir bobinler, forkliftler veya
AGV'ler araciliglyla kesme
sistemine beslenir.

Kesme makinesine ait
besleme unitesinin yakinindaki
alanin erisime karsi koruma
altina alinmasi gerekir.

Bobin capinin élclilmesi

Gereksinim: Malzeme
bitmeden otomatik bobin
degisimi yapilabilmesi adina
bobin ¢apinin strekli izlenmesi
gerekir. Yogun maliyetli
aksama suresi bdylelikle
azaltilabilir.
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Coziim: DCR 200i kamera
tabanli kod okuyucular,
yaygin olan tim 1D ve 2D
kodlar okur. Bu okuyucularin
yapilandiriimasi kolay olup
cesitli optik diizenekler
sayesinde kurulumu basittir.
1D kodun bobin tzerindeki
konumunun degisken
olabildigi durumlarda BCL 300i
barkod okuyucunun salinimli
ayna modeli kullanilir.

Co6ziim: MLC500 emniyet
1sik perdeleri, kisa emniyet
mesafeleri icin ylksek
¢ozundrlikler ve kompakt
sistem tasarimi sunar. Yeterli
alan varsa, MLD500 ¢ok isinl
emniyet bariyerleri kullanilir.
Bunlar istege bagl olarak
entegre susturma (muting)
fonksiyonlariyla mevcuttur.

Co6ziim: DMUS300/400 serisi
ultrasonik 6lgiim sensoérleri,
6.000 mm'ye kadar ozellikle
genis 6lcim araligi sunar.
Plastik ve tamamen metal
versiyonlardaki saglam
cihazlar, kisa tepkime sureleri
ve ylksek ¢cozinurlUkleri ile
karakterize edilmistir. Analog
akim ya da voltaj cikisi ve
10-Link arayiizi ile
mevcutturlar.



Déngii kontrolii

Gereksinim: Kesme
sisteminde, kesme islemi
bant tasima prosesinden
ayrilmaldir. Kalkis hizinin
belirlenmesi icin gerekli dlgctim
degerlerinin kontrol sistemine
iletilebilmesi amaciyla bant
seridinin tansiyonu temassiz
olarak belirlenmelidir.

Kenar kontrolii

Gereksinim: Sa¢

kesme sistemi, sonsuz banttan
¢ozilen malzemeyi plakalar
veya platinler halinde keser.
Sekil ve boyut olarak ve
tolerans dahilinde ayni
olduklarindan emin olmak igin
kenar kisim hassas sekilde
kontrol edilmelidir.

Uygulamalar — Preshane

Co6ziim: Ugus siresi 6lgim
ilkesine (TOF) gore calisan
ODS10/110 ve ODSL96 serisi
sensorler, birka¢ metrelik
olcim araliklar sunar. Yiksek
¢OzUnurlik ve ylksek yeniden
Uretilebilirlik 6zelliklerini
tasirlar. Cihazlar analog ¢ikis,
I0-Link ya da seri baglanti
arayuzu araciliglyla rahatca
entegre edilebilir.

Coziim: +0,03 mm'lik ylksek
tekrarlanabilirlik seviyeleri

ile GS754B CCD catal
fotoelektrik sensoérler, triin
kenarinin hassas sekilde
belirlenmesini saglar. Cihazlar
analog cikis, 10-Link ya da seri
baglanti araytizi araciligiyla
rahatca entegre edilebilir.
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Uygulamalar — Preshane

Preshane

Pres hatlarinda antre korumasi

Gereksinim: Arabalar

prese girmeden once,
kapilarin 6niinde kimsenin
bulunmadigindan emin olmak
icin kontrol yapiimalidir.

Giris sirasinda, arabalarin
yan tarafindaki alan, arabanin
yanindan kimsenin pres
hattina igine girmemesi icin
emniyete alinmalidir.

Pres hatlarinda erisim korumasi

Gereksinim: Pres aletleri,
portal vingler ile pres antre
kismina alinir ve arag
degisimi sirasinda preste
konumlandirilir. Bu proses
sirasinda, tUm antre kismi
emniyet acisindan kritik
bir alandir. Kisilerin erisimi
izlenmelidir.

Tool var-yok kontrolii

Gereksinim: Montaj takimi,

bir ving vasitasiyla tasima
arabasina yerlestirilir. Bunu
yaparken, otomatik kilitlemenin
gerceklesebilmesi igin dogru
sekilde oturdugundan emin
olunmalidir.
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Coziim: Yapilandirilabilir

ve anahtarlanabilir koruma
alanlarina sahip RSL 400
emniyet lazer alan tarayici,
ilgili kapinin éniindeki alani
emniyete alir. 8,25 m'lik genis
calisma araligi ve iki paralel
koruma fonksiyonu ile tek

bir tertibat ile iki giris alani,
birbirinden bagimsiz olarak es
zamanl olarak izlenebilir.

Coziim: MLD 500 serisi cok
isinl emniyet bariyerleri, genis
alanlar igin hesapli erisim
korumasi sunar. 70 m galisma
araligina sahip verici-alici
sistemler seklinde, ayna
kolonlari ile birlikte kullanilir ve
bdylece pres antre bdlimuinin
tamamini koruma

altina alr.

Coziim: Genis enduktif
sensor yelpazemizden,

klibik tasarimli IS / ISS 244
modelleri en uygun olanidir.
Kompakt sensorler cabucak
ve yerden tasarruf saglayacak
sekilde kurulabilir. Yandan
kolayca gérilebilen durum
gOstergeleri, devreye alma
islemini basitlestirir ve
durumlara iliskin gérsel bilgiler
sadlar.



Palete iliskin konum kontrolii

Gereksinim: Bazi durumlarda,
6nceden preslenmis
islenmemis parcalar, forkliftler
veya otomatik yonlendirmeli
araclar vasitasiyla sonraki
islem adimlari icin beslenir.
Parcalar kabul edilmeden
once, palet veya yik
tasiyicinin aktarim konumuna
ulastigindan emin olmak icin
bir kontrol yapilmasi gerekir.
Bu kontroliin temassiz sekilde
gerceklesmesi gerekir.

istif yiiksekliginin izlenmesi

Gereksinim: Galisma sirasinda
surekli malzeme beslemesinin
saglanmasi gerekir. Son platin
robot tarafindan tutulursa veya
platin istifleme seviyesi belirli
bir seviyenin altina diserse
ikmal islemi otomatik olarak
baslatilacaktir.

Bunun i¢in islenmemis
parcalarin yigin yliksekliginin
izlenmesi gerekir.

islenmemis parcalarin hatasiz sekilde kabulii

Gereksinim: Robot kol
Uzerindeki vakumlu tutucu,

Ust Uste dizilmis islenmemis
parcalardan en Ustteki kismi
otomatik olarak cikarir ve pres
hattinin konveydr sistemine
yerlestirir. Prosesteki hatalari
onlemek amaciyla altta bulunan
parcanin da kaldirilip
kaldirimadigini (6rn. yapismak
suretiyle) belirlemek Uzere
islenmemis parcaya ait uzunlugun
kullaniimasi gerekir.

Uygulamalar — Preshane

Cozium: IS 200/244 serisi
enduktif anahtarlar, yiksek
performans ve ¢ok cesitli
fonksiyon rezervi sunar.
Kurulum yerine ve gerekli
calisma araligina bagli olarak,
IS 200 serisinde Ug¢lu
anahtarlama mesafesine sahip
silindir bicimli tasarimlarin yani
sira IS/ISS 244'te kip bicimli
modeller de mevcuttur.

Co6ziim: Genis anahtarlama

ve 6lgim mesafesi olan
sensdrlerimiz sayesinde ucus
suresi 6lcimu (TOF) 6zelligine
sahip cihazlar, 6zellikle daha
genis galisma mesafeleri icin gok
uygundur. Bunlar arasinda, belirli
yigin yiiksekliginin tanimlanmis
bir seviyenin altina dismemesini
saglamak amaciyla yigin
yuksekligini izleyen HT 10 serisi
endustriyel sensérler ve yiginin
yuksekligini belirleyen ODS 10
Ol¢clm sensorleri yer alir.

Co6ziim: CSL 700 anahtarla-
mali 1sik bariyerleri, islenmemis
parcadaki tim yuzeyi izler.
Gereksinimlere uygun olarak
farkl uzunluk ve ¢dzunurltkle-
rde cihazlar bulunmaktadir.
Entegre 10-Link araylzu ve
serbestge programlanabilen
anahtarlama c¢ikislarinin bir
arada olmasi, sistem icinde
basit bir entegrasyon saglar.
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Uygulamalar — Preshane

Preshane

Kavrayici robotu kontrol etmeye iliskin var-yok kontrolii

Gereksinim: Pres hattinin
sonunda, son islem gérmus
kaliplanmis metal levha plaka
parcalar otomatik olarak
¢ikanlir ve sonraki islemler icin
nakliye araclarina yuklenir.
Kavrayici robotu kontrol etmek
amaciyla bantl konveydr
Uzerindeki pargalar i¢in
var-yok kontroliiniin yapiimasi
gerekir.

Raf lizerinde kod okuma

Gereksinim: Bitmis sac metal
parcalari, otomatik ¢ekiciler
veya AGV’ler tarafindan daha
fazla islenmek Uzere karoser
sacl Uretimine tasinan mobil
raflarda depolanir. Rafin dogru
kullanildigindan emin olmak
icin ilgili rafa verilen tanimlama
kodunun okunmasi gerekir.
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Cozum: Cok cesitli endUstriyel
sensorlerde olusan Urln
yelpazemizde yer alan HT

25C serisi, ortalama Ustu islev
rezervini kompakt boyutla bir
araya getirir. Parlak parcalar ve
koyu veya yapilandiriimis
ylzeye sahip pargalar

bile gtvenilir bir sekilde
algilanir. Cihazlarin kirmizi

1sik ve kizilétesi versiyonlari
mevcuttur.

Co6ziim: Kodun nasil
eklendigine ve okuma
mesafesine bagl olarak cok
cizgili tarayici BCL 300i kodu
¢cozer ve verileri PLC’ye veya
malzeme akis bilgisayarina
iletir. Etiketteki konum
toleranslar fazlaysa, entegre
saliniml aynali cihaz modelleri
kullanilir.






Govde atolyesi

Arac karoser yapimi, otomobil imalatinda en ¢ok otomatik hale
gelmis boélimdur. Kaynaklama, flanslama ve lazerlemenin yani sira
percinleme, vidalama ve her gecen gun artis gésteren yapistirma
surecleri bu otomasyondaki tipik asamalardir. Robot hicreleri,
isbirlik¢i robotlar ile kizaklar ve elektrikli monoray sistemleri gibi
konveyor sistemleri surecleri belirler.

Gelecegin fabrikasli, cok daha esnek imalat konseptleriyle
sekillenmektedir. Cok cesitli, tam zamaninda malzeme temini ve
yogun talebin azaltiimasi gereklidir.

Depolama alanlari ve dretim birbirinden ayrilmistir. Montaj esnek
hlcre yapilarinda gerceklesir. Bunlarin arasinda malzemeler,
otomatik yénlendirmeli araglar (AGV) tarafindan tasinir.

Sensorlerimiz, karoser atélyesindeki ¢cok cesitli uygulamalarda
kullaniimaktadir. Emniyet lazer tarayicilari, AGV'leri koruma altina
alir ve navigasyonlari icin veri saglar. Var-yok ve konum kontroliine
yonelik sensdrler proseslerin sorunsuz ilerlemesini saglarken
emniyet sensdrlerimiz ihtiya¢c duyulan makine emniyetini garanti
altina alr.
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1 Otomatik yonlendirmeli araclarin (AGV'ler) 8 Kilitleme tertibati ile kapilarin izlenmesi
korunmasi ve navigasyonu

9 Aktarim istasyonunun alan korumasi
2 Otomatik ydnlendirmeli araclarin (AGV'ler) optik
kilavuzu 10 Kalite kontrol ve tamligin izlenmesi

3 Parga deposunun erisim korumasi 11 Arac karoserinin var-yok ve
konum izlemesi
4 Parga deposunda stok takibi
12 Droplifter pozisyonlama ve optik data transferi
5 SKID Uzerinde kod okuma
13 Kaldirma dlizenegindeki SKID'e iliskin var-yok

6 Bilesenlere iliskin var-yok kontroli kontroli
7 Tip testi icin var-yok kontrolu 14 Karoser atélyesinde raf doluluk
kontrolleri
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Uygulamalar - Govde atdlyesi

Govde atolyesi

Otomatik yénlendirmeli araclarin (AGV'ler) korunmasi ve navigasyonu

Gereksinim: AGV'nin tasinma n
yolunun, emniyet sensorleri
araciligiyla korunmasi gerekir. ’ ' s

Koruma alanlari, hareket ve e N \ § 4 »V_\*v,) ~

yukleme durumuna goére esnek K\\ ’
bir sekilde uyarlanmalidir. -/
Dogal navigasyon prensibi \ ,
kullanildiginda bu cihaz, ayni

zamanda navigasyon yazilimi
igin 6lglim verileri de saglar.

Otomatik yénlendirmeli araclarin (AGV'ler) optik kilavuzu

Gereksinim: Bir AGV'nin, E
kendi etrafinda emniyetli ve
verimli sekilde hareket etmesi
gerekir. Ancak, genellikle genis
Uretim ve depolama alanlari
zorluk teskil eder. Ayrica birgok
sensoérln, boyutlar nedeniyle
diiz araglara entegrasyonu
uygun degildir.

Parca deposunun erisim korumasi

Gereksinim: Depolama
alanina erisimin, calisma
araliginda serbest hareketi
engellemeyecek sekilde
optoelektronik emniyet
sensorleri tarafindan koruma
altina alinmasi gerekir.

!
%
Yol

/
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Co6ziim: RSL400 emniyet
lazer alan tarayicilari, emniyet
teknolojisini ve yuksek kaliteli
6l¢clim degeri ¢iktisini tek bir
cihazda birlestirir. Bunlarda,
270° tarama araligi ve 100
adet ters cevrilebilir alan

¢ifti bulunur. Béylece bu iki
tarayici, AGV'nin optimum
sekilde korunmasini saglar.
OIgUm verileri, 0,1°'lik yiksek
bir acisal ¢ézinurlige ve
dustk bir 6lgiim hatasina
sahiptir.

Co6ziim: Zemindeki yUksek
kontrastl bir yol, AGV'nin
rotasini tanimlar. OGS 600
optik kilavuz sensort, hatti
tespit etmek icin kenar
algilamasini kullanir ve arag
surtictistne kontrol sinyalleri
goénderir. Yerle minimum
mesafesi sadece 10 mm'dir.

Coziim: RSL 400 emniyet
lazer tarayici erisim alaninin
Uzerine kurulur ve koruma
alani dikey olarak hizalanrr. iki
bagimsiz koruma fonksiyonu
sayesinde, bir RSL 400 ile
ayni anda iki erisim noktasi
izlenebilir. A entegrasyonu
PROFINET/PROFIsafe
arayUzleri Gzerinden
gerceklestirilir.



Parca deposunda stok takibi

Gereksinim: Calisma
sirasinda her zaman malzeme
ikmalinin saglanmasi gerekir.
Depodaki bir parca bittiginde,
parcalar yakindaki bir yerden
cikarlir ve ikmal edilmesi
talep edilir. Depodaki

doluluk seviyesinin sirekli
olarak izlenmesi ve sensor
sisteminin mevcut mekanik/
mekansal kosullarda daha
uzun mesafelerde gtivenilir bir
sekilde galismasi gerekir.

SKID lizerinde kod okuma

Gereksinim: Uretim siirecinin
takip edilebilmesi amaciyla
SKID uzerindeki kodlanmis
bilginin temassiz olarak
algilanmasi gerekir. AGV
yolunu engellemeyecek
sekilde, sensor ile SKID/AGV
arasinda yeterli mesafenin
saglanmis olmasi gerekir.

Uygulamalar — Gévde atélyesi

Co6ziim: ODS 10 veya ODKL
96 (daha yiksek ¢ozuntrlikler
icin) 6lcim sensorleri ve HT
10 serisi endUstriyel sensorler,
birkag metrede bile kararli
sonuglar saglar. Parlak ve
yansitici ylizeyler de glvenilir
bir sekilde algilanir.

Co6ziim: Barkod ve RFID
teknolojisi kodlanmis bilgileri
okumak i¢in uygundur. Barkod
teknolojisi, okunan verileri
merkezi bir veritabanina
yo6nlendirir. Bununla birlikte,
merkezi olmayan otomasyon,
verilerin yazilmasini da
gerektirir. Burada RFID
teknolojili su Urtnler kullanilir:
RFM 32 RFID okuma/yazma
sistemleri veya daha genis
calisma araliklar icin RFM 62.
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Uygulamalar — Gévde atdlyesi

Karoser atolyesi

Bilesenlere iliskin var-yok kontrolii

Gereksinim: Bilesenlerin

yani sira sekiller, delikler ve
acikliklar veya diger 6zelliklerin
varligi, birlestirme ve isleme
oncesinde tespit edilecektir.
Algilama genellikle gtvenli bir
mesafeden yapiimalidir.

Tip testi icin var-yok kontrolii

Gereksinim: ilgili is adimi
icin bir tip testi gereklidir. Bu,
cesitli modellerde yapisal
elemanlarin tespit edilmesi
suretiyle gerceklestirilir.

Bu testler, devam etmekte
olan is sireci esnasinda
gerceklestirileceginden,
sensorlerin robot ¢alisma
alanlarinin disina kurulmasi
gerekmektedir.

Kilitleme tertibati ile kapilarin izlenmesi

Gereksinim: Bakim islemine
izin vermek amaciyla tehlikel
hareketlerin oldugu alanlara
emniyet kapilarindan girilebilir.
Kapi acildiktan hemen sonra
hareket durmazsa, kapinin,
kilitleme tertibath emniyet
salteri ile korunma altina
alinmasi gerekir. Calisma ve
emniyet kosullar sinyalle
bildirilecektir.

22

N

Co6ziim: Daha kisa calisma
araliklari icin arka plan
bastirmal HT3 serisi
reflektdrden yansimali
sensorler ve daha uzun
calisma araliklan icin HT46C
serisi guvenilir var-yok kontrolu
saglar. Farkli isik noktasi
geometrilerine sahip modeller,
uygulamaya optimum

uyum saglar. Esnek montaj
braketleri, kablolar ve 10-Link
modelleri bulunmaktadir.

Co6ziim: Kompakt

ODS 110/ HT 110 dlgim
ve endustriyel TOF
sensorleri, kisith kosullara
sahip kurulum yerleri icin
uygundur. 5 m'ye kadar
calisma araligi sunarlar.
Daha yuksek calisma
araliklari icin ODS 10/ HT
10 cihazlari kullanilir.

Co6ziuim: L serisi kilitleme
tertibath dayanikli emniyet
salterleri, bir elektrik sinyali
araciligiyla serbest birakilana
kadar emniyet kapilarini

kilitli tutar. Standart modellere
ek olarak entegre kumanda
dugmeli ve acil durdurmali
tertibatlarin yani sira RFID
kodlu aktlatére sahip
tertibatlar da mevcuttur. A7
serisi optik ve akustik

sinyal vericiler, entegre LED
durum gdéstergelerini tamamlar.



Aktarim istasyonunun alan korumasi

Gereksinim: Robotun
tehlike bolgesi ve aktarim
istasyonunun ¢alisma alani,
tim proses boyunca kisilerin
girisine karsi koruma altina
alinmalidir.

Arag, calisma alanina

tam otomatik olarak girip
cikabilmelidir.

Kalite kontrol ve tamligin izlenmesi

Gereksinim: Kalite ve
tamhginin izlenmesi icin
sekiller veya 6zelliklerin
saptanmasi ve géreve bagh
olarak tolerans, dogruluk,
boyutsal dogruluk ve
tamlik agisindan kontrol
edilmesi gerekir. Koordinat
ve parametre aktariminin,
dijital girisler/cikislar veya
seri arabirimler araciligiyla
gerceklestiriimesi gerekir.

Arac karoserinin var-yok ve konum izlemesi

Gereksinim: AGV bir sonraki
is yerine hareket etmeye
baslamadan dnce, karoserin
AGV Uzerindeki mevcudiyetinin
ve dogru konumunun kontrol
edilmesi gerekir. Bu kontrol,
kesin olarak tanimlanmis

bir mesafede belirgin bir
karoser parcasinin tespitiyle
gerceklestiriimelidir.

Uygulamalar - Govde atélyesi

Co6ziim: Robotlar / AGV
aktarim istasyonlarina iliskin
glvenlik ¢6zimu, emniyet
lazer tarayicilar sayesinde
aktarim istasyonunun
etrafindaki tim alani gtivence
altina alir. Arag icerisinden
gecerken, koruma alani,
AGV'nin ana hatlarini koruma
alanindan ¢ikararak aracin
konumuna dinamik olarak
uyum saglar.

Co6ziim: BLOB analizi ve kod
okumaya ek olarak LSIS 462i
akilli kamera, tek bir kullanici
araylzul altinda mesafeleri ve
daireler, cizgiler ve kenarlar
gibi geometrik sekilleri dlcmek
igin de kullanilabilir. iletisim
icin sekiz adet serbestce
programlanabilen giris/cikis
ve endustriyel bir Ethernet
arayUzl bulunmaktadir.

Co6ziim: HT 25C serisi arka
plan bastirmali reflektérden
yansimali sensorler, ekonomik
olup yuksek algilama
glvenilirligi sayesinde parlak
malzemelerde bile etkileyici
sonuglar vermektedir. Kirmizi
1sik, kizilétesi ve lazer koruma
sinifi 1'in yani sira farkl 1sik
nokta boyutlarina sahip
modeller gereksinimlere
optimum uyum saglar.
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Uygulamalar — Gévde atdlyesi

Karoser atolyesi

Kaldirma diizenegi ve optik veri iletiminin konumlandiriimasi

Gereksinim: YUksek rafli
depolama tertibati veya
kaldirma diizeneginin,
x-yéninde (hareket ekseni) ve
y-yoniinde (kaldirma ekseni)
tasinacak palete uygun olarak
konumlandiriimasi gerekir.
Sistemde kullanilabilirliginin
Ust dliizeyde olmasi igin
hareket komutlarinin ve
konumlandirma verilerinin
kontrol birimine optik olarak
aktarilmasi gerekir.

Kaldirma diizenegindeki SKID'e iliskin var-yok kontrolii

Gereksinim: Kaldirma
duzenegi ¢ikisinin engelsiz
olup olmadigini kontrol

etmek icin kaldirma diizenegi
Uzerindeki SKID'e veya
karosere iliskin var-yok
kontroliniin yapilmasi gerekir.

Karoser deposundaki b6lme miisaitliginin kontrolii

Gereksinim: Bir karoser,
kaldirma dizeneginden
serbest bir béimeye
tasinmadan 6nce, bélmenin
bos ya da dolu olup olmadigini
belirlemek icin kontrol
yapilmasi gerekir. Farkli
karoserleri depolayabilmek
amaciyla, algilama i¢in SKID
kullaniimasi gerekir.
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Co6ziim: Kesin konumlandirma
icin AMS 300i lazer mesafe
6l¢lim cihazlar veya BPS 300i
barkod konumlandirma sistemleri
kullanilir. DDLS500i veri iletimi
fotoelektrik sensorleri, dogrudan
AMSS300i cihazlarinin yaninda
ofset olmadan hatasiz ¢alisir.
Secilebilir calisma araliklari,
arayuzler ve protokoller
sayesinde optimum ¢ozimler
saglanir.

Co6ziim: Burada enduiktif
anahtarlar kullanishdir.

SKID ve kaldirma diizenegi
toleranslarinin dengelenmesi
gerektiginden, IS/1SS 244
kip bicimli tasarimlar veya IS
200 serisi Ugli anahtarlama
mesafesine sahip silindir
bigcimli tasarimlar gibi, genis
bir tarama mesafesi olan
sensorler dnerilir.

Coziim: HRT 25 LR kompakt
reflektdrden yansimali
sensorler, 2,5 m'ye kadar olan
calisma araliklari i¢in kullanilr.
Daha blytk ¢alisma

araliklari gerektiginde, ODS
10 8lctim mesafesi sensorleri
veya HT 10 endustriyel
sensorler uygundur.






Boyahane

Boya sureci baslamadan 6nce cesitli on islem prosesleri
gerceklestirilir. Temizleme isleminin ardindan fosfatlama ve katodik
daldirma boyama islemi, kurutma ve ardindan karoserlerin asll
boyanmasi gelir. Nihai kalite kontroll, mikemmel sonucu garanti
eder.

Boya atoélyelerinin yeni tasarimiyla birlikte, genellikle esnek imalat
proseslerine gerek duyulur. Klasik, seri siral stirecin yerini, érnegin
Uretim kapasitelerine goére dlgeklendirilebilen konseptler almaktadir.

Secilen konsepte ve kullanilan konveyor sistemine baglh olarak,
makine emniyeti ve tanimlama sensorlerine ilaveten konum ve
kontur algilama sensorlerine intiyag duyulur. Boya kabinlerinin icinde
veya KTL banyolarinin etrafindaki alanda bulunan sensorlerin,
yuksek derecede korumanin yani sira potansiyel olarak patlayici
alanlarda kullanima uygun bir ex isaretine sahip olmasi gerekir.



1 Exisaretli Grtinler

2 SKID'in konum denetimi

3 Tip algilamasina iliskin kontur takibi
4 Boya kabininde erisim korumasi

5 Karoserin konum denetimi

6 Otomatik yonlendirmeli araclarin (AGV'ler)
korunmasi ve navigasyonu

7 SKID ve karoserin tanimlanmasi
8 Ek parcalar Uizerinde kod okuma

9 Karoser atélyesindeki uygulamalar
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Uygulamalar — Boyahane

Boyahane

Ex isaretli tirtinler

Gereksinim: Sensorler boya
kabinlerinde veya KTL banyo
ortaminda kullaniliyorsa,
saglam yapida ve yuksek IP
koruma derecesinde olmasinin
yani sira, ayni zamanda
potansiyel olarak patlayici
alanlarda kullanima uygun

ex isaretine sahip olmasi da
gerekir.

SKID'in konum denetimi

Gereksinim: Sonraki is
adimlarinin koordine ve
senkronize edilebilmesi icin
SKID konumunun tam olarak
belirlenmis olmasi gerekir.

Tip algilanmasina iliskin kontur takibi

Gereksinim: Boyama
robotunun konumlandiriimasi
ve senkronizasyonu igin
karoser modelinin algilanmasi
gerekir. Karoserler, 6rnegin
A ve B situnlarinin yakininda,
tasarim ve boyutlara gére
farkllik gdsterir.

Bu 6zelliklerin algilamada
kullaniimasi gerekir.
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Co6ziim: Farkl uygulama
alanlar icin ex isaretli
tertibatlar sunuyoruz:
— CML 700 6lcum 1sik
bariyerleri
— MLC 500 emniyet i1sik
perdeleri
— ODS serisi 6lgim sensorleri
— 46 serisi
endustriyel sensorler
— RFM 32 RFID ¢ozumleri

Co6ziim: Kurulum durumuna
bagli olarak silindir veya kip
tasariml endiiktif anahtarlar
uygundur. 1S230 ve IS/1SS244
serisindeki saglam cihazlar,
artan calisma araliklari ve

LED durum gdstergeleri ile
nitelendirilir.

Coziim: CML 700i 6lgiim

1sik perdeleri, A ile B sttunlar
arasindaki mesafelere veya
pencere acikliklarina iliskin
farkl genislikler gibi dlculeri
belirler. Bu dlcimlerin
sonuglari karoser tiplerini
belirlemek ve bdylece
boyama robotlarini kontrol ve
senkronize etmek amaciyla
kullanilr.



Boya kabininde erisim korumasi

Gereksinim: Boya kabinine
veya KTL banyosuna erisimin
koruma altina alinmasi erekir.
Ayni zamanda emniyet
sensorl teknolojisi, arag
karoserlerinin bu alanlara
tasinmasina olanak tanimal
ve gbvde tipi degistirildiginde
de gtivenilir sekilde ¢alismaya
devam etmelidir. Ayrica kanatli
bakim kapilar kapali durumda
oldugunun izlenmesi gerekir.

Karoserin konum denetimi

Gereksinim: Bir SKID
Uzerinde farkl karoserler
tasiniyorsa ve is surecinde,
senkronizasyon amaciyla
karoserin tam baslangi¢
noktasinin bilinmesi
gerekiyorsa, bunun temassiz
olarak algilanmasi gerekir.

Otomatik yénlendirmeli araclarin (AGV'ler) korunmasi ve navigasyonu

Gereksinim: AGV'nin tasinma
yolunun, emniyet sensorleri
araciligiyla korunmasi gerekir.
Koruma alanlari, hareket ve
yukleme durumuna goére esnek
bir sekilde uyarlanmalidir.
Dogal navigasyon prensibi
kullanildiginda bu cihaz, ayni
zamanda navigasyon yazilimi
igin 6lglim verileri de saglar.

Uygulamalar — Boyahane

Coziim: Akill Stre¢ Gegidine
sahip MLC 530 SPG emniyet
ISk perdeleri, tasinan

mallara iliskin kdprileme

igin ek susturma sensorleri
gerektirmez. Yerden tasarruf
saglayan ¢6zim, ylksek
dizeyde kullanilabilirligi ve
manipulasyona karsi Ust dizey
korumayi garanti altina alir.
Kismi gegcis izni, ayni zamanda
kapi kanatlarini da izlemek
Uzere emniyet 1SIk perdesinin
Ust kismindaki isinlari kullanir.

Coziim: Olciim veya
enddstriyel versiyonlarda yer
alan ODS 10/HT10 mesafe
sensorlerimiz idealdir. Bunlar
ugus sturesi dlgimu (TOF)
ilkesine gore calisir ve 8 m
calisma araligi ile daha bulyuk
mesafelerdeki uygulamalar igin
¢ok uygundur.

Co6ziim: RSL400 emniyet
lazer alan tarayicilari, emniyet
teknolojisini ve yuksek kaliteli
Ol¢clim degeri ¢iktisini tek bir
cihazda birlestirir. Bunlarda,
270° tarama araligi ve 100
adet ters cevrilebilir alan

¢ifti bulunur. Béylece bu iki
tarayici, AGV'nin optimum
sekilde korunmasini saglar.
Olglim verileri, 0,1°'lik yilksek
bir acisal ¢ézinurlige ve
dustk bir 6lgiim hatasina
sahiptir.
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Uygulamalar — Boyahane

Boyahane

SKID ve karoserin tanimlanmasi

4]

Gereksinim: Boya kabinindeki
boya uygulamasi gibi proses
parametrelerinin dogru
ayarlanabilmesi icin SKID veya
karoserin tanimlanmasi gerekir.
Veri tasiyicinin buradaki 200°C
sicakliga dayanmasi gerekir.

Ek parcalar iizerindeki kodu okuma

&

Gereksinim: Aksesuar
parcalari ve ek parcgalar
birlikte boyama isleminden
gecmediyse, bunlarin uygun
sekilde belirlenmesi icin
tanimlanmasi gerekir.

Karoser atdlyesindeki uygulamalar

Gereksinim: Boya
atdlyesindeki otomatik tampon
depolarinda, gévde saci
Uretimindekilere benzer sensor
sistemine gerek duyulur.
Hareket/kaldirma alanindaki
konum verilerinin belirlenmesi
ve bu verilerin optik iletimi
bunlara drnek olarak verilebilir.
Bolme musaitlik kontrolleri

ve kaldirma dizenegindeki
SKID'e iliskin var-yok kontroli
tipik uygulamalardir.
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Gereksinim: RFM serisindeki
RFID sistemleri 13,56 MHz
frekans bandinda calisir ve
gerekli calisma araligina

gore gesitli antenlerle birlikte
sunulur. Frekans bandina uyan
250°C'ye kadar sicakliklar
icin farkl geometrilere ve
Ozel, boyaya uyumlu, yliksek
sicaklik tasiyicilarina sahip
transponderler mevcuttur.

Coziim: DCR 200i kamera
tabanli kod okuyucular,
kompakt muhafazalari
sayesinde esnek sekilde
entegre edilebilir. Ayni yiksek
alan derinligine sahip 6zellikle
blylk okuma mesafeleri icin
BCL 500i barkod okuyucular
kullanilr.

Coziim: x/y ekseninin
konumlandirmasi, AMS 300i
lazer mesafe dlgum sistemi ile
gerceklestirilir. DDLS 500i veri
iletimi fotoelektrik sensorleri,
100 Mbit'e kadar optik veri
iletimi ve 200 m'ye kadar olan
mesafeler igin kullanilabilir;

10 serisi sensorler bdlme
musaitlik kontrolleri icin
kullanilabilir. Var-yok kontrold,
enduktif sensorler

ile gerceklestirir.






Guc¢ aktarma organlari -
Icten yanmali motor

Doékumhaneden gelen motor bloklar icten yanmali motorun
temelini olusturur. Cok sayida parca kullanilarak, motor Uretiminde
modern ve verimli tahrik Gniteleri olusturulur.

is ve proses adimlari buna gére gesitlilik gdsterir.

Motor bloklarinin islem merkezlerinde isleme alinmasi tutarli olmal
ve yuksek kalite standartlarini kalici olarak karsilamaldir. Parcalar,
ilgili motor modeline hassas bir sekilde monte edilmeli ve
mukemmel sekilde eslestiriimelidir. Prosesle ilgili testler sayesinde,
tamamlanan motorlarin izlenebilirligi saglanir.

Sensorler, verimli prosesler saglamak ve kalite standartlarina bagl
kalmak icin cok dnemlidir. Cihazlarimizin tipik kullanim alanlari
arasinda tip testi, cisim algilama, kod okuma ve tanimlamanin yani
sira makine emniyeti uygulamalari yer alir.



1 Aletlerin var-yok kontrolii

2 Alet kinlmasinin izlenmesi

3 Gizli alanlarin gérsel takibi

4 Takim tezgahlarinda ¢alisma noktasinin korunmasi

5 izlenebilirlik igin kod okuma

6 Konveyor hattinda tasimanin kontrol

7 izlenebilirlik igin kod okuma
8 Tip algilanmasi ve tamlik izlemesi
9 Bagl sistemlerde erisim korumasi

10 YUk tasiyici Gzerinde kod okuma
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Uygulamalar - Gii¢ aktarma organlari — igten yanmali motor

Giic aktarma organlari - icten yanmali motor

Aletlerin var-yok kontrolii

Gereksinim: isleme
merkezlerinin otomatik olarak
ve yuksek derecede kullanimla
calistinimasi gerekir. Aksama
suresini 6nlemek amaciyla
takim degisimi sirasinda
takimlara iliskin varhk
kontroliniin yapilmasi gerekir.

Alet kinlmasinin izlenmesi

Gereksinim: Tezgahlarda
tespit edilmemis takim
kirlmasi, hizl bir sekilde

kalite kaybina veya hatali
parcalara neden olur.

Bu nedenle alet durumunun,
islem kesintisi olmadan kontrol
edilmesi gerekir.

Gizli alanlarin gorsel takibi

Gereksinim: Makine bdlmesi
gorsel olarak izlenmelidir. Bu
ayrica, disaridan izlenemeyen
kisimlar icin de gecerlidir.
Ozel gevre kosullari nedeniyle,
yuksek korumali endustriyel
kamera gereklidir.
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Co6ziim: Enduktif anahtar
Urlin yelpazemiz, 40 mm'ye
kadar calisma araligina sahip
kibik ve silindirik tasarimlari
icerir. Dar alanlarda, 1S204
ve IS 205 minyatur yapili
tertibatlar kullanilir. Saglam
yapili ve tamamen metal
modeller, érnegin asindiricl
yaglarin bulundugu ortamlarda
kullanima uygundur.

Co6ziuim: BKL 706 optik matkap
kirnlma kontrol sensorleri,
matkaplari ve freze kesicilerini
kontrol etmek amaciyla 6zel
olarak gelistiriimistir. Kirlilik
g0stergesine ait uyari ¢ikisi

ve optik aksami temiz tutmak
amaciyla kullanilan pnématik
baglanti, glivenilir calismayi
saglar. Montaj sistemi ve
hizalama sistemi metal
muhafazaya entegre edilmistir.

Coziim: LCAM 408i renkli
kamera, zor ve endUstriyel
ortamlarda kullanim

icin optimize edilmistir.
5-megapiksel gorintu
¢6zUunurliga ve Gigabit
Ethernet araylzu ile ylksek
go6runtd kalitesi ve hizli, canli
gOruntl aktanimi saglar. IP67
koruma sinifina sahip metal
muhafaza ve basingl hava
baglantili modeller glvenilir
calismayi garanti eder.



Takim tezgahlarinda calisma noktasinin korunmasi

Gereksinim: Emniyet
kapilarinin agiimasindan
kaynaklanan calisma noktasi
emniyete alinmalidir. ideal
olarak, optik koruyucu cihaz,
makineye, alandan tasarruf
edilecek sekilde kolayca
entegre edilebilir.

izlenebilirlik icin kod okuma

Gereksinim: Proses
adimlarinin izlenebilirligi
baglantili sistemlerde de
6nemlidir. Motor bloguna
dogrudan isaretlenmis, lazerle
kazinmis kod, her proses
adimindan dnce okunmali ve
saklanmalidir.

Uygulamalar - Giig aktarma organlari — igten yanmali motor

Co6ziim: MLC 520-S emniyet
1sik perdeleri, 6zellikle dar bir
tasarima sahiptir.

30 mm’lik artislarla ince
dereceli uzunluk secimine ve
kor bolge igcermeyen tasarima
sahip Uniteler makine yapisina
muikemmel bir sekilde entegre
edilebilir.

Cozium: DCR 200i 2D kod
okuyucular, lazerle kazinmis
DPM kodlarina (dogrudan
parca isareti) ait kodu ¢ozer.
Kompakt tasarimi genis
okuma araligi ve ytiksek
alan derinligi ile birlestirerek
bunlarin entegre edilmelerini
kolaylastirir. Bunlar,
fieldbus entegrasyonuna
iliskin arayuzler ve hizli
devreye almaya iliskin basit
yapilandirma araglari ile
donatilmustir.
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Uygulamalar - Giig aktarma organlari - igten yanmali motor

Giic aktarma organlari - icten yanmali motor

Konveyoér hattinda tasima kontrolii

Gereksinim: Motorlar, ancak
serbest durumda olduklarinda,
proses merkezlerine ve

is yerlerine beslenebilir.
Konveydr hattindaki ilgili
kontrol icin, tasinan pargalarin
var-yok kontrollintin belirli
noktalarda yapilmasi gerekir.

izlenebilirlik icin kod okuma

Gereksinim: Bir icten yanmali
motor tamamlanmadan

once bir¢ok bilesenin

monte edilmesi gerekir. ilgili
parcalarin izlenebilirligi icin
her proses adiminda DPM
(dogrudan parca isareti)
kodlarinin algilanmasi gerekir.
Kodlar, tUzerinde yagh kalintilar
olan ylUzeylerde bile hizli ve
guvenilir sekilde okunmalidir.

Tip algilanmasi ve tamlik izlemesi

Gereksinim: Bir motor
hattinda cogunlukla farkh
motor modelleri Uretildiginden,
ornegin silindir deliklerinin
sayisina gore tip tespitinin
yapilmasi gerekir.

Acilmis delikler gibi isleme ait
ozelliklerin tamhgi da siklikla
kontrol edilmelidir.
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Co6ziim: 15 serisi reflektérden
yansimali fotoelektrik sensérler
basit ve en ekonomik
¢ozumlerdir. Yiksek fonksiyon
rezervleri sayesinde yuksek
sistem kullanilabilirligi sunar ve
ayarlanmasi kolaydir. Montaj
aksesuarlari ve uygun reflektor
secenekleri kurulum islemini
basitlestirir.

Co6zum: Dayanikl IT 1920i ve
HS 66x8 el tipi tarayicilar,
2D-DPM kodlarini ¢ézer ve
darbelere veya yere disme
etkilerine karsi dayanabilir.
Entegre USB ve RS 232
arayuzu araciliglyla veya, ortak
fieldbus / Ethernet arayuzleri
icin MA 200i modiuiler baglanti
Unitesi kullanilarak ilgili kontrol
birimine kolayca dahil edilir.

Coziim: LSIS 400i akilli
kameralarin yapilandiriimasi
kolaydir. BLOB analizi ve
Olgiim aletleri, montajlarin
tamhgini kontrol etmek ve
farkli modelleri tespit etmek
icin tek tek veya birlikte
kullanilir. Bu tertibatlar,
entegre aydinlatmanin yani
sira Ethernet, RS 232 ve I/0O
arayuzlerine sahiptir.



Bagh sistemlerde erisim korumasi

Gereksinim: Motor montaji
sirasinda otomatik proses
merkezleri ve manuel ¢alisma
yerleri genellikle konveyor
sistemleri araciligiyla birbirine
baglanir. Proses merkezlerine
giris ve ¢ikislarin erisime karsi
emniyete alinmasi gerekir.

Yiik tasiyici lizerinde kod okuma

Gereksinim: Son islem
goérmis motorlar, yik
tasiyicilan Gzerinde, dogrudan
gli¢ aktarma aksamindaki
kurulum yerine tasinir veya
farkli tesislere teslim edilir. YUk
tasiyicilarin Gzerindeki
barkodlarin okunmasi

gerekir. Barkodlar, teslimatin
yani sira bir sonraki

kullanim asamasinin net bir
sekilde izlenebilmesi icin
veritabanindaki motorla
iliskilendirilir.

Uygulamalar - Giig aktarma organlari — igten yanmali motor

Co6ziim: MLD 500 serisi cok
isinl emniyet bariyerleri,
konveyor hatlarinda erisim
noktasini korur. Entegre
susturma fonksiyonuna sahip
modeller kurulumu basitlestirir.
Cihaz yapilandirmasi, PC
olmadan dogrudan pin
atamasi ile gergeklestirilir.
Entegre ¢ok renkli gdsterge
111, istege baglh olarak
cihaz durumunu ve sifirlama
gereksinimlerini gdsterir.

Co6zum: BCL 300i barkod
okuyucular, 700 mm calisma
araligi iginde islev gorur.
Modyiler seri icerisinde, cizgi
ve raster tarayicilar, salinimli
aynali modeller, M12 veya
PG disli baglantilari ve ayrica
endustriyel Ethernet ve
fieldbus araytzleri yer alir.
BCL 500i serisi daha yiiksek
calisma araliklari i¢in uygundur
ve benzer konfigtirasyonlar
sunar.
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Guc aktarma organlari-
Elektrikli tahrik

Sadece batarya ile calisan araclarda glc¢ aktarma aksamindaki
karmasiklik ve bilesen sayisi azalmaktadir. Ancak buna ek olarak,
gittikce artan miktarlarda ihtiya¢ duyulan ve aracin degerinin biyutk
bir b6lumunt olusturan batarya ve batarya takimlarinin tGretimi de
s6z konusudur.

Batarya htcrelerinin, modullerinin ve paketlerinin Gretimi blyUk
Olclde otomatik hale gelmistir. Bilesenlerin "takibi ve izlenmesi",
montaj hucrelerine iliskin malzeme tedarigi icin nakliye ve
lojistik ¢ozumleri ile is istasyonlarinin emniyeti, sensorlerle ilgili
gereksinimleri belirler.

Bilesenlerimiz proseslerin sorunsuz olmasini garanti eder ve
makine emniyeti saglar. Tipik kullanim alanlan; izlenebilirlik icin kod
okuma ve tanimlama, otomasyon i¢cin nesne algilama ve montaj
hlcrelerinde erisim korumasidir.



1 Partinin izlenebilirligine iliskin kod okuma
2 Hucre izlenebilirligi icin kod okuma
3 Kapi ve kanatlarin izlenmesi

4 Parcalarin robotlar tarafindan alinmasi igin bantin
konumlandiriimasi

5 s sistemlerine iliskin erisim korumasi

6 Kisa emniyet mesafeli erisim korumasi
7 Konveyor hattinda tasima kontrol

8 Otomatik yonlendirmeli araclarin (AGV'ler)
korunmasi ve navigasyonu
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Uygulamalar — Gli¢ aktarma organlari- Elektrikli tahrik

Giic aktarma organlari - Elektrikli tahrik

Partinin izlenebilirligi icin kod okuma

S B E

Gereksinim: Siparis ve
partinin, batarya Uretiminin
baslangicinda tespit edilmesi
ve sonraki islemler icin
saklanmasi gerekir. Bunu
yapmak icin islem adimlari ve
ilgili tim bilesenler bir barkod
yardimiyla tanimlanmalidir.

Huicrelerin izlenebilirligine iliskin kod okuma

Gereksinim: "Takip ve

izleme" konseptine, islem
gormek Uzere is sisteminde
bulunan her batarya hiicresinin
izlenebilirligi de dahildir.
Kullanilan sisteme bagl olarak,
palete ilistiriimis 1D ya da 2D
kodu yakalanacaktir.

Kapi ve kanatlarin izlenmesi

Gereksinim: Kapilar ve
kanatlar gibi hareketli
koruyucu cihazlar, operatéri
tehlikelere karsi korur.
Koruyucu cihazlarin kapali
durumda olup olmadiginin
izlenmesi gerekir.
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Co6ziim: Mobil kod okuyucular,
siparisleri ve partileri algilamak
icin ¢ok uygundur.

IT1990i gibi kablosuz modeller,
calismayi kolay ve konforlu
hale getirir. Kontrol konseptine
bagl olarak, dogrudan PC'ye
veya — ortak fieldbus ve
Ethernet arayuzleri

Uzerinden entegrasyon icin

— MA200i moddler baglanti
Unitesine baglanirlar.

Co6ziim: DCR 200i kod
okuyucular ve LSIS 400i akilli
kameralar guvenilir sekilde
1D ve 2D-kodlari tanimlar.
DCR200i, kompakt tasarimi
ve basit devreye alimiyla

one cikar. LSIS400i 6zellikle
esnek sekilde calisir. Ornegin,
okuma mesafesinin degismesi
halinde, odak ve goris alani
bir web tarayici yardimiyla
gevrim ici olarak uyarlanabilir.

Co6ziim: RFID kodlamali

RD 800 temassiz emniyet
transponderleri, manipilasyona
karsi azami koruma saglar. Ozel
kurulum tedbirlerinin alinmasi
gerekmez. OSSD cikislari

ile bunlarin entegrasyonu

da kolaydir. S20/200 serisi
mekanik dilli aktlatorlere sahip
saglam emniyet anahtarlari
genel olarak kullanilabilir.



Parcalarin robotlar tarafindan alinmasi icin bantin konumlandiriimasi

]|

Gereksinim: Bir robot
tarafindan kabul edilmesi ve is
hiicresinde sonraki

prosesler icin, konveyo6r
sistemindeki pil hticrelerinin
durdurulup hassas bir sekilde
konumlandiriimasi gerekir.
Montaj is istasyonlari genellikle
kompakt bir tasarima

sahiptir; bu nedenle sensor
sistemlerinin de kompakt
olmasi gerekir.

is sistemlerinin erisim korumasi

Gereksinim: Batarya
bilesenleri, konveyor sistemi
araciliiyla bir robot montaj
hiicresinden digerine tasinir.
Robot hiicrelerine giris

ve cikislarin erisime karsi
emniyete alinmasi gerekir.

Kisa emniyet mesafeli erisim korumasi

Gereksinim: Otomatik isletim
sistemlerinde bile isletme
personelinin midahale etmesi
gerekebilir. Béylesi durumlarda
kolayca erisim gerektiginden,
optik emniyet sensoérleri
kullanilmalidir. Sisteme ait
tasarimlari olabildigince
kompakt tutabilmek i¢in
sensorlerin kisa emniyet
mesafelerini mimkuin kilmasi
gerekir.

Uygulamalar — Gl¢ aktarma organlari— Elektrikli tahrik

Coziuim: Silindir gdvdeli

ve 90° acisal optikli PRK
318B reflektdrden yansimali
fotoelektrik sensor, 6zellikle
alan gereksinimi az olan
uygulamalar i¢in cok
uygundur. Kiiglik boyutlar
ile 3 serisi kip bicimli
modeller iyi bir alternatif
sunar. Tertibatlardaki yuksek
anahtarlama frekanslari,
konveyor sisteminin hassas bir
sekilde konumlandiriimasini
saglar.

Co6ziim: MLD500 cok isinh
emniyet bariyerleri, konveydr
hatlarinda erisim noktasini
korur. Kurulum durumu ve
tasima malzemesinin boyutu
gibi gereksinimlere bagli
olarak, susturma islevi olan ve
olmayan modeller mevcuttur.
Yapilandirma, pin atamasi ile
kolayca gerceklestirilir. Entegre
susturma islevi sayesinde ek
cihazlara gerek yoktur.

Co6ziim: 14 mm'lik
¢odzundrlikleri ile MLC510
emniyet 1sik perdeleri,
muimkun olan en kisa
emniyet mesafelerini sunar.
Cesitli montaj secenekleri ve
3.000 mm'ye kadar koruma
alani uzunluklari, cihazlarin
basit ve 6zel entegrasyonunu
saglar. Avrupa'daki
gerekliliklerle ilgili olarak

bu tertibatlar AIDA uyumlu
pin atama 6zelligine sahip
olmalidir.
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Uygulamalar — Gl¢ aktarma organlari— Elektrikli tahrik

Guc aktarma organlan - Elektrikli tahrik

Konveyoér hattinda tasima kontrolii

Co6ziim: Evrensel olarak
kullanilabilen PRK15 ve
PRK25C reflektérden
yansimali fotoelektrik
sensorler. Gorllebilen

Isik spotlari sayesinde

hizli ve kolay bir sekilde
ayarlanabilirler. Uyar ¢ikisi ve
aktivasyon girisi gibi ek islevler
proses guvenilirligini arttirir.

Gereksinim: Batarya Uretimine
iliskin imalat sistemleri, konveyor
sistemleri araciligiyla birbirine
baglanmistir. Uriinler bir sonraki
proses adimina dogrudan
bunlarin Uzerinde veya tepsiler
icinde beslenir. Urlinlerin
kavrayici robot tarafindan
cikarllabilmesini veya bir AGV'ye
aktarilabilmesini saglamak

icin konveydr hattinin Grtinler
algilanarak kontrol edilmesi
gerekir.

Otomatik yonlendirmeli araclarin (AGV'ler) korunmasi ve navigasyonu

Gereksinim: AGV'nin gidis n Co6ziim: RSL400 emniyet
yolunun, emniyet sensoérleri lazer alan tarayicilari, emniyet
araciligiyla korunmasi gerekir. teknolojisini ve ylksek kaliteli
Koruma alanlari, hareket ve 6l¢clim degeri ¢iktisini tek bir
yukleme durumuna gére esnek cihazda birlestirir. Bunlarda,
bir sekilde uyarlanmalidir. 270° tarama araligi ve 100
Dogal navigasyon prensibi adet ters cevrilebilir alan
kullanildiginda bu cihaz, ayni ¢ifti bulunur. Béylece bu iki
zamanda navigasyon yazilimi tarayici, AGV'nin optimum
icin 6lcim verileri de saglar. sekilde korunmasini saglar.
Olglim verileri, 0,1°'lik yilksek
A N bir acisal ¢ézinurlige ve
P . dustk bir dlciim hatasina
sahiptir.
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Son montaj

Otomobil Uretiminde gévde-sasi bilesiminden énce, kismi ve nihai
urtinleri olusturmak icin cok fazla sayida tek parca ve elemanin bir
araya getirilmesi ve isleme tabi tutulmasi gerekir.

Kapi1 moddullerinin tim baglanti parcalar ile montaji kapi hattinda
gerceklesir. ic konstriiksiyon sirasinda kol kalinligindaki kablolar
ddsenir, halilar yapistirilir ve surtict yeri montaji yapilir.

Buna paralel olarak motor ve sanziman sasiye birlestirilir. Ve
nihayet birlesim zamani: Tium gu¢ aktarma organlari ve arag
karoseri sonsuza kadar birlesir. Tekerlekler, camlar, koltuklar ve
farlar icin diger montaj adimlari takip edilir. Yag, yakit ve su ile
doldurulduktan sonra, imalat strecindeki son istasyon olan son
kontrol asamasina gegilir.

Sensorler icin son montajda konum denetimi, en énemli

uygulama alanlarindan biridir. Optik mesafe senséri ve barkod
konumlandirma sistemine iliskin cok genis Urln portfoyUmuz pek
cok farkli montaj asamasini destekler. Parca tanimlamasina yonelik
kod okuyucularimiz ve tip testine iliskin cok sayida ¢cozumimuz,
cihazlarin araca dogru sekilde yerlestiriimesini saglar.



1 Elektrikli monoray sistemlerinde ¢arpisma korumasi

2 Kapilarin yerlesimine iliskin kod okuma
3 Kayar platformlarda alan korumasi

4 Siricu yeri konumlandirmasina iliskin mesafe
Slguimu

5 Elektrikli monoray sistemlerin konumlandiriimasi

6 Karoserin indirilmesine iliskin mesafe élgcimi

7 Gecgme yerinin konum denetimi
8 Tekerleklerin yerlesimine iliskin kod okuma
9 Model takibine iliskin kontur kontroll

10 Acik motor kaputu tespiti

11 Doldurma istasyonuna iliskin erisim korumasi
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Uygulamalar - Son montaj

Son montaj

Elektrikli monoray sistemlerinde carpisma korumasi

Gereksinim: Araclarin montaji n | Sy
filli olarak kapilarin ¢gikarilmasi v .‘f )
ile baslar. Sonraki adimlara |

engel olabilecek kapilar, kapi
hattinda tek tek ¢ikarilarak
prosese alinir. Elektrikli
monoray sistemleri ile tasima
sirasinda mesafe élgimi

carpismaya karsi korunmasi
gerekir.

[ g "
kullanilarak aski tertibatinin ‘ '\N

Kapilarin yerlesimine iliskin kod okuma

Gereksinim: Ayrilan kapilarin, Ll —
y p E \ P

belirtilen ekipmana gére
tamamlanmasi ve proses
sonunda ilgili araca yeniden
yerlestiriimesi gerekir. Barkod
iceren bir kagit etiket, her
bir kapiy! tanimlar ve kapinin
Uretim sireci boyunca takip
edilmesine yardimci olur.
Kapilarin tanimlanmasi

icin kapiya eklenen kodun
okunmasi gerekir.

Platformlar (izerinde alan korumasi

Gereksinim: Kayar
platformalar genellikle

son montaj asamasinda
kullanilir. Her bir istasyondaki
calisma alanlarinin ve tehlike
bdlgelerinin korunmasi gerekir.
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Coziim: The ODS 10/HT10
ve ODSL 96 optik mesafe
sensorleri aski tertibatlari
arasindaki mesafeyi kontrol
eder. 10 serisi cihazlar cisim
Uzerinde veya 8 m'ye kadar
calisma araligi ile ortak bir
reflektdr Uzerinde dlgiim
yapar. Yapilandirma, ekran
veya |O-Link tzerinden
gerceklestirilir. ODSL 96 serisi
daha genis ¢calisma araliklari
icin uygundur.

Cozuim: BCL 300i barkod
okuyucular, 700 mm calisma
araligi iginde islev gorur.
BCL 500i barkod okuyucular,
2.400 mm'ye kadar daha
yuksek okuma mesafeleri igin
kullanilir. Kodlarin diizenine
ve kontrol birimine baglanti
sekline gbre, uygun pasif
optik modeller ve araylzler
mevcuttur.

Co6ziim: Dort adede kadar
koruma alaninin paralel
izlenmesi sayesinde, RSL 400
emniyet lazer alan tarayicilar,
otomatik Uretim sistemleri

ve insan-robot ortak ¢calisma
yerlerindeki alan korumasi igin
uygundur. PROFIsafe arayuzi,
Uniteyi endustriyel aglara
entegre etmeyi kolaylastirir ve
kapsamli tanilama secenekleri
sunar.



Siiriicii yeri konumlandirmasina iliskin mesafe él¢timi
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Gereksinim: Siricu

yeri, isbirlikgi robotlarin
(kobot) veya kurulum
yardimcilarinin destegiyle
araca yonlendirilir ve strici
yerinin en siki toleranslarla
konumuna hareket ettirilmesi
gerekir. Bunu yapmak igin,
manipulatére énemli konum
bilgisi saglayan mesafe ve
bosluk verileri belirlenmelidir.

Elektrikli monoray sistemlerin konumlandiriimasi

Gereksinim: Elektrikli
monoray sistemleri sadece
araclar tasimaz. Araclari
doéndirmek, indirmek veya
kaldirmak suretiyle bunlar,
montaj is¢ilerine optimum
calisma pozisyonlari
saglamak adina karoserlerin

y6nlendirilmesine de izin verir.

Bunun i¢in tasiyici Gzerinde
tasinan birimin konumunun
surekli ve tam olarak
belirlenmesi gerekir.

Uygulamalar — Son montaj

Coziim: ODS 9 optik mesafe
sensorleri, hassasiyet ve
calisma konforunda standartlari
belirler. Parlak cisimler gibi
zorlu kosullar altinda bile kesin
6lclim degerleri saglarlar. Bu
degerler entegre ekranda
okunabilir. Desteklenen 10-
Link Akillr Sensér profili, hizli
ve hatasiz bir tertibat degisimi
saglar.

Cozuim: BPS 300i kompakt
barkod konumlandirma
sistemleri, 10.000 m'ye
kadar uzunluklarda tam
konumlandirma saglar.
Fieldbus'lar, endustriyel
Ethernet ve ayrica SSI veya
seri baglantilara yonelik
arayUzler, kontrol
entegrasyonunu basit

ve esnek hale getirir.
Tertibatlardaki yapilandirma
ve tanilama da ayni derecede
kolaydir.
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Uygulamalar — Son montaj

Son montaj

Karoserin indirilmesine iliskin mesafe 6l¢iimi

Gereksinim: Aracin karoser-
sasi birlesimi sirasinda
karoser, gli¢ aktarma organlari
ile birlestirilir. Bunu yapmak
icin glic aktarma organlari
karoserin altina hareket ettirilir
ve ardindan karosere kalici
olarak civatalanir. Pargalari
kaldirip indirirken, bilesenlerin
birbiri arasindaki mesafelerin
belirlenmesi gerekir.

Gecme yerinin konum denetimi

Gereksinim: Karoseri
indirirken, siispansiyonun
sasi Uzerindeki konumu ile
amortisorlerin konumu ayni
olmalidir. Bunu yapmak icin
sasi Uzerindeki gecme yerinin
konumu belirlenmeli ve

x- ve y-koordinatlari seklinde
¢ikti saglanmaldir.

Tekerlek yerlesimine iliskin kod okuma

Gereksinim: Lastik ve
jantlardan olusan komple
tekerlekler siparise gore
montaj hattina tasinir.

Etiket Uzerindeki barkodun,
tekerleklerin araca dogru
yerlestiriimesi icin okunmasi
gerekir. Etiket, tekerlegin
cevresi boyunca herhangi bir
noktaya yerlestirilebilir.
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Coziim: ODS 9 lazer nirengi
sensorleri, montaj tertibatina
monte edilir ve karosere

olan mesafeyi izleyerek
yerine tam olarak hareket
ettirilmesini saglar. Calisma
araligi, ¢c6zunurlik ve yeniden
uretilebilirlik agisindan
optimum birlesim sunar. Cesitli
cikislarin yani sira 10-Link ile
de optimum tertibat
entegrasyonu saglanir.

Co6ziim: LSIS 400 akill
kamera, her iki pargcanin
boyutlarini ve dogru oturup
oturmadigini kontrol eder.
Sekilleri ve yonelimleri kontrol
etmeye yonelik, dl¢im ve
BLOB fonksiyonlari gibi ¢esitli
araclar mevcuttur. Motor
tahrikli odak ayari esnek
kullanim saglar. Yapilandirma,
bir web tarayicisi araciligiyla
kolay ve rahat bir sekilde
gerceklestirilir.

Coziim: Lastigin tamami
kapsayacak sekilde birka¢
tane BCL 500i veya BCL 600i
barkod okuyucusu kullanilir.
Bu cihazlarin en belirgin
6zelligi; genis okuma aralig
ve alan derinligidir. Kod
tanimlama, parcali sonuglari
genel bir sonuca birlestiren
yeniden kod olusturma
teknolojisi ile desteklenir.



Model takibine iligkin kontur kontrolii

o

Gereksinim: Kapilarin model
sayisina ve farkli donanim
detaylarina bagl olarak, kapilar
tekrar monte edilmeden 6nce
kapi yerlesimlerinde hata
yapilmamasi saglanmalidir.
Bunun icin kapilarin
konturunun kontrol edilmesi
gerekir.

Acik motor kaputu tespiti

Gereksinim: Aracin dolum
istasyonuna yanasabilmesi
icin motor kaputunun acik
oldugundan emin olunmalidir.
Bu durumun, uygun bir sensor
araciligiyla tespit edilmesi
gerekir.

Doldurma istasyonuna iligkin erisim korumasi

Gereksinim: Araclar
istasyonda otomatik olarak
doldurulur. Doldurma islemi
sirasinda sistem iginde hic
kimse bulunamayacagindan,
istasyona erisimin glivence
altina alinmasi gerekir. Ayni
zamanda emniyet sensor
teknolojisi, araglarin istasyon
icine tasinmasina da izin
vermelidir. Ayrica sarkag
kanatlarinin kapall durumda
oldugunun izlenmesi gerekir.

Uygulamalar - Son montaj

Co6ziim: 2.960 mm'ye ulasan
6l¢Uim alani uzunluklari, cesitli
¢odzundrlikler ve cok kisa
doéngu sureleri ile CML 700i
6lgcim 1sik perdeleri, gesitli
gereksinimleri glvenilir bir
sekilde karsilamak icin ideal
bir temel saglar. Gelismis
montaj cozimleri ve gesitli
entegre arayuzler, cihazlarin
kurulumunu ve
entegrasyonunu basitlestirir.

Coziim: ODS 110/

HT 110 dlcim ve anahtarlama
mesafe sensdrleri, ugus suresi
ilkesine (TOF) gore calisir ve

5 m'ye kadar olan mesafelerde
glvenilir sonuglar sunar.
Yapilandirma, bir 6gretme
butonu veya 10-Link
araciligiyla kolayca
gerceklestirilir. Kompakt
boyutlarn sayesinde cihazlar
sisteme esnek sekilde entegre
edilebilir.

Cozim: Akilli Sireg
Gegitine sahip MLC 530
SPG guvenlik i1sik perdeleri,
arag tasima koprilemesi

icin ilave susturma
sensorleri gerektirmez;
yuksek kullanilabilirligi ve
manipulasyona karsi yiksek
korumayi garanti eder. Kismi
gecis izni, ayni zamanda kapi
kanatlarini da izlemek Uzere
emniyet 1sik perdesinin Ust
kismindaki isinlari kullanir.
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Teknik veri — Endustriyel sensorler

Endustriyel sensorler

Konnektor hari¢ boyutlar,
GxDxY

Calisma voltaji

LIoA YIuyaL

Anahtarlama ¢ikislari
Baglanti tipi

Koruma derecesi
Alinan Sertifika ve Belgeler

Muhafaza
Algilama mesafesi*

Isik kaynagi
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Anahtarlama
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* Tipik calisma araligi siniri

Koruyucu sensorler kategori 2/4

Fotoel. sensorler /i1sik sensorleri,
kibik muhafaza

o
-
3C serisi

Evrensel, mini

11x32x17mm

10-30V DC
Puspul, PNP, NPN, 10-Link
M8, kablo, kablo+M8/M12

IP 67, IP 69K

(€ corv c (@ Amerika

Plastik
0-10m

Lazer

Aydinlik, karanlik, antivalent
1.000/3.000Hz
0-7/0,02-5,5/0-3m

Kirmizi 1sik / kizilétesi / lazer (sinif 1)
Aydinlik, karanlik, antivalent

1.000/1.500/3.000Hz

5-600mm

Kirmizi isik / lazer (sinif 1)

Aydinlik, karanlik, antivalent
1.000/3.000Hz
X

X

ECOLAB| Metal mansonlu veya disli
mansonlu delikli iki muhafazal Farkli
1sik noktasiI geometrisine ve V
konfiglirasyonuna sahip sensoér

| Lazer varyantlari | Ogretme | Sise
algilama | Kontrast sensérler

| Siselerdeki etiketin algilanmasi

| 10-Link iletisim arayiizlii cihazlar

15 serisi
Standart

15x43x30mm

10-30V DC
PNP, NPN
M12, kablo, kablo+M12

IP 66, IP 67

CE Cc @ Amerika

Plastik
0-30m

Kirmizi isik
Aydinlik, karanlik
500Hz
0-8/0-10m
Kirmizi isik
Aydinlik, karanlik
500Hz

0-1.000mm

Kirmizi isik / kiziltesi

Aydinlik, karanlik
500Hz

X

Mekanik olarak ayarlanabilir calisma
araligi | Hassasiyet ayari

| Streg ambalajli konteynerler igin
genis fonksiyon rezervli/ reflektérden
yansimall sensor

25C serisi
Evrensel

15x43x30mm

10-30V DC
PNP, NPN, puspul, I0-Link

M8/M8+gegmeli/ M12, kablo,
kablo+M8/M12

IP 67, IP 69K

(€ corv c (@ Amerika

Plastik
0-30m

Kirmizi isik

Aydinlik, karanhk

1.500Hz
0-10/0-12/0-25m
Kirmizi 1sik / lazer

Aydinlik, karanlik, antivalent

1.500/2.500Hz

0-1.200mm/0-1.300mm

Kirmizi isik / kizilbtesi

Aydinlik, karanlik, antivalent
1.000Hz/2.500Hz

X
X (tip 2)
X
X

X

ECOLAB, M4 metal disli mansonlar
|Kiigiik ve uzun isik spotlu
sensoérler | Kirk konteynerlerin
tespiti icin / bélme konumlandirma
sensorii | Odaklanmis isik noktasi

| On plan bastirma | Yiiksek
fonksiyon rezervi | Strecle sariimis-
paketler icin |Sise algilama | Lazer
varyantlari | Ogretme

| Dinamik referans isik senséri

| Uzun-menzilli sensér

| 10-Link arayiizii

| Emniyet yelegi sensérii



Fotoel. sensérler /isik sensorleri,
kibik muhafaza

46C serisi
Evrensel, uzun menzilli

20,5x76,3x44mm

10-30V DC
PNP, NPN, puspul
M12, kablo, kablo+M12

IP 67, IP 69K

(€ corH c (@ Amerika

Plastik

0-150m

Kirmizi isik / kiziltesi
Aydinlik, karanlik, antivalent
100/500Hz

0,05-30m

Kirmizi isik

Aydinlik, karanlik, antivalent

25/150/500Hz

5-3.000mm

Kirmizi isik/ kizilétesi/ kirmiziisik
lazer (sinif 1/2)

Aydinlik, karanlik, antivalent

20/100/200/250/500Hz

x

X

Isik-banth reflektérden yansimali
fotoelektrik sensor Agikhigi olan/
diizensiz nesneler icin sekil

| Konveyér bant tizerindeki
borumsu torbalarin tespiti

| Susturma sensorii olarak
kullanilabilir | Rulo konveyér
sensorii | Tozlu ortamlar igin
modeller| Paralel calisma icin
optimize edilmis | Asiri arka plan
bastirma | 10-Link arayiiziine sahip
cihazlar

Fotoel. sensorler /isik sensorleri,
kiibik muhafaza

318(B) serisi, 328 serisi
M18, silindirik

M18 x 46 mm, M18 x 60 mm

10-30V DC
PNP, NPN, puspul
M12, kablo

IP 67

C€ cor1 ¢ (@) Amerika

Tamamen metal, paslanmaz gelik,
plastik

0-15/0-23/0-120m

Kirmizi isik / kizilétesi / lazer (sinif 1)

Aydinlik, karanlik, antivalent
500/1.000/5.000Hz
0-7/0,02-6/0,1-15m
Kirmizi isik/ lazer (sinif 1)
Aydinlik, karanlik, antivalent
500/5.000Hz

0-140/0-1.000/0-300/
0-280mm

Kirmizi isik / kizilétesi / lazer
Aydinlik, karanlik, antivalent
500/1.000/5.000Hz
1-140mm

Kirmizi 1sik

Antivalent
1.000Hz

X
X

X
X
X

Braketli versiyonlar [Omni-mount
ile basit hizalama |Gémiilii montaj
segenegi [M18 paslanmaz celik
mansonlu ve tamamen metal
versiyonlu modeller|Varyant,

onceden ayarlanmis aralikli ve etiket

sensori olarak mevcuttur

Teknik veri — Endustriyel sensorler
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Teknik veri — Endustriyel sensorler

Endustriyel sensorler

LIoA YIuyaL
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Konnektor hari¢ boyutlar,
GxDxY

Calisma voltaji
Anahtarlama ¢ikislari
Baglanti tipi

Koruma derecesi
Alinan Sertifika ve Belgeler

Muhafaza
Algilama mesafesi*

Isik kaynagdi
Anahtarlama
Anahtarlama frekansi

Seffaf ortam

Koruyucu sensoérler kategori 2/4

Uyari cikisl
Aktivasyon girisi
Aktif ortam 1s1g1 bastirma A%LS

Uzun-menzilli sensérler

25 LR serileri
TOF, uzun menzilli

15x38,9%28,7mm

10-30V DC
PNP, NPN, puspul, I10-Link
Kablo+M12

IP 67

(€ corv c (@ Amerika

Plastik
50-3.000mm

Kizilotesi
Aydinlik, karanlk
40/75Hz

Dusilik yansimaya sahip nesnelerin
algilanmasi > %2 | 2 égretilebilir
anahtarlama noktasi (TOF)

| Hat 6gretme ve deaktivasyon

| Konfiglirasyon (uygulamaya
adaptasyon dahil) ve proses veri
aktarimi icin 10-Link araylziine
sahip tiim cihazlar | Cok iyi séniim
|10-Link {izerinden calisma aralig
ayari

110 serileri
TOF, uzun menzilli lazer

50x23x50mm

18-30V DC
Puspul
Déner M12 konnektor

IP 67, IP 69K

CE Cc @ Amerika

PMMA

100-5.000mm (WH) /
3.000mm (BK)

Kirmizi isik lazer (sinif 1)
Aydinlik
250Hz

I0-Link araytziine sahip tim
cihazlar | Déner M12 konnektér

| 2 anahtarlama noktasi | Kiigtik
siyah beyaz hatasi | Yiiksek
tekrarlanabilirlik | (")gretme butonlar
ile ayarlama | Yayilan 1sigin yayilma

suresi (TOF)

10 serileri
TOF, uzun menzilli lazer

25x65x55mm

18-30V DC
Puspul, 10-Link

Kablo+M12, kablo,
doéner M12 konnektor

IP 67

(€ corv c (@ Amerika

Plastik
50-8.000mm/25.000 mm

Kirmizi isik lazer (sinif 1)
Aydinlik
40Hz

X
X
X

Ddéner M12 konnektdr

| 10-Link arayiiziine sahip tim
cihazlar | (")gretme butonu ile
aydinlik/karanlik gegisi | Pencere
fonksiyonu

| Yapilandirilabilir filtreler ve
kazanc degderleri ile uygulamaya
adaptasyon | Yayilan isigin yayiima
slresi (TOF)
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Konnektdr dahil boyutlar, GxDxY

Kurulum tipi

Calisma voltaji

Calisma aralig
Anahtarlama ¢ikislari
Anahtarlama prensibi
Anahtarlama frekansi
Baglanti tipi

Koruma derecesi

Alinan Sertifika ve Belgeler

Muhafaza

Endiiktif anahtarlar

IS 203, 204, 205, 206
Minyatir sensorler,
silindirik muhafaza

@ 3,0: 22mm

@ 4,0: 25mm
M5: 25-38 mm
@ 6,5: 35-65mm

Gomull / géomuli olmayan
10-30V DC

1-3mm

PNP

NO, NC

5.000 Hz'ye kadar

M8, kablo + M8, kablo

IP 67

(€ C Amerika

Paslanmaz celik (V2A)

Artirllmis galisma araliklariyla
silindirik minyattir muhafaza
| Versiyonlari

IS 208, 212, 218, 230
Standart, silindirik

M8: 22-45mm
M12: 35-60mm
M18: 35-64mm
M30: 40,6-73,5mm

GOmult / gdmult olmayan
10-30V DC

2-40mm

PNP, NPN

NO, NC, NO + NC (antivalent)
5.000 Hz'ye kadar

M12, kablo + M12, kablo

IP 67

c€ C @ Amerika

Metal

Farkli versiyonlar mevcuttur:

| Kisa muhafaza tasarimi

| Artinlmis menzil

| AC/DC cihaz versiyonlari

| Antivalent anahtarlama ¢ikisi

Teknik veri — Endustriyel sensorler

IS 240, 244/1SS 244
Standart, kibik

12 x40 x26 mm
40x40%x 67 mm
40x40x 118 mm

Gomull / géomali olmayan
10-30V DC

4-40mm

PNP, NPN

NO + NC (antivalent)
1.400Hz'ye kadar

M8, M12, baglanti ucu, kablo
IP 67, 1P 68, IP 69 K

(€ C Amerika

Plastik

Parlak durum gdstergesi

| Antivalent anahtarlama cikislari
(NO+NC)

| Artinilmis araliklar | M12 fis, 270°
dondurilebilirdir ve bdylece agili
baglanti kablolari icin bile uygundur
| Sensér basindaki 4 yénlii LED
g0stergesi ile 360° gorunurlik
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Teknik veri — Olgiim sensérleri

Olciim sensorleri

Mesafe sensorleri
OoDS 9 OoDS 10 OoDSs 110
Optik mesafe sensorleri Optik mesafe sensorleri Optik mesafe sensorleri
o Fonksiyon Mesafe élcimu, Mesafe 6lgimd, Mesafe élcimu,
5 optik optik optik
’: Konnektor hari¢ boyutlar, 21x50x50mm 25x65x55mm 50x23x50mm
e GxDxY
Calisma voltaji 18-30V DC (analog, 10-Link) 18-30V DC 18-30V DC
Cikislar 4-20mA 4-20mA 4-20mA
1-10V, 0-10V 1-10V, 0-10V 1-10V
RS 232/RS 485 Puspul 1x puspul
Puspul 10-Link
10-Link
Baglanti tipi M12 M12 M12
Koruma derecesi IP 67 IP 67 IP 67
Alinan Sertifika ve Belgeler (€ corH c (@ Amerika C€ corH c (@) Amerika (€ c@® Amerika
Olglim araligi 50-650mm 50-3.500mm 100-3.000mm
50-8.000mm 100-5.000mm
(%90 reflektdrden yansima) (%90 reflektérden yansima)
Reflektdr bandinda 100-25.000 mm
Olglim prensibi Optik / lazer (sinif 1,2) Optik/lazer (sinif 1) Optik/ lazer (sinif 1)
Olglim siiresi 1ms 3,4-1.020ms (ayarlanabilir) 4ms
Olglim alani genisligi/
tarama acisi
Ultrasonik frekans
Cozlnarlik 0,01-0,5mm 1mm 1mm
Agiz genisligi
Agiz derinligi
Denetim gdérevlerinin sayisi
Calistirma Ogretme Folyo ekran veya Sensor Studio Ogretme ya da Sensor Studio
Folyo ekran veya Sensor Studio Uizerindeki kontrol butonlari
Uzerindeki kontrol butonlari
9= Olgiilen deger ekrani ve Olgiilen deger ekrani ve 10-Link arayiiziine sahip tim
[} konfigiirasyon ekrani [Déner M12 konfigirasyon ekrani [Déner M12 cihazlar |Déner M12 konnektér
= konnektdr [Nirengi élciimii [IO-Link  konnektér |lO-Link arayiiziine sahip | Ogret butonu ile ayarlama
-] akilli sensor profilini destekler tiim cihazlar [Yayilma siiresi éigimii | Yayilma siiresi 6lgtimii (TOF)
(TOF)
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ODSL 96
Optik mesafe sensorleri

Mesafe élgimu,
optik

30x90x70mm

10-30V DC
18-30V DC (analog, I0-Link)

4-20mA
1-10V, 0-10V
RS 232/RS 485
Puspul

10-Link

M12, kablo

IP 67, IP 69K

(€ corH c (@) Amerika

ECOLNAB
60-25.000mm

Optik / LED / lazer (sinif 1, 2)
1-100ms

0,1-3mm

Ogretme
Konfigtirasyon yazilimi
Ekran

Dayanikli metal muhafaza
|Olgiilen deger ekrani ve
konfiglirasyon ekrani

IM12 konnektor

|Eski cihazlar da mevcuttur
[Nirengi 8lctimii

[Yayilma siresi 8lgiimii (TOF) |[Faz
oleimu

Ultrasonik sensoérler

300, 400 serileri
Ultrasonik 6lgiim sensorleri

Mesafe dlcimu
ultrasonikler

M18x46,3/51,8/74,3/75/
77,6/82,8mm
M30x75/88,8/142,5mm

10-30V DC
12-30V DC

PNP (NPN)

M12
IP 67

c€ C @ Amerika

25-400/50-400/80-1.200/
150-1.300/250-3.500/
300-3.000/350-6.000/
600-6.000mm

Ultrasonikler
0,1-1s

200kHz/310kHz
1mm

Ogretme
10-Link

3/5 galisma modu | Isiya dayanikl
| Metal/plastik muhafaza | Kiigtik 6lii
bolge

Catal sensorler

GS 754B
CCD catal sensorler

Kenar/ gap 6l¢imd,
optik

19,4x81,5x91 mm
20x155%x91,5mm

10-30V DC (dijital)
18-30 V DC (analog)

2x4-20mA

2x0-10V

RS 232/RS 422 /RS 485
1xPNP, 2 x PNP

M12
IP 67

CE Cc @ Amerika

Optik / LED
Min. 2,5ms
25mm

14pm
27mm/98 mm
42mm

5

RS232 arayiizli Uizerinden
terminal programi

Seffaf medyanin algilanmasi
|Folyo algilama >0,1mm
|D&ner M12 konnektér

|Genis kapsamli degerlendirme
fonksiyonlari

|Disli ve fiber dlclimii icin
mikemmel

Teknik veri — Olglim sensorleri
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Teknik veri — Olgiim sensérleri

Olciim sensorleri

Fonksiyon
Calisma araligi
Okuma mesafesi

LIoA YIuyaL

Araylzler

Baglanirlik

Reflektor araciligiyla
Olglim degeri gikisi
Yeniden uretilebilirlik
Dogruluk

Koruma derecesi
Isik kaynagi
Besleme voltaji

Calisma sicakhgi
Secenekler

Alinan Sertifika ve Belgeler

JapezQ
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Konumlama sensorleri

AMS 300i
Optik lazer mesafe sensorleri

Mesafe élcimu, optik
40/120/200/300m

Entegre:

PROFIBUS and SSI
PROFINET
PROFINET and SSI
DeviceNet

EtherCAT

EtherNet/IP

CANopen

Ethernet TCP/IP, UDP
Interbus-S

RS 232, RS 422, RS 485
SSI

Yukarida belirtilen arayizler
araciligiyla

konum hesaplama

1,7 ms

+0,9/1,5/2,1/3mm (3 sigma)
+2/2/3/5mm

IP 65

Kirmizi lazer 1sik (sinif 2)
18-30V DC

-5°C...+50°C
(=30°C... +50°C isitmayla birlikte)

Hiz 6lgimu ve
izleme

(€ corv c (@ Amerika

Physikalisch-Technische
Bundesanstalt (German Metrology
Institute) tarafindan test edilmis,
cok ylksek dogrulukta mutlak
lglim sistemi| PROFIBUS ve
SSI'nin es zamanl kullanimi;
alternatif olarak, PROFINET ve SSI
araylzi

| Kapsamli konfigiirasyon dosyasi
araciligiyla kolay programlama

| Tercihen isitmali | Cok dilli menii
odakli ekran | Aksesuar olarak
sunulan isitilabilir reflektorler

BPS 8
Barkod konumlandirma sistemleri

Konum algilanmasi, optik
10.000m
60...140mm

Entegre:
RS 232

MA 200i baglanti {initesi ile

PROFINET I0/RT, PROFIBUS,
Ethernet TCP/IP, UDP, IP,
EtherCAT, DeviceNet, CANopen

Barkod bandi
3,3ms

+1mm (3 sigma)

IP 67
Kirmizi lazer 1sik (sinif 2)

5V DC
(24V DC araciligiyla MA 8-01)

0°C...+40°C

Mdsteriye 6zel
konfiglirasyon tesisi

(€ corH c (@) Amerika

10.000 m'ye kadar mesafe dlguimda,
ayrica donemeglerde egimli
alanlarda ve gtizergah makaslarinda
| Dikey ve yatay, dénemeclerden-
gidis

| Kompakt metal muhafaza

| Déner M12 konnektor

| MA 200i dis baglanti initeleri
araciligiyla birgok farkl protokol
secenegi

BPS 300i
Barkod konumlandirma sistemleri

Konum algilanmasi, optik
10.000m
50...170mm

Entegre:
PROFINET
EtherCAT
PROFIBUS
SSI

RS 422

RS 232

RS 485

Barkod bandi
1ms
+0,15mm (3 sigma)

IP 65
Kirmizi 1sik lazer (sinif 1)
18-30V DC

-5°C...+50°C
(=35°C... +50°C i1sitmayla birlikte)

Hiz 6lgimu ve
izleme

(€ corv c (@ Amerika

Egriler, egimler ve palet anahtarlari
Uzerinde konumlandirma
|Dénemeclerden gidis,

yatay ve dikey | Metal muhafaza

| 3 segilebilir baglanti sistemi | Ozel
kurulum cihazini kullanarak hizl,
emniyetli ve pozisyon ndtr kurulum
|Kapsamli tanilama

segenekleri | GSDML/GSD

ya da ESI dosyalariyla Rahat
programlamal Tercihen isitmall veya
ekranl
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Fonksiyon

Konnektor harig boyutlar,
GxDxY

Calisma voltaji
Cikislar

Baglant tipi
Koruma derecesi
Alinan Sertifika ve Belgeler

Algilama mesafesi*

Isik kaynagi / 6lgiim prensibi
Doéng siiresi/dlgl siresi

Olglim alani uzunlugu/ tarama agisi
Cozunarlik

Isin sayisi

Calistirma

* Garantili galisma araligi

Olgiim ve anahtarlama isik perdeleri

CML 700i

Olglim

Boyut/kontur algilama, optik
29x35x168...2.968 mm

18-30V DC

Analog, CANopen, 10-Link,
PROFIBUS

PROFINET

RS 485 (MODBUS)

M12
IP 65

c€ Cc @ Amerika

4,5...9,5m

Kizil6tesi

Isin basina 10-30ps + 0,4ms
160-2.960 mm

5,10, 20, 40mm

Maks. 592

Folyo ekranda kontrol butonlari,
5 dil, konfiglirasyon yazilimi

Déng stiresi CML 730: 10 ps

X Isin sayisi + 0,4ms| Déngi
sliresi CML 720: 30ps x 1sIin

sayisi + 0,4ms | Seffaf medyanin
algilanmasi | Tanilama ve hizalama
icin ekran | Basit kurulum icin
standart profil | Saglam metal
muhafaza| -30°C'ye kadar diisiik
sicaklik uygulamalari igin uygun

** Sadece 58 mm muhafaza derinligi ile 5 mm ¢dzundrlik

i

I !

CSL 505
Anahtarlama
Tek yon calisan prensibi

10x27x150...3.180mm
12x58x120...480mm

24V DC
2x ¢ikis / puspul

M8
IP 65

CE Cc @ Amerika

5 m'ye kadar

Kizilétesi

Isin basina 1 ms
35-3.100mm

5 12.5, 25, 50, 100mm
Maks. 160

Otokalibrasyon,
konfiglirasyon yazilimi, pin atamasi
ile konfiglirasyon

2 anahtarlama araligi | Dar profil
| Deliklerden | -30°C'ye kadar
dusuk sicaklik uygulamalari igin
uygun

Teknik veri — Olglim sensorleri

U

CSL 710

Anahtarlama

Tek yon calisan prensibi
29x35x168...2.968 mm

18-30V DC
4 1/0s (konfigire edilebilir) + 10-Link

M12
IP 65

c€ Cc @ Amerika

3,5...7m'ye kadar
Kizil6tesi

Isin basina 30 ps
160-2.960mm
5,10, 20, 40mm
Maks. 592

Folyo ekranda kontrol butonlari,
5 dil, konfiglirasyon yazilimi

8 anahtarlama araligi | Basit alan
bélme | 4 anahtarlama cikisi +
110-Link | Saglam metal muhafaza
| Son derece hizli déngii siiresi

| Teshis ve hizalama igin ekran

| =30°C'ye kadar diisiik sicaklik
uygulamalari igin uygun
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Emniyet
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Koruyucu alan araligi
Tarama agisi
Agisal ¢ozUnurlik

Uyar alani araligi
(%10 reflektérden yansimada)

Cozundrlik, segilebilir
Tepki sUresi
Emniyet

Boyutlar, baglama tnitesi dahil (G x
Y x D)

Sicaklik aralig
Alinan Sertifika ve Belgeler

Emniyetle ilgili anahtarlama cikislar

Alan cifti sayisi
(1 koruma alani + 1 uyari alani)

4 alanli set sayisi
(1 koruma alani + 3 uyari alani)

4 alanl set sayisi
(2 koruma alani + 2 uyari alani)

Bagimsiz sensor konfiglirasyonlarinin
sayIsl

Diz metin ekrani,
ientegre elektronik su terazisi

Konfigire edilebilir sinyal gikislari

AGV navigasyonu igin

optimize edilmis UDP veri ¢ikisl,
yapilandirilabilir,

50m calisma aralig

Baglanti Unitesi (¢ikarilabilir, entegre
konfigiirasyon bellegi ile)

Konfigiirasyon ve tanilama igin
arayuzler

PROFINET

Daha fazla 6zellik

Emniyet lazer alan tarayicilar

RSL 410, 420, 425

3.0/4,5/6,25/8,25m
270°

0,1°

20m

30/40/50/60/70/150mm
>80ms

Tip2,SIL3, PLd
140x 149 x 140mm

0...+50°

c€ C@Amerika @
1

&

RSL 410: 1
RSL 420: 10

RSL 410: 1
RSL 420: 10

-

X

RSL 410: 3
RSL 420: 4

RSL425
Mesafe ve sinyal giici,
acisal ¢ozunurlik 0,1°

RSL 410: M12 konnektor,
RSL 420, 425: kablo veya
konnektdr, 16 pimli

Ethernet TCP/IP, Bluetooth
RSL 420, 425: USB

Saglam calisma icin teknoloji

| Kontaktér izleme (EDM),
baslatma/yeniden baslatma kilidi
(RES) | Referans sinir izleme ile
dikey erisim korumasi | Park
fonksiyonu (koruyucu alan gegisi,
RSL420 ve RSL425)

RSL 430, 440, 445

3.0/4,5/6,25/8,25m
270°

0,1°

20m

30/40/50/60/70/150mm
>80ms

Tip2,SIL3,PLd
140x149%x140mm

0...+50°

CE C@Amerika @ )
2

RSL 430: 10+10
RSL 440, 445: 100

10

RSL 440, 445: 50

RSL 430: 2
RSL 440, 445: 10

X

RSL445
Mesafe ve sinyal giicd,
acisal ¢ozUnurlik 0,1°

Kablo ya da konnektor,
29-pimli

Ethernet TCP/IP, USB, Bluetooth

Saglam calisma icin teknoloji

| Kontaktér izleme (EDM),
baslatma/yeniden baslatma kilidi
(RES) | Referans sinir izleme ile
dikey erisim korumasi | Park
fonksiyonu (koruma alani kapatma)

RSL 420P, 450P, 455P

3.0/4,5/6,25/8,25m
270°

0,1°

20m

30/40/50/60/70/150mm
>120ms

Tip2,SIL3, PLd

140 x 169 x 140 mm

0...+50°

CE C@Amerika @

RSL 420P: PROFlsafe,

1 koruma alani

RSL 450P, 455P: PROFlsafe, 4
eszamanl

koruma alani

RSL 420P: 10
RSL 450P, 455P: 100

RSL 420P: 10

RSL 450P, 455P: 50
(Uyari alanlari koruma alani olarak
degerlendirilebilir)

RSL 420P: 1
RSL 450P, 455P: 10

X
Tum durum bilgileri cagrilabilir

RSL455P
Mesafe ve sinyal giic,
acisal ¢ozunurlik 0,1°

2 baglanti noktall anahtar ve voltaj
beslemesi icin 3x M12 konnektor
veya ek voltaj ¢ikish 4x M12
konnektér | Puspul konnektérli
AIDA varyanti, bakir veya fiber optik
kablo Gzerinden iletisim

Ethernet TCP/IP, USB, Bluetooth

Uygunluk sinifi C | Ag yiik sinifi Il

| Sartname V2.3.4 uyarinca PROF-
INET cihazi

| Sartname V2.3.2 uyarinca GSDML

Saglam calisma icin teknoloji

| baslatma/yeniden baslatma kilidi
(RES)

| Referans sinir izleme ile dikey
erisim korumasi | Park fonksiyonu
(koruma alani kapatma)
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EN IEC 61496'ya uygun tip

IEC 61508 ve EN IEC
62061
(SILCL) uyarinca SIL

EN ISO 13849-1
uyarinca Performans
Seviyesi

(PL)

Cozunarlik

Calisma araligi

Koruyucu alan yuksekligi
Tepki suresi

Profil kesit kismi
Sicaklik aralig

Emniyetle ilgili
anahtarlama
cikislar (OSSDs)

Baglanti tipi

Alinan Sertifika ve Belgeler

Vericide
menzil azaltma

Degistirilebilir iletim
kanallar

LED gdsterge

7 segmentli ekran

Kablolama yoluyla
konfiglirasyon

Otomatik
baslatma/yeniden
baslatma

Baslat/yeniden baslat kilidi
(RES)

Kontaktor izleme (EDM)

Isik kérleme,
sabit ya da tasinabilir

Susturma fonksiyonu,
entegre

Guvenlik ¢ikisi baglantisi,
coklu tarama

Emniyet 151k perdeleri

MLC 310, 320
MLC 510, 520

MLC 300: tip 2
MLC 500: tip 4

MLC 300: SIL 1
MLC 500: SIL 3

MLC 300: PL ¢
MLC 500: PL e

14/20/30/40/90 mm
6/15/10/20/20m
150 ... 3.000mm

MLC 300: 3-51ms
MLC 500: 3-64 ms

29 x35mm

MLC 300: 0 ... +55°C
MLC 500: -30 ... +55°C

2 PNP transistor ¢ikisi

M12 konnektor

€0 e &
X

X

X
MLC 320, 520
X

X

MLC 320, 520

MLC 320, 520

l[

MLC 520-S
Tip 4

SIL 3

PLe

14/24 mm

6m

150 ... 1.200mm
7-17ms

15,4 x 32,6 mm
-10 ... +55°C

2 PNP transistor ¢ikisi

M12 konnektorllii 160 mm
kablo

c€ (o] @ Amerika @

Teknik veri — Emniyet

MLC 530
Tip 4

SIL 3

PLe

14/20/30/40/90 mm
6/15/10/20/20m
150 ... 3.000 mm
3-64ms

29 x35mm
-30 ... +55°C

2 PNP transistor ¢ikisi

M12 konnektor

€0 e &
X

X

X (2-sens6r zamanlama
kontrollt)

X

Safety at Leuze

MLC 530-SPG
Tip 4

SIL 3

PLe

30/40/90 mm
10/20/20m
150 ... 3.000mm
3-64ms

29 x35mm
-30 ... +55°C

2 PNP transistor ¢ikisi

M12 konnektor

€0 e @
X

x
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Safety at Leuze

Emniyet

jousn

Jejuofisyuo4

60

EN IEC 61496'ya uygun tip

IEC 61508 ve EN IEC 62061 (SILCL)
uyarinca SIL

EN ISO 13849-1
uyarinca Performans Seviyesi (PL)

Isin sayisi/ 1sin mesafesi

Calisma aralig

Boyutlar

Sicaklik araligi

Emniyetle ilgili anahtarlama cikislar
Baglanti tipi

Alinan Sertifika ve Belgeler

LED gosterge

7 segmentli ekran
Baslat/yeniden baslat kilidi (RES)
Kontaktér izleme (EDM)
Kablolama yoluyla konfiglirasyon

Lazer hizalama yardimi (verici/alici
sistemleri igin istege bagl)

2 sensorll susturma (zamanlama ve
sira kontrollQ)

4-sensorll susturma (zamanlama
kontrollQ)

100 saate kadar susturma zaman
asimi uzatmasi

Entegre durum gdstergesi (istege
bagl)

AS-i Safety arayuzi

Teknik veri — Emniyet

Coklu i1sik huzmeli emniyet cihazlan

MLD 310, 320
MLD 510, 520

MLD 300: tip 2
MLD 500: tip 4

MLD 300: SIL 1
MLD 500: SIL 3

MLD 300: PL ¢
MLD 500: PL e

2/500 mm
3/400 mm
4/300mm

0,5...50mor20...70m
(verici-alici sistemleri)
0,5...6/8m

(alici-verici sistemleri)

Profil kesit kismi 52 x 65 mm
-30 ... +55°C

2 PNP transistor gikisi (OSSDs)
M12 konnektor

€0 e @

X
MLD 320, 520
MLD 320, 520
MLD 320, 520
MLD 320, 520
X

X

MLD 510

MLD 330, 335
MLD 530, 535

MLD 300: tip 2
MLD 500: tip 4

MLD 300: SIL 1
MLD 500: SIL 3

MLD 300: PL ¢
MLD 500: PL e

2/500 mm
3/400mm
4/300mm

0,5...50mor20...70m
(verici-alici sistemleri)
0,5...6/8m

(alici-verici sistemleri)

Profil kesit kismi 52 x 65 mm
-30 ... +55°C

2 PNP transistor ¢ikisi (OSSDs)
M12 konnektdér

€6 e e

X X X X X X

MLD 330, 530
MLD 335, 535
MLD 335, 535
X

X
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EN ISO 14119 uyarin-
ca tip

EN ISO 13849-1
uyarinca kategori

EN ISO 13849-1
uyarinca Performans
Seviyesi (PL)

Boyutlar
(muhafaza)

Garanti edilen ¢alisma
mesafeleri (Seo, Sar)

Anahtarlama toleransi
Kontakt tipi
Kod tipi

Baglanti tipi

Min. akttatorin
sensore yaklasma hizi

Tepki suresi
Koruma derecesi

Alinan Sertifika ve
Belgeler

Kodlama

Durum géstergesi
Sinyal kontagi

Programlama girisi

Emniyet yakinlik sensérleri

% 2/

MC 300,
manyetik kodlu

Koruma kilidi olmayan
tip 4 kilitleme cihazi

4'e kadar (sensor
sayisina bagl olarak)

PL e'ye kadar (sensor sayisi-
na bagli olarak)

M30 x 36 mm (MC 330)
36 x 26 x 13 mm (MC 336)
88 x 25 x 13 mm (MC 388)

<6 mm, >14 mm (MC 330)
<3mm, >11mm

(MC 336)

<6 mm, >30mm (MC 388)

+1mm
2NCveya1NC +1NO

EN ISO 14119 uyarinca
dusik kodlama seviyeli
aktuator

M8, M12, kablo, kablo+M12
50 mm/s

3ms
IP 67

c€ C @Amerika @

Manyetik kodlu

LED

Mekanik kontaklar olmadan
temassiz galistirma | Uzun
dmiir beklentisi | Kirlenmeye
karsi hassas degil

i~

RD 800, RFID-kodlu

Koruma kilidi olmayan
tip 4 kilitleme cihazi

4

Tek cihazla
PLe

87,5 x 25 x 18 mm (sensor)
45 x 25 x 18 mm (aktuator)

12mm, 10mm

3ms
IP 67 /1P 69K

(€ C @Amerika @

Manipulasyona karsi
maksimum koruma i¢in RFID
kodlu

4 LED
X
Ogretme aktiiatérleri igin

Mekanik kontaklar olmadan
temassiz galistirma | Uzun
dmiir beklentisi | Kirlenmeye
karsi hassas degil

| Seri baglanti miimkiin

|Jousn)

Jejuohisyuo4

SEINTII L)

Teknik veri — Emniyet

EN ISO 14119 uyarin-
ca tip

Emniyet

Muhafaza/Koruma
derecesi

Aktlator

ISO 14119 uyarinca
kilitleme tipi,
kilitleme kuvveti

Baglanti tipi

Alinan Sertifika ve
Belgeler

Fonksiyon
Emniyet devresine
entegrasyon

Aktlator

Durum gostergesi
Kagis salinimi

Ozel fonksiyonlar

Safety at Leuze

Emniyet kilitleme tertibati

¥

L300

Tip 4 koruma kilitli kilitleme
cihazi

Tek bir cihazla Performans
Seviyesi PL e/SIL 3

Metal, entegre
operasyonel kontroller igin,
IP67 /1P69K, IP65

EN ISO 14119 uyarinca RFID
kodlu akttatorli mekanik dil;
AC-L300-SCA: dusik
AC-L300-UCA: yiiksek

Devinimsiz akim prensibi ya
da agik devre

akimi prensibi ile,

Fimaks. 9-750 N

Kablo girisi

M20x 1,5 (3-yonli),

M12 (8 veya 12-pimli),

M23 (19-pimli)

c€ C @ Amerika @

ECOLAB

Kilitleme tertibatli emniyet
anahtarlari

OSSD emniyetle ilgili
anahtarlama cikislari

RFID teknolojisi ile temassiz
calistirma

LED durum géstergesi

Kagis kilidi olan
modeller

Uge kadar entegre operasyonel
kontrole sahip modeller
Aktliator mili igin blyuk
merkez acikligi

Esnek sekilde monte edilmis
aktliator, bukilmus kapilar-
da bile emniyetli kapanma
saglar

Farkli kurulum secenekleri:
Cihaz bashginin esnek ve
bagimsiz hizalanmasi ve
kacis kilidinin agiimasi

Kilitteme/etiketleme
fonksiyonu

Anahtarlarin ve aktlatorlerin
basit montaji i¢in kapi kolu
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Teknik veri — Tanimlama

Tanimlama

Jousn
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-9S)|y

Okuma araligi
(versiyona bagh)

En distk ¢ozinlrlik
Tarama hizi

Optik modelleri
Okuma metodu

Girisler/ cikislar
Araylzler

Baglanirlik

Besleme voltaji

Koruma derecesi

Ag yoneticisi

Alinan Sertifika ve Belgeler

istege bagh
Montaj cihazlan

Sabit barkod okuyucular

Q | 4
BCL 200i
40-255mm

0,2mm
1.000 tarama/s
M

Tek satirl tarayici
Raster tarayici

Yon degistirici ayna
Kod olusturma
teknolojisi

1/1
Entegre:

PROFINET IO/RT
EtherNet TCP/IP

18-30V DC
IP 65

(€ corn

BT 56, BT 300W, BT 300-1

Konvey®ér hatlari arasindaki
kisith bosluklar i¢in optimize
edildi | Entegre fieldbus
baglantisi | Yeniden kod
olusturma teknolojisi (CRT)
| Ek yazilim veya GSDML
dosyasl olmadan basit

konfiglirasyon | Baglanti tip:

konnektdrll kablo ucu

BCL 300i
20-700mm

0,127 mm
1.000 tarama/s
N,M,F, L, J

Tek satirl tarayici
Raster tarayici

Yon degistirici ayna
Salinimh ayna

Kod olusturma
teknolojisi

1/1

Entegre:

RS 232/485/422
multiNet

PROFIBUS
PROFINET IO/RT
Ethernet TCP/IP, UDP
EtherNet IP

EtherCAT

MA 200i baglanti {initesi ile
DeviceNet, CANopen

18-30V DC
IP 65
MA 31

(€ corH c (@ Ameri-

ka

BT 56, BT 59, BT 300 W,
BT 300

Entegre fieldbus baglantisi

| Yeniden kod olusturma
teknolojisi (CRT) | On
tarayici, yansitici ayna ve
salinimli ayna modeli olarak
mevcuttur | USB arayiizii
veya GSD/GSDML dosyasi
araciligiyla ek yazihm
olmadan basit yapilandirma
|Entegre konnektérler,
terminal bashgi veya kablo
bashg ile M12 baslik
Uzerinden moduler baglant
tipi

| Opsiyonel olarak ekranli ve
isitmali model

BCL 500i

200-2.400mm

0,2mm
1.000 tarama/s
N, M, F, L

Tek satirl tarayici
Salinimh ayna
Kod olusturma
teknolojisi

2/2

Entegre:

RS 232/485/422
multiNet

PROFIBUS
PROFINET IO/RT
Ethernet TCP/IP, UDP
EtherNet IP

MA 200i baglanti {initesi ile
EtherCAT, DeviceNet,
CANopen

10-30V DC
IP 65
Entegre

C€ corH c (@ Ameri-

ka

BT 56, BT 59

Cihaza entegre "webConfig"
yazilimi, ek yazilim olmadan
USB araylzi araciligiyla
konfiglirasyona izin verir

| Cok dilli menii-odakl ekran
| M12 baglanti tipi

| GSD/GSDML dosyasi
araciligiyla uygun fieldbus
baglantisi, ag iletisimi ve
konfiglirasyon icin entegre
fieldbus baglantisi | Zarar
gormus kodlarin glivenilir
sekilde tanimlanmasi igin
yeniden kod olusturma
teknolojisi (CRT) |-35°C'ye
kadar opsiyonel isitma
modelleri

BCL 600i
300-1.500mm

0,25mm
800-1.000 tarama/s
M, F

Tek satirl tarayici
Salinimh ayna
Kod olusturma
teknolojisi

2/2

Entegre:

RS 232/485/422
multiNet

PROFIBUS
PROFINET IO/RT
Ethernet TCP/IP, UDP

MA 200i baglanti {initesi ile
EtherCAT, DeviceNet,
CANopen

10-30V DC
IP 65
Entegre

(€ corH c (@ Ameri-

ka

BT 56, BT 59

Cihaza entegre "webConfig"
yazilimi, ek yaziim olmadan
USB araylzl araciliglyla
konfiglirasyona izin verir

| Cok dilli menii-odakli ekran
| M12 baglanti tipi | Uygun
fieldbus baglantisi ve ag
iletisimi igin entegre fieldbus
baglantisi | Zarar gérmiis
kodlarin glivenilir sekilde
tanimlanmasi i¢in yeniden
kod olusturma teknolojisi
(CRT)| 0,25 ila 0,5 mm

arasl modiiller igin optimize
edilmistir
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Kod okuma

Sensorler / kameralar
Cozlnarlik (piksel)
Odak noktasi

Arayuzler

Baglanirlik

Dijital girisler/cikislar

Test rutinlerinin
sayisl

Konfigtrasyon /
Isletim sistemi

Secgenekler

Boyutlar G x Y x D

Alinan Sertifika ve
Belgeler

Sabit 2D-kod okuyucular

DCR 200i

Data Matrix, barkod,
QR-Kod, Pharmacode,
Aztec, GS1 Databar

CMOS (Global Shutter)
1.280x 960

U optikler: 50mm
N optikler: 70 mm
M optikler: 105mm
F optikler: 185 mm
L optikler: 285 mm

Entegre:

Ethernet TCP/IP, UDP
PROFINET IO/RT

RS 232

RS 422

MA 200i baglanti linitesi ile
PROFIBUS

Ethernet TCP/IP, UDP, IP
EtherCAT

DeviceNet

CANopen

2/2

Kamerada 1 parametre
seti i¢in hafiza
kapasitesi

Konfigiirasyon kodlari
araciligiyla veya ek olarak
kurulacak yazilim olmadan
standart web tarayicisi
kullanilarak PC Uzerinden
konfigiirasyon (webConfig
aracl)

Opsiyonel: baglanti kablolari
| Optik filtreler | Muhafaza
kapaklari | Dis aydinlatma

| Kurulum cihazlari: BTU
320M-D12, BT 320M

| MA 150 modiiler baglanti
Unitesi

43x61x44mm

(E Cc @Amerika

Barkodlarin, yigin kodlarin
ve 2D kodlarin ¢ok yonlu
okunmasi igin kamera
sistemi | Entegre aydinlatma
(tipe-bagli: kirmizi veya IR)

| 7 m/s'ye varan yiiksek
nesne hizi | Butonlar
araciligiyla basit ayarlamalar
icin entegre 6gretme
fonksiyonlari

| Opsiyonel saglam
paslanmaz ¢elik muhafaza
|Opsiyonel NPN anahtarlama
girisleri/cikislari

|-30°C'ye kadar kullanim igin
entegre Isitma ile opsiyonel

HaA YIuaL

JopezQ

Calisma frekansi

Maks. RFID okuma
mesafesi

Maks. hiz
Araylizler

Baglanirlik

Fonksiyon

Olasl
transponder tirleri

Besleme voltaji
Koruma derecesi

Alinan Sertifika ve
Belgeler

RFID sistemleri

RF.ig
Aoy Srstery

RFI 32
125kHz

80mm

6,0m/s

Entegre:
RS 232

MA 21 baglanti Unitesi ile
multiNet

MA 200i baglanti tinitesi ile
PROFINET IO/RT
PROFIBUS

Ethernet TCP/IP, UDP
EtherCAT

DeviceNet

EtherNet/IP

CANopen

RFID okuma

— Diskler
—200°C'ye kadar yiksek
sicakliga dayanikli

12-30V DC
IP 65

C

Kompakt RFID okuma Unitesi
|sert enduistriyel uygulamalar
icinylksek koruma derecesi

| Konveydr makaralari arasina
da montaj

Teknik veri — Tanimlama

RFM 32, 62

13,56 MHz
400mm

6,0m/s

Entegre:
RS 232

MA 21 baglanti Unitesi ile
multiNet

MA 200i baglanti tinitesi ile
PROFINET IO/RT
PROFIBUS

Ethernet TCP/IP, UDP
EtherCAT

DeviceNet

EtherNet/IP

CANopen

RFID okuma/ yazma

— Diskler

—250°C'ye kadar ylksek
sicakliga dayanikl

— Akilli etiket

12-30V DC

IP65/IP 67

C

Kompakt RFID yazma/okuma
tinitesi| Sert endstriyel
uygulamalar iginytksek
koruma derecesi| Konveyor
makaralari arasina da montaj
| RFM 32, Ex sertifikali cihaz
olarak da mevcuttur
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Teknik veri — Tanimlama

Tanimlama
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Okuma metodu

Okuma mesafesi
ArayUzler

Baglanirlik

Aksesuarlar

Besleme voltaji
Uygulama alani

Kod tipleri

Alinan Sertifika ve Belgeler

Mobil kod okuyucular

IT 1980i, 1981i
IT 1990i, 1991i

Alan gérinti- Bluetooth'la
leyici birlikte

0-16.000mm

Entegre:
RS 232/USB
Keyboard Wedge PS 2

MA 21 baglanti tnitesi ile
multiNet

MA 200i baglanti linitesi ile
PROFINET I0/RT
PROFIBUS

Ethernet TCP/IP, UDP
EtherCAT

DeviceNet

CANopen

Kablo: RS 232 icin, USB,
Keyboard-Wedge; tutucu,

glc saglama Unitesi, baz istasyonu
icin

4,5-55V DC

Sert endustriyel kullanim
YUksek-kontrast kodlar

P 65 (IP 67) koruma derecesi

Barkodlar ve 2D-kodlar

C€

Yiksek kontrastli kodlarin tespiti
icin genis okuma alani | Zorlu
uygulamalar igin ergonomik ve gok
saglam muhafaza | Galisma sicakligi
-30°C...+50°C'den

(IT 1990i, IT 1980i),
-20°C...+50°C

(IT 1991i, IT 1981i)

IT 1920i

Alan gérintuleyici

0-170mm

Entegre:
RS 232/USB
Keyboard Wedge PS 2

MA 21 baglanti Unitesi ile
multiNet

MA 200i baglanti {initesi ile
PROFINET IO/RT
PROFIBUS

Ethernet TCP/IP, UDP
EtherCAT

DeviceNet

CANopen

Kablo: RS 232, USB,
gl¢ saglama Unitesi, montaj braketi
icin

4,5-5,5V DC

Dogrudan isaretlenmis kodlarin
(lazer veya matris baskil) disuk
kontrastla okunmasi Koruma
derecesi IP 65

Barkodlar ve dogrudan isaretlenmis
2D-kodlar

(€

Dogrudan isaretlenmis pargalar
(lazer veya matris baskill) ve
etiketler icin ylksek ¢dzunurlik

| Ergonomik ve saglam muhafaza
| Calisma sicakhgi 30°C...+50°C

HS 6608, 6678

Alan Bluetooth'la
goruntileyici birlikte
0-147 mm

Entegre:

RS 232/USB

MA 21 baglanti Unitesi ile
multiNet

MA 200i baglanti tinitesi ile
PROFINET I0/RT
PROFIBUS

Ethernet TCP/IP, UDP
EtherCAT

DeviceNet

CANopen

Kablo: RS 232 icin, USB,
Keyboard-Wedge; tutucu,

glc saglama Unitesi, baz istasyonu
icin

4,5-55V DC

Sert endistriyel kullanim
Dogrudan isaretlenmis kodlarin
(lazer veya matris baskil) diisik
kontrastla okunmasi Koruma
derecesi IP 65, IP 67

Barkodlar ve dogrudan isaretlenmis
2D-kodlar

C€

Dogrudan isaretlenmis kodlar

icin yliksek ¢cdziiniirlik | LED,
sinyal tonu ve titresim ile basaril
okuma icin ekran | Ergonomik

ve saglam muhafaza | Calisma
sicakligi-30°C... +50°C (HS 6608)
—20°C...+50°C (HS 6678)



Veri iletimi

LIoA YIuyaL

JepezQ

Calisma aralig
Isik kaynagi
Aktarim hizi
Arayuzler

Koruma derecesi
Besleme voltaji
Calisma sicakhgi

Alinan Sertifika ve Belgeler

Optik data iletimi

DDLS 500

40, 120, 200m
KizilGtesi lazer (lazer sinifi 1)
100 Mbit/s

PROFINET
EtherNet IP
EtherNet TCP/IP
EtherCAT

UDP

IP 65
18-30V DC

-5°C...+50°C
(-35°C... +50°C isitmayla birlikte)

(€ corH c (@ Amerika

Tum TCP/IP ve UDP tabanli
protokollerin seffaf, gercek zamanli
iletimi | iletim teknolojisinin gok
basit teshisi [Tim montaj ve
hizalama elemanlarinin dnceden
monte edilmis ve eksiksiz teslimati
| Hizli kurulum igin entegre lazer
isaretci (opsiyonel olarak mevcuttur)
| Web tarayicisi tabanli kullanici
araylizU araciliglyla basit uzaktan
tanilama (opsiyonel olarak sunulur)
| PROFINET ag katiimcisi cihaz
modelleri

Teknik veri — Veri iletimi
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Teknik veri — Endustriyel goriintii isleme

Endustriyel goruntu isleme

Jejewe|nBAn yidi]

JepezQ
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Var-yok kontrolli /
tamhgin izlenmesi

Boyut / konum izleme
Konum ve tip algilama
Kod okuma

Olgiim

izleme kamerasi
Sensorler / kameralar
Cozlndrlik (piksel)
Odak noktasi

Arayliz

Baglanirlik

Dijital girisler/cikislar
Hizli EtherNet
istege bagh

Test rutinlerinin sayisi

Konfigiirasyon / isletim sistemi

Boyutlar G x Y x D

Alinan Sertifika ve Belgeler

Akilll kameralar

Industrial IP kameralan

LSIS 412i, 462i
X

X
X

Data Matrix, barkod, Pharmacode
(LSIS 462i)

X

CMOS (Global Shutter)
752 x 480

50mm... e (odak uzakligi 8 mm)
75mm... « (odak uzakhgl 16 mm)
C-montaj modellerinde lense
baglidir

Entegre:
Ethernet, RS 232

MA 200i baglanti tinitesi ile
PROFINET I0/RT
PROFIBUS

EtherCAT

DeviceNet

CANopen

8, konfigure edilebilir
Evet

Kablolar, montaj cihazlari,
dis aydinlatma

Testin kapsamina bagl olarak
genelde 10 ila 60

Standart Web tarayicisi
(webConfig araci) kullanilarak PC
Uzerinden konfiglirasyon

75x113x55mm

c€ ¢ (W) Amerika

Cam veya plastik pencereden
endustriyel kullanim i¢in gok
uygundur | Metal muhafaza ve
homojen entegre aydinlatma (tipe
bagli olarak: beyaz, IR veya RGBW)
| Koruma derecesi IP 65/IP 67

| Motorlu odak ayari sayesinde
rahat kullanim

LCAM 408i

X

Renk CMOS
2.592x1.944
500mm...

Entegre:
Ethernet

n.a.
Gigabit

Kablolar, montaj cihazlari,
hava fani

n.a.

Standart Web tarayicisi
(webConfig araci) kullanilarak PC
Uzerinden konfiglrasyon

75x113x55mm/
76,5x66x 126 mm

C

Cam veya plastik pencereden
endustriyel kullanim icin ¢ok
uygundur | Koruma derecesi

IP 65/1P 67 | MUPEG formatinda
canli aktarim i¢in 5 megapiksel
renkli kamera gipi






Safety at Leuze Emniyet ¢oztmleri

Emniyet cozumleri

Verimli materyal akisi ve maksimum emniyet

Artan proses otomasyonlari, emniyet konseptlerine olan talebi artiriyor.

Sessize alma gibi klasik kavramlarin sinirlar genellikle burada zorlanir, 8rn. aktarma

istasyonlarinda ve malzeme kilitlerinde. Yenilikgi emniyet ¢6zUmlerimiz; otomatik sureglerde

bile bosluksuz makine emniyeti, etkin malzeme akisi ve sisteminizin ylksek kullanilabilirlik garantisini

saglamaktadir.
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Emniyet
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& uygulama
bilgisi

Deneyim
Makine
emniyet
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Uriin
bilgisi

Tecriibemizi ve bilgi birikimimizi kullanin

Yenilikgi fikirler deneyim ve bilgi birikimine dayanir.

30 yildan uzun bir strredir birbirinden farkli Grinler sunarak farkli
sektdrlerde emniyet ile ilgili uygulamalar destekliyoruz. Emniyet
uzmanlarimiz emniyet kavramlarinin tasariminda kapsamli
deneyime ve mevcut normlar ile standartlar konusunda ayrintili
bilgilere sahiptir. Bu, otomatiklestirilmis ortamlarda kullanim icin
verimli emniyet ¢ézUmleri gelistirmemizi saglar.
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— Emniyet konseptlerinin olusturulmasi ve ¢éziimlerin yerinde
dogrulanmasi igin sertifikall uzmanlardan olusan kiresel ag

— Kurum igi G6ziim Miihendisligi Merkezi

— ENISO 13849-1 uyarinca V modeline gore gelistirme ve
tasarim

— Kapsamli kurum ici emniyet Urinleri secimi



Verimli emniyet ¢oéziimleri icin ortaginiz

Gereksinimlerin toplanmasindan emniyet kabullne kadar
profesyonel proje ekiplerimiz size eslik eder.

Emniyet ¢6ziminun gereksinimlerinizi karsilamasini ve projenin
sorunsuz ¢alismasini saglarlar.

Coéziimiinlize giden yol

Gereksinimlerin derlenmesi

— Dizeni ve tehlike bolgelerini inceleyin, prosesleri netlestirin

— Risk degerlendirmesini kontrol edin, koruyucu hedefler
tanimlayin

— Zamanlamayi netlestirin

Emniyet konsepti secimi

— Emniyet uzmanlanmiz tarafindan gereksinimlerin
degerlendiriimesi
— Uygun emniyet konseptinin ve gerekli bilesenlerin sec¢imi

Emniyet ¢oziimleri Safety at Leuze

ihtiyaclariniza goére tasarlandi

Emniyet ¢dziimlerimiz, gerektiginde genisletilebilecek veya

yeniden olusturulabilecek nitelikli emniyet konseptlerine

dayanir. Her ¢6zUm sistem dlzeninize gdre bagimsiz olarak

duzenlenmistir ve sunlari icerir

— Tum gerekli donanim ve yazilim bilesenleri

— Proje gereksinimlerine gére konfiglirasyon gibi mihendislik
hizmetleri

— Baslangi¢ destegi

— Emniyet fonksiyonunun dogrulanmasi

— Tam dokiimantasyon

Emniyet denetimi ve kabuli

— Emniyet fonksiyonunun dogrulanmasi
— Emniyet cihazlarnin ilk denetimi
— Kabul belgelerinin olusturulmasi

Kurulum & devreye alma

Montaj ve kurulum talimatlarinin saglanmasi
Sistem bilesenlerinin montaji ve kurulumu
Devreye alma sirasinda destek ve kontrol birimine
entegrasyon

Konfiglirasyon ve parametrelendirme

— Emniyet sisteminin konfigtirasyoni
— Gereksinimlere gore programlama ve

parametrelendirme

— Projeye 6zel dokiimantasyon
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Safety at Leuze Makine Emniyeti Hizmetleri

Makine Emniyeti Hizmetleri

Sudrdurulebilir makine emniyeti, emniyet sistemlerine iliskin profesyonel planlamayla baslar ve bir
makinenin tUm yasam dénguslu boyunca devam eder. Deneyimli ve sertifikall uzmanlardan olusan
ekiplerimiz burada uygun destegi sunar.

Bir makinenin yagsam dongusune ait agsamalar

, Uretici / entegratér . Faal sirket

I ) I
1. 2. 3. 4.
Gelisim & Kurulum & Isletme & bakim Demontaj,
tasarlama devreye alma bertaraf &

yeniden satis

1. Planlama

3. Kurulum &
Devreye Alma

2. Gelisim
& tasarlama

Modifikasyonlar

Makineleri tasarlarken ve Uretirken, sizinle birlikte emniyetle ilgili
konsepti yaratiyor ve bu konseptin gerceklestiriimesinde size destek
oluyoruz. isletim sirasinda emniyet sistemlerinin siirekli calismasin
saglamak igin diizenli olarak testler yapiyoruz. Mevcut makinelerde
degisiklik yapilmasi durumunda, emniyetle ilgili planlamadan yeniden
devreye almaya kadar her konuda size destek sagliyoruz.

Hizmetlerimiz araciligiyla, makine emniyeti alanindaki uzun yillara
dayanan deneyimimizden ve kapsamli endustri ve uygulama bilgimizden
yararlanirsiniz. Béylece, bir makinenin yasam dénglsunin her asamasi
icin emniyetle ilgili verimli ¢éztmler birlikte olusturulur.
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Makine Emniyeti Hizmetleri Safety at Leuze

Sundugumuz hizmetler

e\/
(o)

Xe

AN
(9

Durum kontrolii "Makineler ve sistemlerde emniyet teknolojisi"

— Uzmanlarimiz, makinenizin emniyetle ilgili durumunu analiz eder ve mevcut teknolojiye gére

— emniyetle ilgili mevcut gereksinimlerin karsilanip karsilanmadigini kontrol eder.

— Sapmalar olmasi durumunda, yasal gerekliliklere uymak igin hangi diizeltmelerin yapilabilecegi konusunda
Onerilerde bulunuruz.

Risk degerlendirmesi ve tehlike tespiti
Yurtrlukteki direktiflere gére, bir makinenin Ureticisinin risk degerlendirmesi yapmasi gerekir. Bu, makinelerde
onemli degisiklikler veya genisletmeler olmasi durumunda da gecerlidir.

Makinelerin ¢alistirimasina iliskin ulusal diizenlemeler, isverenlerin is ekipmanini kullanmadan énce tehlike

degerlendirmesi yapmasini ve bu degerlendirmeyi mevcut teknolojinin durumuna gére dizenli araliklarla

guncellemesini gerektirir.

— Uzmanlarimiz, tehlikeleri belirlemede, riskleri degerlendirmede ve incelemede ve ayrica risk azaltici
onlemleri belirlemede size destek olur.

Koruyucu cihazlarin incelenmesi

— ilk veya diizenli muayene kapsaminda, koruma tertibatinin durumunu, montajini ve dogru calismasini ve
ayrica makine kontroliiniin emniyetli kismina dogru entegrasyonunu kontrol ediyoruz

— Testlerin sonuclarini ayrintili bir raporda 6zetliyoruz.
Gerektiginde, bu rapor, sapmalarin nasil diizeltilebilecegine iliskin uygulamaya ydnelik énerileri de
icermektedir.

Durma siiresinin élciilmesi

Koruma tertibatinin dogru yerlestiriimesi icin, koruma tertibati ile tehlikeli hareketler arasindaki gerekli

minimum mesafe hesaplanmalidir. Bunun i¢in makinenin durma suresinin bilinmesi gerekir. Durma suresi

Olcimd ile bu degeri glivenilir sekilde belirliyoruz.

— Duzenli muayeneler kapsaminda durma stresi 6lgulerek, fren bilesenlerinde herhangi asinma, zamaninda
tespit edilebilir.

Durum kontrolii "Makinelerin CE isareti"

Makinelerin gelistiriimesi sirasinda, makine direktifindeki spesifikasyonlara uyulmali ve

spesifikasyonlar Uretici tarafindan belgelendiriimelidir. Bu, Uygunluk Beyani ve CE isareti ile onaylanir.

— Belgelerin eksiksiz olup olmadigini kontrol ediyor ve sapmalarin nasil dizeltilebilecegine dair
tavsiyelerde bulunuyoruz.

Avrupa makine direktifine gére uygunluk degerlendirmesi

Makine direktifi, gegerli emniyet ve saglik koruma gerekliliklerini yerine getirmek igin makinelerin
tasarim ve yapimina iliskin prosedurt tanimlar. Bu, Uygunluk Beyani ve CE isareti icin

on kosuldur.

— Makine direktifinin yasal gerekliliklerine uymaniza ve bunlari uygulamaniza yardimci oluyoruz.

Emniyet konsepti ve tasarimi

Riskin en aza indirilmesi icin gerekli énlemler risk analizinden anlasiimaktadir.

Emniyet konsepti ve emniyet fonksiyonlari bu gereksinimler temelinde gelistirilir.

— Kapsamli endUstri bilgimiz ve uzun yillara dayanan guvenlikle ilgili deneyimimizle, sizin icin
pratik odakli konsept 6nerileri olusturuyor ve bunlarin uygulanmasi sirasinda sizi destekliyoruz.

Dogrulama ve onaylama

Emniyet fonksiyonlarinin uygulanmasi sirasinda hatalardan kaginmak icin, fonksiyonel teknik &zelliklerin

gereksinimlerinin tam ve dogru bir sekilde karsilanip karsilanmadigini belirlemek i¢in hem donanim hem de

yazilim kontrol edilmelidir. Tim emniyet fonksiyonlarinin fonksiyon testi, dogrulama planina gére yapilmaldir.

— Fonksiyon testlerinin planlanmasi, gelistiriimesi ve yurttiimesinin yani sira gerekli belgelerin
olusturulmasinda da size destek oluyoruz.
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Aksesuarlar ve ek Urtinler

Aksesuarlar ve ek urunler

Verimli calisma, bir sensérden daha fazlasini gerektirir. Sensériin tam fonksiyonelligini kullanmasini
saglayan uygun aksesuarlar da neredeyse ayni derecede énemlidir. Kolay montaj, karmasik olmayan
baglanti ya da guvenilir sinyalleme ihtiyacinizin ne olduguna bakilmaksizin her biri igin genis Grin
yelpazemizde uygulamaniza yonelik dogru aksesuarlar kolayca bulabilirsiniz.

Genis aksesuar yelpazemizi

https://www.leuze.com/tr/turkiye/urunler/accessories_tr/index.php adresindeki web sitemizde
bulabilirsiniz.




Montaj sistemleri
Uriinlerimizin montajinin
kolay ve hizalanmasinin

basit olmasina bulyik 6nem
veriyoruz. Bu nedenle

Urtin yelpazemizde montaj
braketleri, rot tutucular veya
cihaz kolonlari gibi 6zel olarak
ayarlanmis montaj sistemleri
bulacaksiniz.

Kablolar

Sensoérlerimizin
entegrasyonunu
kolaylastirmak igin, diiz veya
acili ve LED'li veya

LED'siz M8, M12 ve M23
konnektdrll ok cesitli
baglanti ve ara baglant
kablolar sunuyoruz.

Montaj braketleri, cihaz ve
ayna kolonlan

Emniyet sensérlerimiz i¢in
tasarlanmis montaj braketleri,
cihazlarin basit sekilde monte
edilmesini ve hizalanmasini
saglar.

Bagimsiz zemin montaji icin
cihaz kolonlari ve ¢ok

yonli koruma icin ayna
kolonlari kurulumlari
basitlestirir.

Aksesuarlar ve ek Urlinler

Reflektorler
Reflektérden yansimali
fotoelektrik sensorlerin

ne kadar guvenilir sekilde
algilayabildigi, diger seylerin
yani sira segcilen reflektére
baghdir. Bu nedenle, akla
gelebilecek tim kosullar
icin plastik, film ve camdan
yapilmis gesitli eslestirme
¢dzUmleri sunuyoruz.

Baglanti tiniteleri

Bugun sensdrler, emniyet
anahtarlari ve kameralar,
kurulum sirasinda daha fazla
esneklik ve seffaflik saglamak
icin Urtin yelpazemizden
fieldbus araytzlerine sahip
aktif veya pasif sensoér dagitim
kutular araciligiyla birbirine
baglanir.

Sinyal cihazlan
Otomatik sistemlerde
sinyalizasyon icin, Il -
tiretkenligi ve verimliligi N
saglamak adina tek ve
cok renkli ve akustik
dénustiricilerden olusan
genis Urln yelpazesi A=
sunuyoruz. =
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Sirketimiz
Bir bakista

her sey

Surekli degisen endustriyel dinyada, sensér uygulamalari icin
en iyi cozumu bulmak adina masterilerimizle yenilik¢i, hassas ve
verimli sekilde birlikte ¢alisiyoruz.

Onemli bilgiler
Kurulus
Sirketin yapisi
idari ekip
Merkez
Dagitim sirketleri
Uretim yerleri

Teknolojik yetkinlik merkezleri

Dagrticilar

Calisanlar

1963

GmbH + Co. KG,
tamamen aileye ait

Ulrich Balbach
Owen, Almanya
21

5

3

40

> 1.200

Uriin yelpazesi

— Endustriyel sensorler
— Olglim sensorleri
— Emniyet
— Tanimlama
— Veri iletimi
— AQ ve baglanti teknolojisi
— Endustriyel gorinti isleme
— Aksesuarlar ve ek
artnler

Odak endiistriler

— Intralojistik

— Ambalaj sektori

— Takim tezgahlari

— Otomotiv sektéri

— Laboratuvar otomasyonu

Leuze electronic
GmbH + Co. KG

In der Braike 1

73277 Owen

Tel: +49 7021 573-0
Faks: +49 7021 573-199
E-posta: info@leuze.com
www.leuze.com



Bulundugumuz Yerler
Dunyanin her yerinde sizin i¢in is basinda

Basariniz motivasyonumuzdur! Bu nedenle, her zaman sizinle
bizzat ilgilenmeye, hizli ve sizin icin kolayca erisilebilir olmaya

blyUk deger veriyoruz.

Dort kitada Uretim yapmamiz size guvenilir Griin sunabilmemize

olanak taniyor.

Teknolojik yetkinlik merkezleri
Uretim yerleri

istirakler

Dagiticilar

Komsu uUlke Uzerinden dagitim

0
L 4
]

N

N

Teknolojik yetkinlik merkezleri

Owen, Almanya
New Hudson/Detroit, Amerika
Singapur

Uretim yerleri

Owen, Almanya

Unterstadion, Almanya

New Hudson/Detroit, Amerika
Shenzhen Cin

Sao Paulo, Brezilya

P

@

Dagitim sirketleri

Avustralya/Yeni Zelanda
Belcika

Brezilya

Cin

Danimarka/ isvec
Fransa

Almanya—- merkez
Almanya - dagitim sirketi
Buyuk Britanya

Hong Kong

Hindistan

p
%,

4
y/
7

Yy

N

italya

Meksika

Polonya
Singapur

Glney Kore
ispanya

isvigre

Hollanda

Tirkiye

Amerika/ Kanada
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Bir bakista urun yelpazemiz

Endiistriyel sensérler
— Optik Sensérler

— Enduktif Anahtarlar
— Kapasitif Sensorler
— Ultrasonik Sensorler
— Fiber Optik Sensérler
— Catal Sensorler

— lIsik Perdeleri

— Ozel Sensérler

Olciim sensorleri

— Mesafe Sensorleri

— Konumlama Sensorleri

— 3D Sensorler

— Isik Perdeleri

— Barkod Konumlandirma Sistemleri
— Catal Sensorler

Emniyet

— Emniyet ¢ézimleri

— Emniyet lazer alan tarayicilari

— Emniyet i1sik perdeleri

— Tekli ve Coklu Isinli Emniyet Cihazlan

— Emniyet Radar Sensorleri

— Emniyetli Kilitteme Cihazlari, Anahtarlar ve
Yakinlk Sensorleri

— Emniyet PLCleri ve Roleleri

— Makine Emniyeti Hizmetleri

iletisim bilgilerimiz:

Leuze electronic San. Ve Tic. Ltd. $ti.
Fatih Sultan Mehmet Mah.

Aheste Sok. No.7 TR-34764
Umraniye/istanbul

Tel +90 216 456 6704

Fax +90 216 456 3650
info.tr@leuze.com

www.leuze.com.tr

Tanimlama

— Barkod Tanimlama
— 2D-Kod Tanimlama
— RF Tanimlama

Veri iletimi
— Optik Veri iletim Sistemleri

Ag ve Baglanti Teknolojisi
— Baglanti Teknolojisi
— Modiiler Baglanti Uniteleri

Endiistriyel goriintii isleme
— Isik BoIimu Sensorleri
— Akill Kamera

Aksesuarlar ve ek uriinler
— Sinyal cihazlari

— Montaj sistemleri

— Reflektorler
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