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Acerca de este documento

1 Acerca de este documento

1.1 Medios de representacion utilizados

Tabla 1.1: Simbolos de aviso y palabras sefalizadoras
2 Simbolo de peligro para personas
NOTA Palabra sefializadora de dafios materiales
Indica peligros que pueden originarse si ho se observan las medidas para evi-
tar los peligros.
Tabla 1.2: Otros simbolos
O Simbolo de sugerencias
H Los textos con este simbolo le proporcionan informacion mas detallada.
N Simbolo de pasos de actuacién
Los textos con este simbolo le guian a actuaciones determinadas.
Tabla 1.3: Términos y abreviaturas
BCL Lector de cédigo de barras
CMOS Proceso de semiconductor para realizar conexiones integradas
(Complementary Metal-Oxide-Semiconductor)
DCR Lector de cédigos basado en Imager
(Dual Code Reader)
DTM Administrador de equipos de software
(Device Type Manager)
CEM Compatibilidad electromagnética
EN Norma europea
FDT Plataforma marco de software para la gestion de administradores de equipos
(DTM)
(Field Device Tool)
FE Tierra funcional
GUI Interfaz grafica de usuario
(Graphical User Interface)
HID Clase de dispositivos de entrada con los que los usuarios interaccionan direc-
tamente
(Human Interface Device)
I0Ool/O Entrada/Salida (Input/Output)
LED Diodo luminoso
(Light Emitting Diode)
PLC Controlador logico programable
(Programmable Logic Controller (PLC))

Leuze electronic
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2 Seguridad
Este Scan Engine ha sido disefiado, fabricado y probado de acuerdo con las normas de seguridad
vigentes, y aplicando los ultimos avances de la técnica.
2.1  Utilizacién adecuada
El Scan Engine del tipo DCR 80 ha sido concebido como escaner incorporado con decodificador inte-
grado para todos los cédigos 1D y 2D usuales para la deteccion automatica de objetos.
Campos de aplicacién
El Scan Engine del tipo DCR 80 ha sido concebido especialmente para los siguientes campos de
aplicacion:
* en analizadores automaticos
» En tareas de lectura de cédigos con muy poco espacio
» Para el montaje en carcasa o bajo cubiertas
A ATENCION
jAtencion al uso conforme!
% Emplee el equipo Unicamente para el uso conforme definido.
El fabricante no garantiza la proteccién del personal de operacion y del equipo si el equipo no es apli-
cado apropiadamente para su uso conforme.
Leuze electronic GmbH + Co. KG no se responsabiliza de los dafios que se deriven de un uso no con-
forme a lo prescrito.
% Leer este manual de funcionamiento original antes de la puesta en marcha del equipo.
Conocer el manual de funcionamiento original es indispensable para el uso conforme.
AVISO
iCumplir las disposiciones y las prescripciones!
% Observar las disposiciones legales locales y las prescripciones de las asociaciones profesionales que
estén vigentes.
2.2  Aplicacién errénea previsible
Un uso distinto al establecido en «Uso conforme a lo prescrito» o que se aleje de ello sera considerado
como no conforme a lo prescrito.
No esta permitido utilizar el equipo especialmente en los siguientes casos:
» En zonas de atmdsfera explosiva
» en conmutaciones de seguridad
+ Para fines médicos
AVISO
iNinguna intervencién ni alteracién en el equipo!
% No realice ninguna intervencion ni alteracién en el equipo.
No estan permitidas las intervenciones ni las modificaciones en el equipo.
El equipo no contiene ninguna pieza que el usuario deba ajustar o mantener.
Una reparacion solo debe ser llevada a cabo por Leuze electronic GmbH + Co. KG.
2.3  Personas capacitadas
Solamente personas capacitadas realizaran la conexion, el montaje, la puesta en marcha y el ajuste del
equipo.
Leuze electronic DCR 80
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Requisitos para personas capacitadas:
» Poseen una formacién técnica adecuada.
» Conocen las normas y prescripciones de proteccion y seguridad en el trabajo.
» Se han familiarizado con la descripcién técnica del equipo.
» Han sido instruidas por el responsable sobre el montaje y el manejo del equipo.

Personal electrénico cualificado
Trabajos eléctricos pueden ser realizados Unicamente por personal electrénico cualificado.

En razén de su formacién especializada, de sus conocimientos y de su experiencia, asi como de su cono-
cimiento de las normas y disposiciones pertinentes, el personal electrénico cualificado es capaz de llevar
a cabo trabajos en instalaciones eléctricas y de detectar por si mismo los peligros posibles.

En Alemania, el personal electronico cualificado debe cumplir las disposiciones de los reglamentos de
prevencion de accidentes BGV A3 (p. ej.: maestro en instalaciones eléctricas). En otros paises rigen las
prescripciones analogas, las cuales deben ser observadas.

24  Exclusion de responsabilidad
Leuze electronic GmbH + Co. KG no se hara responsable en los siguientes casos:

* El equipo no es utilizado conforme a lo prescrito.

» No se tienen en cuenta las aplicaciones erréneas previsibles.

» El montaje y la conexion eléctrica no son llevados a cabo con la debida pericia.
+ Se efectian modificaciones (p.ej. constructivas) en el equipo.

Leuze electronic DCR 80 7
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3.2

Descripcién del equipo
Vision general del equipo

Acerca del Scan Engine DCR 80

El lector de codigos se basa en un Scan Engine con CMOS Imager con decodificador integrado para todos
los codigos 1D y 2D usuales como, por ejemplo, DataMatrix, Aztec, QR Code, 2/5 Interleaved, Code 39,
Code 128, UPC/EAN, etc.

Las multiples opciones para configurar el equipo con el software permiten adaptarlo para una gran diver-
sidad de tareas de lectura. Las pequefas dimensiones del equipo y su amplio campo de lectura permiten
utilizar también el Scan Engine cuando se dispone de muy poco espacio.

Para mas informacién sobre los datos técnicos y las propiedades vea capitulo 11.

Funcionamiento monopuesto

El Scan Engine opera como equipo individual «monopuesto». Para la conexion eléctrica de la tension de
alimentacion, de la interfaz, de la entrada de disparo y de la salida de conmutacién esta equipado con una
regleta de conectores Molex de 12 polos.

Caracteristicas funcionales

» Potente Scan Engine CMOS-Imager miniaturizada
 Disefio compacto para la integracion sencilla incluso con poco espacio para el montaje

 Lectura de los cadigos high-density mas pequefios y detecciéon de codigos estandar en una gran
area de lectura mediante un sistema o6ptico especial

* Lectura en superficies brillantes aplicando métodos reductores del brillo
» Propiedades decodificadoras excelentes
* LED de alineacién bien visible

* Interfaz RS 232, una entrada de disparo, una salida de conmutacion, una salida buzzer (GOOD
READ)

Leuze electronic DCR 80 8
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3.3  Estructura del equipo

> ©@

Lente con campo de lectura de largo alcance
LEDs de alineacion (luz azul)

LEDs para iluminacion (luz roja)

Pernos para el montaje, rosca interior M2
Conector Molex (53398-1271), de 12 polos
Lente con campo de lectura de alta resolucion

DO ON -

Figura 3.1:  Estructura del equipo DCR 80

3.4  Sistema de conexion
Conector Molex (53398-1271), de 12 polos

Leuze electronic DCR 80 9



& Leuze electronic Montaje

4 Montaje

Puede fijar el Scan Engine en cuatro pernos con rosca interior M2.

4.1 Eleccién del lugar de montaje

El tamafo del médulo del codigo influye en la maxima distancia de lectura y en el ancho del cam-

O
H po de lectura. Por ello, para elegir el lugar de montaje y/o la etiqueta con codigo apropiada, es

indispensable que tenga en consideracion las diferentes caracteristicas de lectura del escaner
en los distintos médulos del cadigo.

AVISO

iObservar al elegir el lugar de montaje!
% El cumplimiento de las condiciones ambientales admisibles (humedad, temperatura).

% El posible ensuciamiento de la ventana de lectura debido al escape de liquidos, el rozamiento de car-
tonajes o los residuos de material de embalaje.

% EI minimo peligro posible para el escaner a causa de impactos mecanicos o piezas que se atasquen.
% La posible influencia de luz ambiental (sin radiacién solar directa).

Para elegir el lugar de montaje se deben tener en cuenta una serie de factores:

Tamano, alineacion y tolerancia de la posicién del codigo de barras o DataMatrix con respecto al
objeto a detectar.

El campo de lectura del Scan Engine en funcién de la anchura del médulo del codigo.

Las distancias de lectura minima y maxima resultantes del respectivo campo de lectura; vea
figura 11.1.

Alineacion del Scan Engine para evitar reflexiones.
Distancia entre el Scan Engine y el sistema host con respecto a la interfaz.

o  Paramontar el Scan Engine detras de una ventanilla se recomienda utilizar un material transpa-
H rente y con revestimiento antirreflectante a ambos lados. Grosor recomendado de la ventanilla:

1 mm; o6ptica lo mas posible enrasada a la ventanilla.

Se obtendran los mejores resultados en la lectura cuando:

la distancia de lectura quede en la zona central del campo de lectura.

no haya radiacion solar y se eviten las influencias de luces externas.

las etiquetas con los codigos de barras tengan una impresion de buena calidad y un buen contraste.
no use etiquetas brillantes.

el cédigo de barras o DataMatrix pase con un angulo de giro de 10° a 15° por la ventana de lectura.

se circunscriba el haz de luz roja a su tarea de lectura, con el fin de evitar reflexiones de componen-
tes brillantes.

o Lasalida del haz en el Scan Engine es casi perpendicular a la optica. Es necesario que haya un
ﬂ angulo de giro de la etiqueta del codigo > 10° para evitar la reflexiéon total del haz de luz roja

cuando las etiquetas sean brillantes.

Leuze electronic DCR 80 10
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sy
1
. ..,+__,. i _D, B
/{/#
o Q :
1
a Angulo acimut
B Angulo de inclinacién
v Angulo de giro

Angulo de giro recomendado: y > 10°

Figura 4.1:  Definicion del angulo de lectura
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5

5.1

5.2

Conexion eléctrica

A ATENCION
Indicaciones de seguridad

% Antes de la conexidn asegurese de que la tension de alimentacion coincida con el valor en la placa
de caracteristicas.

% La conexién del equipo y trabajos de mantenimiento bajo tensién pueden ser realizados Unicamente
por personal eléctrico cualificado.

% El alimentador de red para generar la tension de alimentacion para el lector de cédigo de barras y las
unidades de conexién asociadas debe tener una separacion eléctrica segura segun |IEC 60742
(PELV). En aplicaciones UL: sélo para el uso en circuitos eléctricos «Class 2» segin NEC.

% Si no se pueden eliminar las perturbaciones, el equipo ha de ser puesto fuera de servicio y protegido
contra una posible operacion casual.

Alimentacién de tension
El Scan Engine ha sido concebido para conectarlo a una tensién de alimentacion de 5 V.

* +5V CC (pin 1)
* GND (pin 2)

Como accesorio puede adquirirse una placa adaptadora de circuitos integrados con bornes de resorte y
una regleta de conectores Molex y una hembrilla SUB-D de 9 polos; vea capitulo 12.2 «Accesorios».

» Con la placa adaptadora de circuitos integrados se puede contactar la regleta de conectores de 12
polos del Scan Engine, a través de un cable de interconexion de 150 mm de largo, con la regleta de
conexiones Molex de 12 polos, y conectarla al PC a través de la hembrilla SUB-D de 9 polos con el
cable de interconexién RS 232.

» Con la placa adaptadora de circuitos integrados se puede suministrar la alimentacion de tension de
10 ... 30 V CC a través de bornes de resorte o, alternativamente, de 5V CC a través de un microco-
nector USB.

Asignacioén de pines

Pin Senal Descripcion
1 +5V CC Power IN

2 GND IN

3 BUZZER ouT

4 SALIDA ouT

5 TRIGGER IN

6 RS 232 RxD IN

7 RS 232 TxD ouT

8 RS 232 RTS ouT

9 RS 232 CTS IN

10 - no conectar
11 - no conectar
12 - no conectar

Leuze electronic DCR 80 12
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5.3 Entrada/salida

El Scan Engine tiene una entrada y una salida.
» La entrada sirve para disparar la lectura.
* La salida sefializa que se ha leido satisfactoriamente un cédigo.

» Una salida BUZZER adicional suministra una sefial modulada para la conexion de un zumbador. El
zumbador sefaliza que se ha leido satisfactoriamente un codigo.

5.3.1 Entrada conmutada

A través de la entrada de disparo (pin 5) activar una operacion de lectura en el ajuste por defecto (low =
activo) conectandola con GND (pin 2). Recomendamos cablear una resistencia «pull-up» de 2,2 kQ como
terminacién de cable definida; vea figura 5.1.

|
3.3...55VDC * : > :
I |
22k I !
|
5 :TRIGGER 1
I | I > |
I |
I |
I |
2 GND |
GND —e : . D I
|

Variante de conexion NPN: ajuste por defecto (low = activo)

Figura 5.1: Ejemplo de cableado de la entrada de disparo

5.3.2 Salida conmutada

La conexioén de la salida NPN entre la salida (pin 4) y GND (pin 2) conmuta a GND cuando se ha detectado

un cédigo.

ST T T T T T T T T T I
1 l+5V DC |
3.3...55VDC * > |
: I

I
: 100 k :

R |
+5VDC —L 4 ouT |
max. 20 mA ! — I :
I
: |
: I
2 ,GND I
GND : ¢ > 1
I

Figura 5.2: Salida conmutada

AVISO
Maxima carga de la salida

% Someta a la salida del Scan Engine como maximo a una carga de 20 mA con +5 V CC.

54 Conexion PC o terminal

A través de la interfaz en serie puede configurar el Scan Engine usando un PC o un terminal. Para ello se
necesita una conexion RS 232 la cual establezca las conexiones RxD, TxD y GND entre PC y Scan
Engine.

Leuze electronic DCR 80 13
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La conexién RS 232 se puede establecer de las siguientes maneras:

» Conexion directa de la regleta de conectores del Scan Engine con el PC o el terminal mediante su
propio conector.

» Conexion a través de la placa adaptadora de circuitos integrados MA-CR
Para simplificar la conexion de los conductores a la interfaz del PC puede adquirirse como accesorio
una placa adaptadora de circuitos integrados (MA-CR) para implementar la regleta de conectores de
12 polos en un conector SUB-D de 9 polos; vea capitulo 12.2.

® ?

©
©

Ol

® ® @
Conexiéon RS 232
Conexién CR 50 o DCR 80
Conexién CR 100 o CR 55
Molex Micro-Fit, de 6 polos
Conexion USB
Conexion al control de la maquina, PLC, alimentacion de tension externa de 5V CC
Alimentacion de tension externa de 10 ... 30 VCC
Conmutador DIP SWIN (nivel para tecla de disparo; 5 V cuando entrada escaner high activa, GND
cuando entrada low activa)
Conmutador DIP USB/PWR (posicién USB, cuando la alimentacion de tensién se efectua via USB;
posicion PWR, cuando la alimentacién de tension se efectua via @)
10 Tecla de disparo
11 LEDs de estado

Figura 5.3: Posibilidades de conexién de la placa adaptadora de circuitos integrados MA-CR

ONO O~ WN =

©

5.5 Longitudes de los cables y blindaje

La maxima longitud de los cables es de 3 m.

Si se utiliza una prolongacion de un cable debera prestar atencién a que los cables de la interfaz RS 232
estén apantallados.

Leuze electronic DCR 80 14
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6.1

Software de configuracién y diagnéstico — Sensor Studio

El software de configuracion Sensor Studio pone a disposicion una interfaz grafica de usuario para el uso,
la configuracién y el diagnostico del equipo a través de la interfaz RS 232.

Un equipo que no esté conectado en el PC se puede configurar offline.

Las configuraciones se pueden guardar como proyectos y abrirlos mas tarde para volver a transferirlas al
equipo.

o Utilice el software de configuracion Sensor Studio solo para productos del fabricante
H Leuze electronic.

El software de configuracidn Sensor Studio se ofrece en los siguientes idiomas: espafiol,
aleman, francés, inglés e italiano.

La aplicacién general FDT del Sensor Studjo esta disponible en todos los idiomas —es posible
que en el DTM del equipo (Device Type Manager) no esté disponible en todos los idiomas.

El software de configuracion Sensor Studjo esta estructurado siguiendo el concepto FDT/DTM:

» En el Device Type Manager (DTM) usted realiza el ajuste de configuracion personalizado para el
lector de codigo de barras.

+ Las distintas configuraciones DTM de un proyecto puede activarlas con la aplicacion general del
Field Device Tool (FDT).

» DTM de comunicacion para lector de codigo de barras: LeComminterface
» DTM del equipo para Scan Engine DCR 80

Procedimiento para la instalacion del software y del hardware:

% Instalar el software de configuracion Sensor Studio en el PC.

% Instalar DTM de comunicacién y DTM del equipo.

EI DTM de comunicacién y el DTM del equipo estan incluidos en el paquete de instalacion LeAnalysis-
CollectionSetup.

% Poner el DTM del DCR 80 en el arbol del proyecto del marco FDT de Sensor Studio.
% Conectar Scan Engine al PC; vea capitulo 5.4

Requisitos del sistema

Para utilizar el software de configuracion Sensor Studio necesita un PC o un ordenador portatil con el
siguiente equipamiento:

Tabla 6.1: Requisitos del sistema para la instalacion de Sensor Studio
Sistema operativo a partir de Windows XP (32 bit, 64 bit)
Windows Vista
Windows 7
Windows 8
Ordenador Tipo de procesador: a partir de 1 GHz

Interfaz COM en serie

Unidad de disco CD

Memoria central (RAM): minimo 64 MB
Teclado y raton o tableta tactil

Tarjeta grafica como minimo 1024 x 768 pixel

Capacidad requerida | 35 MB
en el disco duro para
Sensor Studjoy DTM
de comunicacion

Leuze electronic DCR 80 15
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6.2

6.2.1

6.2.2

6.2.3

6.2.4

O
H Para la instalacion de Sensor Studio necesita tener derechos de administrador en el PC.

Instalar el software de configuracién Sensor Studio

O  Los archivos de instalacion del software de configuracion Sensor Studio deben descargarse de
H la direccion de internet: www.leuze.com.

Para posteriores actualizaciones encontrara la versién mas reciente del software de instalacion
de Sensor Studio en la direccién de Internet: www.leuze.com.

Descargar software de configuracion
% Active la pagina web de Leuze en: www.leuze.com
% Como término de blsqueda, introduzca la denominacion de tipo o el codigo del equipo.

% Encontrara el software de configuracion en la pagina de productos del equipo, dentro de la seccidn
Downloads.

Instalar el marco FDT de Sensor Studio

AVISO
jPrimero, instalar el software!

% No conecte aun el equipo al PC.

Instale en primer lugar el software.

o SiensuPC ya esta instalado un software de marco FDT, no necesitara la instalacion de Sensor
H Studio.

Puede instalar el DTM de comunicacién y del equipo en el marco FDT existente. El DTM de
comunicacién y el DTM del equipo estan incluidos en el paquete de instalacion LeAnalysisCo-
llectionSetup.

% Inicie el PC.

% Cargue el software de configuracion en el PC desde internet; vea capitulo 6.2.1.

Descomprima el paquete de instalacion.

% Inicie el archivo SensorStudioSetup.exe.

% Siga las instrucciones que aparecen en la pantalla.

El asistente para la instalacion instala el software y crea un vinculo en el escritorio ( d )

Instalar DTM de comunicaciéon y DTM del equipo
Requisitos:
» En el PC esta instalado un marco FDT.

% Inicie el archivo LeAnalysisCollection.exe del paguete de instalacion y siga las instrucciones que apa-
recen en la pantalla.

El asistente para la instalacion instala el DTM de comunicacién y el DTM del equipo para el DCR 80.

Conectar el equipo al PC

El equipo se conecta al PC a través de la interfaz RS 232.

» Se necesita una conexion RS 232 la cual establezca las conexiones RxD, TxD y GND entre el PC y
el equipo; vea capitulo 5.4.

+ La alimentacion de tension de 5 V CC debe suministrarse a nivel externo; vea capitulo 5.1.

Leuze electronic DCR 80 16
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6.3

O Laplaca adaptadora de circuitos integrados MA-CR con bornes de resorte y regleta de conec-

H tores para la conexién del equipo, asi como la hembrilla SUB-D de 9 polos para la conexién de
un cable de interconexién RS 232, pueden adquirirse como accesorios. También puede adqui-
rirse como accesorio un cable de interconexion RS 232 con el PC; vea capitulo 12 «Indicaciones
de pedido y accesorios».

La placa adaptadora de circuitos integrados necesita como alimentacion de tension externa
10V ... 30 V CC, que se suministra a través de bornes de resorte. Alternativamente se pueden
alimentar 5 V CC a través de la regleta de conectores de 12 polos del DCR 80 mediante un cable
de interconexién de 150 mm de largo con una regleta de conexiones Molex de 12 polos.

Iniciar el software de configuracion Sensor Studio

Requisitos:
» El equipo esta correctamente montado (vea capitulo 4) y conectado (vea capitulo 5).
» El equipo esta conectado al PC a través de la interfaz RS 232 (vea capitulo 6.2.4).
» En el equipo esta activada la interfaz de servicio; vea capitulo 0.0.3.

+ El software de configuracion Sensor Studio esta instalado en el PC (vea capitulo 6.2 «Instalar el
software de configuracion Sensor Studio»).

% Inicie el software de configuracion Sensor Studiohaciendo un doble clic en el simbolo de Sensor Studio
().
Se muestra la Seleccién del modo del Asistente de proyectos.

% Seleccione el modo de configuracion Selecciéon del equipo sin conexion de comunicacion (offline) y
haga clic en [Continuar].

El Asistente de proyectos muestra la lista de Seleccion del equipo con los equipos configurables.

e x |

@ Sencar Sualo A Leuze electronic
“ Project Wizard
h 3 )l
Device selection e Benaar pecpis
Select a device from the list.
I Device Version Manufacturer
» . CR100 Leuze electronic
ﬁﬂ DCRS0 1.0.00 Leuze electronic
e CR50 1.0.0.4456 Leuze electronic
’ CR55 1.0.0.4456 Leuze electronic
[
|
[ < Back | [ Next > ] [ Gancel ]

e . —————_—_———

Figura 6.1:  Seleccién del equipo para Scan Engine DCR 80

% Seleccione DCR 80 en la Seleccién del equipo y haga clic en [Siguiente].
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6.4

6.5

El administrador de equipos (DTM) del DCR 80 conectado se inicia con la vista offline para el proyecto de
configuracion de Sensor Studio.

% Establezca la conexion online con el DCR 80 conectado.
Haga clic en el marco FDT de Sensor Studio en el boton [Establecer conexion con equipo] (- [ ).
Haga clic en el marco FDT de Sensor Studjo en el boton [Cargar parametros al equipo] (<4 )-
En el administrador de equipos (DTM) se indican los datos de configuracion actuales.

- .
4 R x|
Fie Edet View Devica Tookls Wndow 7
PR - W wr T LTI | N NN 0 o e P T
@ DCRE) - Mawn opermton -
__ noso 4 Leuze electronic
Eﬁ Cohe Fvachor it
Analysis Automation paoni
I iiili i ii iiI CONFIGURATION DIAGHOSIS
b SRR & Leuze electronic =
BOovicn krago | tha seror pocple

Specifications

Optical data
Fiakd of View;

DCR 80 FEATURES

firaCompact Bartoe IMagng Syses

mon 1) bar codes, stacked and 20 codes

WwWw, leuze com

Light Source
Target Light
Electrical data

Teonnecied 1) Adeansitinter

Figura 6.2: Proyecto de configuracion: Administrador de equipos (DTM) de Sensor Studio para DCR 80
% Con los menus del administrador de equipos (DTM) de Sensor Studio puede modificar o leer la
configuracién del equipo conectado.
La interfaz de usuario del administrador de equipos (DTM) de Sensor Studio es ampliamente intuitiva.

La ayuda en online le muestra la informacion sobre las opciones de menu y los parametros de ajuste.
Seleccione la opciéon de menu Ayuda en el menu[?] ( ).

% Transmita al equipo los parametros de configuracién modificados.

Estando establecida la conexion, haga clic en el boton [Descargar parametros al equipo] ( Ji. ) situado
en la barra de tareas.

Salir de Sensor Studio

Una vez terminados los ajustes de configuracion, salga del software de configuracion Sensor Studio
% Finalice el programa mediante Archivo > Salir.

% Guarde en el PC los ajustes de configuracién como proyecto de configuracion.

Mas tarde podra volver a activar el proyecto de configuracién mediante Archivo > Abrir o con el asistente
de proyectos de Sensor Studio ( & ).

Parametros de configuracion

En este capitulo encontrara informacion y explicaciones acerca de los parametros de configuracion del
administrador de equipos (DTM) para el Scan Engine DCR 80.

O  Este capitulo no incluye una descripcién completa del software de configuracion Sensor Studio.
H‘ En la ayuda online encontrara la informacion completa sobre el menu del marco FDT y sobre las
funciones del administrador de equipos (DTM).
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El administrador de equipos (DTM) para el Scan Engine DCR 80 del software de configuracion
Sensor Studio ofrece las siguientes funciones de configuracion:

* Ajustes basicos (Confrol)

» Decodificacion (Decode); vea capitulo 6.5.2

* Interfaz Host (Host interface); vea capitulo 6.5.3
» Diagndstico (Diagnosis); vea capitulo 6.5.4

O La ayuda online le muestra la informacion sobre las opciones de menu y los parametros de
configuracion para cada funcion. Seleccione la opcién de menu Ayuda en el menu[?]

6.5.1 Seccién Ajustes basicos

- -
st e BT T T T R x|
Fia Edt View Dewice Tools Window 7
oMb g e o Ln Deg bW SO L GG P T
@ DCRE0 - Mam operaton -
__ ooRso & Leuze electronic
Eﬁ Cud Roador TR

Analysis Automstion W Bnmor paonie

[P NGETTNTT  CONFIGURATION DIAGNOSIS

CONFIGURATION CONTROL 4 Leuze electronic =

{20008 SCAN OPTIONS i ]
+ 1D Codes.
= Sancked Codos Trigpes Duration o T
720 Codes Control
= Output Dwcexde Aven Fadn Bot Fraids -
= Host Intertace Contniucis Acton idia -

Scan Options

Targating Tagetng pratlet -
Tergat Tima Dators Doecode o .
lare Debicction
GENERAL OPTIONS.
Bep Voluma: bl -

other cptions,
be repaated
ntomputed by an
@vent or command

Mumination
‘When Miimum Tharanation is et
the bghting steps (Rashed) during
wer not needed.
t stays on unbl
ad cyche. —

Teonnecwd 1) Adeirmtinter

Figura 6.3: Seccion Ajustes basicos

Tiempo de disparo Ajuste del tiempo que permanece activo un ciclo de lectura tras un evento de dis-
(Trigger Duration) paro.
Ejemplo: Trigger Duration = 3000 ms significa que el escaner intentara decodifi-
car un cédigo durante un maximo de tres segundos tras un evento de disparo. El
ciclo de lectura termina tras realizar la decodificacion o al terminar el tiempo ajus-

tado aqui.
Area de lectura Seleccion del area de lectura. El Scan Engine tiene dos campos de lectura:
(Decode Area) » Campo de lectura de alta resolucién
» Campo de lectura de largo alcance
Modo de lectura Seleccién del comportamiento de lectura:
(Continuous Action) * Lectura al disparar

* Modo de presentacién
* Lectura continua

Alumbrado-LED Ajuste de la duracién de la iluminacion de los LEDs una vez efectuada la lectura.
(lllumination)
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lluminacion de destino Conexion o desconexion de los LEDs azules de alineacion.

(Targeting)

Ajuste del tiempo de Ajuste de la duracion hasta que se efectua la lectura tras un evento de disparo.
iluminacion de destino Los LEDs azules de alineaciéon se encienden inmediatamente con el evento de

(Target Time before Decode) disparo.

Ajustes generales Ajustes del buzzer
(General Options)

6.5.2 Seccion Decodificacion

a servar st e Prger e I N ——

Fis Edt View Dewce Tools Window 7

G A e B R e RSO PP Gl e BB
WOCRED - Man operaton -
. ocnso & Leuze electronic
% [y —— :
Annbyses Automaton the senecr Laops

(VS NGTTNTN  CONFIGURATION DIAGNOSIS

A, DA 4 Leuze electronic =
= Docode i
B 10 Coclors 10-CODE SYMBOLOGES el
= Intorboaved 2 of s 5 . 1
= Code 30 / Code | Iesarisgvad 2 of 5 Ducoding {Code 33 Decoding -
= Code UPC / EA 10 Codes
= Code 128 | Code 128 Decoding Code 32 Decodesy
= Codaba
= Code g-; 10-Code Symbologles
— . +| UPC and EAN Codes Enstéad +| G51 Dataliar Omnidirectionsl Decoding
GS1 Datodior L L
= M1 Plessey
— Stucknd Codes | Codsber Decodng ; | G551 Dataler Limited Decoding
22D Codes =
=7 DataMatrx + Code 83 Decoding ¥ GS1 Datallar Expanded Decoding
= Aztes
~GR Code M| Ploasey Docodng
= Output 1
= Control :
= Host Interface 10-CO0E PROPERTIES

[ dowaggmams |

1D-Code Properties

COMMON DECODE PROPERTES
. 2 10 Barcode Aggresshoness
Maamum sbein t0 decode 5 This faature alows to mremos

lgrawn Dupkcste Codes. L] 3w barcodes.
Common Decode

Properties

Thasa commen decods properties
apply to 8 gymbologes - 10-,
Stacked- and 10-Codes.

Mawbmum labels 1o docodn -

Poomwcws & res———

Figura 6.4: Ficha Decode

Tabla de cédigos  Aqui se ajustan los codigos que se van a decodificar. Se recomienda habilitar
(DECODE) unicamente los tipos de codigo que se van a leer realmente con las correspondien-
tes numeros de digitos. jNo se decodificaran los cédigos que no se habiliten!

Propiedades Con el botdn [...] situado a la derecha del cédigo respectivo se pueden seleccionar
(SYMBOLOGIES) los ajustes especificos de codigo.
Alternativamente se pueden seleccionar directamente los ajustes de las propieda-
des a través del arbol de navegacion bajo el botén [Decode].
Para cada tipo de cédigo se pueden ajustar individualmente las propiedades.
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Fin Edt View Dwice Tooks Window 7
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@ DCRA0 - Man operason Yok
DCARD & Leuze electronic
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Anntyses Automobon ey Seacr DOOe

IDENTIFICATION W DIAGNSIS

c on DA 4 Leuzeelectronic
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— 1D Codes. DATAMATREX SYMBOLGY SETTINGS R .. v r.
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DataMatrix Code
|| invarse DataMalrix Docodng.

Codabar 5
e Symbology Settings

| Pinctanguier Doloblatrix Symbology Standard Bataltatriz Decoding
Erablas of deiables 5andard
Databatriz Code Decodng.

i
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= G Code e iy
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= et : i Misvar DataMatrix :adhql
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rectangular Dataatrix Code.
B—— -
Fcommectes 8 Admenistratar

Figura 6.5: Ajustes por defecto en la ventana Propiedades (SYMBOLOGY SETTINGS) - seccién
Decodificacion

6.5.3 Seccion Interfaz Host

LEp——

IDENTIFICATION W DIAGHOSIS

DCRBD & Leuze electronic
% Conde Rosder
Analyms Aitomaton

CONFIGURATION HOST INTERFACE & Leuze electronic
= " Deocode -
4= 1D Codes RS232 SETTNGS i Sty norete
Itorieaved 2 6f  ped By (1m0 | Bawd
= Code 3 / Code — H
- Pt ost Interface
Code UPC/EAl  [uin {angih [aa -
= Code 128 ——
o r -
"mmm Pasity | nome: | RS 232 Settings
= GS1 OatoBlar Sop s 154 - s it
S L Sy i the numtses af s ferred symboks et sacond,
| T tcked Codes Flow Continl [Oratied = Data Largt
20 Codos Ther rasmber of &ata bets n sach charscter,
DataMatro [
= Aztoc HANDSHAKE SETTINGS Y
s An eptional extes bt for smple Lrarmmistion smor detection.
i QR Code  Ackmowledgemant Expectad Stop Rits.
= Outpat ! » Synchorizaton bt at the and of every charactar. Usually 1
Contred T Ackedidgumant Tina Lt w0 T * stop bt if skow hardwane @ used I top bits may ba
B iosi niorinco | e,
Florw Control
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Handshake Settings
Acknowledgement Expected
Whan sat, the reader will retransmet data when host doasn't
acknowledge recegt.
Acknowledgement Tine Limit
After sending data to host, tha reader wasts upt to this
amount of bme for the acknowledgement from host before
declanng fadure.
‘ ' v
Fronnecsed T Adeansitinter

Figura 6.6: Seccion Interfaz Host

Seleccione aqui la velocidad de transmision, los bits de stop, los bits de datos, la paridad y los diversos
modos de transmision que desee.

Las preferencias para la confirmacién también han de ajustarse en esta ventana de seleccion.
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6.5.4 Diagnostico / Terminal

Fin Edt View Dwice Tools Window 7

@ DCRA0 - Man operason - M
DCRED & Leuze electronic
w [y — ik
Anntyses Automobon e Sy
IDENTIFICATION CONFIGURATION II |iiii'
DIAGNOSIS TERMINAL 4 Leuzeelectronic
Lo : 17:53: CRE® -> B3620160881816303733 = Verson RN i)
» B96201600€1816983739
» B3620160801816303739 [ Fosat Terminal

> B9620160801816983739
» B96201600801816903738
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possbilty to send onkne commands

-> 8962016006151639379 D Ak DAy o st i oo
9 Baoth Faslds -,
> 89620160001816903739 ; ey
» B96201608018 Hagh Density Field It atso allows montonng the
> 83620160001816903738 Wide Angie Fiakd scarner cutput.
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At | e content o th tarminal scrmens
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> 50129208

> 50129288
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» B3620160001816508738

> 50129288
-> P(C4)FF
|959: 17:54:38 DCRBG -» d

| Sand ]

Foomnected T Adwenistrator

Figura 6.7: Terminal

La seccion Terminal ofrece las siguientes funciones:
» Enviar comandos online al Scan Engine con fines de diagnéstico.
* Visualizar la salida de Scan Engine.

Para la posterior evaluacion offline se puede imprimir el contenido de la indicacién del terminal, o guar-
darlo en un archivo.
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7 Puesta en marcha - Configuracién

71 Medidas previas a la primera puesta en marcha

AVISO
% Observe las indicaciones sobre la disposicion del equipo, vea capitulo 4.1.

% Siempre que sea posible, active siempre el escaner usando comandos o un emisor de sefal externo
(barrera optoelectronica).

% Antes de la primera puesta en marcha, familiaricese con el manejo y la configuracion del equipo o de
los equipos.

% Antes de aplicar la tensién de alimentacion, compruebe otra vez que todas las conexiones son correc-
tas.

7.2  Arranque del equipo

7.2.1 Interfaz

La forma mas sencilla de comprobar el funcionamiento impecable de la interfaz es hacerlo en el funcio-
namiento de servicio a través de la interfaz en serie con el software de configuracién Sensor Studioy un
ordenador portatil.

7.2.2 «Comandos online»

Usando comandos «online» puede comprobar funciones importantes del equipo, tales como la activacién
de una lectura, por ejemplo.

7.2.3 Apariciéon de problemas

Si surge un problema que no puede solucionarse, incluso después de haber comprobado todas las
conexiones eléctricas y los ajustes en los equipos y en el host, dirijase a la sucursal responsable de
Leuze electronic o al servicio de atencién al cliente de Leuze electronic, vea capitulo 10.

7.3  Ajuste de los parametros de comunicacion

Una vez que ha puesto en marcha el equipo, generalmente tiene que configurarlo antes de poder utili-
zarlo. Con las posibilidades de configuracion puestas a disposicion en Sensor Studio, o mediante el DTM
del equipo, usted puede configurar el equipo de modo totalmente personalizado ajustandolo a la
aplicacion concreta. Indicaciones sobre las diversas posibilidades de ajuste, vea capitulo 6 o en la ayuda
online.

Normalmente, para que el Scan Engine funcione basta con ajustar el tipo y la longitud de los cédigos que
sean apropiados para los codigos 1D y 2D que se van a leer.

El tipo y la longitud del cédigo se ajustan generalmente mediante el software de configuracion

Sensor Studio, vea capitulo 6.
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8 Comandos online

8.1  Sinopsis de comandos y parametros

Con los comandos online se pueden enviar comandos directamente a los equipos para controlar y confi-
gurar el sistema. Para ello, el Scan Engine tiene que estar conectado con un ordenador (host) a través de
la interfaz en serie.

Con los comandos «online» se puede:
» Consultar la version del equipo.
+ Activar y desactivar la lectura de cddigos.
* Reiniciar el software.

Sintaxis de los comandos

<cmd-prefix><cmd-type><data-size>[<data>]<reserved><crc>

<cmd-prefix> <0OXEE><0XEE><0XEE><0OXEE>

<cmd-type> Un caracter ASCII
<data-size> Valor de byte 0 ... 240
Numero de bytes en <data>
[<data>] Opcional: datos de comando (valores de byte) en el rango de valores O ... 255
<reserved> Un byte, siempre <0x00>
<crc> Dos bytes crc16 suma de control

Sintaxis de la respuesta

<start-tag><packet-type>[<packet-data>]<EOT>

<start-tag> <0x01>X<0x1E>ap/

<packet-type> Un caracter ASCII

[<packet-data>] | Opcional: datos de respuesta

<EOT> Un byte <EOT> (<0x04> hex.)
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8.2 Comandos online generales

Ndmero de version del software

Comando <cmd-prefix>1<0x00><0x00><0x03><0x3C>

Descripcion Solicita informaciones sobre la version del equipo

Parametro Ninguna

Respuesta <start-tag>iVVVVWWWWXXXXSSSSSSSSSSAOODYYYYHHIINJJJIJKKKKLLLL

<TAB>Z...Z<EOT>
* i: «I» string output
* VVVV: application firmware version number
« WWWW: core application firmware version number
* XXXX: reserved
+ A: current execution state:
«Ax: core is running
* OO: OEM identifier
+ D: display type
«0»: no display device
* YYYY: reserved
* HH: hardware version
« |lll: hardware type identifier (value in register 21B)
» JJJJ: boot application version
+ KKKK: operating system kernel version
* LLLL: root file-system version
+ <TAB>: ASCII TAB character
« Z...Z: OEM decoder version:
null-terminated string of printable ASCII characters
Ejemplo:
i10261026n0one0020366861A0600000080006001600660002 -> cd(14.2.0)

Reset del software

Comando <cmd-prefix>Z<0x01>1<0x00><0x1C><0x04>

Descripcion Efectua un reset del software. Se enciende e inicializa de nuevo el equipo,
comportandose igual que cuando se conecta la tensién de alimentacion.

Parametro Ninguna

Confirmacion <start-tag>d<EOT>
«d»: done response

Iniciar decodificacion

Comando <cmd-prefix>P<0x0C>(35)7FFFFFFF<0x00><0x57><0x5F>
<cmd-prefix>$<0x01><0x03><0x00><0x1F><0x5C>

Descripcion El comando esta compuesto de dos comandos individuales.
 El primer comando pone la duracién de decodificacion a infinito.
 El segundo comando activa la decodificacion.

Parametro Ninguna

Confirmacion <start-tag>d<EOT>
«d»: done response (dos veces)
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Parar decodificacion

Comando <cmd-prefix>P<0x0C>(35)0<0x00><0x57><0x5F>

Descripcion El comando pone la duracién de decodificacion a cero, parando asi la
decodificacion.

Parametro Ninguna

Confirmacion <start-tag>d<EOT>
«d»: done response

Iniciar decodificacion continua

Comando <cmd-prefix>P<0x06>(C4)03<0x00><0x01><0x75>

Descripcion Este comando activa una decodificacion continua.
El resultado de la lectura se emite continuamente de forma repetitiva hasta que esta
operacion sea finalizada con un comando.

Parametro Ninguna

Confirmacion <start-tag>d<EOT>
«d»: done response

Finalizar decodificacion continua

Comando <cmd-prefix>P<0x06>(C4)FF<0x00><0x1C><0x71>
Descripcion Este comando finaliza la decodificacién continua.
Parametro Ninguna

Confirmacion <start-tag>d<EOT>

«d»: done response
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9.1

9.2

9.3

Cuidados, mantenimiento y eliminacion
El lector de cdédigos de barras normalmente no requiere mantenimiento por parte del usuario.

Limpieza
Antes de montar el equipo, limpie el cristal del lector de cédigo de barras con un pafno suave.

AVISO

iNo utilice productos de limpieza agresivos!
% Para limpiar los equipos, no use productos de limpieza agresivos tales como disolventes o acetonas.

Mantenimiento
Las reparaciones de los equipos deben ser realizadas solo por el fabricante.

% Para las reparaciones, dirijase a su representante local de Leuze electronic o al servicio de atencion al
cliente de Leuze electronic (vea capitulo 10).

Eliminacion de residuos

% Al eliminar los residuos, observe las disposiciones vigentes a nivel nacional para componentes
electrénicos.
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10

10.1

Servicio y soporte

Teléfono de servicio 24 horas:
+49 (0) 7021 573-0

Teléfono de atencion:
+49 (0) 7021 573-123
De lunes a viernes de 8.00 a 17.00h (UTC +1)

E-mail:
service.identify@leuze.de

Direccion de retorno para reparaciones:
Servicecenter

Leuze electronic GmbH + Co. KG

In der Braike 1

D-73277 Owen / Germany

¢ Qué hacer en caso de asistencia?

AVISO

indicado.

Utilizar este capitulo como plantilla de copia en caso de asistencia.
% Rellene los datos de cliente y envielos por fax junto con su orden de servicio al nimero de fax abajo

Datos de cliente (rellenar por favor)

Tipo de equipo:

Numero de serie:

Firmware:

Indicacion en el display:

Indicacién de los LEDs:

Descripcion del error:

Compaiiia:

Persona de contacto/departa-
mento:

Teléfono (extension):

Fax:

Calle/nimero:

Cddigo postal/ciudad:

Pais:

Ndmero de fax de servicio de Leuze:
+49 (0) 7021 573-199

Leuze electronic
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11 Datos técnicos

11.1 Datos generales

Tabla 11.1: Optica

Sistema 6ptico

CMOS Imager, Rolling Shutter (1280 x 960)

Resolucién optica

Campo de lectura de alta resolucion 960 x 640
Campo de lectura de largo alcance 960 x 640

Area de lectura

20 mm ... 300 mm

Contraste Cddigo 1D: 25 %
Cadigo 2D: 35 %
Resolucion Cddigo 1D: m =0 ,076 mm (3 mil), dependiendo de

la distancia
Cdédigo 2D: m =,0,127 mm (5 mil), dependiendo de
la distancia

Fuentes de luz
* lluminacion
» LEDs de alineacion (Aimer)

LEDs integrados
* Luz roja visible
* Luz azul visible

Tabla 11.2: Especificaciones de los cédigos

Tipo de cadigo: 1D

Codabar, Code 11, Code 32, Code 39, Code 93,
Code 128, Interleaved 2 of 5, GS1 DataBar (RSS),
MSI Plessey, Pharmacode, UPC/EAN, 2 of 5
(IATA, Matrix, Hong Kong, Straight, NEC), Telepen

Tipo de cddigo: Stacked 1D

PDF417, MicroPDF, GS1 Composite, Codablock F

Tipo de cadigo: 2D

Data Matrix, Aztec Code, QR Code, Micro QR,
MaxiCode

Postal Codes

Australian Post, Intelligent Mail, Japan Post,
KIX Code, Korea Post, Planet, Postnet,
UK Royal Mail, UPU ID Tags

Tabla 11.3: Interfaces

Tipo de interfaz

RS 232

Velocidad de transmision

9600 ... 115200 baudios, configurable

Formatos de datos

configurable

Trigger * Entrada
e Activa: 0V
* Inactiva: +5 V o0 no conectada
» Presentation Mode (Motion Control)
Salida Salida de transistor NPN, max. 20 mA, Good Read
Buzzer Salida de transistor NPN, modulada, Good Read

Leuze electronic DCR 80
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Tabla 11.4: Sistema eléctrico

Tensién de trabajo

3,3...55VCC

Consumo de corriente

Lectura continua: tip. 350 mA
lluminacién inactiva: tip. 75 mA

Tabla 11.5: Mecanica

Tipo de conexién

Molex Inc. (63398-1271), de 12 polos

Peso

209

Dimensiones (A x A x P)

27 x 45 x 25 mm

Fijacion

4 elementos roscados M2, profundidad de 2 mm

Tabla 11.6: Datos ambientales

Temp. ambiental (operacion/almacén)

0°C...+50°C/-20 °C ... +60 °C

Humedad del aire

10 % ... 90 % de humedad relativa, sin
condensacion

Luz ambiental

Max. 100000 lux

Compatibilidad electromagnética

EN 55022:2006 Class B
IEC 62471:2006

Conformidad

CE, FCC

11.2 Campos de lectura

o Tenga presente de que a los campos de lectura reales también les influyen factores tales como
H el material de las etiquetas, la calidad de la impresién, el angulo de lectura, el contraste de la
impresion, etc., por lo que pueden ser diferentes a los campos de lectura aqui indicados. El pun-
to cero de la distancia de lectura se refiere siempre al canto delantero de la carcasa de la salida

del haz.
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Campos de lectura - Vista lateral
Campos de lectura — Vista en planta
Campo de lectura de alta resolucion
Campo de lectura de gran alcance

A WN =

Figura 11.1: Campos de lectura DCR 80

o0l
-GL9

10°

16,75°

Tabla 11.7:  Area de lectura

Tipo de cédigo Resolucion Distancia de lectura tipica [mm]

Code 39 0,076 mm (3 mil) 80 102

Code 39 0,190 mm (7,5 mil) 33 182

GS1 Databar 0,267 mm (10,5 mil) 20 220

UPC Databar 0,330 mm (13 mil) 28 280

Data Matrix 0,127 mm (5 mil) 43 115

Data Matrix 0,160 mm (6,3 mil) 33 150

Data Matrix 0,254 mm (10 mil) 20 180

Data Matrix 0,528 mm (20,8 mil) 28 343
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11.3 Dibujos acotados

39

20,6

9,7
14,4

27,4

11,9

24

M 2 (4x)

Pin 12

AARAA
guuuouy

10
SRiainigiginl
12,8

Fin 1

ogao

g
1 | EEE@_

\ o]l

30,2

36,5

Todas las medidas en mm
Figura 11.2: Dibujo acotado DCR 80

o  Paramontar el Scan Engine detras de una ventanilla se recomienda utilizar un material transpa-
H rente y con revestimiento antirreflectante a ambos lados. Grosor recomendado de la ventanilla:
1 mm; o6ptica lo mas posible enrasada a la ventanilla.
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12  Indicaciones de pedido y accesorios

12.1  Sinopsis de los tipos

Tabla 12.1: Cddigos

Cddigo Denominacion del articulo

Descripcion

50129208 DCR80M2/R2-S5

Scan Engine CMOS Imager para cédigos 1D y
2D, interfaz RS 232, conexion Molex 53398-1271,
de 12 polos

12.2 Accesorios

Tabla 12.2: Accesorios
Cadigo Denominacion del articulo Descripcion
50128204 MA-CR Placa adaptadora de circuitos integrados para
contactar la regleta de conectores de 12 polos e
implementar en SUB-D de 9 polos
50113396 KB DSub-9P-3000 Cable de interconexion RS 232, longitud de cable
3m

Software de configuracion Sensor Studio
Descarga en www.leuze.com

vea capitulo 6.2.1 «Descargar software de
configuracién»

Sensor Studio estructurado segun el concepto
FDT/DTM. Contiene: DTM de comunicacién y
DTM del equipo
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13 Declaracion de conformidad CE

Los Scan Engines de la serie DCR 80 han sido desarrollados y fabricados observando las normas y direc-
tivas europeas vigentes.

C€

Leuze electronic DCR 80 34



& Leuze electronic

Apéndice

14  Apéndice
14.1 Patrones de cédigos de barras

1122334455
Modulo 0,3

Figura 14.1: Tipo de cédigo 01: Interleaved 2 of 5

135AC
Modulo 0,3

Figura 14.2: Tipo de cdédigo 02: Code 39

al2l314a
Modulo 0,3
Figura 14.3: Tipo de cédigo 11: Codabar
Médulo 0,3
Figura 14.4: Code 128

leuze
Moédulo 0,3
Figura 14.5: Tipo de codigo 08: EAN 128

abcde

2345678901
SC2

Figura 14.6: Tipo de codigo 06: UPC-A

345677890
SC3

Figura 14.7: Tipo de cédigo 07: EAN 8
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GS1 DataBar

(01)00123456789012

PDF417 HH

g ]

Car Registration

Data Matrix

QR Code Test Symbol

[=]g =

[=] 2k

Numbers Aztec
P 25
E‘ﬁ
AT

MaxiCode
.g..é oo W o2 B0 et 55‘

o .$$ * ..... ...

B3 oot 2 e ....;.'
{fs.. .5.'5.':.: ,% ,,::. .
{ . ‘é‘ - ..
s grinde
H B }.'% .}..{
3"‘{"{%‘ si*cz%o.;'-'-' .13.

o’ ::.. . . .
Test Messag Micro PDF417

izl

Test Message

Package Label

m

Figura 14.8: Modelos de cédigos

14.2 Configuracién mediante codigos de parametrizacién

El Scan Engine DCR 80 también se puede configurar utilizando cédigos de parametrizacion. Tras la

lectura de estos cddigos se ajustan los parametros del equipo en el equipo y se guardan permanente-
mente.
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DCR 80 Configuration Guide

Continuous Scan On

General Reading Mode

Continuous Scan 0ff - Default

Motion Detection On when In
Stand and Trigger Out of Stand
- Default

Settings
<
A2 A3 A4

Motion Detection On In and Optimize Motion Detection for | Optimize Motion Detection for
Out of Stand Bright Environments - Default Dark Environments

No Motion Detection Delay -
Default

Figura 14.9: DCR 80 Configuration Guide

MIODI4 03 MI0015 03 MI10016 03
MI10404 02 n - B
B1 B2 B3 B4
500ms Motion Detection Delay | Motion Detection 0ff In and Anti-Glare On Anti-Glare 0ff - Default
Out of Stand
i Nrs T
- 1
MI0017 03 MI0013 02 M10352 01 M10433 01
C1 C2 C3 C4
Mirroring On Mirroring Off - Default Targeting On - Default Targeting Off
oo . Yok oo
r
MI0125_01 MI0124_02 MI0153_01 MI10154_01
D1 D2 D3 D4
Cell Phone Reading Cell Phone Reading Erase Prefix & Suffix Data -
Enhancement On Enhancement Off - Default Default
Data Formatting
(Prefix/Suffix) Settings
- 10
*ir =
MI0163 01 MI0162_01
e = MIOI35 01
El E4

Leuze electronic DCR 80
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Erase Prefix Data - Default

Erase Suffix Data - Default

Prefix AIM ID On

Prefix AIM ID Off - Default

* k L -
MI(IIZ(:_Oi. MI10130_01 M10199_01 MI0198 01
Al A2 A3 A4
Prefix Carriage Return Line Prefix Comma Prefix Space Prefix Tab (RS232 Mode Only)
Feed (RS232 Mode Only)
MIG405_01. MI10127_01 MI10128_01 M103I9H01-
B1 B2 B3 B4
Suffix Carriage Return (RS232 | Suffix Carriage Return Line Suffix Comma Suffix Line Feed (RS232 Mode
Mode Only) Feed (RS232 Mode Only) Only)
MI10320_01 M10322 01 M10131_01 MI(I321_0]-
C1 C2 C3 C4
Suffix Space Suffix Tab (RS232 Mode Only) Translate all Characters to Translate all Characters to
Uppercase On Uppercase Off - Default
MI0132_01 M10323_01 19530 03 10926 03
D2 D3 D4
Australian Post On Australian Post 0ff - Default Aztec On - Default
Symbology Settings
M10288_02 M10289_02 MI0018_01
E2 E3 E4
Figura 14.10:DCR 80 Configuration Guide
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Aztec Inverse On Aztec Inverse & Normal On Aztec Off Codabar On - Default
M10020_01 MI10021_01 MI10019_ 01 MI10022_01
Al A2 A3 A4
Codabar Off Codablock F On Codablock F Off - Default Code 11 On
i G ;
MI0023_ 01 MI0027 01 M10026 01 M10029 01
B1 B2 B3 B4
Code 11 Off - Default Code 11 Checksum Stripped Code 32 (Italian Pharmacode) | Code 32 (ltalian Pharmacode)
from Result On On 0ff - Default
& . |'|!':.| p
M10028_01 MI0031_01 M10239_02 M10238_02
C1 C2 C3 C4
Code 39 On - Default Code 39 Off Code 39 Checksum On Code 39 Checksum Off -
Default
% E@“ & &
MI0033_02 MI0034_02 MI10036_01 MI10035_01
D1 D2 D3 D4
Code 39 Checksum Stripped Code 39 Extended Full ASCII Code 39 Extended Full ASCII Code 93 On - Default
from Result On On 0ff - Default
T e "
N i Nl gk
MI10037_01 MI0039_01 MI0038 01 MI10042_01
E1 E2| E3 E4
Figura 14.11:DCR 80 Configuration Guide
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Code 93 Off

Code 128 On - Default

Code 128 Off

Composite On

e Nk N
MI0043_01 M10043_01 MI0045_01 i
Al A2 A3 A4
Composite 0ff - Default Data Matrix Inverse On - Data Matrix Inverse Off All GS1 DataBar On - Default
Default
. . sazan
i % s
ST MI0051_03 MI0050_03 M10054_01
B1 B2 B3 B4

LTS

All GS1 DataBar Off

GS1 DataBar Omnidirectional
and GS1 DataBar Truncated On

GS1 DataBar Omnidirectional
and GS1 DataBar Truncated Off

GS1 DataBar Expanded On

Lk |'¢:% : ps
MI10055_01 M10057_03 MI10355_02 M10059 03
C1 C2 C3 C4
GS1 DataBar Expanded Off GS1 DataBar Expanded Stacked | GS1 DataBar Expanded Stacked GS1 DataBar Limited On
On off
MID417 02 MI10357 02 M10356 02 MI0056 03
D1 D2 D3 D4
GS1 DataBar Limited Off GS1 DataBar Stacked and GST1 | GS1 DataBar Stacked and GS1 Han Xin On
DataBar Stacked DataBar Stacked
Dmnidirectional On Omnidirectional 0ff
MI10354 02 MI10058_03 MI0353 03 M10248 01
E1 E2| E3 E4
Figura 14.12:DCR 80 Configuration Guide
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Han Xin Off - Default Hong Kong 2 of 5 On Hong Kong 2 of 5 Off - Int 2 of 5 On - Default
Default
AT 'ﬁ = u
E.% Eﬂé A 3
M10249 01 MI0D0T79_01 MI10078_02 MI10060_01
Al A2 A3 A4
Int 2 of 5 Off Int 2 of 5 Checksum On Int 2 of 5 Checksum Off - | Int 2 of 5 Checksum Stripped
Default from Result On
v R Al Ay
. 5 ya Nl
MI0061_01 M10235 01 MI10234 01 MI10065 01
B1 B2 B3 B4
Japan Post On Japan Post Off - Default KIX (Dutch Post) Code On KIX (Dutch Post) Code Off -
Default
M10292_02 MI10293 02 MI10290_02 MI10291_02
C1 C2 C3 C4
Korean Post On Korean Post Off - Default Maxicode On Maxicode Off - Default
- = o TPy
: . : : : ¢ %
MI0358_01 MID359_01 M10067_02 M10066_01
D1 D2| D3 D4
Matrix 2 of 5 On Matrix 2 of 5 Off - Default | Micro PDF417 On Micro PDF417 0ff - Default
su L e e
i e -
MI10069_01 MI10068_01 MI10073_01 M10072_01
E1 E2| E3 E4
Figura 14.13:DCR 80 Configuration Guide
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MSI Plessey On

wirt

MSI Plessey Off - Default

NEC 2 of 5 On

NEC 2 of 5 Off - Default

[LLLT™
.

MI10076_01 MI10077_01 MI10082_01 MI0083_01
Al A2 A3 A4
PDF417 On - Default PDF417 Off Pharmacode On Pharmacode Off - Default
K N Eh e
MI0070_01 MI10071_01 M10275 02 M10274_03
B1 B2 B3 B4
Pharmacode Normal Barcode Pharmacode Reverse Barcode All QR Code On All QR Code Off
Decoding (Left to Right) Decoding (Right to Left)
= - =
MI0281_02 M10280_02 MI10101_02 M10351_03
C1 C2 C3 C4
Standard QR Code On - Default Straight 2 of 5 On Straight 2 of 5 0ff - Default Telepen On
X Ko Lt L
MI10095 04 M10241_01 MI10240_01 M10103_01
D1 D2 D3 D4
Telepen Off - Default Trioptic On Trioptic Off - Default UK Plessey On
MI10104_01 M10041_01 MI10040_01 MI10237_02
E1 E2 E3 E4
Figura 14.14:DCR 80 Configuration Guide
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UK Plessey Off - Default UK Royal Mail On UK Royal Mail Off - Default UPC On - Default
M10236_02 MI10294_02 M10295_02 M10105_01
Al A2 A3 A4
UPC Off UPC E Expansion On UPC E Expansion Off - Default UPC Supplemental On
= e ok LT
M10106_01 M10108 01 MI10107_01 MI10110_01
B1 B2 B3 B4
UPC Supplemental 0ff - Default UPU ID-Tag On UPU ID-Tag Off - Default USPS Intelligent Mail/IMB/
4-State CB On
yrle 5.1?_: % -1
M10109_01 M10360_02 MI10361_02 M10286_02
C1 C2 C3 C4
USPS Intelligent Mail/IMB/ USPS Planet On USPS Postnet Off - Default USPS Planet Off - Default
4-State CB Off - Default
o ¥ ot :
= [
M10287 02 MI0284_02 M10283_02 M10285_02
D1 D2 D3 D4
USPS Postnet On Reset to RS232 Factory RS232 Interface 1200 Baud
Defaults Rate
Yo X
M10282_02 M10392_0 I.
et
E‘l M10389 03 E3 E4
Figura 14.15:DCR 80 Configuration Guide
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RS232 Interface 2400 Baud RS232 Interface 4800 Baud

RS$232 Interface 9600 Baud

RS232 Interface 19200 Baud

Rate Rate Rate Rate
k" .. ‘."'
% E
M |ﬂ39;_0| MI10394 01 MI10395_01 M10396_01
Al A2 A3 A4
RS232 Interface 38400 Baud RS232 Interface 57600 Baud | RS232 Interface 115200 Baud | RS232 Interface 7 Data Bits
Rate Rate Rate - Default
= Tk
shes -
M10397_01 Mms%_m. M10399 01 M10390_01
B1 B2 B3 B4
RS232 Interface 8 Data Bits - | RS232 Interface Stop Bits 1 - | RS232 Interface Stop Bits 2 RS232 Interface Even Parity
Default Default
N N e
MI10391_01 M10406_01 M10407_01 M10400_01
C1 C2 C3 C4
RS232 Interface Odd Parity RS232 Interface No Parity - RS232 Interface Flow Control | RS232 Interface Flow Control
Default Off - Default - Hardware
MI10401_01 M10402_01 MI10408_01 MI0409 01
D1 D2 D3 D4
RS232 Packet Mode RS232 Raw Mode - Default Beep Volume 100% - Default
Reader Feedback
Settings
MI10197_01
MI10388 01 MI0387_01
E1 E2 E4
Figura 14.16:DCR 80 Configuration Guide
Leuze electronic DCR 80 44



& Leuze electronic

Apéndice

DCR 80 Configuration Guide

Beep Volume 67% Beep Volume 33% Beep Volume 0% Intentionally Blank
*u. Ik *ll [ *I.
MI10196_01 MI0195_01 MI10194_01
A2 A3 A4
Duplicate Scan Disabled - 1 Second Duplicate Scan Delay |2 Second Duplicate Scan Delay
Default
Scan Delay Settings
B %
M10144_01 MIOMS_O]. MI0146_01
B2 B3 B4
3 Second Duplicate Scan Delay |5 Second Duplicate Scan Delay 10 Second Duplicate Scan 30 Second Duplicate Scan
Delay Delay
e LT W N
MI10147_01 M10148 01 Mlﬂld‘}_m. M10150_01
C1 C2 3 C4
1 Hour Duplicate Scan Delay 1 Day Duplicate Scan Delay Reader ID and Firmware
Version
Reader/Modem
Command Settings
L1 E i .
o EHY :
- - ‘
MI0TST 01 M10152 01 M10157:0)
D1 D2 D4
Reader Text Commands On Reader Text Commands Off - Clear All JavaScript Rules
Default
Reset, Clear and Save
Reader Settings
e .
s e
MI0137_01 M10136_01
MID139_01
E1 E2 E4
Figura 14.17:DCR 80 Configuration Guide
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Clear All Stored Data and Save All Reader Settings - Reboot Reader Intentionally Blank
Images Default
=h [
K r
MIO138 02 MI10159 01 M10296_01
Al A2 A3 A4
Figura 14.18:DCR 80 Configuration Guide
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