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Relativamente a este documento

1

1.1

1.2

Relativamente a este documento

Documentacéo aplicavel

As informacdes sobre o sensor de seguranca encontram-se repartidas por diversos documentos, a fim de
facilitar o seu manejo. Os documentos e os programas relativos ao sensor de seguranca constam da

seguinte tabela:

Finalidade e grupo-alvo do documento

Titulo do documento/
do software

Fonte de referéncia

Software para o utilizador da maquina* para efeitos
de diagnéstico do sensor de seguranga em caso de
avaria, e para o construtor da maquina* para efeitos
de configuracdo do sensor de seguranca

RS4soft

No material fornecido do
produto em CD-ROM**

Notas para o construtor da maquina*

Implementar e operar
de modo seguro
(este documento)

N.° do art.° 607153**
No material fornecido do
produto em CD-ROM

Notas para o construtor da maquina* para efeitos
de configuracdo do sensor de seguranca (manual
sobre o software RS4soft)

Parametrizacdo em
seguranca

N.° do art.° 607143 (ver-
sédo gb)**

No material fornecido do
produto em CD-ROM

Informacdes complementares sobre 0 ROTOSCAN
RS4/AS-i

Informacdes comple-
mentares sobre o
manual de instrucdes
de conexdo e operacao
ROTOSCAN RS4-4

N.° do art.° 607060**
No material fornecido do
produto em CD-ROM

Informacdes complementares sobre 0 ROTOSCAN
RS4/PROFIsafe

Informacdes comple-
mentares sobre o0
manual de instru¢des
de conex&o e operacao
do scanner a laser
ROTOSCAN RS4-4

N.° do art.° 605054**
No material fornecido do
produto em CD-ROM

* Por maquina se entende o produto no qual o sensor de seguranca ira ser integrado.
** Podera baixar da Internet a versao atual do software e todos os documentos, em formato PDF, a partir

deste endereco: http://www.leuze.com/rotoscan
Meios de representacao utilizados

Tabela 1.1: Simbolos de aviso e palavras-chave

Simbolo de perigo

JAN

NOTA Palavra-chave para danos materiais

Remete para perigos que podem danificar o sensor de seguranga, caso as medidas
destinadas a evitar os perigos ndo sejam observadas.

CUIDADO

Palavra-chave para ferimentos ligeiros
Remete para perigos que podem causar ferimentos ligeiros em vocé, caso ndo
observe as medidas destinadas a evitar 0s perigos.

AVISO

Palavra-chave para ferimentos graves
Remete para perigos que poderdo causar ferimentos graves ou mortais, caso as medi-
das destinadas a evitar os perigos ndo sejam cumpridas.

PERIGO Palavra-chave para perigo de vida

Remete para perigos que poderdo causar ferimentos graves ou mortais, caso as medi-
das destinadas a evitar os perigos ndo sejam cumpridas.

Leuze electronic
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Tabela 1.2: Outros simbolos
@) Simbolo para conselhos
H Os textos identificados com este simbolo lhe fornecem informacdes adicionais sobre o

manejo com o sensor de seguranca.

> Simbolo para a¢des de manuseio
Os textos com este simbolo descrevem ag0es a realizar.

Leuze electronic RS4
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2

2.1

2.2

Seguranca

A ATENCAO

Caso o sensor de seguranca néo seja selecionado e empregado de forma profissional e compe-
tente, acidentes graves poderdo ocorrer.

% Siga com grande cuidado todas as indicagdes do sensor de seguranca.
% Garanta que todas as pessoas afetadas conhegam e observem as indicacdes tocantes a elas.

Os documentos séo parte integrante do produto. A sua inobservancia implica um risco muito elevado para
a vida e para a integridade fisica das pessoas!

% Respeite o contetdo dos documentos incluidos no CD-ROM que acompanha o produto.
Em alternativa, podera baixar os documentos atuais a partir do site de Internet.
Internet: http://www.leuze.com/rotoscan
Para uma viséo geral dos documentos igualmente validos (ver capitulo 1.1 ,Documentacéo aplicavel”).

% Antes de trabalhar com o sensor de seguranca, leia e observe por completo todos os documentos que
afetem sua atividade.

O  Para facilitar a leitura e o0 manejo dos documentos, imprima os trechos dos textos que forem
Tl  mais relevantes.

Utilizag&o prevista

O sensor de segurancga tem por missdo proteger pessoas has zonas de perigo ou nos pontos de perigo
da maquina, bem como proteger objetos e partes da maquina contra situagdes perigosas ocasionadas
por colisbes.

O sensor de seguranca pode ser usado somente apos ter sido selecionado de acordo com 0s manuais
validos, as regras e prescri¢cdes pertinentes relativas a protecao e seguranca no trabalho, bem como as
regras e prescri¢cdes reconhecidas no dominio da seguranca, e, depois de ter sido montado na maquina
e comissionado por uma pessoa capacitada.

O sensor de seguranga tem de ser integrado no sistema de comando elétrico da maquina, de modo a que
seja possivel ativar a funcdo de seguranca capaz de interromper ou anular, de uma forma segura, um
processo perigoso, antes de as pessoas estarem efetivamente em perigo.

Se a maquina nao permitir uma interrupcdo do movimento perigoso em qualquer altura do ciclo de
trabalho, vocé ndo devera montar o sensor de seguranca. Nao utilize o sensor de seguranca, por ex., em
uma prensa com acoplamento positivo.

Pessoa capacitada

E considerado capacitado todo aquele que

« em virtude de sua formacao e experiéncia, possui conhecimentos e aptiddes suficientes para operar
a maquina, usar o software de configuracao e diagndstico, e ainda inspecionar o sensor de seguran-
¢a, e que 0s comprovou na pratica,

 esta familiarizado com as regras e os regulamentos de protecdo e seguranca no trabalho pertinen-
tes e com as regras reconhecidas no dominio da seguranca, sendo capaz de avaliar as condi¢des
de seguranga da maquina,

» recebeu instrucdo com relacdo ao manejo da maquina e regras de seguranca,
leu e entendeu o respectivo manual do sensor de seguranca e o manual de instrug8es da maquina,
« foi incumbido da inspecdes do sensor de seguranca pelo responsavel pela seguranca da maquina.

Leuze electronic RS4 8
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2.3

2.4

2.5

Responsabilidade pela seguranca

O fabricante e a entidade operadora da maquina sdo os responsaveis pela utilizacdo segura do sensor
de seguranga e pelo cumprimento dos regulamentos e linhas diretrizes validos no pais de utilizacéo.

O fabricante da maquina é responsavel pelo(a):
* construgdo segura da maquina
» implementacédo segura do sensor de seguranca
« fornecimento de todas as informacd@es relevantes a entidade operadora
» cumprimento de todas prescri¢des e linhas diretrizes para a colocacdo da maquina em funciona-
mento de uma forma segura
A entidade operadora da maquina é responsavel pelo(a):
* instrucéo dos operadores
» manutencgdo do funcionamento seguro da maquina
« cumprimento de todas as prescri¢des e linhas diretrizes relativas a protecédo e seguranca no traba-
lho
Senhas

Se os pardmetros forem configurados de forma incorreta no sensor de seguranga poderdo ocorrer
acidentes graves. Por esse motivo, a configuracdo do sensor de seguranga esta protegida por senhas.

% Assegure-se de que as senhas séo guardadas em local fechado a chave pelo responséavel pela segu-
rancga.

% O responsavel pela seguranga da maquina tem de providenciar no sentido de que a pessoa capacitada
possa inspecionar e efetuar seu trabalho normalmente com a maquina e com o sensor de seguranca.

Laser

O sensor de seguranca corresponde a classe de laser 1. Nao é necessario adotar medidas extraordinarias
de protecédo contra a radiacéo laser (seguro para os olhos).

Laser Klasse 1

Laser Class 1
Laser de Classe 1

% Respeite as disposicdes legais, nomeadamente as locais, relativas a operacéo de sistemas laser.

Manejo do sensor de seguranca
% Atenda as condicdes ambientais permitidas para o armazenamento e a operacéo.

Vidro frontal e vidros difusores

O vidro frontal e os vidros difusores do sensor de seguranca tém de ser montados da forma correta e ndo
podem estar sujos nem danificados.

% Evite tocar com os dedos no vidro frontal e nos vidros difusores.

% Limpe imediatamente os vidros, caso eles estejam sujos, seguindo, para tal, as instruges deste manu-
al.

% Troque imediatamente os vidros que estiverem danificados, seguindo, para tal, as instrugées deste
manual.

Cabo parafusado

Qualquer manejo improprio pode causar danos no sensor de seguranca, fazendo com que os sinais rele-
vantes em termos de seguranca deixem de ser transmitidos. O grau de protecéo IP do sensor de segu-
ranca so estara garantido com as capas de cobertura dos conectores parafusadas.

% Opere, transporte e armazene o sensor de seguran¢ca somente com o cabo de controle (X1) parafusado
e com o cabo do PC (X2) ou o conector falso (X2).
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2.6

2.7

Limites de utilizag&o

Somente em espacos fechados

O sensor de seguranca ndo é adequado para ser utilizado ao ar livre ou exposto a fortes variagdes
de temperatura. A umidade, a 4gua de condensacéo e outras influéncias atmosféricas podem afetar a
funcéo de protecéo.

% Utilize o sensor de seguranga apenas em espacos fechados.

% Preste atengdo a todos os dados técnicos e condi¢cdes ambientais.

Apenas para uso industrial

O sensor de seguranga nao € adequado para areas residenciais, pelo fato de poder causar perturba-
¢Oes radioelétricas.

% Utilize o sensor de seguranga apenas em ambiente industrial.

Nao usar em veiculos com motor de combustao

O sensor de seguranca ndo € adequado para ser utilizado em veiculos com motor de combustéo,
porque o alternador ou o sistema de ignigdo podem causar perturbacdes eletromagnéticas.

& Utilize o sensor de seguranca apenas em veiculos sem motor de combustéo.

N&o alterar o sensor de seguranga

O sensor de seguranca ndo pode ser alterado na sua estrutura, pois, se assim néo for, deixa de estar
garantida a sua fungéo de protecao. Além disso, em caso de modificagdes no sensor de seguranga, quais-
quer direitos de garantia diante do fabricante do sensor de seguranca vencem imediatamente.

Vida atil T,, de acordo com a norma ISO 13849-1: 2006
As inscri¢cdes PL e PFH, do sensor de seguranga dizem respeito a uma vida util T,, de 20 anos.
Consertos ou substituicao de pecas deterioradas nao prolongam a vida til.

Limites da funcéo de protecéo

O sensor de seguranga ndo protege contra:
» Pecas que saiam projetadas da maquina
« Jatos de liquidos
» Gases e vapores
» Radiacédo

Assegurar a disponibilidade do sensor de seguranca

Vapores, fumo, poeira, particulas

Os vapores, o fumo, a poeira e todas as particulas em suspenséao no ar visiveis a olho nu podem provocar
um desligamento inesperado da maquina. Por causa disso, os utilizadores podem se sentir tentados a
contornar os dispositivos de seguranca.

% Na&o utilize o sensor de seguranga em ambientes onde aparegam fortes concentrages de vapores,
fumo, poeira e outras particulas visiveis a olho nu ao nivel da trajetéria dos raios.
Eliminar luzes parasita

As fontes de luz podem prejudicar a disponibilidade. Se consideram fontes de luz parasita:
* Luz infravermelha
* Luz fluorescente
 Luz estroboscdpica
% Assegure-se de que ndo existem fontes de luz parasita ao nivel da trajetéria dos raios.
% Evite ter superficies espelhadas ao nivel da trajetéria dos raios.
% Considere eventualmente uma distancia de seguranga adicional em relagdo a area de protecéo.

% Tome todas as medidas complementares que permitam garantir que feixes luminosos que resultem de
uma utilizacéo especifica ndo prejudicam a operagédo do sensor de seguranca.
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Eliminar obstaculos da area de protecao

% N&o coloque diante da area supervisionada pelo sensor de seguranga mais materiais que funcionem
como janela.

2.8 Transmissdo de informacdes a entidade operadora da maquina

O fabricante da maquina tem o dever de informar a entidade operadora da maquina, de uma forma abran-
gente e clara, relativamente a todas as medidas indispensaveis para a operagéo segura da maquina com
o sensor de seguranca. Incluem-se aqui, entre outras, também a transmissao de informacdes retiradas
deste manual Uteis a entidade operadora.

O tipo e o conteudo das informac¢ces ndo podem, todavia, conduzir a a¢cdes que coloquem em risco a
seguranca dos utilizadores.

Chaves de seguranca, ferramentas especiais e senhas deverdo ficar eventualmente sob o controle de
uma ou mais pessoas responsaveis ou autorizadas.

2.9 Exoneragéo de responsabilidade
A Leuze electronic GmbH + Co. KG nao é responsavel nos seguintes casos:

« utilizac&o incorreta do sensor de seguranca.

e ndo cumprimento das instru¢des de seguranca.

+ aplicagGes erradas, previsiveis com bom senso, nao foram consideradas.

* montagem e ligacao elétrica realizadas inadequadamente.

» falta de inspecao do bom funcionamento, ver capitulo 11 ,Inspecionar”.

» modificacbes (por ex. estruturais, elétricas) efetuadas no sensor de seguranca.
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3 Descricao do aparelho

O sensor de seguranca ROTOSCAN RS4 é um scanner de seguranca a laser éptico, de medicao bidi-
mensional.

O sensor de seguranca envia periodicamente pulsos luminosos através de um defletor rotativo. Os pulsos
luminosos séo refletidos por obstaculos, por ex. pessoas, e depois recebidos novamente pelo sensor de
seguranca e avaliados. Com base no tempo de propagacédo da luz e no angulo atual do defletor, o sensor
de seguranca calcula a posicdo exata do obstaculo. Caso o obstaculo se encontre dentro de um raio
previamente definido, designado por area de protecdo, o sensor de seguranca executa uma funcéo de
chaveamento orientada a seguranca. Ele desliga as saidas de comutacao de seguranca.

Somente quando a area de protegdo volta a ficar desimpedida € que o sensor de seguranga repde a
funcao de chaveamento orientada a seguranga, consoante o modo de operagao, apos a confirmacéo ou
automaticamente.

O sensor de seguranca consegue detectar pessoas inclusive quando elas vestem roupas bastante
escuras, as quais tipicamente possuem um baixo fator de reflectancia.

1234

llustracdo 3.1: Areas de deteccdo do sensor de seguranca

Pos. Nomenclatura Observacéao
1 Area de aviso configurada Exemplo

2 Area de protecdo configurada Exemplo

3 Objeto (pessoa) dentro da area de protecao Exemplo

4 Sensor de seguranca

a Deteccao maxima dos valores medidos 50 m

d Expanséo configuravel das areas de aviso e protecdo | -5°

e Expanséo configuravel das areas de aviso e protecao | +5°

SF Area de protecdo maxima

WF Area de aviso maxima
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3.1 Vistageral dos aparelhos

Iy

3
4
‘) W °
- 1
( N

Interface X1 para comando da maquina, com capa protetora
Interface X2 para PC/notebook, com capa protetora
Indicacéo de status

Vidros difusores

Vidro frontal

llustracdo 3.2: Visdo geral do sensor de seguranca

A~ WONPEF

3.2 Elementos indicadores

Indicacdo de status
O status do sensor de seguranca é indicado através de cinco diodos luminosos existentes na parte frontal.
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llustracdo 3.3: Indicacdes de status
Tabela 3.1: Significado dos diodos luminosos
LED Significado
E@ko 1, verde | aceso A funcéo do sensor esta ativa, a area de protecao ativa esta
livre.
pisca com 2 Hz Erro nas entradas de controle do par de areas.
pisca com 4 Hz MotionMonitoring detectou um erro.
f 2, amarelo| aceso A &rea de aviso ativa estd ocupada.
pisca com 2 Hz O vidro frontal esta sujo.
pisca com 4 Hz A configuracdo do ConfigPlug ndo é compativel com o sen-
sor de seguranca.
3, verme- | aceso As saidas de comutacao de seguranca (OSSD 1 e 2) estédo
,Wb lho desligadas.
B
4,verde | aceso As saidas de comutacao de seguranca (OSSD 1 e 2) estédo
E@k ligadas.
[—
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LED Significado
A 5, amarelo| aceso Bloqueio de partida/nova partida bloqueado.
(1)
pisca com 2 Hz O vidro frontal esta sujo.
pisca com 4 Hz Avaria
o=

3.3  Sistema de montagem (op¢ao)

O sistema de montagem simplifica a montagem e a orientacdo do sensor de seguranca. O sistema de
montagem é fornecido como acessario (ver capitulo 17.1 ,Acessoérios disponiveis®).

3.4  ConfigPlug (opcéo)

O ConfigPlug facilita a substituicdo do sensor de seguranca. Ele memoriza a configuracdo, durante a
configuracdo com o PC, e transmite-a automaticamente, em caso de troca de dispositivo, para o disposi-
tivo de substituicdo. O ConfigPlug é fornecido como acessorio (ver capitulo 17.1 ,,Acessorios disponi-
veis").

Leuze electronic RS4 15



A Leuze electronic Funcdes

4.1

41.1

41.2

4.2

4.3

Funcdes

As funcdes do sensor de seguranca tém de ser compatibilizadas com a aplicacdo em questdo e com 0s
respectivos requisitos de seguranca. Vocé pode ativar e desativar as funcfes, bem como ajusta-las com
parametros (listagem de todos os parametros do sensor de seguranca (ver capitulo 9 ,Parametros”). Vocé
configura as funcées com a ajuda do software de diagnéstico e configuracdo RS4soft.

Bloqueio de partida/nova partida

O bloqueio de partida/nova partida é formado por duas fungdes:
 Bloqueio de partida
 Bloqueio de nova partida

Utilizar o bloqueio de partida/nova partida

% Além do sensor de seguranga, tera de instalar também a tecla de partida/nova partida. Esta tecla de
partida/nova partida permite ao operador colocar a maquina em funcionamento.

% Posicione a tecla de partida/nova partida fora da zona de perigo, de maneira a impossibilitar a sua uti-
lizacdo a partir da area de protecéo e da zona de perigo. Desta posicdo, devera ser possivel ao opera-
dor observar toda a zona de perigo.

% Identifique a area a ser liberada na tecla de partida/nova partida, de uma forma gue seja facilmente
compreensivel.

% Antes de apertar a tecla de partida/nova partida, assegure-se de que ndo existe ninguém dentro da
zona de perigo.

Bloqueio de partida

A funcéo Bloqueio de partida impede, que a maquina entre automaticamente em funcionamento, depois
de ser ligada ou depois de repor a tenséo de alimentacao.

A mégquina s6 se coloca em marcha depois que vocé apertar a tecla de partida/nova partida.

Bloqueio de nova partida

A funcéo Bloqueio de nova partida impede, que a maquina entre automaticamente em funcionamento,
assim que a area de protecdao voltar a ficar livre. A funcao Blogueio de nova partida inclui sempre a funcao
Bloqueio de partida.

A maquina s6 se recoloca em marcha depois que vocé apertar a tecla de partida/nova partida.

Teste de partida

A funcéo Teste de partida obriga o operador a violar a area de protecao uma vez, por ex. com uma vareta
de teste, depois que 0 sensor de seguranca se iniciar. Apenas apos isso é que é possivel dar partida a
maquina.

Utilizar o teste de partida

Se optar por combinar a fungéo Teste de partida com a fungdo Nova partida automética, o teste de partida
funciona como sinal de partida/nova partida automética.

Partida/Nova partida automatica

A maquina se inicia automaticamente assim que € ligada ou que a tensao de alimentacdo é reposta, e
quando a area de protecao voltar a ficar livre.

Utilizar a partida/nova partida automatica

Vocé pode utilizar a fungao Partida/Nova partida automatica com os seguintes pressupostos:

A funcéo Bloqueio de partida/nova partida é aceita por um componente a jusante orientado a segu-
ranca do controlador l6gico programavel de uma maquina.
ou

» N&o é possivel evitar a area de protegéo efetiva, passando por tras ou ao lado.
% Providencie um meio 6ptico e/ou acustico de aviso de partida.
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43.1

4.3.2

4.4

4.5

Partida automatica

A fungdo Partida automatica inicia a maquina automaticamente, assim que a tensdo de alimentacao
estiver presente.

Nova partida automatica

A funcao Nova partida automatica inicia a maquina automaticamente, assim que a area de protecao voltar
a ficar livre.

Supresséo de poeiras

A funcdo Supressao de poeiras contribui para aumentar a disponibilidade do sensor de seguranca, na
medida em que faz com que este ignore a presenca de pequenas particulas no ar, por ex. cavacos ou
insetos.

Desative a fungdo de supressdo de poeiras somente quando o sensor de seguranca de sua aplicagédo
tiver de detectar, junto a pessoas, pequenos objetos projetados a uma velocidade extremamente elevada.

Se o0 sensor de seguranca for utilizado para a protecado movel do acesso de sistemas de transporte nao
tripulados a zonas de perigo, é necessario selecionar a faixa de velocidade do seu veiculo para otimizar
a supressao de poeiras.

Comutacdo de pares de areas

O sensor de segurancga possui quatro ou oito pares de areas. Em qualquer altura é possivel alternar entre
os pares de areas, desde que a situacdo operativa o permita.

Durante o processo de comutagdo, o sensor de seguranca monitora o par de areas ativado antes da
comutacéo até ser inequivocamente ativado um novo. Utilize a comutacao de pares de areas sempre que
a zona de perigo variar em funcéo da atividade da maquina ou da condig&o operativa, por ex. no caso dos
sistemas de transporte nao tripulados (FTS), a fim de controlar a comutacdo da area de protegéo para
movimentacdo a direito e movimentacdo em curva.

Caso as regras para a comutacédo de pares de areas sejam desrespeitadas, 0 sensor de seguranga acusa
a existéncia de uma avaria e a maquina para.

Utilizar a comutacédo de pares de areas

Os pares de areas podem ser configurados e comutados conforme os diferentes requisitos. A comutacao
é realizada através das entradas de controle correspondentes na interface X1.

As regras da comutagdo dependem da quantidade e do nimero de pares de areas selecionados. O par
de areas ativado tem de estar conforme com cada modo de operagcao. O momento da comutagéo tem de
estar conforme com a avaliagcdo de riscos da maquina. Considere a distancia de frenagem, os tempos de
resposta e de retardamento, por ex. devido a areas de protecao sobrepostas.

Caso as regras nao sejam respeitadas, 0 sensor de seguranca passa para a condicdo de avaria passados
40 ms. O LED verde 1 pisca com 2 Hz.

A comutacédo de quatro pares de areas é regida pelas seguintes regras:

» Primeiramente, o controlador légico programavel tem de acrescentar um novo par de areas, antes
de ser desativado o que até entdo se encontrava ativo.

» A comutacao tem de ocorrer dentro de 1 s. Durante o tempo de comutagao, ambos os pares de are-
as sédo monitorados.

» Durante a comutacéo, nunca poderdo ser desativados todos os pares de areas.

» O processo de comutacao realizado pelo controlador l6gico programavel tem de ser coerente com a
configuracao do sensor de seguranga. Esta configuracéo é estabelecida pelo software de diagnoésti-
co e configuracéo.
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Tabela 4.1: Circuito das entradas de controle FP1 a FP4 em caso de ativacdo dos pares de areas 1
as
Par de areas Entrada de comando Descricao
FP1 |FP2 |FP3 |FP4
1 1 0 0 0 O par de areas 1 esta ativo
2 0 1 0 0 O par de areas 2 esta ativo
3 0 0 1 0 O par de areas 3 esta ativo
4 0 0 0 1 O par de areas 4 esta ativo

A comutacdo de oito pares de areas € regida pelas seguintes regras:

» A comutacao tem de ocorrer, no max., passados 40 ms, ou seja, apés 40 ms, tem de estar presente
uma ligacdo de entrada valida e estavel. Durante o tempo de comutagéo, o par de areas antigo é
monitorado. O novo par de areas passa a ser monitorado, no max., apos 80 ms.

» O processo de comutacao realizado pelo controlador I6gico programavel tem de ser coerente com a
configuracao do sensor de seguranca. Esta configuracdo é estabelecida pelo software de diagnosti-
co e configuracao.

Tabela 4.2: Circuito das entradas de controle FP1 a FP4 em caso de ativagao dos pares de areas 1
a8
Par de areas Entrada de comando Descricéo
FP1 FP2 FP3 FP4

1 1 0 0 0 O par de areas 1 esta ativo
2 0 1 0 0 O par de areas 2 esta ativo
3 0 0 1 0 O par de areas 3 esta ativo
4 0 0 0 1 O par de éareas 4 esta ativo
5 1 1 1 0 O par de areas 5 esta ativo
6 1 1 0 1 O par de areas 6 esta ativo
7 1 0 1 1 O par de areas 7 esta ativo
8 0 1 1 1 O par de areas 8 esta ativo

A ATENCAO

A comutacdo para o par de areas 8 desativa a funcao de monitoramento

Deixa de ser monitorada uma area de protecéo, as saidas de seguranca (OSSDs) permanecem cons-
tantemente ativas.

% Nunca inicie o sensor de seguranga com o par de areas 8.

% Utilize o par de areas 8 unicamente quando néo existir perigo algum para as pessoas presentes, por
ex., no caso de veiculos em marcha lenta e marcha de retrocesso, na zona das posicdes de carrega-
mento ou de parqueamento ou durante os ciclos da maquina nos quais nao exista qualquer perigo
para os operadores.
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4.6

4.7

Monitoramento do contorno de referéncia

A funcdo Monitoramento do contorno de referéncia impede que ocorra um desajuste acidental e uma
manipulagdo propositada do sensor de segurang¢a: quando uma area de protecdo possui uma zona com
contorno de referéncia, o sensor de seguranga monitora nao apenas as violagbes da area de protecao,
mas também a conformidade do contorno envolvente com o contorno de referéncia definido. Se os
valores medidos do contorno envolvente divergirem do contorno de referéncia definido mais do que o
correspondente a zona de tolerancia, ou seja, quando nédo for detectada qualquer na zona com contorno
de referéncia, o sensor de seguranca desativa-se e as saidas de comutagdo de seguranca (OSSDs)
passam para a condicéo de Desligado. A funcéo Contorno de referéncia é ativada em conjunto com a defi-
nicdo dos limites da area de protecgéo.

MotionMonitoring

A funcao MotionMonitoring apoia vocé na configuracdo do sensor de seguranca da aplicacdo para a
protecdo movel do acesso a zonas de perigo, no caso de carros de deslocamento, e monitora, durante a
viagem do carro de deslocamento, se o controlador Iégico programavel escolheu a area de protecao mais
adequada para a situacdo operativa em questéo.

A partir de seus valores medidos internos, o sensor de seguranca calcula a velocidade instantanea do
carro de deslocamento, comparando esse valor com a velocidade que se encontra parametrizada na
matriz de velocidade do sensor de seguranca para a area de protecdo. Esta funcdo de controle do Motio-
nMonitoring conduz ao seguinte comportamento:

» Quando a velocidade € superior a que foi especificada para a area de protecao, o sensor de segu-
ranca corrige, passando para a area de protecdo acima. Se for necessaria uma segunda correcao,
no caso de uma viagem ainda mais rapida, o sensor de seguranca para o carro de deslocamento.

» Se a velocidade maxima for excedida, o sensor de seguranca para imediatamente o carro de deslo-
camento.

Na funcdo MotionMonitoring encontram-se integradas outras duas fungées, as quais estao atribuidas em
definitivo aos pares de areas 7 e 8:

 Bloqueio de continuagdo do movimento, par de areas 7
» Marcha lenta e marcha de retrocesso, par de areas 8

Bloqueio de continuacdo do movimento

A funcdo Bloqueio de continuacdo do movimento impede que o carro de deslocamento se mova,
enquanto o par de areas 7 estiver ativo. O sensor de seguranca desliga as saidas de comutacéo de segu-
ranca no par de areas 7. Quando o controlador l6gico programavel comuta para outra area de protecéao,
o carro de deslocamento pode retomar 0 movimento.

Marcha lenta e marcha de retrocesso

Se um carro de deslocamento se destinar a viajar para a frente e para tras, estd montado um sensor de
seguranca em ambos os sentidos de movimentacéo. A funcdo Marcha lenta e marcha de retrocesso desa-
tiva o0 sensor de seguranca, que se encontra huma posi¢do oposta ao sentido de movimentagéo atual.
Este sensor de seguranca monitora apenas a velocidade e o sentido de movimento, ndo sendo supervi-
sionada qualquer area de aviso e protecao; as saidas de comutac¢ao de seguranga permanecem na condi-
¢do Ligado. A velocidade maxima em marcha lenta corresponde a 100 mm/s. Caso o carro de
deslocamento se movimente a mais de 100 mm/s, o sensor de seguranca desliga as saidas de comuta-
¢do de seguranca e para o carro de deslocamento. A fungdo Marcha lenta € usada para efetuar uma apro-
ximagdo do carro de deslocamento até uma distancia minima das estagGes de carga e descarga.

Utilizar o MotionMonitoring

Requisitos para se utilizar a funcdo MotionMonitoring:
 Carro de deslocamento (FTS) com movimento linear
» Comprimento do trajeto max. 50 m

Trajeto delimitado em ambas as extremidades por parede ou barreira
E possivel a passagem de transeuntes pelo trajeto, dado que o sensor de seguranca os detecta e
exclui do calculo

Velocidade do carro de deslocamento 6 m/s
» Somente um carro de deslocamento por trecho
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% Na configuracédo, indique na matriz de velocidade os niveis de velocidade do FTS e a distancia de fre-
nagem a velocidade maxima.

O software faz a interpolacao das distancias de frenagem faltantes e define automaticamente as areas
de aviso e protecao.

O software de diagnéstico e configuragdo mostra em uma janela de didlogo propria, quando do primeiro
comissionamento, os valores medidos calculados para a velocidade e a distancia, bem como o status do
monitoramento da velocidade.

Notas sobre o comissionamento de um sensor de seguranca com a funcdo MotionMonitoring (ver
capitulo 10 ,Entrada em operacao®).

Sequéncia de operacbes

A area de protecdo ativada pelo controlador I6gico programavel do veiculo - especificada através do
contorno da area de protecao e pela velocidade de marcha - € monitorada pelo sensor de seguranca, a
fim de identificar uma eventual violacéo e ultrapassagem da velocidade de marcha!

As etapas seguintes descrevem a sequéncia fundamental de operacdes da funcdo MotionMonitoring:

O controlador I6gico programavel do veiculo ativa nas entradas de controle do sensor de seguranca,
através de 4 saidas padréo, a area de protecao mais adequada a situacdo operativa:

« area de protecao reduzida para um movimento lento

e area de protecdo média para um movimento moderado
« area de protecdo grande para um movimento rapido

e SF8 para a marcha de retrocesso

» O sensor de seguranga monitora esta area de protecao e desliga em caso de violagado.

» Quando a area de protecdo se encontra livre, o sensor de seguranca detecta a velocidade de mar-
cha instantanea e o sentido de movimentacao.

» A velocidade de marcha e o sentido de movimentacdo sdo comparados com os dados parametriza-
dos na matriz de velocidade.

» Caso haja concordancia, a velocidade medida é inferior a parametrizada, o sistema completo fun-
ciona corretamente e o sensor de seguranca ativa a saida de alarme 2.

» Caso a velocidade medida seja superior a parametrizada, o sensor de segurancga presume a exis-
téncia de um erro no sistema e desativa a saida de alarme 2.

Caso haja erros, seguem-se dois niveis de escalamento:

« Durante um curto periodo (5 s), a area de protecgéo € corrigida, através do monitoramento auto-
matico por parte do sensor de seguranca da area maior seguinte.

» Se a velocidade continuar aumentando ou se a velocidade maxima for excedida, o sensor de
seguranca desliga as saidas de comutacéo de seguranca; ap0s isso € registrada uma ocorréncia
na lista de diagnostico.
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5.1

Aplicagdes

Os capitulos seguintes descrevem as principais possibilidades de aplicacdo do sensor de seguranca.
Para configurar e montar corretamente o sensor de seguranca para a respectiva aplicagéo (ver capitulo 6
.Montagem®).

Protecado estacionaria do acesso a zonas de perigo

A protecdo estacionaria do acesso a zonas de perigo permite proteger, em uma ampla area, as pessoas
que se encontram junto a maquinas, que, na medida do possivel, deverao permanecer acessiveis. O
sensor de seguranca € utilizado como dispositivo de prote¢éo ativador de parada e detector de presenca.
A area de prote¢do do sensor de seguranca esta orientada no plano horizontal antes do ponto de perigo
da maquina ou instalagéo.

Vocé também poderéa usar a fungéo de protecéo estacionaria do acesso a zonas de perigo quando for
necessario proteger areas ocultas sob a maquina ou na retaguarda desta.

1 2 1

6 4 5 3

Dispositivo de comando de parada de emergéncia e tecla de partida/nova partida
Sensor de seguranca

Area de protecéo 2, ativada

Area de protecdo 1, desativada

Area de aviso 2, ativada

Area de aviso 1, desativada

OO WN PR

llustracdo 5.1: Prote¢éo estacionéaria do acesso a zonas de perigo com duas areas de trabalho alternan-
tes
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5.2  Protecdo estacionaria do acesso a pontos de perigo

Sempre que as pessoas tenham de trabalhar junto do ponto de perigo, é necessario usar protecao para
as maos ou para os bragos. O sensor de seguranca €é utilizado como dispositivo de protecéo ativador de
parada e detector de presenca. A area de protecdo do sensor de seguranca esta orientada no plano
vertical antes do ponto de perigo da maquina ou instalagdo. No caso das areas de protecdo de menor
dimenséo, o sensor de seguranca oferece a alta resolucdo necessaria para o efeito. A protecao para os
dedos é assegurada através de uma distancia de seguranga suficiente em relagdo ao ponto de perigo.

3 4 2 3

Sensor de seguranga

Contornos de referéncia das duas areas de protecéo

Dispositivo de comando de parada de emergéncia e tecla de partida/nova partida
Area de protecdo 1, ativada

Area de protecdo 2, desativada

llustracdo 5.2: Protecéo estaciondaria do acesso a pontos de perigo com comutacao da area de protegéo

O~ wWNBEF
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5.3  Protecéo estacionaria do acesso

A protecéo estacionaria do acesso protege as pessoas que entrem em uma zona de perigo. A area de
protecdo do sensor de segurancga orientada no plano vertical detecta a entrada de uma pessoa. Uma
barra lateral e o proprio chao funcionam como contorno de referéncia para o0 monitoramento da posi¢édo
da area de protecéo. Contrariamente a protegdo de acesso a zonas de perigo, o sensor de seguranca
deixa de detectar a presenc¢a de uma pessoa dentro da zona de perigo depois de esta entrar nela. Por
esse motivo, a funcéo Bloqueio de partida/nova partida é indispensavel para a protecao de acesso.

Sensor de seguranga

Contorno de referéncia da area de protegéo

Dispositivo de comando de parada de emergéncia e tecla de partida/nova partida
Area de protecdo

A OWNPE

llustragdo 5.3: Protegdo estacionéria do acesso
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5.4  Protecdo movel do acesso a zonas de perigo

A protecdo movel do acesso a zonas de perigo protege as pessoas que se encontrem no trajeto de um
sistema de transporte néo tripulado. A distancia entre a borda dianteira da area de protecao e a dianteira
do veiculo tem de ser superior a distancia de imobilizacdo do veiculo a velocidade escolhida e com a
carga maxima. Um controlador l6gico programavel seguro escolhe a area de prote¢édo em funcgao da velo-
cidade, podendo ativar areas de protecdo horizontais laterais para a movimentagdo em curva.

4 1 2

Area de protecgdo 1 para marcha para a frente, ativada

Area de aviso 1 para marcha para a frente, ativada

Area de protecdo 2 para movimentacdo em curva a esquerda, desativada
Area de protegdo 3 para movimentagdo em curva a direita, desativada

llustracdo 5.4: Protec¢@o moével do acesso a zonas de perigo

A WNPE
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5.5 Protecdo movel lateral

A protecdo movel lateral protege as pessoas e 0s objetos que se encontrem préximo a via de circulagao
do veiculo. Esta aplicacéo é utilizada nas situagGes em que transportadores de rolos dispostos muito
embaixo impegam a passagem desimpedida por areas de protecéo horizontais, salientes para os lados.
Os sensores de seguranca estdo localizados de lado e as areas de protecdo estejam dispostas na
vertical, ligeiramente enviesadas. A posicao das bordas dianteiras das areas de protec¢éo laterais orienta-
se pela posicao da borda dianteira da area de protecéo horizontal.

4

Par de areas de aviso e protecdo para marcha para a frente, ativado

Par de areas de aviso e protecdo para marcha de retrocesso, desativado
Par de areas de aviso e protecdo para protecéo do lado direito, ativado
Par de areas de aviso e protecéo para protecéo do lado esquerdo, ativado

llustracdo 5.5: Protec¢@o movel lateral em carros de deslocamento

A WNPE
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6 Montagem

6.1 Notas basicas

A funcéo de protecéo do sensor de seguranca s6 estara assegurada se a disposi¢do dos equipamentos,
a configuracao, o dimensionamento das areas de protecdo e a montagem forem adequadas para a apli-
cacdo em questéo.

Os trabalhos de montagem deverdo ser executados somente por pessoas capacitadas, respeitando as
normas pertinentes e o conteddo deste manual. Depois de terminar a montagem, € necessario inspe-
ciona-la minuciosamente.

% Cumpra as normas e regulamentos especificos validos para a maquina.

Modo de procedimento bésico
% Escolha o tipo de dispositivo que seja adequado para a aplicagéo.

Aplicacédo Tipo de dispo- | Resolugcdo | Instru¢c6es de montagem e
sitivo configuracéo

Protecéo estacionaria do acesso a RS4-x RS4-xE | 50 - 70 mm | ver capitulo 6.3 ,Protecao

zonas de perigo estacionaria do acesso a

zonas de perigo*

Protecédo estacionaria do acesso a RS4-xE 30 -40 mm | ver capitulo 6.4 ,Protecao
zonas de perigo estacionaria do acesso a
pontos de perigo“

Protecédo estacionaria do acesso RS4-xE 150 mm ver capitulo 6.5 ,Protecao
estacionéria do acesso"

Protecdo movel do acesso a zonas de | RS4-x RS4-xM | 70 mm ver capitulo 6.6 ,Protecéo
perigo de sistemas de transporte ndo movel do acesso de sistemas
tripulados de transporte nao tripulados

a zonas de perigo*

Protecdo movel lateral de sistemas de | RS4-x 150mm ver capitulo 6.7 ,Protecéo
transporte nao tripulados movel lateral de sistemas de
transporte néao tripulados*”

% Determine o local de montagem.
% Escolha se pretende instalar o sensor de seguranga com ou sem sistema de montagem.

% Quando da montagem, utilize os quatro parafusos M5 fornecidos ou outros parafusos semelhantes,
desde que tenham 5 mm de didmetro, e assegure-se de que o peso dos elementos ou da estrutura de
montagem &, no minimo, quatro vezes superior ao peso do dispositivo com ou sem sistema de monta-
gem.

% Determine a dimenséo da area de protecdo com base no local de montagem, nas distancias de segu-
rancga calculadas e nos valores de tolerancia.

% Determine o modo de operagédo da partida/nova partida, requerido pela aplicacéo.

% Se utilizar o bloqueio de partida/nova partida, determine o local para instalar a tecla de partida/nova
partida.

% Determine a condicdo para a comutagéo de pares de areas, caso iSso seja hecessario.
% Configure o sensor de seguranga com o software de diagndstico e configuracéo.

No software de diagnéstico e configuracao estéo ja predefinidos para a aplicacéo diversos parametros,
relevantes também do ponto de vista da seguranca. Se possivel, utilize estes valores predefinidos.

% Crie um documento de declaracéo de conformidade para a configuragédo do dispositivo e o dimensio-
namento das areas de protecdo. Esse documento tem de ser assinado pela pessoa responsavel pela
configuracao.

Junte esse documento a restante documentacdo da maquina.

% Monte revestimentos de protegdo ou estribos de protegdo adicionais caso o sensor de segurancga se
encontre em uma posi¢ao exposta.
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% Se existir o risco de que o sensor de seguranca poder vir a ser usado como meio auxiliar para subir,
monte uma cobertura mecanica adequada por cima do sensor de seguranca.

Tome cuidado para que partes da maquina, grelhas de protegdo ou coberturas ndo tapem o campo de
visdo do sensor de segurancga.

6.2 Indicagdes béasicas sobre o dimensionamento das areas de protecéo

% Dimensione uma area de protecédo suficientemente grande, de maneira a que o sinal de desligamento
do sensor de seguranca possa parar 0 movimento perigoso em tempo habil.

Caso tenham sido selecionadas vérias areas de protecao por causa da comutacdo de area, este pedido
vale para todas as areas de protecao.

As areas de protecdo com um raio inferior a 200 mm (campo préximo do sensor de seguranga) ndo sao
permitidas, estando, por isso, predefinidas como contorno minimo.

% Se ndo conseguir configurar uma area de protecdo de dimenséo suficiente, utilize medidas de protecéo
suplementares, como por ex., grelhas de protecéo.

% Assegure-se de que ndo existe a possibilidade de entrar por trds na area de protecdo no sentido da
zona de perigo.

% Tenha presente todos os tempos de retardo, por ex. tempo de resposta do sensor de seguranca, tempo
de resposta dos elementos de comando, tempos de frenagem ou tempos de parada da maquina ou do
sistema de transporte néo tripulado (FTS).

% Considere os tempos de retardo alterados, que podem surgir, por ex., em virtude da diminuicéo da efi-
cacia de frenagem.

% Tenha presente os efeitos de sombreamento, por ex. superficies e zonas por tras de objetos estaticos.
As pessoas que se encontrem na sombra destes objetos ndo serdo detectadas pelo sensor de segu-
ranca.

% Quando do dimensionamento das areas de protecéo, tenha presente a tolerancia lateral (ver capitulo 7
,Dados técnicos").

% Na&o utilize contornos da area de prote¢do em forma de agulha, pelo fato de estes nédo garantirem qual-
quer efeito protetor.

% Considere os valores de tolerancia necessarios para a aplicacéo.

6.2.1 Lidar com zonas ndo monitoradas

Por tras do sensor de seguranca encontra-se uma zona que ndo é monitorada pelo sensor de seguranca.
Podem também surgir zonas nao monitoradas, por ex., quando um sensor de seguranca € montado na
dianteira arredondada de um veiculo.

As zonas ndo monitoradas nao podem ser acessadas por tras.

ﬁz

3
1 Sensor de segurancga
2 Area de protegdo
3 Zona nao monitorada

llustracdo 6.1: Forma de area de protecdo, zonas nao monitoradas

% Impega o0 acesso a uma area ndo monitorada com revestimentos.
% Impega um acesso por tras abaixando o sensor de seguranc¢a para dentro do contorno da maquina.
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6.2.2

Abaixamento para dentro do contorno da maquina
Area de protecdo

Sensor de seguranga

Maquina

Cobertura mecénica

apbwnN -

llustracdo 6.2: Protecao contra acesso por tras através do abaixamento para dentro do contorno da mag-
uina

% Disponha uma cobertura mecéanica em posicéo enviesada sobre o sensor de seguranga, caso seja de
contar que o sensor de seguranca venha a ser usado como meio auxiliar para subir ou como superficie
de permanéncia.

Disposicao das areas de protecao em caso de sensores de seguranca adjacentes

O sensor de seguranca foi desenvolvido de maneira a excluir largamente a interferéncia mdtua causada
por diversos sensores de seguranca. Apesar disso, a existéncia de diversos sensores de seguranca adja-
centes pode levar a um aumento do tempo de resposta, caso as areas se sobreponham.

A ATENCAO

O tempo de resposta prolonga-se em caso de interferéncia mitua de sensores de seguranca
adjacentes

% Se ndo forem tomadas quaisquer medidas de protecdo contra interferéncia matua, considere, quando

do célculo da distancia de seguranca, um prolongamento do tempo de resposta em 40 ms.

% Providencie um resguardo, em caso de aplicacéo estacionaria.

O resguardo tem de ser, pelo menos, tdo alto quanto o vidro frontal do sensor de seguranca, devendo
ficar nivelado com a borda dianteira da carcaca.

Se previr a integracdo do resguardo ainda dentro da margem de abaixamento para dentro do contorno
da maquina, a resolugédo das areas de protecao ndo sera afetada em nenhum ponto transitavel.

Vocé ird necessitar de um resguardo do lado oposto, tanto no caso de alinhamento horizontal como de
um alinhamento vertical das areas de protecao.
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abrbownN R

llustracéo 6.3:

Ponto de perigo

Sensor de seguranca

Maquina com abaixamento para montagem do sensor
Areas de protecéo

Resguardo

O resguardo impede que sensores de seguranca dispostos lado a lado interfiram mutua-
mente

% Monte os sensores de seguranga com desfasamento vertical.

llustracéo 6.4:

_ 100 mm

Montagem com desfasamento vertical, alinhamento paralelo

% Monte os sensores de seguranga com alinhamento cruzado.

llustracéo 6.5:

[
_‘—\—\_\_ _'_,—I—_
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o
— —— 1081 mm

—~

Montagem adjacente, sem desfasamento vertical, alinhamento cruzado
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llustracdo 6.6: Montagem oposta, sem desfasamento vertical, alinhamento cruzado

Protecdo estacionaria do acesso a zonas de perigo

6.3

llustracdo 6.7: O sensor de seguranca assume a funcéo de dispositivo de protecdo ativador de parada
e, no caso de uma area de protecdo sem possibilidade de acesso por tras, também a fun-

cdo de detector de presenca
Procedimento
% Determine a altura do nivel da trajetéria dos raios.
% Calcule a distancia de seguranca requerida e determine os valores de tolerancia necessarios para a
%, Estabeleca os limites da area de protecéo e, eventualmente, também os limites da area de aviso.

sua aplicagéo.
% Configure a area de protegdo de maneira a que o desligamento das saidas de comutacéo de seguran-
¢a, em qualquer dos pontos acessaveis, ocorra com uma distancia minima D suficiente.

% Marque os limites da area de protecéo no chéo.
Podera verificar facilmente o sensor de seguranca ao longo desta marcacao.

RS4
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6.3.1 Alturado nivel da trajetdria dos raios

A altura minima do nivel da trajetéria dos raios depende da resolugcdo do sensor de seguranca. Para
captar uma perna humana € preciso ter ajustada uma resolugdo de 50 mm a altura do tornozelo, e uma
resolugéo de 70 mm a altura da barriga da perna (300 mm acima do ché&o).

llustracdo 6.8: Nivel da trajetéria dos raios junto aollustracdo 6.9: Nivel da trajetéria dos raios a
chéo, necesséria uma resolucao de 300 mm de altura, necessaria uma
50 mm resolucdo de 70 mm

Hyiy = 15-(d-50)

Huw Nivel da trajetéria dos raios mais baixo permitido a partir do nivel da superficie de permanéncia,
em mm

d Resolucdo do sensor de seguranca em mm
Hyax = 1000 mm
6.3.2 Distancia de seguranca S

A norma B ISO 13855/EN 999 descreve, da seguinte maneira, a formula genérica de calculo da distancia
de seguranca:

S=K- (T{+T,+T5+C

S Distancia de seguranca em mm
K velocidade de aproximacdo em mm/s
Para uma aproximacao paralela a uma area de protecéo orientada na horizontal: 1600 mm/s
T, Tempo de resposta do sensor de seguranca, em s
T, Tempo de resposta de uma interface de seguranca em s, caso seja utilizada
T, Periodo de retardamento da maquina mais tolerancia para deterioracdo em s
C Distancia adicional devido a possibilidade de transpassamento por cima, em mm
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6.3.3 Distancia adicional C devido a um possivel transpassamento por cima

Com esta distancia adicional C vocé consegue impedir que se alcance o ponto de perigo através de trans-
passamento por cima:

C =1200-0,4-H

H Altura do nivel da trajet6ria dos raios acima do chéo, em
mm

Cun =850 mm
Husx = 1000 mm

llustracdo 6.10: Nivel da trajetéria dos raiosllustragéo 6.11: Nivel da trajetéria dos raios H = 875
H =300 mm, C = 1080 mm mm até 1000 mm, C = 850 mm

6.3.4 Tempo de resposta, periodo de retardamento da maquina

A cada 40 ms o espelho de rotacédo do sensor de seguranca gira uma vez em torno de seu proprio eixo.
Uma volta corresponde a um escaneamento. Para que as saidas de comutacdo de seguranca se desa-
tivem, devera haver, pelo menos, dois escaneamentos seguidos interrompidos. O tempo minimo de
resposta do sensor de seguranca é entdo de 80 ms.

Se pretender incrementar a disponibilidade do sensor de seguranca em um ambiente contendo particulas
finas, aumente a quantidade de escaneamentos interrompidos, apds o que as saidas de comutacao de
seguranca sao desativadas. O tempo de resposta T, aumenta 40 ms com cada escaneamento adicional.
Com K = 1600 mm/s, a distancia de seguranca diminui 64 mm por cada escaneamento adicional.

% Escolha um tempo de resposta T, de, pelo menos, 120 ms ou mais.

% Se utilizar uma interface de seguranca, consulte nos dados técnicos da interface de segurancga qual o
tempo de resposta T, aplicavel.

% Apure o periodo de retardamento T, da maquina/instalacéo.

Se nao houver quaisquer dados disponiveis, podera pedir a Leuze electronic para efetuar medicdes
(ver capitulo 16 ,Servico").

% Considere uma tolerancia relativamente ao periodo de retardamento da maquina T,, se for previsivel
um aumento do periodo de retardamento dentro dos periodos de verificagdo da regulagem.
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6.3.5 Valores de tolerancia em relacédo a distancia de seguranca S condicionados pela aplicacéo

6.3.6

Os limites da area de protecao terdo de ser fixados, de maneira a que a distancia de seguranca calculada
S, acrescida dos valores de tolerancia, seja mantida em relagéo ao ponto de perigo em todo o perimetro.
Nos casos em que tal ndo seja possivel ou se revele inadequado, podera colocar cercas de protecao
como medida complementar.

1

Q
Tupia com espaco livre para a area de protecdo do sensor na zona sob a bancada da maquina
Sensor de segurancga
Contorno da area de protecédo
Contorno da area de aviso
Distancia de seguranca calculada S
Distancia minima D (= distancia de seguranca S + tolerancia Zg, + eventualmente Zgg)
G Raio maior da area de protecdo sem valores de tolerancia, medido desde o eixo de rotacéo do es-
pelho de rotacédo

DOV wNE

llustracdo 6.12: Determinacao do contorno da area de protecdo para uma area de protecdo estacionaria
horizontal

% Estabeleca os limites da area de protecdo com base na distancia de seguranga S sem tolerancia.

% Apure, para esta area de protecdo, o maior raio da area de protecéo R..

O maior raio da area de protecéo define qual a tolerancia Zs, para os erros de medi¢do induzidos pelo
sistema, com base na qual devera ser aumentado o contorno da area de protecao.

A posicéo do fulcro do espelho de rotagdo com relagao a carcaca parte do desenho cotado (veja
imagem 7.1)

Tabela 6.1: Tolerancia Zg, em relacdo ao contorno da area de protegdo por causa de erros de
medicao

Raio maior da &rea de protecdo R; sem valores de tolerancia | Tolerancia Zy,

<35m 83mm

>3,5m 100mm

& Evite retro-refletores no nivel da trajetéria dos raios por tras do limite da area de protegdo. Se isso ndo
for possivel, acrescente mais uma tolerancia Z..,, de 100 mm.

Distancia minima D em relacdo ao contorno da area de protecéo
A distancia minima D corresponde a distancia entre o ponto de perigo e o contorno da area de protecéo.

D =S8S+Zgy+ZgerL

D Distancia minima entre o ponto de perigo e o contorno da area de protecao, em mm
Zs, Tolerancia para erros de medi¢&o induzidos pelo sistema

Z~- Tolerancia no caso de retro-refletores
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% Se a area de protecéo se cruzar com limites fixos, como sejam paredes ou o chassi da maquina, con-
sidere a possibilidade de um abaixamento para dentro do contorno da maquina, pelo menos, no cor-
respondente a dimenséo dos valores de tolerancia Z, necessarios e eventualmente Z..... Nestas con-
dicdes, mantenha o contorno da area de protecdo afastado aprox. 50 mm da superficie da maquina.

% Se a area de protecédo topar em cercas de protegédo, providencie no sentido de que a area de protecéo
tenha seu término nao diante, mas por baixo das cercas. A largura da barra inferior tem de correspon-
der a dimenséo dos valores de tolerancia necesséarios.

% Quando todas as fontes de perigo dentro da zona cercada forem anuladas pelo sensor de seguranca,
e a altura do nivel da trajetdria dos raios corresponder a 300 mm, vocé podera levantar a borda inferior
das cercas, na zona da area de protecdo, de 200 mm para 350 mm. A area de protec&o que entrar por
baixo das cercas assume, neste caso, a funcdo de protecdo contra entrada por rastejamento por parte
de adultos.

% Evite obstaculos dentro dos limites da area de protecéo calculados. Se isso néo for possivel, adote
medidas de protecéo, de modo a excluir a possibilidade de o ponto de perigo ser alcancado a partir da
sombra do obstaculo.

6.4  Protecdo estacionéaria do acesso a pontos de perigo

1 Sensor de seguranga
2 Contorno de referéncia

llustracdo 6.13: O sensor de seguranca assume a funcéo de dispositivo de protecao ativador de parada
e detector de presenca caso ndo seja possivel penetrar na area de protecdo por tras.

S&o necessarias as seguintes resolucgdes:
» Deteccdo da mao de adultos: 30 mm

» Observacéo: 40 mm
A protecdo necessaria para os dedos é assegurada aqui por meio de uma distancia C adicional em
relacdo a distancia de seguranca, a qual depende da resolucao.

Procedimento

% Calcule a distancia de seguranca requerida e determine os valores de tolerancia necessarios para a
sua aplicagéo.

% Escolha, no software de diagnéstico e configuracéo, a predefinicdo Protecdo de maos ou Protecdo de
bracos.
Os limites da area de protecédo séo, assim, limitados automaticamente aos valores enunciados nos
dados técnicos.

% Estabeleca os limites da area de protecéo e defina as zonas, que monitoram a posi¢céo da area de pro-
tecdo enquanto contorno de referéncia.
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6.4.1 Distancia de seguranca S

6.4.2

6.4.3

A norma B ISO 13855/EN 999 descreve, da seguinte maneira, a formula genérica de célculo da distancia
de seguranca:

S=K-(T{+T,+T5+C

S Distancia de seguranca em mm
K Velocidade de aproximag¢do em mm/s
Para uma aproximacao normal a uma area de protecéo disposta na vertical: 2000 mm/s
T, Tempo de resposta do sensor de seguranca, em s
T, Tempo de resposta de uma interface de seguranca em s, caso seja utilizada
T, Periodo de retardamento da maquina mais tolerancia para deterioracdo em s
C Distancia adicional devido a uma possivel violacdo da area de protecao, antes de a funcao de

parada ser ativada, em mm

O procedimento com relacéo ao resultado varia consoante o valor da distancia de seguranca calculado:
% Se S for < 500 mm, utilize o resultado calculado.

% Se S for > 500 mm, recalcule a distancia de seguranca com a velocidade de aproximagéo K =
1600 mm/s.

Se dai S for > 500 mm, utilize este valor.
Se dai S for < 500 mm, utilize, pelo menos, S = 500 mm.

Distancia adicional C

Se a resolugéo for inferior a 14 mm, existe o risco de um dedo ou a mao aberta entrar um pouco na area
de protegdo sem fazer disparar a funcdo de parada. E por esse motivo que é preciso considerar uma
distancia adicional C.

C=8-(d-14)

d Resolucdo do sensor de seguranca ( 30 mm e 40 mm)

Com uma resolucéo de 30 mm, a disténcia adicional C = 128 mm, com uma resolucdo de 40 mm, C =
208 mm.

Tempo de resposta, periodo de retardamento da maquina

A cada 40 ms o espelho de rotacédo do sensor de seguranca gira uma vez em torno de seu proprio eixo.
Uma volta corresponde a um escaneamento. O tempo de resposta T, aumenta 40 ms com cada escane-
amento adicional. No caso de uma velocidade de aproximacdo K = 2000 mm/s, isto corresponde a um
aumento da distancia de seguranca de 80 mm por cada escaneamento adicional. No caso de K = 1600
mm/s, isso é igual a 64 mm.

% Escolha um tempo de resposta T, de, pelo menos, 80 ms ou mais.

% Se utilizar uma interface de seguranca, consulte nos dados técnicos da interface de segurancga qual o
tempo de resposta T, aplicavel.
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% Apure o periodo de retardamento T, da maquina/instalacéo.

Se nédo houver quaisquer dados disponiveis, podera pedir a Leuze electronic para efetuar medicdes

(ver capitulo

16 ,Servico®).

% Considere uma tolerancia relativamente ao periodo de retardamento da maquina T,, se for previsivel

um aumento

do periodo de retardamento dentro dos periodos de verificacdo da regulagem.

6.4.4 Contorno de referéncia e da area de protecéo

No caso de uma area de protecgao vertical, em conformidade com a norma IEC/EN 61496-3, é necessario
definir, pelo menos, dois lados do contorno da area de protegdo como contorno de referéncia. O objetivo
€ que a posicao da area de protecao seja monitorada com relagdo a sua zona marginal. Se a disposicao
for alterada, com impacto na distancia do sensor de seguranca em relacao a superficie de referéncia, as
saidas de comutacgéo de seguranga desligam-se.

A OWNPE

5
llustracéo 6.14:

Armacao mecénica para contorno de referéncia

O contorno de referéncia tem de se estender, no minimo, por dois lados da area de protecéo
Sensor de seguranca

Distancia "e" recomendada entre a armacao do contorno de referéncia e a abertura da maquina: e
2150 mm

Contorno da abertura da maquina

Estabelecimento dos contornos de referéncia e da area de protegéo, protecao estacionar-
ia do acesso a pontos de perigo, area de protecgéo vertical
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6.5 Protecdo estacionaria do acesso

1 \ :

Z ﬁ o
| o'l
0

Dispositivo de comando de parada de emergéncia e tecla de partida/nova partida
Sensor de seguranga

Area de protecéo do transportador de rolos esquerdo, ativada

Contorno de referéncia da area de protegéo

Area de protecéo do transportador de rolos direito, desativada

A~ WONPEF

llustracdo 6.15: Protecdo estacionaria do acesso, area de protegéo vertical

A imagem mostra uma estacdo de entrada/saida com transportadores de rolos em uma zona de perigo.
Nesse caso, sdo utilizadas trés areas de protecao distintas:

« Area de protecéo "Transportador de rolos esquerdo”
« Area de protecdo "Transportador de rolos direito"
« Area de protecéo "Ambos os transportadores de rolos"

O controlador légico programavel de uma maquina operado de acordo com os requisitos de seguranca
garante a comutagado entre as areas de protecao.

As areas de protecdo s6 poderdo ser comutadas apés a implementacdo de medidas que impecam o
acesso através da area de protecdo que estiver inativa. Isso podera ser feito, por exemplo, através das
dimensbes de um palete ocupado, que impossibilite a penetracdo na zona de perigo durante a comuta-
cao.

A area de protecao vertical da protecéo de acesso detecta pessoas somente quando elas a atravessam.
Depois de as pessoas terem atravessado, um bloqueio de partida/nova partida devera impedir que um
movimento perigoso se inicie automaticamente.

o  Ossensores de seguranca com uma resolug¢édo > 40 mm ndo sdo adequados para a deteccéo

.H. de dedos, méos ou bragos! A protecdo necessaria para estas partes do corpo tem de estar as-
segurada através de uma distancia C adicional = 850 mm em relagao a distancia de seguranca.
Esta distancia corresponde ao comprimento de um brago.

Procedimento

% Escolha a funcéo Bloqueio de partida/nova partida.

% Monte a tecla de partida/nova partida.

% Se houver o risco correspondente, instale um aviso de partida 6ptico e/ou acustico.
% Calcule a distancia de seguranca requerida.

% Estabeleca os limites da area de protecéo e defina as zonas, que monitoram a posi¢céo da area de pro-
tecdo enquanto contorno de referéncia.
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6.5.1 Distancia de seguranca S

A norma B ISO 13855/EN 999 descreve, da seguinte maneira, a formula geral para a distancia de segu-
ranca:

S=K- (T{+T,+T5+C

S Distancia de seguranca em mm

K Velocidade de aproximag¢do em mm/s
Para controle de acessos com area de protecao vertical: 1600 mm/s

T, Tempo de resposta do sensor de seguranca, em s
Méximo 0,080 s

T, Tempo de resposta de uma interface de seguranca em s, caso seja utilizada
T, Periodo de retardamento da maquina mais tolerancia para deterioracdo em s

Distancia adicional, em mm
No caso dos sensores de seguranca com resolucéo > 40 mm, pelo menos, 850 mm

6.5.2 Tempo de resposta, periodo de retardamento da maquina

A cada 40 ms o espelho de rotacédo do sensor de seguranca gira uma vez em torno de seu proprio eixo.
Uma volta corresponde a um escaneamento. Para que as saidas de comutacdo de seguranca sejam
desativadas, é preciso que um objeto seja detectado em, pelo menos, dois escaneamentos seguidos. O
tempo minimo de resposta do sensor de seguranca é entao de 80 ms.

Se pretender incrementar a disponibilidade do sensor de seguranga em um ambiente contendo particulas
finas, aumente a quantidade de escaneamentos interrompidos, apés o que as saidas de comutagdo de
seguranca sdo desativadas. O tempo de resposta T, aumenta 40 ms com cada escaneamento adicional.
Com K = 1600 mm/s, a distancia de seguranga diminui 64 mm por cada escaneamento adicional.

% Escolha um tempo de resposta T, = 80 ms.

Para a protecdo de acesso ou controle de atravessamento nunca defina um valor superior a 80 ms para
T,. Se os valores forem superiores, pode suceder que uma pessoa que atravesse a area de prote¢éo
com uma velocidade de aproximacdo de 1600 mm/s ndo seja detectada.

Se escolher no software de diagnéstico e configuragéo a predefinicdo Protecao de acesso, T, é auto-
maticamente ajustado para 80 ms.

% Se utilizar uma interface de seguranca, consulte nos dados técnicos da interface de seguranca qual o
tempo de resposta T, aplicavel.

% Apure o periodo de retardamento T, da maquina/instalacéo.

Se nédo houver quaisquer dados disponiveis, podera pedir a Leuze electronic para efetuar medicdes
(ver capitulo 16 ,Servico®).

% Considere uma tolerancia relativamente ao periodo de retardamento da maquina T,, se for previsivel
um aumento do periodo de retardamento dentro dos periodos de verificacao da regulagem.
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6.5.3 Contorno de referéncia e da area de protecao

6.6

No caso de uma area de protecgao vertical, em conformidade com a norma IEC/EN 61496-3, é necessario
definir, pelo menos, dois lados do contorno da area de protegdo como contorno de referéncia. O objetivo
€ que a posicao da area de protecao seja monitorada com relagdo a sua zona marginal. Se a disposicao
for alterada, com impacto na distancia do sensor de seguranca em relagao a referéncia, as saidas de
comutacdo de seguranca desligam-se.
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Contorno da area de protecdo SF1, oferece seguranga ao "Transportador de rolos esquerdo”
Sensor de seguranga

Contorno de referéncia do SF1, armacgéo esquerda e chdo

Contorno da area de protecdo SF2, oferece seguranga a "Ambos os transportadores de rolos"
Contorno de referéncia do SF2, armacéo direita e chao

llustracdo 6.16: Estabelecimento dos contornos de referéncia e da area de protecao, protecéo estacionar-
ia do acesso, area de protecao vertical

A WNPE

% Escolha no software de diagnostico e configuracéo a predefinicdo Protecédo de acesso antes de confi-
gurar as areas de protecdo. Desse modo, o software requer a existéncia de um contorno de referéncia
em, pelo menos, dois lados da area de protecao.

% Ao estabelecer a area de protegdo tome cuidado para que nédo sejam deixadas lacunas de tamanho
superior a 150 mm.

% Quando da definicdo dos limites da area de protecéo, estabeleca os setores, que, enquanto contorno
de referéncia, deverdo monitorar a posicao da area de protecao.

Protecdo movel do acesso de sistemas de transporte ndo tripulados a zonas de perigo

A protecdo movel do acesso a zonas de perigo protege as pessoas e 0s objetos que se encontrem em
espacos por onde circulem veiculos, por ex. sistemas de transporte nédo tripulados (FTS).

A ATENCAO

Perigo de lesBes devido a uma insuficiente distancia de imobilizagdo do veiculo

% Cabe a entidade operadora adotar as medidas organizacionais que impecam as pessoas de entrarem
pelas laterais na area de protecao do veiculo ou de se deslocarem em diregédo a um veiculo que esteja
se aproximando.

Procedimento
% Monte o sensor de seguranca na dianteira do veiculo.

Se for obrigado a proteger igualmente a marcha de retrocesso, monte também um sensor de seguranca
na traseira do veiculo.

% Escolha uma resolucéo de 70 mm.
% Determine uma altura do nivel da trajetéria dos raios ndo superior a 200 mm acima do chéo.

Desse modo, sera possivel detectar uma pessoa que esteja deitada sobre o pavimento. Essa € uma
exigéncia estipulada na norma C EN 1525 "Seguranca dos carros para movimentacéo de carga— Car-
ros sem condutor e respectivos sistemas".

% Determine o comprimento da area de protecéo, considerando a distancia de reacéo até a frenagem e
a distancia de frenagem, incluindo os fatores de desgaste e caracteristicas do pavimento, bem como
os valores de tolerancia necessarios.

Leuze electronic RS4 39



A Leuze electronic Montagem

6.6.1

6.6.2

Requisitos essenciais

% Utilize o sensor de seguranga apenas em veiculos com acionamento elétrico e dispositivos de aciona-
mento e de frenagem comandaveis por via elétrica.

% Monte o sensor de seguranca no veiculo, de maneira a ndo criar zonas ndo monitoradas > 70 mm entre
a area de protecao e a dianteira do veiculo.

Distancia minima D

A area de protecao disposta na horizontal protege as pessoas e 0s objetos que se encontrem na via de
circulagdo do veiculo e que sejam detectadas pela borda dianteira da area de protecao.

200

D, 2
GES|
D
|

llustracdo 6.17: Protecdo moével do acesso a zonas de perigo, calculo da distancia minima necessaria D

% Configure uma area de aviso a montante que reduza a velocidade do veiculo.

Uma frenagem a fundo, seguida de violacdo da area de protecdo, assume um carater mais moderado
e poupa 0s acionamentos do veiculo.

% Ajuste a distancia minima D sempre para a velocidade méxima, como se a reducéo da velocidade por
meio da &rea de aviso ndo tivesse acontecido.

Somente quando a area de protecao for violada é que as saidas de comutacao de seguranca sdo desa-
tivadas e o veiculo é frenado em segurancga.

Distancia de imobilizacéo D,

Da = Vimax (T4 +T2)+Dg-Ly- Ly

D, Distancia de imobilizacdo, em mm

V.. Velocidade maxima do veiculo, em mm/s

T, Tempo de resposta do sensor de seguranca, em s

T, Tempo de resposta do FTS, em s

D, Distancia de frenagem av,,,, € carga maxima do veiculo, em mm

L, Fator de desgaste das lonas de freios

L, Fator de caracteristicas do pavimento desfavoraveis, por ex. sujidade, umidade
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Valores de tolerancia Z

Zges = Zsm+ ZF + ZRerL

« Soma dos valores de tolerancia necessarios
s Tolerdncia para erros de medicéo induzidos pelo sistema, veja (ver tabela 6.1)

- Tolerancia necesséria na falta de distancia ao solo H,, em mm

N N N N

= ToOlerancia necessaria caso haja retro-refletores por tras do limite da area de protecao
Zger = 100 mm

A tolerancia Z,, € sempre necessaria. O seu valor se rege pelo maior raio R; do eixo de rotacdo do
espelho do sensor de seguranca em relagdo ao limite da area de protecao sem Z,,.. A posi¢éo do eixo do
espelho de rotacdo depende da situacdo em termos de montagem de acrescento.

A tolerancia Z: é necessaria quando o veiculo ndo disp6e de uma distancia suficiente ao solo H;: e, por
conseguinte, a ponta do pé ndo tem espaco debaixo do veiculo ou do sensor de seguranga. Determine a
tolerancia Z. em conformidade com o seguinte diagrama:

120
100

20 40 60 80 100120 140 160 F

llustracdo 6.18: Diagrama de determinac¢éo da tolerancia Z. na falta de distancia ao solo H;

Se as rodas estiverem montadas préximo a parede lateral, acrescente, em todo o0 caso, uma tolerancia Z.
> 150 mm.

Distancia minima D
D= DA"' ZGes

D Distancia minima da dianteira do veiculo (perigo) em relacéo a borda dianteira da area de prote-
¢do, em mm

D, Distancia de imobilizagdo, em mm

Z.. Soma dos valores de tolerancia necessarios
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6.6.3 Dimensfes da area de protecéao

6.6.4

6.7

_____________________ A

1

. —

1 [Ty
1
1
T
1
:
1

e L
1
1
1
:

8

N

DA ZGES__

D
D Distancia minima da dianteira do veiculo (perigo) em relagdo a borda dianteira da area de protecéo

D, Distancia de imobilizacéo

Zot Soma dos valores de tolerancia necessarios para a frente e para ambos os lados

F. Distancia do meio do sensor de seguranca em relagéo a aresta esquerda do veiculo
Fr Distancia do meio do sensor de seguranca em relagdo a aresta direita do veiculo

R¢ Maior raio dentro da area de protecdo sem Z.,; para determinar a tolerancia Zg,

llustragdo 6.19: Protegdo movel do acesso a zonas de perigo, dimensdes para uma area de protegdo ho-
rizontal
% Arranje a area de protecéo simetricamente em relacéo a largura do veiculo, mesmo que o sensor de
seguranca nao esteja centrado.

% Deixe sob os transportadores de rolos o espaco livre necessario, ao longo do trajeto, para as areas de
protecéo que sobressaiam dos lados.

% Se forem de esperar desvios angulares do veiculo durante a marcha, inclua uma margem de tolerancia
adicional, para que a viagem decorra sem problemas.

Modo de teste para MotionMonitoring
Para poder testar diariamente a fungdo MotionMonitoring, € necessario um modo de teste especial.

Configure este modo de teste no controlador l6gico programavel (CLP) da forma que se segue:
e O CLP seleciona a area de protecéo 1
* O CLP conduz o veiculo com velocidade para a area de protegédo 2

A saida de alarme 2 tem de assinalar quando a velocidade for excedida.

Protecao movel lateral de sistemas de transporte néo tripulados

A ATENGAO

Perigo de lesdes devido a uma insuficiente distancia de imobilizacdo do veiculo
% Cabe a entidade operadora adotar as medidas organizacionais pertinentes que impegam as pessoas

de entrar pelos lados na area de protecao do veiculo.

% Utilize uma resolugdo de, pelo menos, 150 mm para areas de protegdo méveis verticais.

% Posicione as bordas da area de protegdo no sentido de movimentagéo correspondente a borda dian-
teira da area de protecéo horizontal (ver capitulo 6.6.3 ,Dimensdes da area de prote¢édo”).

% Tome cuidado para que os tempos de resposta de todos os componentes do circuito de desconexéo
sejam iguais ou entdo compense os tempos de resposta dimensionando as areas de protecdo de
maneira diferente.

% Posicione as areas de protecgao verticais ligeiramente enviesadas, de maneira a que as bordas inferio-
res das areas de protecdo sobressaiam, em toda a largura do veiculo, o equivalente aos valores de
tolerancia Zs,, Z- e eventualmente Z. (ver ilustracdo 6.17) .
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Dados técnicos

7 Dados técnicos
7.1 Seguranca
Tipo em conformidade com a norma IEC/EN/ Tipo 3
UL 61496
Safety Integrity Level SIL (IEC/EN 61508) SILCL SIL2
(IEC 62061)
Nivel de capacidade (PL) segundo ISO 13849- PLd
1: 2006
Categoria segundo 1SO 13849-1 Cat. 3
Probabilidade média de uma falha perigosa por hora | 1,5 x 10-7 1/h
(PFHd)
Vida atil T, 20 anos
Certificados
C€
7.2 Lente
Classe de protecao laser em conformidade coma | Classe 1
norma EN 60825-1
Comprimento de onda 905 nm
Frequéncia de repeticdo 25 kHz
Taxa de varredura 25 escaneamentos/s, equivalente a 40 ms/esca-
neamento
Espectro angular no max. 190°
Resolucdo angular 0,36°
Tolerancia lateral sem sistema de montagem + 0,18° (com relagdo ao painel traseiro da carca-
ca)
Tolerancia lateral com sistema de montagem + 0,22° (com relagdo a superficie de montagem)
7.3  Areade protecéo
Modelo
RS4-2E | RS4-2M| RS4-4 | RS4-4E | RS4-6E
RS4-4M | RS4-6M
Quantidade de pares de areas 4 8 4 8 8
Contorno de referéncia selecionéavel X X - X X
Alcance da area de protecao
com uma resolucdo de 30 mm - - - 1,60m [1,60m
com uma resolucdo de 40 mm - - - 220m |2,20m
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7.4

7.5

7.6

Modelo
RS4-2E | RS4-2M| RS4-4 | RS4-4E | RS4-6E
RS4-4M | RS4-6M
com uma resolucdo de 50 mm - - - 280m |2,80m
com uma resolucdo de 70 mm 2,15m (2,15m [{4,00m [4,00m |6,25m
com uma resolucdo de 150 mm 2,15m (2,5m [{4,00m [4,00m |6,25m
Alcance minimo regulavel 200mm

Area de deteccdio do corpo-de-prova a partir da
borda da carcaca

Para aumentar a disponibilidade, a capacidade
de deteccao esta limitada a gama de 0 mm até
50 mm.

Fator de reflectancia SF minimo

1,8 %

Area de aviso

Quantidade de pares de areas

ver capitulo 7.3 ,Area de prote¢io”

Alcance da area de aviso

0-15m

Tamanho do objeto

150 mm x 150 mm

Fator de reflectancia WF minimo

no min. 20 %

Dados de medicéo

Area de deteccéo 0-50m
Fator de reflectancia 20 %
Resolucao radial 5mm
Resolucao lateral 0,36°

Alimentacdao elétrica

Alimentacéo de tenséo

24V CC (+20 % / -30 %) Alimentag&o de
acordo com a norma IEC 742 com isolamento
seguro da rede elétrica e compensagao em
caso de quedas de tensdo até 20 ms, de acordo
com a norma EN 61496-1.

Protecado contra sobrecorrente

através de fusivel de 1,6 A de acdo média-lenta
no armario elétrico

Consumo de corrente

aprox. 420 mA (utilizar uma fonte de alimenta-
¢docom 2,5A)

Consumo de poténcia

10 W a 24 V mais carga de saida

Protecéo contra sobretensdo

Protecéo contra sobretensdo com disjuntor limi-
tador protegido por fusivel

Condutor de protecao

conexao nao permitida

Conector macho de ligacéo para a interface X1

SUB-D15

Conector macho de ligacdo para a interface X2

SUB-D9
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Entradas

Start/Nova partida

+24 V com isolamento 6ptico, monitoramento
dinamico

Comutacéo de pares de areas

Selecdo de 4 ou 8 pares de areas por meio de
4 linhas de comando, +24 V com isolamento
Optico, monitoramento dinamico, l6gico 1 = par
de areas ativado

Definicdo do sinal:
High/logico 1

Low/l6gico 0

16-30V

<3V

Saida de seguranca

OSSD Saidas de comutacdo de seguranca a tran-
sistor

2 saidas a semicondutores PNP seguras
a prova de curto-circuito, com monitoramento de
circuitos cruzados

Minimo Tipico Méaximo
Tenséo de chaveamento high ativa Us-3,2V
Tenséo de comutagéo low 20V
Corrente de comutacao 250 mA
Frequéncia de corte f, 1 kHz
Capacitancia de carga C..,. 100 nF
Comprimento da linha entre o sensor de seguranca 50m
e a carga com uma secgéo transversal de 0,5 mm?
Seccéo transversal admissivel do condutor 0,5 mm?
Largura do impulso de teste 100 us
Afastamento do impulso de teste 5ms

Interfaces

Interface de dados X2

RS 232 (max. 10 m),
RS 422 (Twisted Pair, max. 50 m)

AS-Interface Safety at work

opcional em todas as variantes RS4-xxx/Al,
com excepcédo de RS4-2E

PROFIBUS DP PROFIsafe

opcional em todas as variantes RS4-xxx/P1,
com excepc¢do de RS4-2E

Saidas de controle

Area de aviso/Contaminacao/Avaria

2 x saida a transistor PNP, configuravel

Corrente de chaveamento max. 100 mA
Alarme high ativo Us-4V
Alarme low inativo <20V

Comprimento da linha permitido com 0,5 mm?

50 m, blindado, ligar blindagem sé no armario
elétrico com PE

Leuze electronic
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7.7

7.8

7.9

Software

Software de diagnéstico e configuracdo

RS4soft para Windows 95/98/2000/NT/XP

Condicbes ambientais

Grau de protecéo

IP 65 segundo IEC 60529

Classe de protecéo

Temperatura ambiente operacao

0..+50°C

Temperatura ambiente estocagem

-20 ... +60 °C

Umidade

DIN 40040, tabela 10, letra de identificacéo E -
(moderadamente seco)

Imunidade a interferéncias

Segundo a norma DIN EN 61496-1 (conforme
tipo 4), adicionalmente em conformidade com a
norma DIN 40839-1/3 pulsos de teste 1, 2, 3a,
3beb

Fadiga por vibracdo sobre 3 eixos

Segundo a norma IEC 60068, parte 2 - 6,
10- 150 Hz max. 5 G

Choque permanente sobre 3 eixos

Segundo a norma IEC 60068, parte 2 - 29,
10 G, 16 ms

Eliminacao

Necessario descarte adequado

Dimensdes, peso

Carcaca

Aluminio fundido sob pressao, plastico

Dimens@es da verséo padrdo (deixar espaco livre
para conector com fixacéo e cabo)

140 x 155 x 135 (L x A x P), em mm
Detalhes (veja imagem 7.1)

Peso da versao padrao Aprox. 2 kg
Distancia desde o meio do nivel da trajetéria dos 48,75 mm
raios até a borda inferior da carcacga

Distancia desde a borda dianteira da carcaca até o | 67 mm

eixo do espelho de rotacdo

Leuze electronic
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Raio de curvatura do cabo conectado

Eixo do espelho de rotagao

Nivel da trajetdria dos raios

Interface X1 para ligagdo ao CLP

Interface X2 para ligagdo ao PC ou notebook
Todas as medidas em mm.

W>T 20

llustragdo 7.1: Medidas do ROTOSCAN RS4
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Sistema de montagem (op¢éo)

56

23

1
A

¢

51.5
74.4
90
155.4

157.5

L

e

166.3

192

Todas as medidas em mm.

llustracdo 7.2: Medidas do sistema de montagem

Leuze electronic

RS4

48



& Leuze electronic Ligac&o elétrica

8.1

8.2

Ligacao elétrica
O sensor de seguranca s6 pode ser conectado e ligado ao controlador |6gico programavel da maquina
por uma pessoa capacitada.

% Tenha presente as instru¢des de seguranca (ver capitulo 2 ,Seguranca“) e os dados técnicos (ver
capitulo 7 ,Dados técnicos").

% Assegure-se de que a alimentacéo de tenséo e todos os circuitos de entrada e saida de corrente conec-
tados dispdem de um isolamento seguro da rede elétrica, em conformidade com a norma IEC 742.

A saida de comutacédo de seguranca é dupla.

% Por principio, ligue sempre as duas saidas de comutacéo de seguranca (OSSD) com o circuito de des-
conexao da maquina, para que a interrup¢do do movimento perigoso, esteja sempre plenamente
garantido por qualquer uma delas (ver capitulo 8.4 ,Integrar o sensor de seguranga em um controlador
I6gico programavel de uma maquina®).

As saidas de alarme ndo poderdo ser usadas para chavear sinais relevantes em termos de seguranca.

Alimentacdo elétrica
ver capitulo 7.6 ,Alimentacao elétrica”

Interfaces

O sensor de seguranca possui duas interfaces:
* Interface X1 para ligacdo ao CLP
* Interface X2 para ligacdo ao PC ou notebook

Interface Tipo Funcao

X1 SUB-D15 » Alimentacéo de energia
« Linhas de controle e linhas de sinais

X2 SUB-D9 Interface de configuragéo e interface de dados:

» Configurag&o de parametros

+ Definicdo das areas de protecao e definicdo das areas de aviso
» Transmisséo de sinais e transmissdo de valores medidos

+ Diagnostico

Conector macho X1

Conector macho X2

Cabo X2 para ligagdo ao PC/notebook

Caixa de prote¢éo, se nao estiver conectado qualquer PC/notebook

llustracdo 8.1: Interfaces do sensor de seguranca

A WN PR

Os involucros dos conectores constam do material fornecido. Esta ainda incluida uma caixa de protecao
para a interface X2. A caixa de protecao protege a interface X2 quando néo esta conectado qualquer PC.
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Para evitar a penetracéo de poeira e umidade, parafuse os invélucros dos conectores e a caixa de prote-

cao.

O involucro dos conectores é formado por:
* Invélucro com anel de vedacéo e pinos de fixagéo
» Prensa-cabos M16 com tampao falso
» Conector macho com ligacdo soldada

8.2.1 Ocupacdo de interfaces, conector X1

e o o o o o o
N

- N W A OO N ®©

N

llustracdo 8.2: Ocupacao de interfaces, conector X1

PINO | Codigo de cores | Sinal Descricéo
1 preto GND Massa da tenséo de alimentacéo
2 azul Nova par- | Entrada, reset do sensor de seguranca e conexao da tecla de
tida partida/nova partida
3 Vermelho U Tenséo de alimentacéo
4 laranja FP 1 Entrada de comando para ativacdo do par de areas 1
5 Amarelo Alarme 1 | Saida a semicondutores com desligamento em caso de:
* Violagdo da area de aviso
» Mensagem de aviso, por ex. "Vidro frontal ligeiramente sujo"
» Mensagem de avaria, por ex. "Vidro frontal muito sujo”
 Avaria interna
E possivel combinar as fungdes.
6 Verde FP 2 Entrada de comando para ativacédo do par de areas 2
7 violeta FP 3 Entrada de comando para ativacao do par de areas 3
8 cinza FP 4 Entrada de comando para ativacédo do par de areas 4
9 n.c. NC N&o ocupar
10 n.c. NC N&o ocupar
11 branco OSSD 1 | Saida a semicondutores, canal 1, desligamento em caso de vio-
lacdo da area de protecéo
12 branco-preto OSSD 2 | Saida a semicondutores, canal 2, desligamento em caso de vio-
lacdo da area de protecéo
13 n.c. NC N&o ocupar
14 branco-marrom NC N&o ocupar
15 marrom Alarme 2 | Saida a semicondutores com desligamento em caso de:
* Violagdo da area de aviso
» Mensagem de aviso, por ex. "Vidro frontal ligeiramente sujo"
» Mensagem de avaria, por ex. "Vidro frontal muito sujo”
 Avaria interna
E possivel combinar as fungdes.

Leuze electronic

RS4 50



& Leuze electronic

Ligagao elétrica

8.2.2 Ocupacdo de interfaces, conector X2

Conector macho X2 como porta RS-232

1] 0
o6
2|0
0|7
3| o
o |8
4] 0
o |9
5|0

llustracdo 8.3: Ocupagéo de interfaces, conector X2 como porta RS-232

PINO | Sinal Descricéo

1 --- Reservado

2 TxD Comunicacao de dados, envio

3 RxD Comunicacao de dados, recepcdo
4 --- Reservado

5 GND/Malha Massa/Blindagem

6 RS 232 Reservado

7 NC N&o ocupar

8 NC N&o ocupar

9 Reservado Reservado para fins de teste

Conector macho X2 como porta RS-422

o 0 0o o
o o o
© ©® N O

[S NI SR

llustracdo 8.4: Ocupagéo de interfaces, conector X2 como porta RS-422

PINO | Sinal Descricéo

1 Tx+ Comunicacao de dados, envio

2 Tx- Comunicacao de dados, envio

3 Rx- Comunicacao de dados, recepcao

4 Rx+ Comunicacao de dados, recepcdo

5 GND/Malha Massa/Blindagem

6 RS 422 Selegao como interface RS-422 através de fio de ponte (jumper) com o
pino 5

7 NC N&o ocupar

8 NC N&o ocupar

9 Reservado Reservado para fins de teste
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8.3 Confecionar cabos

Vocé pode optar por utilizar os invélucros dos conectores incluidos entre o material fornecido e confe-

cionar os cabos, ou entéo utilizar os cabos pré-confeccionados (ver capitulo 17 ,Acessorios").

Estao disponiveis como acessorios, por ex., cabos de controle com memdaria de configuracéo ConfigPlug
integrada no conector. A ConfigPlug armazena a configuracdo e transmite-a automaticamente para o

sensor de seguranca.

Utilize apenas cabos blindados.

O
1

Conector fémea X1
Conector macho X2

a
b

Os prensa-cabos podem receber cabos entre 6,5 e 10,5 mm de diametro.

Confecionar cabos X1

Tabela 8.1: Requisitos dos cabos X1

Conector macho

SUB-D de 15 pélos

Conector fémea

SUB-D de 15 pélos

Seccéo transversal do fio

min. 0,5 mm?

Diametro externo do cabo

6,5 mm até 10 mm

Comprimento do cabo

no max. 50 m

Confecionar cabos X2

Tabela 8.2: Requisitos dos cabos X2

Conector macho

SUB-D de 9 pélos

Conector fémea

SUB-D de 9 polos

Seccdo transversal do fio

min. 0,2 mm? ou 24 AWG

Diametro externo do cabo

6,5 mm até 10 mm

Comprimento do cabo

RS 232: méx. 10 m
RS 422: méax. 50 m, linhas de dados 1 e 2, bem como 3 e 4
Twisted Pair
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8.4

8.4.1

Integrar o sensor de seguranca em um controlador l6gico programéavel de uma méaquina
Os exemplos seguintes ilustram as possibilidades de integracdo do sensor de seguranga no controlador
I6gico programavel de uma maquina.

Assim que a tensdo de operacéo estiver conectada e uma area de protecéo tiver sido ativada, o sensor
de seguranca fica pronto para operar.

Circuito subsequente de seguranca com bloqueio de partida/ nova partida, controle do contator,
sem comutacao de pares de areas
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llustracdo 8.5: Exemplo de um circuito com bloqueio de partida/nova partida externo e controle do con-
tator, sem comutacao de pares de areas

* Circuitos de desbloqueio para 0 movimento perigoso: integre estes contatos no controlador légico
programavel de maneira a ser anulado o estado perigoso, quando o contato estiver aberto.

As aplicacdes de acordo com categoria 3 ou 4, em conformidade com a norma ISO 13849-1 exigem uma
integracao bicanal (veja var. A).

A variante B mostra uma integracdo monocanal.

O monitoramento dos contatores conectados a jusante K1 e K2 (controle do contator, EDM) foi realizado,
nesse exemplo de ligacao, através da integracao dos contatos de repouso K1 e K2.
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8.4.2 Controlador l6gico programéavel (CLP) com o nivel de seguranca correspondente e comutacao de
pares de areas

O nivel de seguranga cumpre, no minimo, a categoria 3, em conformidade com a norma ISO 13849-1.
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llustracdo 8.6: Exemplo de um circuito com um CLP seguro com o nivel de seguranca correspondente
(min. cat. 3, ISO 13849-1) e comutacao de pares de areas
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9.1

9.11

9.1.2

9.1.3

9.14

9.15

Parametros

Todos os parametros de configuracdo do sensor de seguranca sdo introduzidos no software (veja o
manual "Parametrizacdo em seguranca").

O sensor de seguranca vem configurado de fabrica com uma area de protecdo de tamanho maximo e
blogueio de partida/nova partida ativado. Configure o sensor de seguranca em funcéo de sua aplicacao.

Parametros administrativos

Nome do scanner de seguranca a laser
O parametro Nome do scanner de seguranca a laser designa inequivocamente o sensor de seguranca.
Definicbes

» Méx. 20 caracteres

» Sem valor-padréo.

Descricao

O parametro Descricdo contém mais informacdes para uma atribuicdo inequivoca do sensor de segu-
ranca. Vocé pode especificar, por ex., qual o local exato de utilizacdo do sensor de seguranca.

Definicbes
» Max. 100 caracteres
e Sem valor-padréo.

Segmento inicial de emisséo
O parametro Segmento inicial de emisséo especifica qual o segmento do contorno de medicdo que sera
apresentado em primeiro lugar.
Definicbes
* Valor ajustavel: 0 até 528
* Valor-padrao: 0
Para a apresentacdo de 180°, utilize como segmento inicial o valor 14.
Para a apresentacdo de 190°, utilize como segmento inicial o valor 0.

Segmento final de emisséo
O parametro Segmento final de emissao especifica qual o segmento do contorno de medi¢do que sera
apresentado em ultimo lugar.
Definicbes
* Valor ajustavel: 0 até 528
* Valor-padrao: 528

Para a apresentagdo de 180°, utilize como segmento inicial o valor 514.
Para a apresentacdo de 190°, utilize como segmento inicial o valor 528.

Resolucédo da emisséo
O parametro Resolucao da emissao especifica a quantidade de valores medidos por segmento apresen-
tado. Os valores medidos que forem menores serdo apresentados interligados no monitor.
Definicbes
* Valor ajustavel: 1 até 8
* Valor-padrao: 4

Se vocé desejar ter uma apresentacdo detalhada dos contornos, especifique 1. Se desejar ter uma apre-
sentacao filtrada e mais rapida e atualizada dos contornos, especifique 8.
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9.1.6

9.1.7

9.1.8

9.1.9

9.1.10

Taxa de baud da interface serial

O parametro Taxa de baud da interface serial especifica a velocidade de transmisséo entre o sensor de
seguranca e o PC.

Defini¢bes
* Valor ajustavel: 9600 até 115200 baud
* Valor-padrdo: 57600 baud
O valor regulado tem de coincidir com a velocidade de transmisséo do PC.

Evento de alarme

O parametro Evento de alarme especifica qual evento devera fazer com que o sensor de seguranca desa-
tive as saidas de alarme Alarme 1 e Alarme 2.

Definicdes
 Aviso de dispositivo
« Area de aviso violada
* Aviso de dispositivo ou area de aviso violada
* Nenhuma
 Valor-padrdo: area de aviso violada

Emissao dos valores medidos calculados previamente

O parametro Emisséo dos valores medidos calculados previamente especifica se 0 sensor de seguranca
devera emitir os valores de distancia medidos e a velocidade dai resultante através da interface serial.

Definicbes
* ativado(a)
* desativado(a)
* Valor-padrao: desativado(a)

O O primeiro segmento é sempre 90° (em frente). Vocé pode especificar mais dois segmentos
para o célculo dos valores medidos.

2.°segmento de calculo dos valores medidos

O parametro 2.° segmento de célculo dos valores medidos especifica 0 segundo segmento, para o qual
a distancia e a velocidade calculada previamente serdo emitidas.

Definicbes
+ 0-528
 Valor-padrédo: 14

3.°segmento de calculo dos valores medidos

O parametro 3.° segmento de calculo dos valores medidos especifica o terceiro segmento, para o qual a
distancia e a velocidade calculada previamente serdo emitidas.

Definicbes
+ 0-528
 Valor-padrdo: 514
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9.2 Parametros relevantes para a seguranca

9.2.1 Aplicacéo

O parametro Aplicacdo especifica para qual cenario de utilizacdo o sensor de seguranga sera configu-

rado.

Definicbes

Vocé pode escolher dentre as seguintes aplicacdes. Dependendo da aplicacdo definida, os parametros
Resolucao e Bloqueio de partida/nova partida poderao estar predefinidos:

Aplicacdo a escolha Resolucéo Bloqueio de partida/nova partida

Protecdo de acesso a zonas de perigo| 70mm ativado(a)

Deteccéo de pernas 50mm ativado(a)

FTS 70mm desativado, nova partida automatica com
2000 ms de retardo

MotionMonitoring 70mm desativado,
nova partida automatica com 2000 ms de
retardo

Controle de atravessamento 150 mm ativado(a)

Protecéo de bragos 40mm ativado(a)

Protecdo de maos 30 mm ativado(a)

Protecéo do corpo 150mm ativado(a)

Pré-configuracdes a escolha 70mm ativado(a)

Valor-padrdo: protecéo de acesso a zonas de perigo

9.2.2 Tempos de resposta

O parametro Tempos de resposta especifica qual tempo transcorre até o sensor de seguranca desativar
as saidas de comutagdo de seguranca OSSD 1 e OSSD 2 ou a saida de alarme em caso de violagdes

das areas de aviso e de protecéo.

Vocés especifica dois tempos de resposta:

» Tempo de resposta SF: tempo que transcorre até o sensor de seguranca desativar as saidas de

comutagédo de seguranca OSSD1 e OSSD 2.

» Tempo de resposta WF: tempo que transcorre até o sensor de seguranca desativar a saida de

alarme.
Definicbes
» Multiplo de 40 ms, na faixa de 80 ms - 640 ms
* Valores-padréo:

« Tempo de resposta SF: 80 ms
« Tempo de resposta WF: 80 ms
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9.2.3

9.2.4

9.2.5

9.3

9.3.1

9.3.2

9.4

Supressdao de poeiras
O parametro Supresséo de poeiras especifica se a fungdo Supresséo de poeiras fica ativa.
Definicdes:

* ativado(a)

* desativado(a)

* Valor-padrao: ativado
Velocidade do veiculo O parametro Velocidade do veiculo especifica qual a faixa em que se situa a
velocidade maxima de seu sistema de transporte nao tripulado. Definicbes: até 1500 mm/s até
2500 mm/s até 4000 mm/s mais de 4000 mm/s Valor-padrdo: mais de 4000 mm/s

Escolha de um par de areas valido quando da partida do scanner

O parametro Escolha de um par de areas valido quando da partida do scanner especifica qual o par de
areas que devera estar ativo no momento da partida do sensor de seguranca.

Definicdes
Os pares de areas validos podem ser escolhidos em uma matriz:
 X: par de areas permitido quando da partida

« Area vazia: par de areas proibido quando da partida
 Valores-padrado: pares de areas 1, 2, 3 e 4 permitidos

Comutacdes de pares de areas permitidas

O parametro Comutacdes de pares de areas permitidas especifica qual a comutagédo de par de areas para
par de areas que é permitida e em qual sequéncia. Se as sequéncias de comutagdo forem inadmissiveis,
0 sensor de seguranga para a maquina.

Definicbes
Podera escolher as comutac@es de pares de areas em uma matriz.
» x: comutacado de pares de areas permitida

« Area vazia: comutacéo de pares de areas proibida
* Valores-padréo: ndo é permitida qualquer comutagéo de pares de areas

Par de areas

Area de protegdo/descrigdo
O parametro Descrigdo designa a area de protecao.
Definigbes

» Max. 20 caracteres

 Valores-padrdo: SF 1 até SF 4

Area de aviso/descrigéo
O parametro Descrigdo designa a area de aviso.
Defini¢bes

» Max. 20 caracteres

 Valores-padrdo: WF 1 até WF 4

MotionMonitoring
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94.1

9.4.2

9.4.3

9.4.4

9.4.5

Largura do veiculo

Os parametros Largura do veiculo do lado esquerdo e Largura do veiculo do lado direito especifica a
largura do veiculo desde o eixo do espelho de rotagcao do sensor de seguranca até o lado do veiculo.

Definicbes
* 100 mm - 6000 mm
 Valor-padrdo: 100 mm

A soma dos valores Largura do veiculo do lado esquerdo e Largura do veiculo do lado direito tem de
corresponder, pelo menos, a largura total do veiculo.

Distancia de seguranca lateral da area de protecéao

O parametro Distancia de seguranca lateral da area de protecao especifica qual a distancia de seguranca
entre um dos lados do veiculo e a area de protecgéo.

Se existir a possibilidade de pessoas poderem se aproximar do veiculo, por um dos lados, utilize uma
distancia de seguranca lateral da area de protecao.

Definicbes
* 25 mm - 6000 mm
 Valor-padrdo: 100 mm

Posicdo de montagem do scanner alaser

O parametro Posicdo de montagem do scanner a laser especifica a forma como o sensor de seguranca
se encontra montado na dianteira do veiculo.

Com base no ajuste, o software calcula a limitac&o posterior das areas de protecdo e areas de aviso.
Definicbes

» embutido

» sem sistema de montagem

» com sistema de montagem
* Valor-padrao: com sistema de montagem

Tempo pré-evento da area de aviso

O parametro Tempo pré-evento da area de aviso especifica qual tempo deve transcorrer entre a violacao
da area de aviso e a violacao da area de protecéo, independentemente da velocidade de cada area de
protecao.
O software calcula a dimenséo da area de aviso em fungdo da dimenséo da area de protecdo, com base
no tempo pré-evento da area de aviso.
Definicbes

* 1 ms-5000 ms

* Valor-padrao: 1500 ms

Tempo de resposta do veiculo

O parametro Tempo de resposta do veiculo especifica qual tempo transcorre desde a desativacdo do
sensor de seguranca até ao inicio da frenagem.

Este é composto pelo tempo de resposta de todos os componentes do circuito de desconexao, por ex.
maédulos de segurancga, relés de seguranca.

Definicbes
* 10 ms - 640 ms
* Valor-padrdo: 300 ms
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9.4.6

9.4.7

9.4.8

9.4.9

9.4.10

9.4.11

Tolerancia de desgaste das lonas de freios

O parémetro Tolerancia de desgaste das lonas de freios especifica o fator que determina que a distancia
de frenagem seja maior devido ao desgaste dos componentes que intervém no processo de frenagem.

Definicbes
* 0% -100 %
* Valor-padrdo: 10 %

Tolerancia face a influéncias ambientais

O parémetro Tolerancia face a influéncias ambientais especifica o fator que determina que a distancia de
frenagem seja maior devido a influéncias ambientais, como sejam a umidade e as poeiras sobre o reves-
timento do trajeto.

Definicdes
* 0% -100 %
* Valor-padrédo: 10 %

Velocidade com éarea prot.

O parametro Velocidade com area prot. x especifica a velocidade maxima que o veiculo atinge na area
de protecdo em questao.

Definicbes
* Valor maximo: 8000 mm/s

Se especificar o parametro Velocidade com area prot. x para diversas areas de protegdo, a diferenga
entre as areas de protecdo tem de ser de, pelo menos, 100 mm/s. Partindo dos parametros Velocidade
com area prot. x e Distancia de frenagem com area prot. x, 0 software calcula o comprimento da area de
protecéo e o retardo de frenagem exigidos.

Distancia de frenagem com éarea prot.

O parametro Distancia de frenagem com area prot. x especifica a distancia de frenagem de que o veiculo
circulando a velocidade maxima nessa area de protecdo necessita para se imobilizar.

Definicbes
» Valor maximo: alcance do scanner, em mm

Especifique os parametros para a area de protecao na qual o veiculo atinja a velocidade méaxima. O
software faz a interpolacéo de todas as outras distancias de frenagem.

Monitoramento da imobilizacao

O parametro Monitoramento da imobilizacédo especifica se o bloqueio de continuacdo do movimento fica
ativo na funcdo MotionMonitoring.

Definicbes
* ativado(a)
 desativado(a)
 Valor-padrdo: desativado(a)

Marcha lenta e marcha de retrocesso

O parametro Marcha lenta e marcha de retrocesso especifica se a marcha lenta e a marcha de retrocesso
ficam ativas na fun¢@o MotionMonitoring.

Definicbes
« ativado(a)
* desativado(a)
 Valor-padrao: desativado(a)
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10

10.1

10.2

10.3

10.4

Entrada em operacao

Antes do primeiro comissionamento

De acordo com a norma IEC TS62046 e os diretivas comunitarias, como por ex. a diretiva EU 89/655/
CEE, as inspecfes estao prescritas nas seguintes situacdes:

» Antes do primeiro comissionamento

» ApOs a realizacdo de modificacBes na maquina

» Apo6s longo periodo de parada da maquina

» ApOs alteracdes ou reconfiguracdo dos sensores de seguranca

Ligar

Requisitos:

 Vocé configurou o sensor de seguranga com o software de diagnostico e configuragdo e a configura-
¢éao foi transmitida para o sensor de seguranca.

» Ainterface X1 do sensor de seguranca esta conectada ao CLP ou ao relé de seguranca.
* A caixa de protegdo esta montada na interface X2.

A CUIDADO

Perigo de les8es devido a comportamento imprevisivel da maquina durante o primeiro comissio-
namento

% Assegure-se de que néo existe ninguém dentro da zona de perigo da maquina.

% Ligue a maquina.
% Se a fungdo Bloqueio de partida estiver ativada, aperte a tecla de partida/nova partida.
ou:

Se afuncéo Teste de partida estiver ativada, viole a area de protecao e depois volte a libera-la. A mag-
uina se inicia entdo automaticamente.

Encerramento

Encerrar temporariamente uma maquina com sensor de seguranca

Se pretender encerrar temporariamente uma maquina com o sensor de seguranca, ndo precisa observar
quaisquer etapas intercalares. O sensor de seguranca salva a configuracao e retoma esta configuracéo
ao voltar a ser ligado.

Encerrar o sensor de segurancga e retird-lo da maquina
Se pretender encerrar o sensor de seguranga e guarda-lo para uma utilizagao posterior, precisa repor as
configurag6es de fabrica do sensor de seguranca.

% Reponha as configuracdes de fabrica do sensor de seguranca (veja o manual "Parametrizagcdo em
seguranca").

Recomissionamento

Recomissionar a maguina com sensor de seguranca

Se vocé tiver encerrado a instalacdo com o sensor de seguranga apenas temporariamente e recomis-
sionar agora a instalagdo sem qualquer alteracéo, podera recolocar o sensor de seguranga em funciona-
mento com a mesma configuracdo em vigor quando do encerramento. A configuracdo permanece
guardada no sensor de seguranca.

% Realize um teste de fungdes (ver capitulo 11.3 ,Verificacdes de funcionamento diarias®).

Comissionar uma maquina com sensor de seguranca ap6s uma modificagcdo ou reconfiguragao

Se tiver introduzido altera¢des profundas na maquina ou se tiver reconfigurado o sensor de seguranga, é
preciso inspecionar o sensor de seguranca como por ocasido da primeira entrada em operacao.

% Inspecione o sensor de seguranca (ver capitulo 11.1 ,Inspecdes antes do primeiro comissionamento e
ap6s uma modificagcdo da maquina").
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10.5 Recomissionar o dispositivo de substituicdo

O dispositivo de substituicdo e o aparelho usado até entdo tém de coincidir nos seguintes pontos:

« Tipo de dispositivo de acordo com a chapa de caracteristicas ou compativel com o mais recente dos
dispositivos com maior alcance e maior leque de funcées

» Posicdo de montagem
+ Alinhamento

Montar e alinhar o dispositivo de substituicao
% Monte o dispositivo de substituicdo no ponto onde se encontrava o sensor de seguranga.
% Alinhe o sensor de seguranca de acordo com o sensor de seguranga usado até entéo.

Transferir a configuragdo para o dispositivo de substituicdo

Vocé pode transferir a configuracao para o dispositivo de substituicdo de duas maneiras:
» Utilizando o ConfigPlug, através da conexdo deste ao dispositivo de substituicéo.
« Com o software de diagndstico e configuracéo

Transferir a configuracédo com o PC

% Ligue a interface X2 do sensor de seguranca ao PC.

% Transfira a configuracéo para o dispositivo de substituicdo, consulte também o manual "Parametriza-
¢&o em seguranga”.

Utilizar o ConfigPlug
No ConfigPlug existe uma chave, que determina qual o sentido de transmissao da configuracao:

Posicado do inter- | Sentido de transmisséo

ruptor

1 O ConfigPlug substitui a configuracao do sensor de seguranca.
X A configuragdo guardada no ConfigPlug é substituida.

\

O 0O 0O 00O 0O
O OO0 OO0 O0O0

[ RO OO
1 LJXI—IDDD

S

% Ponha o interruptor existente no conector na posigdo 1.

% Conecte o ConfigPlug a interface X1.

Quando o sensor de seguranca iniciar, o ConfigPlug transfere a configuracdo para o sensor de seguranca.
A transmissao bem sucedida da configuragéo é confirmada através de uma breve intermiténcia dos dois
LEDs amarelos 2 e 5.

Se o sensor de seguranga apresentar uma anomalia, significa que o dispositivo de substituicdo nao é
compativel.
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10.6

Inspecionar o dispositivo de substituicdo

A inspecéo do dispositivo de substituicdo depende se utiliza o ConfigPlug ou se a configuracao foi trans-
ferida via PC para o sensor de seguranca.

% Se tiver utilizado o ConfigPlug, inspecione o sensor de seguranca com base na lista de verificagdo para
as verificacfes diarias.

ou

Se tiver transferido a configuracdo com o PC, verifique o sensor de seguranca como se fosse o primeiro
comissionamento (ver capitulo 10.1 ,Antes do primeiro comissionamento*).

Comissionamento de um sensor de seguranga com a funcédo MotionMonitoring

O comissionamento do sensor de seguranca com a fungdo MotionMonitoring pressupde que a montagem
tenha sido executada corretamente (ver capitulo 6.6 ,Protecdo mével do acesso de sistemas de trans-
porte ndo tripulados a zonas de perigo*)!

% Siga a lista de verificagdo para a fungdo MotionMonitoring.
Esta lista encontra-se no final desse capitulo.
% Inicie o software de diagndstico e configuracdo RS4soft e conecte o PC ao sensor de seguranca.
% Crie a configuracdo com base nos dados registrados na lista de verificacéo.
Tenha presente as indicacdes de parametrizacdo que constam da secc¢ao seguinte!
% Carregue no sensor de seguranga a configuracgéo testada.
% Coloque em funcionamento o sistema completo formado por veiculo e sensor de seguranga.

% Alinhe o sensor de seguranca (para esse efeito é apropriada a apresentacéo dos dados medidos na
vista "Definicdo das areas de protecdo” do software de diagnéstico e configuracdo RS4soft):

Coloque a meio do trajeto, aprox. 1 m antes de cada superficie de referéncia (término da via de circu-
lag&o), um artefato (caixa de papeldo) de aprox. 25 cm de largura e 50 cm de altura (vejaimagem 10.1).

Com a ajuda da apresentagdo dos dados medidos, verifique se esse artefato se mantém visivel a meio
da superficie de referéncia observando de todas as posic¢des do veiculo até o fim do trajeto. Sera esse o
caso quando o artefato for visivel a meio da seta mostrada na apresentagdo dos dados medidos, e a
superficie de referéncia cobrir por completo, em qualquer posicao do veiculo, a largura da seta mostrada,
e quando esta zona formar uma linha reta (veja imagem 10.1).
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Superficie de referéncia (1000 mm x 250 mm @ 20 m; 1400 mm x 500 mm @ 45 m)

llustracdo 10.1: Alinhamento do sensor de seguranca seguido de avaliacdo da superficie de referéncia

MotionMonitoring

% Inspecione as areas de aviso e protegdo do sensor de seguranca observando a apresentacédo dos

dados medidos mostrada:

A linha dos valores medidos apresentada permanece amarela até o fim?

O LED1 e o LED4 de cor verde do sensor de seguranc¢a se acendem?

7

O LED3 vermelho se acende ao penetrar na area de protecao e a fungédo "Frenagem" € iniciada no con-

trolador loégico programavel do veiculo?

% Inspecione as saidas de comutagdo de seguranca e respectivo padréo funcional a partir do veiculo:
Depois de sair da area de protegdo, o LED1 verde se acende e 2 segundos mais tarde também o LED4

verde?

% Se tiver respondido "Sim" a todas as perguntas, cologue o veiculo em operacéo e remova o artefato do

trajeto!

% Inspecione a expansdo lateral (direita e esquerda) das areas de protegdo ao longo do trajeto, fazendo
movimentar o veiculo, a velocidade média, ao longo de todo o trajeto

% Inspecione a qualidade da superficie de referéncia, fazendo movimentar o veiculo, a velocidade média,
ao longo de todo o trajeto. Na janela de diagnéstico da vista “Contorno dos valores medidos”, o valor
da grandeza “Qualidade”, no segmento 264, exibido pelo software de diagnostico e configuracéo
RS4soft, tem de ser sempre superior a 80
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% Com todas as velocidades parametrizadas do veiculo, teste a distancia de frenagem correspondente,
colocando uma caixa de papelédo no trajeto:

O veiculo para em cada inspec¢éo diante da caixa de papelao?

% Passe agora para o processo normal (ciclo de trabalho planejado) e visualize a lista de atividades no
software de diagndstico e configuracdo RS4soft.

% Tenha presente a notificacdes de status do MotionMonitoring e introduza as corre¢Ges que forem per-
tinentes:

S&o expectaveis ultrapassagens de velocidade com uma corregdo da area de protecéo e/ou o valor da
“Qualidade” baixa para menos de 50; além disso, violag6es de curta duracéo da area de protecao (LED
verde tremeluz) ou violagdes da area de aviso.

% Inspecione as velocidades medidas com as da configuracéo.

% Corrija 0 que for necessario, até o veiculo percorrer todo o trajeto sem que sejam exibidas quaisquer
mensagens de correcdo na lista de atividades.

% De seguida, faga mais testes de frenagem com uma caixa de papelao:
O veiculo se detém em todas as situacfes ante a caixa de papeldo?

% Salve, imprima e arquive a configuracédo com as areas de protecdo junto da restante documentagéo do
veiculo.

IndicacBes de parametrizacéo:

% Escolha o tempo de resposta do scanner a laser entre 160 ms e 200 ms.

% Estabeleca uma grelha de velocidades adequada ao processo:
Os niveis de velocidade deverao ter um intervalo min. de 200 mm/s entre eles.

O processo devera igualmente oferecer a possibilidade e o tempo suficiente para poder alternar entre
essas velocidades.

% Escolha os pontos de comutagdo na configuragdo do sensor de seguranga que sejam 50 mm/s supe-
riores aos do controlador I6gico programavel do veiculo, para assim aumentar a tolerancia durante a
comutacgédo da area de protecéo.

% Estabeleca a distancia de frenagem:
Meca a distancia de frenagem no caso de sistemas mecanicos ou ndo controlados.

No caso de sistemas eletrénicos com retardo de frenagem constante, registre a distancia de frenagem
de modo a que o retardo indicado na matriz de velocidade corresponda ao do sistema de frenagem
eletrénico.

& Ative e use os pares de areas 7 e 8:

Use o par de areas 7 durante a parada ou a transferéncia de carga do veiculo; quando o veiculo se
encontra imobilizado ndo podera haver pessoas no trajeto, e nas posi¢cdes terminais do trajeto é pos-
sivel aumentar a disponibilidade do sensor de seguranca em caso de permanéncia mais prolongada.

Use o par de areas 8 para a marcha de retrocesso.
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Tabela 10.1:

MotionMonitoring

Lista de verificacdo para utilizacdo do sensor de seguranca com a fungao

Requisitos:

satisfaz

nao satisfaz

Alteracées/comple-
mentos planejados

Carros de deslocamento com movimento linear
para a frente e para tras

Apenas um veiculo no trecho, ndo ha cruza-
mento de veiculos

Trecho <50 m

Trecho a frente e atras concluido em poucos
metros
» Parede ou revestimento a largura do vei-
culo, servindo de superficie de referéncia
para a medicao
* Nao sado colocados quaisquer requisitos a
superficie de referéncia (por ex. parede de
concreto simples, cinza)
e Pilares, colunas ou protuberancias na
parede na superficie de referéncia podem
prejudicar as medicdes e o funcionamento

Velocidades < 6 m/s

Dentro do trecho ndo ha superficies de deposi-
¢éo para paletes ou empilhadeiras

Dentro do trecho (de superficie de referéncia a
superficie de referéncia), € possivel, em qual-
quer momento, um transito de empilhadeiras
moderado (passagens, estocagens/desestoca-
gens); também o cruzamento frequente do tra-
jeto de pessoas isoladas é completamente
ignorado

Preparacao da configuracao

satisfaz

nao satisfaz

Alteracoes/comple-
mentos planejados

Estabeleca o comportamento durante uma par-
tida/nova partida.

automati-
camente

Bloqueio de
partida

Estabeleca o tempo de resposta da comutagao
de circuitos subsequentes de seguranca do
carro de deslocamento:

Tempo até o freio atuar

em ms

Estabeleca o perfil de velocidade do veiculo:
quais os niveis que o carro de deslocamento
percorre com que velocidades?

Quantidade
das areasde
protecéo

Estabeleca a velocidade maxima.

em mm/s

Estabelecer a disténcia de frenagem a veloci-
dade maxima - O retardo de frenagem é
conhecido?

em mm
em mm?2

Sao conhecidas mais distancias de frenagem
com outros niveis de velocidade?

em mm
em mm
em mm
em mm

com v=
com v=
com v=
com v=

_____emmm/s
_____emmm/s
_____emmm/s
_____emmm/s
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Preparacao da configuracao

satisfaz

nao satisfaz

Alteracoes/comple-
mentos planejados

Estabeleca as condi¢des de integracao do sen-
sor de seguranca (sistema de montagem?).

Defina a largura do veiculo e a posigao do sen-
sor de seguranca.

Distancia em relagéao a borda do veiculo do
lado direito

Distancia em relagéo a borda do veiculo do
lado esquerdo

em mm
em mm

As duas fun¢des marcha de retrocesso/blo-
queio de continuagdo do movimento séo utili-
zadas?

SF8/SF7

10.

Tenha presente os valores de tolerancia para o
desgaste das lonas de freios e protecdo dos
pés/tolerancia lateral.

em %

11.

Aprecie automaticamente as areas de aviso e
protecao geradas e facas as corre¢des que
forem necessarias!
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111

Inspecionar

Inspecdes antes do primeiro comissionamento e apds uma modificagdo da maquina
De acordo com a norma IEC TS62046 e os diretivas comunitarias, como por ex. a diretiva EU 89/655/
CEE, as inspecfes estao prescritas nas seguintes situacdes:

» Antes da primeiro comissionamento

» ApOs a realizacdo de modificacBes na maquina

» Apo6s longo periodo de parada da maquina

» ApOs alteracdes ou reconfiguracdo dos sensores de seguranca

A ATENCAO

Perigo de lesGes graves devido a comportamento imprevisivel da maquina durante o primeiro
comissionamento

% Assegure-se de que néo existe ninguém dentro da zona de perigo da maquina.

% Verifique a eficacia da funcéo de desligamento de acordo com a seguinte lista de verificagdo em todos
os modos de operacdo da maquina, ao longo do contorno da area de protecao definido. No caso dos
sistemas de transporte nao tripulados (FTS): considere a totalidade do trecho.

% Documente todas as inspe¢fes de uma forma que seja rastredvel e imprima e anexe & sua documen-
tacdo a configuragdo do sensor de seguranca, incluindo as formas das areas de protecao.

% Instrua o pessoal encarregado da operagdo antes que esses iniciem suas atividades. A responsabili-
dade de instruir os encarregados é do proprietario da maquina.

% Afixe em local bem visivel na maquina as instrugdes sobre as verificagdes diarias, redigidas no idioma
do pessoal operador. Para esse efeito, podera imprimir o contetdido do capitulo "Verificacdes de funcio-
namento diarias".

O  Ainspecao antes do primeiro comissionamento, por parte de uma pessoa capacitada, é dispo-
IL nibilizada pela Leuze electronic como inspecdo de seguranca (ver capitulo 16 ,Servico®).

Lista de verificacdo para ainspecdo do sensor de seguranc¢a antes do primeiro comissionamento
da méaquina

Examinador: pessoa especializada

Esta lista de verificacdo serve como referéncia para o fabricante ou fornecedor da maquina. Ela nao subs-
titui nem o teste da maquina ou instalagcdo completa antes de seu primeiro comissionamento, nem 0s
testes regulares por parte de uma pessoa especializada. Esta lista de verificacdo contém exigéncias
minimas de teste. Dependendo da aplicacéo, outros testes podem vir a ser necessarios.

% Guarde esta lista de verificagéo junto com a documentacéo da maquina.

Ponto a verificar sim nao

Foram consideradas todas determinacdes de seguranca e normas, relevantes para
este tipo de maquina?

A declaracéo de conformidade da maquina contém uma listagem desses documen-
tos?

O sensor de seguranca corresponde, em sua capacidade de seguranca proporcio-
nada, a exigéncia feita pela avaliagao de risco (PL, SIL, categoria)?

Diagrama de conexfes: ambas as saidas de comutacéo de seguranca (OSSDs)
estdo integradas no comando da maquina a seguir, em conformidade com a catego-
ria de seguranca necessaria?

Diagrama de conexfes: os elementos de comutacdo comandados pelo sensor de
seguranca, por ex. contatores com contatos com guia forcada, sdo monitorados por
um circuito de realimentacdo (EDM)?
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11.2

Ponto a verificar

sim

A fiacdo elétrica corresponde aos diagramas de conexao?

As medidas de protecao necessarias contra choque elétrico foram implementadas e
sdo eficazes?

O periodo maximo de retardamento da maquina foi medido e estd documentado na
documentacao da maquina?

O afastamento de seguranca necessario (area de protecdo do sensor de seguranca
até o ponto de perigo mais préximo) foi observado?

Todas as zonas de perigo da maquina podem ser acessadas somente pelo campo
de protecdo do sensor de seguran¢a? Todos os dispositivos adicionais de protecéo,
por ex. grades de protecéo, estdo montados corretamente e protegidos contra mani-
pulagédo?

A possibilidade de permanéncia desprotegida entre a area de protecdo que estiver
ativada e o ponto de perigo esta excluida de forma segura ou impedida, por ex., por
meio de um dispositivo de protecao mecanico adicional?

O instrumento de comando para o desbloqueio do bloqueio de partida/nova partida
do sensor de seguranca e da maquina, resp., foi instalado conforme prescrito?

O sensor de seguranca esta corretamente alinhado (angulo de inclinacao) e todos
os parafusos de fixacdo e conectores estéo fixos?

O sensor de seguranca, cabos de conexdo, conectores, capas de protecéo e apare-
Ihos de comando estdo ilesos e sem sinais de manipulac&o?

A eficacia da funcdo protetora de todas as areas de protecdo configuradas foi verifi-
cada, nomeadamente para todos os modos de operacdo da maquina, através de um
teste de funcbes?

O sensor de seguranga permanece ativado durante o periodo completo, em que
ocorre 0 movimento da maquina que acarreta perigo?

O movimento perigoso é parado quando o sensor de seguranca é separado da ten-
séo de alimentac¢éo, quando se comuta 0 modo de operacédo da maquina ou ao
mudar para outro dispositivo de protecao?

Os avisos de testes diarios do sensor de segurancga, destinados aos operadores,
estao afixados de forma bem legivel?

Inspecdes regulares através de pessoa capacitada

As inspecdes regulares da interacdo segura do sensor de seguranca e da maquina servem para descobrir
eventuais alteracdes da maquina ou manipulacdes indevidas do sensor de seguranca. Os intervalos de
inspecao sao fixados pelos regulamentos em vigor no pais de utilizacdo. A norma IEC TS62046 reco-

menda uma inspecéao regular de 6 em 6 meses.
% Pega a uma pessoa capacitada para realizar as inspecdes.
% Observe as prescri¢cdes validas no pais em questdo e os prazos por elas exigidos.

O  Alinspecao antes do primeiro comissionamento, por parte de uma pessoa capacitada, é dispo-
IL nibilizada pela Leuze electronic como inspe¢éo de seguranca (ver capitulo 16 ,Servigo®).
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11.3 VerificagcOes de funcionamento diérias

A funcéo de desligamento do sensor de seguranca deve ser testada diariamente, ou na troca de turno e
em cada troca de modo de operacao da maquina. O teste deve ocorrer de acordo com a lista de verifica-
¢ao a seguir, a fim de descobrir danos ou manipulag@es indevidas.

A ATENCAO

Perigo de ferimentos graves causados por um comportamento imprevisivel da maquina durante
ainspecao!

% Assegure-se de que néo existe ninguém dentro da zona de perigo da maquina.

A ATENGAO

A operacdo da maquina deve ser suspensa, caso sejam detectadas anomalias durante as verifi-
cacdes diarias
Se vocé responder um dos pontos a serem verificados com nédo, a maquina ou o veiculo ndo pode mais
ser operada(o).

% Deixe uma pessoa especializada testar a maquina completa (ver capitulo 11.2 ,Inspecdes regulares
através de pessoa capacitada"“).

Lista de verificacao do teste de func¢bes diario
Examinador: operadores autorizados ou pessoa encarregada

Ponto a verificar sim nao

O sensor de seguranca esta corretamente alinhado (angulo de inclinacao) e todos
os parafusos de fixacdo e conectores estéo fixos?

O sensor de seguranca, cabos de conexdo, conectores, capas de protecéo e apare-
Ihos de comando estdo ilesos e sem sinais de manipulac&o?

Todas as zonas de perigo da maquina podem ser acessadas somente pelo campo
de protecao do sensor de seguranca? Todos os dispositivos de seguranca adicionais
estdo montados de forma correta, por ex. grade de protecao?

% Ligue a maquina, aguarde aprox. 20 s até a sequéncia de autoteste ter terminado.
Em caso de nova partida automatica: os LED 1 e LED 4 se acendem a verde?

Em caso de bloqueio de partida: o LED 1 se acende a verde, o LED 3 a vermelho
e o LED 5 a amarelo?

% Acione o dispositivo de comando do sensor de seguranca (no caso da funcéo Blo-
queio de partida/nova partida) ou interrompa a area de protecdo com um corpo-de-
prova* (no caso da funcdo Teste de partida).

Os LED 1 e LED 4 se acendem a verde?

Aplicacdes estacionarias:

% Interrompa a area de protecéo selecionada do sensor de seguranga com 0 corpo-
de-prova*, estando a operacdo em curso.

Os LED 1 e 4 se apagam? O LED 3 se acende a vermelho? O movimento que acar-
reta perigo é parado imediatamente?
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Ponto a verificar sim nao

Aplicagcbes moveis:

% Interrompa a area de protecéo selecionada do sensor de seguranga com o corpo-
de-prova*, estando o veiculo em movimento.
Os LED 1 e 4 se apagam? O LED 3 se acende a vermelho?
O veiculo para dentro dos limites definidos no protocolo de configuracéo?

% Repita as inspec¢des supramencionadas em diferentes pontos da zona de perigo
para todas as areas de protecao configuradas.

Os limites da area de protecao, no caso das aplicagdes estacionarias, coincidem
com as marcacdes no chao?

MotionMonitoring:
% Inicie no controlador légico programavel o modo de teste para MotionMonitoring.
A saida de alarme 2 assinala que a velocidade foi excedida?

* Didmetro do corpo-de-prova de acordo com a resolucéo do sensor de seguranca do protocolo de confi-
guracao

Leuze electronic RS4 71



& Leuze electronic

Cuidados

12

12.1

Cuidados

O vidro frontal e os vidros difusores deverao ser limpos em funcéo das solicitacdes inerentes ao tipo de

aplicacéo.

Limpar o vidro frontal

Utilize na limpeza do vidro frontal o kit de limpeza RS4, composto por um detergente especial e panos de
limpeza (ver capitulo 17 ,Acessorios").

O modo de procedimento de limpeza depende do grau de contaminacao:

Contaminagéao

Limpeza

Particulas, soltas, abrasivas

% Aspirar sem tocar ou soprar suavemente usando ar sem 6leo
% Limpar em um s6 movimento, usando um pano de limpeza

Particulas, soltas, ndo abrasivas

% Aspirar sem tocar ou soprar suavemente usando ar sem 6leo
ou
Limpar em um s6 movimento, usando um pano de limpeza

Particulas, aderentes

% Umedecer com um pano embebido em detergente
% Limpar em um sé movimento, usando um pano de limpeza

Particulas, carregadas de eletrici-
dade estatica

% Aspirar sem tocar

% Limpar em um sé movimento usando um pano embebido em
detergente

Particulas/gotas, gorduroso

% Umedecer com um pano embebido em detergente
% Limpar em um sé movimento, usando um pano de limpeza

Gotas de agua

% Limpar em um s6 movimento, usando um pano de limpeza

Gotas de 6leo

% Umedecer com um pano embebido em detergente
% Limpar em um s6 movimento, usando um pano de limpeza

Dedadas % Umedecer com um pano embebido em detergente
% Limpar em um sé movimento, usando um pano de limpeza
Riscos % Substituir o vidro frontal (ver capitulo 14.1 ,Substituir o vidro fron-
tal)
AVISO

O uso de detergentes ou panos errados danifica o vidro frontal
% Nao utilize detergentes abrasivos nem panos que risquem.

o Sea limpeza demorar mais de quatro segundos, por ex. quando existem dedadas, o sensor de
.H. seguranca indica a existéncia de uma anomalia no monitoramento do vidro frontal. Apés a lim-
peza, é preciso resetar o sensor de seguranca com a tecla de partida/nova partida.
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% Embeber o pano em detergente.
% Limpar o vidro frontal em um s6 movimento.

12.2 Limpar os vidros difusores
% Embeber o pano em detergente.
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13.1

13.2

Diagndstico e resolucao de erros

O que fazer em caso de erro?

IndicacBes de operacdo dos diodos luminosos

Para resolver os erros rapidamente, o sensor de seguranca disp8e de um conceito de diagnéstico de trés
niveis. Va avancando passo-a-passo até conseguir eliminar o erro:

% Leia qual o status do sensor de seguranca nos diodos luminosos e elimine o erro, adotando as medidas
especificadas.

% Leia a lista de diagnéstico com o software de diagnéstico e configuracgéo e elimine o erro com a ajuda
da solucéo que ai € indicada.

% Crie um arquivo de servico com o software de diagnéstico e configuragdo e envie esse arquivo de ser-
vigo para o diagnostico remoto da Leuze.

Verde

diodos luminosos

2 3 4 5
Ama-| Ver- | Verde| Ama-
relo | melho relo

Status

Medida

0 1 0 0

Processo de partida (boot), pro-
cesso de configuragédo

As saidas de comutagédo de segu-
ranga estéo desligadas.

2x (1) 1 0 |2x()

Processo de partida (boot), pro-
cesso de configuragéo

As saidas de comutacéo de segu-
ranca estdo desligadas.
Adaptacéo dos dados com o Con-
figPlug

A area de protecéo ativa esta
ocupada.

As saidas de comutagédo de segu-
ranca estdo desligadas.

A area de aviso ativa esté ocu-
pada.

A funcéo do sensor esta ativa, a
area de protecao ativa esta livre.
As saidas de comutacéo de segu-
ranca estdo desligadas.

Bloqueio de partida/nova partida
bloqueado.

% Aperte a tecla de par-
tida/nova partida.

A funcéo do sensor esta ativa, a
area de protecdo ativa esta livre.
A area de aviso ativa esta livre.
As saidas de comutagédo de segu-
ranca estéo ligadas.

A funcéo do sensor esta ativa, a
area de protecao ativa esta livre.
A area de aviso ativa esta ocu-
pada.

As saidas de comutacéo de segu-
ranca estéo ligadas.

O objeto esta dentro da
area de aviso.

% Inspecione eventual-
mente a definicdo da
area de aviso.

LED apagado
LED aceso

LED irrelevante
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13.3 Indicag8es de aviso e de anomalia dos diodos luminosos
Diodos luminosos Status Medida
1 2 3 4 5
Verde| Ama-| Ver- | Verde| Ama-
relo | melho relo
1 0 0 1 (1) A funcdo do sensor esta |% Limpe o vidro frontal o mais
ativa, a area de protecdo | rapidamente possivel.
ativa esta livre. O dispositivo ainda funciona.
A &rea de aviso ativa esta
livre.
As saidas de comutacao
de seguranca estéo liga-
das.
O vidro frontal esta sujo.

0 1) 1 0 (1) Dispositivo avariado % Limpe o vidro frontal.

As saidas de comutacao |, Reinicialize o sensor de segu-
de seguranca estdo des- | anca.

ligadas.

O vidro frontal esta sujo.

0 (1)) 1 0 (1) Dispositivo avariado % Substitua o sensor de segu-
As saidas de comutacédo ranca.
de seguranca estéo des- | O tipo do sensor de seguranca
ligadas. | tem de corresponder a confi-
A configuragéo do Confi- | gyracgo do ConfigPlug.
gPlug ndo é compativel
com o sensor de segu-
ranca; ndo é possivel
transmitir a configuracéo.

(1) 0 1 0 (1) Dispositivo avariado % Inspecione a comutagéo de
As saidas de comutacao pares de areas, sequéncias e
de seguranca estdo des- | tempos de comutacao.
ligadas. Tem de haver sempre, pelo
Erro nas entradas de menos, um par de &reas ativo.
controle do par de areas

% Para apurar a causa exata dos
erros, leia a lista de diagnostic-
0 com o software.

(1)) 0 1 0 (1) Dispositivo avariado % Inspecione a velocidade e o
As saidas de comutacao sentido de movimentacgéo do
de seguranga estdo des- | veiculo
ligadas. % Inspecione a comutagdo de
MotionMonitoring detec- pares de areas do CLP
tou um erro: 0 movimento
do veiculo néo coincide
com o par de areas ativo.

0 0 1 0 (1) Dispositivo avariado % Aguardar 5 segundos.

As saidas de comutacéo | o sensor de seguranca efetua

de seguranca estdo des- | m reboot.

ligadas. % Se o reboot ndo for bem suce-
dido, leia a lista de diagndstico
com o software.

0 LED apagado
1 LED aceso

(1) LED piscacom 2 Hz
((1)) LED pisca com 4 Hz
- LED irrelevante
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13.4 Caddigos de diagnéstico

O software permite que vocé crie uma lista de diagnéstico. Nesta lista de diagndstico estdo elencados os
eventos que ocorreram durante a operacao do sensor de seguranca. Cada evento é identificado com o
local de ocorréncia e um niimero. Consultando a tabela embaixo podera perceber qual o significado dos

eventos.

Cidade | Nomero | Significado Medida

102 2 Erro na transmisso dos dados na % Inspecione os parametros dainterface
interface X2. e recomece a transmisséo.

103 2 Erro na transmissdo dos dados na % Inspecione os parametros dainterface
interface X2. e recomece a transmissao.

104 2 Erro na transmisséo dos dados na % Inspecione os parametros da interface
interface X2. € recomece a transmisséo.

105 6 A fungao, o acesso e o comando ngo | Troque de nivel de permisséo e reco-
s&o possiveis no nivel de permiss&o mece a transmissao.
atualmente selecionado.

201 4 As especificagbes de tempo da inter- | Verifique os parametros da interface e
face X2 ndo foram respeitadas, a Gltima | €COMece a transmissao.
mensagem foi substituida.

302 2 As especificagBes de tempo da inter- | Verifique os parametros da interface e
face X2 nao foram respeitadas, os recomece a transmissao.
dados de envio ndo foram confirmados.

306 |5 A mensagem anterior n&o foi emitida na | & Verifique os parametros da interface e
integra, as especificacdes de tempo da | [ECOMECE & transmissao..
interface X2 nao foram respeitadas.

801 2 N&o é possivel ler a meméria de erros, | EM caso de reset malsucedido entre
defeito interno. em contato com o servico de atendi-

mento.

805 |6 N&o & possivel transmitir a memoria de | Inspecione os parametros da interface
erros, erro de transmissao para a inter- | © 'ECOMEece a transmissao.
face X2.

1002 1 Apbs a partida, 0 motor néo atinge o % Em caso de reset mals.ucedido entre
regime de rotagdes nominal, defeito em contato com o servico de atendi-
interno. mento.

1002 |2 Apos a partida, o regime de rotagdes | EM caso de reset malsucedido entre
do motor ndo se mantém constante, em contato com o servico de atendi-
defeito interno. mento.

1003 1 Apbs a partida, 0 motor ndo atinge o % Em caso de reset mals.ucedido entre
regime de rotagdes nominal, defeito em contato com o servico de atendi-
interno. mento.

1003 2 Ap6s a partida, o regime de rotacdes % Em caso de reset mals.ucedido entr'e
do motor ndo se mantém constante, em contato com o servico de atendi-
defeito interno. mento.

1003 |3 ApGs a partida, o regime de rotagdes | Em caso de reset malsucedido entre
do motor n&o se mantém constante, em contato com o servico de atendi-
tempo excedido. mento.

1110 |4 N&o se consegue controlar as saidas | Verifique a ligagdo dos OSSDs.
de comutacao de seguranca (OSSDs),
curto-circuito com 0 V DC ou +24 V DC.
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Cidade | Nomero | Significado Medida

1110 |5 N&o se consegue controlar as saidas  |% Verifique a ligagdo dos OSSDs.
de comutagéo de seguranga (OSSDs),
curto-circuito entre OSSD1 e OSSD2.

1110 |6 N&o se consegue controlar as saidas | Verifique a ligagdo dos OSSDs.
de comutacao de seguranca (OSSDs),
curto-circuito com 0 V DC ou +24 V DC.

1111 |7 Curto-circuito entre as saidas de comu-|% Verifique a ligagdo dos OSSDs.
tacdo de seguranca OSSD1 e OSSD2..

1111 |8 Curto-circuito de uma saida de comuta-|® Verifique a ligagdo dos OSSDs.
¢do de seguranca (OSSD) com 0V DC.

1111 |9 Curto-circuito de uma saida de comuta-|'® Verifique a ligagdo dos OSSDs.
¢ao de seguranca (OSSD) com +24 V
DC.

1606 |4 Detectado um erro no angulo, eventual | > Em caso de reset malsucedido entre
rotagéo da caixa do sensor; ocorreu em contato com o servico de atendi-
uma desconexao, seguida de reset. mento.

1607 |5 Detectado um erro no angulo, eventual | EM caso de reset malsucedido entre
rotacdo da caixa do sensor; ocorreu em contato com o servico de atendi-
uma desconex&o, seguida de reset. mento.

1608 |8 O regime de rotages do motor n3o se | Em caso de reset malsucedido entre
mantém constante durante a operacdo, | €M contato com o servigo de atendi-
eventual rotacio da caixa do sensor. mento.

1608 |9 O regime de rotacdes do motor n3o se | Em caso de reset malsucedido entre
mantém constante durante a operagdo, | €M contato com o servico de atendi-
eventual rotagdo da caixa do sensor. mento.

1608 |10 O regime de rotages do motor n3o se | Em caso de reset malsucedido entre
mantém constante durante a operacdo, | €M contato com o servigo de atendi-
eventual rotacio da caixa do sensor. mento.

1705 |1 Sinal de uma barreira de luz de segu- | % Limpe o vidro frontal (ver capitulo 12.1
ranca do monitoramento de janelas »Limpar o vidro frontal®).
abaixo do limite inferior, vidro frontal
sujo.

1705 |2 Sinal de uma barreira de luz de segu- | & Limpe o vidro frontal (ver capitulo 12.1
ranca do monitoramento de janelas »Limpar o vidro frontal®).
acima do limite superior, 6leo e/ou
graxa no vidro frontal.

1906 |1 N&o se consegue controlar as saidas  |% Verifique a ligagao dos OSSDs. Em
de comutago de seguranca (OSSDs), caso de reset malsucedido, entre em
curto-circuito interno ou externo. contato com o servico de atendimen-

to.

1906 |2 No se consegue controlar as saidas | Verifique a ligagdo dos OSSDs. Em
de comutacao de seguranca (OSSDs), caso de reset malsucedido entre em
curto-circuito interno ou externo. contato com o servico de atendimen-

to.

1906 |5 Erro de leitura de retorno nas saidas de | Verifique a ligagéo dos OSSDs. Em
comutag&o de seguranca (OSSDs), caso de reset malsucedido, entre em
curto-circuito interno ou externo. contato com o servico de atendimen-

to.
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Cidade | Nomero | Significado Medida

1906 |6 Erro no caminho de desconex&o do % Em caso de reset malsucedido entre
laser, desconex&o devido & protegéo em contato com o servico de atendi-
dos olhos, defeito interno. mento.

1907 |4 Detectado um erro no angulo, eventual | Em caso de reset malsucedido entre
rotacdo da caixa do sensor; ocorreu em contato com o servico de atendi-
uma desconexao, seguida de reset. mento.

1907 |7 Detectado um erro no angulo, eventual | Em caso de reset malsucedido entre
rotagéo da caixa do sensor; ocorreu em contato com o servigo de atendi-
uma desconex&o, seguida de reset. mento.

2002 |12 Os dados de configuracéo visualizados | Recomece a transmissao.
para verificacdo estiveram muito tempo
sem serem confirmados.

2007 |18 A data da area de protecéo transmitida | Atualize as definicbes da data e da
atualmente é anterior a data da que se | horado PC.
encontra guardada no sensor de segu-
ranga.

2017 |19 Erro na transmisséo dos dados com o | Substitua o ConfigPlug ou troque o
ConfigPlug. cabo completo junto com o conector.

2017 |23 O sensor de seguranga conectado ndo | Substitua o sensor de seguranca,
suporta o arquivo de configuragéo no prestando atencéo ao tipo de disposi-
ConfigPlug. tivo.

2017 |24 O sensor de seguranca conectado n&o | Substitua o sensor de seguranca,
suporta o arquivo de configuragéo no prestando atencéo ao tipo de disposi-
ConfigPlug. tivo.

2017 |26 A data da configuragdo transmitida atu- | Atualize as definicbes da data e da
almente é anterior a data da que se hora do PC.
encontra guardada no sensor de segu-
ranga.

2018 |42 MotionMonitoring, Erro durante a trans- | > Recomece a transmiss&o da configu-
missdo da matriz de velocidade. racao.

2018 |43 MotionMonitoring, Erro durante a trans- | Recomece a transmiss&o da configu-
misséo da matriz de velocidade. racao.

2018 |44 MotionMonitoring, O lado direito de % Verifique os parametros no assisten-
uma area de protecdo ndo é con- te, faga o recélculo das areas de pro-
gruente com a largura especificada tecdo e recomece a transmissao.
para o veiculo.

2018 |45 MotionMonitoring, Um comprimento da | ® Verifique os parametros no assisten-
area de protecdo néo é congruente te, iaga o recalculo das areas ge pro-
com a distancia de frenagem especifi- tecao e recomece a transmissao.
cada para o veiculo.

2018 |46 MotionMonitoring, O lado esquerdo de | Verifique os p,arametros no assisten-
uma area de protecdo ndo é con- te, faga o recélculo das areas de pro-
gruente com a largura especificada tecdo e recomece a transmissao.
para o veiculo.

2018 |50 MotionMonitoring, O lado esquerdo de | Verifique os parametros no assisten-
uma area de proteco ndo é con- te, faca o recélculo das areas de pro-
gruente com a largura especificada tecéo e recomece a transmissao.
para o veiculo.
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Cidade | Nomero | Significado Medida

2201 |5 A quantidade de medicdes contidas no | Em caso de reset malsucedido entre
escaneamento é demasiado reduzida em contato com o servico de atendi-
devido a uma falha nas rotagées do mento.
motor ou a um fusivel interno defeitu-
0S0.

2302 1 Ocorreu um erro durante a partida do | Erro sequencial.
scanner.

2401 |13 A medicéo de referéncia falhou; poeiras | Parafuse os conectores das duas
no dispositivo, pelo fato de o involucro interfaces X1 e X2.
do conector ou a capa falsa ndo esta-
rem parafusadas.

2401 10 A medicao de referéncia falhou; ofusca-| O sensor de seguranca executou um
mento causado por outra fonte lumi- reset.
nosa (905 nm) ou falha no regime de
rotacoes.

2401 41 A medicao de referéncia falhou; ofusca-| O sensor de seguranga executou um
mento causado por outra fonte lumi- reset.
nosa (905 nm) ou falha no regime de
rotagdes.

2402 10 A medicao de referéncia falhou; ofusca-| O sensor de seguranca executou um
mento causado por outra fonte lumi- reset.
nosa (905 nm) ou falha no regime de
rotacoes.

2402 41/42 A medicao de referéncia falhou; ofusca-| O sensor de seguranga executou um
mento causado por outra fonte lumi- reset.
nosa (905 nm) ou falha no regime de
rotagdes.

2701 |1 Foi recebido um comando de diagnosti-|® Utilize uma verséo mais recente do
co invalido, incompatibilidade com o fir-| ~ SOftware de diagnostico e configura-
mware. ¢ao.

2702 |3 Foi solicitado um valor de diagnostico |® Utilize uma vers&o mais recente do
invalido, incompatibilidade com o fir- software de diagndstico e configura-
mware. ¢ao.

2800 |2 2 entradas de controle de pares de are-|% Verifique os tempos de comutacao
as estiveram ativas durante mais de 1 | das entradas de controle FP1 - FP4.
S.

2800 |3 A mudanca de area de protecio ocor- | % Verifique a ativagéo das areas de pro-
rida n&o corresponde a especificacdo tec&o no assistente do programa.
programada no sensor de segurancga.

2800 |4 Foram ativadas mais de 2 areas de pro-| > Verifique a ativacéo das entradas de
tecdo durante a operagao. controle FP1 - FP4.

2800 |6 Tensédo de comando imprestavel ou % Verifique a ativagéo das entradas de
insuficiente para a ativagdo da area de | controle FP1 - FP4.
protecéo.

2800 |8 N&o foi ativada nenhuma area de prote-| > Se for detectado durante a operacéo,
c&0. Pode ocorrer durante a operagao e verifique a ativacdo das entradas de
a desconexao do dispositivo. controle FP1 - FP4.
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Cidade | Nomero | Significado Medida

2801 |1 Erro ao testar as entradas para comuta-| > Entre em contato com o servico de
céo da area de protecéo, defeito atendimento.
interno.

2802 |3 A ativagZo da area de protegéo ocor- | Verifique a ativagéo das areas de pro-
rida n&o corresponde a especificacdo tegéo no assistente do programa.
programada no sensor de seguranca.

2802 |4 Havia mais de 2 areas de protegéo % Ative apenas uma das entradas de
selecionadas no momento da partida controle FP1 - FP4.
do sensor de seguranca.

2802 |6 Tensdo de comando imprestavel ou | Verifique a ativagéo das entradas de
insuficiente para a ativacio da area de | controle FP1 - FP4.
protecao.

2802 |8 Nenhuma area de protecéo ativada % Ative uma das entradas de controle
durante a partida do sensor de segu- FP1-FP4.
ranca.

2804 |3 A ativagZo da area de proteg&o ocor- | Verifique a ativagéo das areas de pro-
rida n&o corresponde a especificacdo tegéo no assistente do programa.
programada no sensor de seguranca.

2804 |4 Nenhuma 4rea de protecdo claramente | & Verifique a ativacao das entradas de
selecionada. controle FP1 - FPA4.

2804 |6 Tensdo de comando imprestavel ou | Verifique os tempos de comutagéo
insuficiente para a ativacdo da area de | das entradas de controle FP1 - FP4.
protecao.

3016 |11 A senha individual confirmada foi intro- | Repita a introdugao da senha.
duzida de forma incorreta.

3203 |6 O sensor de seguranca detectou um | Desligue a tenséo de alimentacéo e
ofuscamento optico causado por um reinicialize o sensor de seguranca.
outro dispositivo.

3203 |7 O sensor de seguranca detectou um | Desligue a tenséo de alimentagéo e
ofuscamento 6ptico causado por um reinicialize o sensor de segurancga.
outro dispositivo.

3402 |2 MotionMonitor, Multiplas ativacées % Verifique a ativagéo das areas de pro-
incorretas do par de &reas. Uma vez tecao na matriz de velocidade e a
ultrapassada uma velocidade, ela ja velocidade a que o veiculo se deslo-
n&do pode ser corrigida. cou.

3402 |3 MotionMonitor, Velocidade largamente © Ver~ifique a atiya(;éo das éreas de pro-
excedida. N&o é permitido corrigir um tecéo na matriz de velocidade e a
excesso. velocidade a que o veiculo se deslo-

cou.

3402 |10 MotionMonitor, Velocidade maxima © Verifique a ativagéo das areas de pro-
excedida ou ativagéo incorreta dos tecéo na matriz de velocidade e a
pares de areas. N&o é permitido corri- | Vvelocidade a que o veiculo se deslo-
gir' COuU.
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Cidade | Nomero | Significado Medida

3403 |7 MotionMonitor, O par de areas ativado | Verifique a ativacao das areas de pro-
n&o foi liberado na configurag&o. tecéo na matriz de velocidade e no

assistente do programa.

3403 |12 MotionMonitor, Erro nas entradas de | > Verifique a ativacéo das funcbes Mar-
controle de pares de areas. A areade | Chalenta e Blogueio de continuacdo
protecdo ativada ndo se encontra defi- do movimento.
nida.

3406 |8 MotionMonitor, O bloqueio de continua- |% Verifique a ligagdo dos OSSDs.
¢do do movimento ndo consegue desli-
gar as saidas de comutacgédo de
seguranca (OSSDs).
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14 Reparar

14.1 Substituir o vidro frontal

Se o vidro frontal estiver riscado, substitua o vidro.
Somente uma pessoa capacitada e instruida podera substituir o vidro frontal.

A substituicdo do vidro frontal é realizada em duas etapas:
* Substituir o vidro frontal
 Efetuar a medicédo de referéncia do vidro frontal

Substituir o vidro frontal

AVISO
Falha de funcionamento do sensor de seguranc¢a causada por impurezas
% Efetue todos os trabalhos em uma atmosfera, tanto quanto possivel, isenta de poeira.

N&o toque em quaisquer componentes no interior do dispositivo.
Elimine todas as dedadas do vidro frontal.

% Desmonte o sensor de seguranca da maquina.
% Cologue o sensor de seguranga sobre uma base plana.
% Desaperte os guatro parafusos de sextavado interno no painel traseiro da carcaga.

% Separe cuidadosamente as duas metades da carcaga.

S '

% Retire as abas de fixacao.
% Pressione o vidro frontal antigo para tras, até sair da carcaga.

% Pegue no vidro frontal novo pelos lados e coloque-o cuidadosamente na posicéo correta.
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Tome cuidado para que a vedacéo de borracha seja colocada corretamente na ranhura prevista na car-
caca e que ndo é danificada.

% Fixe o vidro frontal com as abas de fixag&o.

Podera facilitar o parafusamento das abas de fixacao exercendo uma ligeira presséo sobre a borda
externa do vidro frontal.

% Inspecione os componentes do sensor de seguranca, por ex. espelho, lente, partes da carcaca, com
relagdo a auséncia de poeira, soprando, se necessario, 0 sensor de seguranga com um jato moderado
de ar comprimido sem o6leo.

% Una cuidadosamente as duas partes da carcaca.

1 Pernos de retencéo
2 Passa-fio de borracha

% Aperte alternadamente os parafusos de sextavado interno, com cuidado, no painel traseiro da carcacga.
% Elimine as dedadas do vidro frontal, caso existam.
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Efetuar a medicao de referéncia do vidro frontal
Requisitos:
» O vidro frontal novo estda montado corretamente.

« O vidro frontal esta limpo e sem riscos.
» Temperatura ambiente 20 °C - 25 °C

A CUIDADO

Medicao de referéncia errada pelo fato de o vidro frontal estar sujo ou apresentar riscos

% Efetue a medicéo de referéncia de vidros frontais somente se forem novos e estiverem limpos

% Ligue a interface X1 ao controlador légico programavel.
% Ligue a interface X2 ao PC.

% Efetue a medicéo de referéncia do vidro frontal com a ajuda do software, veja 0 manual "Parametriza-
¢ao em seguranca”.
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15 Eliminar

Elimine de forma adequada os sensores de seguranca que deixem de ser utilizados.
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16  Servigo

A Leuze electronic propde os seguintes servicos:
» Comissionamento técnico de seguranca e configuracéo (incluindo inspecéo de seguranca)
* Inspec¢édo de seguranca, incluindo medi¢des do tempo de parada
* Instrucao relativa a teméatica "Conhecimento tecnolégico, scanner a laser"

Nosso servigo de atendimento e nossa linha de apoio técnico estéo a sua disposi¢ao para o ajudar:
* Por telefone: +49 8141 5350-111
* Por e-mail: service.schuetzen@leuze.de
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Acessorios

17

17.1

Acessorios

Existem acess0rios especiais para o sensor de seguranca. Este acessoério esta especialmente adaptado

ao sensor de seguranca.

Acessorios disponiveis

N.°do art. | Artigo Descricéo Comprimento, for-
mato
Acessoério de montagem
50033346 RS4-MS Sistema de montagem RS4
50035814 RS4-Adap-P Placa adaptadora para scanner RS4
Colocacdo em funcionamento
97005003 RS4-COB-24 Aparelho de teste e de configuracéo
RS4,24V CC
Tecnologia de ligacBes
548520 CB-D15E-5000S-11GF Cabo de controle com ConfigPlug 5 m, reto/ponta
RS4, confecionado do lado do scanner| aberta
548521 CB-D15E-10000S-11GF | Cabo de controle com ConfigPlug 10 m, reto/ponta
RS4, confecionado do lado do scanner| aberta
548522 CB-D15E-25000S-11GF | Cabo de controle com ConfigPlug 25 m, reto/ponta
RS4, confecionado do lado do scanner| aberta
548523 CB-D15E-50000S-11GF | Cabo de controle com ConfigPlug 50 m, reto/ponta
RS4, confecionado do lado do scanner| aberta
548530 CB-D15E-10000S-11WF | Cabo de controle com ConfigPlug 10 m, angulado/
RS4, confecionado do lado do scanner| ponta aberta
50035863 CB-D9-3000-5GF/GM Cabo para PC RS4, RS232, confecio- | 3 m
nado para ambos os lados
50035865 CB-D9-5000-5GF/GM Cabo para PC RS4, RS232, confecio- | 5 m
nado para ambos os lados
50035867 CB-D9-10000-5GF/GM Cabo para PC RS4, RS232, confecio- | 10 m
nado para ambos os lados
520083 AC-D15E-GF ConfigPlug para todos os RS4, reto,
sem cabo, para configuracdo autom.
em caso de troca de dispositivo
50035735 RS4-MG-X1-Set Conector macho RS4, compl., de 15
polos, para interface X1
50035768 RS4-MG-X2-Set Conector macho RS4, compl., de 9
polos, para interface X2
426266 RS4-MGS-X1-Set Conector macho RS4, de 15 polos,
para interface X1, passa-cabos para
tras
426265 RS4-MGS-X2-Set Conector macho RS4, de 9 pélos, para
interface X2, passa-cabos para tras
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N.°do art. | Artigo Descricao Comprimento, for-
mato
Liquidos de limpeza
430400 RS4-clean-Setl Liquido de limpeza RS4 para plastico,
150 ml; panos de limpeza, 25 unid.,
macios e sem soltar fiapos
430410 RS4-clean-Set2 Liquido de limpeza RS4 para plastico,
1000 ml; panos de limpeza, 100 unid.,
macios e sem soltar fiapos
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EG-KONFORMITATS-
ERKLARUNG

& Leuze electronic

the sensor people

EC DECLARATION OF
CONFORMITY

DECLARATION CE DE
CONFORMITE

Der Hersteller

The Manufacturer

Le constructeur

erklart, dass die nachfolgend
aufgefiihrten Produkte den ein-
schlagigen Anforderungen der
genannten EG-Richtlinien und
Normen entsprechen.

Leuze electronic GmbH + Co. KG
In der Braike 1, PO Box 1111
73277 Owen, Germany
declares that the following listed
products fulfil the relevant provi-
sions of the mentioned EC Direc-

tives and standards.

déclare que les produits identifiés
suivants sont conformes aux
directives CE et normes men-
tionnées.

Produktbeschreibung:

Description of product:

Description de produit:

Sicherheits-Laserscanner fiir
Personenschutz,
Beriihrungslos wirkende
Schutzeinrichtung,
Sicherheitsbauteil nach 2006/42/EG
Anhang IV
RS4
Seriennummer siehe Typschild

Safety Laser Scanner for
personnel protection,
Active opto-electronic protective
device,
safety component in acc. with
2006/42/EC annex IV
RS4
Part No. see name plates

Scanner laser de sécurité pour la
protection des personnes,
Equipement de protection électro-
sensible,

Elément de sécurité selon
2006/42/CE annexe IV
RS4
Art. n° voir plaques signalétiques

Angewandte EG-Richtlinie(n):

Applied EC Directive(s):

Directive(s) CE appliquées:

2006/42/EG
2004/108/EG

2006/42/EC
2004/108/EC

2006/42/CE
2004/108/CE

Angewandte Normen:

Applied standards:

Normes appliquées:

EN 61496-1:2009; IEC 61496-3:2002; EN ISO 13849-1:2008 (Kat 3, PLd);
EN 62061:2005 (SIL 2); EN 61000-6-4:2007; EN 61000-6-2:2005; EN 60825-1:2007;

EN 55022:2003

IEC 61508:2001 Part 1-4 (SIL2)
EN 50178:1997

Benannte Stelle /
Baumusterpriifbescheinigung:

Notified Body /
Certificate of Type Examination:

Organisme notifié /
Attestation d'examen CE de type:

TUV-sUD PRODUCT SERVICE GmbH

Zertifizierungsstelle
RidlerstraBBe 65
D-80339 Miinchen

Z10 09 10 22795 073

Bevollméchtigter fir die Zusam-
menstellung der technischen
Unterlagen:

Authorized person to compile the
technical file:

Personne autorisée a constituer
le dossier technique:

Robert Sammer; Leuze electronic GmbH + Co. KG
Liebigstr. 4; 82256 Fuerstenfeldbruck; Germany

Owen, /% 05 A

Datum / Date / Date

Leuze electronic GmbH +Co. KG, Sitz Owen, Registergericht Stuttgary/ HRA
Persdnlich haftende Gesellschafterin Leuze electronic Geschafisfijhrun
Sitz Owen, Registergericht Stuttgart, HRB 230550 r
Geschiftsfihrer: Dr. Harald Grilbel (Vorsitzender), Karsten Just
USt-IdNr. DE 145912521 | Zollnummer 2554232

Es gelten ausschlieBlich unsere aktuellen Verkaufs- und Lieferbedingungen
Only our current Terms and Conditions of Sale and Delivery shall apply

Leuze electronic GmbH + Co. KG
In der Braike 1

D-73277 Owen

Telefon +49 (0) 7021 573-0
Telefax +49 (0) 7021 573-199
info@leuze.de

www.leuze.com

LEO-ZQM-149-01-FO

Id Griibel, Geschéaftsfiihrer / Director / Directeur

Nr. 609001-2010/05

Pode baixar esta Declaragdo de Conformidade CE, em formato PDF, em:

http://www.leuze.com/rotoscan

Leuze electronic
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