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Bu dokiiman Leuze

1 Bu dokiiman

1.1 Birlikte gecerli olan dokiimanlar

Dokumanlarla galismayi kolaylastirmak amaciyla guvenlik sensdrt ile ilgili bilgiler birden fazla dokiimana
dagiimistir. Glvenlik sensorl ile ilgili dokiiman ve yazilimlar igin asagidaki tabloya bakin:

Dokiimanin amaci ve hedef grubu Dokiimanin/yazilimin Alinti kaynagi

bashgi
Makinenin kullanicisi igin yazilim® Ariza durumunda | Sensor Studio Emniyet sensérinin tes-
ve makinenin konstriiksiyonunu yapan kisiye yonelik | DTM RSL 400 limati kapsaminda disk
emniyet sensérunin teghisi igin ve emniyet senso- Uzerinde

rindn konfiglirasyonu igin

Makinenin konstriksiyonunu yapan Kisi icin acikla- | "Glvenli uygulama ve PDF, emniyet sensoru-

malar® galistirma" ndn teslimati kapsamin-
(bu dokiiman) da disk Uzerinde

Makinenin konstriksiyonunu yapan kisiye yonelik a- | Yazilim igin ¢evrimici Emniyet sensorindn tes-

ciklamalar® Emniyet sensoriiniin konfigirasyonu i- |yardim limati kapsaminda disk

¢in (yazilim ile ilgili kilavuz) Uzerinde

Emniyet sensdriinin montaj, hizalama ve baglantisi | "Hizl binis RSL 400" Baski dokiman, emniyet

ile ilgili bilgiler sensorunln teslimati

kapsaminda

a) Makine, igine guvenlik sensorinun takildigi Grind tanimlamaktadir.

1.2  Yapilandirma yazilimini internetten indirin
% Simdi Leuze ana sayfasini agin: www.leuze.com.
% Aranacak terim olarak cihazin tip tanimini veya Grlin numarasini girin.
% Yapilandirma yazilimini cihazin (irin sayfasinda Downloads sekmesi altinda bulabilirsiniz.

1.3 Kullanilan goruntii araglan

Tablo 1.1: Uyari simgeleri ve anahtar kelimeler

Kisilere yonelik tehlikeler igin simge

Sagliga zararli lazer isinlardan dolayi tehlikelerde sembol

Olasi maddi hasarlar igin simge

e B b

UYARI Maddi hasar igin anahtar kelime

Tehlike dnlemeye ydnelik dnlemleri yerine getirmediginizde, maddi hasarin
meydana gelebilecegi tehlikeleri belirtir.

DIKKAT Hafif yaralanmalar igin anahtar kelime

Tehlike dnlemeye ydnelik dnlemleri yerine getirmediginizde, hafif yaralanmala-
ra neden olabilecek tehlikeleri belirtir.

IKAZ Agir yaralanmalar i¢in anahtar kelime

Tehlike 6nlemeye yonelik dnlemleri yerine getirmediginizde, agir veya olimcul
yaralanmalara neden olabilecek tehlikeleri belirtir.

TEHLIKE Hayati tehlike icin anahtar kelime

Tehlike 6nlemeye yonelik dnlemleri yerine getirmediginizde, agir veya olimcl
yaralanmalarin hemen meydana gelebilecegi tehlikeleri belirtir.

Leuze electronic GmbH + Co. KG RSL 410 7
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Tablo 1.2: Diger simgeler

Leuze

o

Oneriler igin simgeler
Bu simgeyi tasiyan metinler size ilave bilgiler verir.

Uygulama adimlari igin simgeler
Bu simgeyi tasiyan metinler sizi kullanim konusunda ydnlendirir.

Uygulama sonuglari icin simge
Bu simgeye sahip metinler, énceki uygulamanin sonucunu agiklar.

Tablo 1.3: Kavramlar ve kisaltmalar

CS Bir kumandadan gelen devre sinyali
(Controller Signal)
DTM Glvenlik sensoriniin cihaz yoneticisi yazilimi
(Device Type Manager)
EDM Kontaktér izleme
(External Device Monitoring)
FDT Cihaz yoneticilerinin (DTM) yonetimine iligkin yazihm ¢ergevesi
(Field Device Tool)
Alan cifti Uyari alanina sahip bir koruma alani
AGV Surlcustz Tasima Sistemi
LED Givenlik sensorinin igindeki 1sikh diyot, gosterge elemani
(Light Emitting Diode)
OSSD Guvenlik anahtarlama ¢ikigi
(Output Signal Switching Device)
PFH, Saatte bir tehlike olusturan bir ariza olasiligi
(Probability of dangerous Failure per Hour)
PL Performance Level
Quad Dort alanl modda similtane sekilde denetlenen iki alan ¢ifti (dort alan)
Qvw Enine itis arabasi
RES Baslatma ve tekrar baglatma digmesi
(Start/REStart interlock)
SIL Safety Integrity Level
Durum ACIK: Cihaz sorunsuz, OSSD'ler agik
KAPALI: Cihaz sorunsuz, OSSD'ler kapali
Kilit: Cihaz, baglanti veya kumanda/kullanim hatali, OSSD’ler kapal (lock-out)

1.4 Kontrol listeleri

Kontrol listeleri makine Ureticisi veya donatici igin referans amagchdir (bkz. B6lim 11 "Kontrol"). Bitiin maki-
nenin veya sistemin ilk devreye alinmasindan énce kontrollin ve de yetkili bir kisi tarafindan yapilan dizenli
kontrollerin yerini almazlar. Kontrol listeleri asgari kontrol sartlarini igerirler. Uygulamaya bagli olarak ilave

kontroller gerekebilir.

Leuze electronic GmbH + Co. KG
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21

Gilivenlik

Emniyet sensorlerini kullanmadan 6nce gegerli standartlara uygun olarak risk degerlendirmesi yapiimalidir
(6rn. EN ISO 12100, EN ISO 13849-1, IEC/EN 61508, EN IEC 62061). Risk degerlendirmesinin sonucu
emniyet sensorunun gerekli olan guvenlik seviyesini belirler (bkz. Bélum 15.1 "Emniyet ile ilgili teknik veri-
ler"). Montaj, galistirma ve testler icin bu belgeye ve ayrica ilgili tim ulusal ve uluslararasi standartlara, y6-
netmeliklere, kurallara ve direktiflere uyulmasi zorunludur. ilgili ve birlikte verilen belgelere uyulmali, bu bel-
geler yazdirilmali ve ilgili personele teslim edilmelidir.

% Emniyet sensoriyle calismadan 6nce faaliyetinizle ilgili olan belgeleri eksiksiz olarak okuyun.

Emniyet sensorlerinin devreye alinmasi, teknik testleri ve kullaniimalariyla ilgili olarak 6zellikle asagidaki u-
lusal ve uluslararasi duzenlemeler gecerlidir:

* Makine direktifi

+ Alcak gerilim yonetmeligi

 Elektromanyetik uyumluluk yénetmeligi

+ s araclari kullanim yénetmeligi

 Elektronik ve elektrikli cihazlarda belli tehlikeli maddelerin kullaniimasini sinirlandirma yonetmeligi
+ OSHA

» Glvenlik yonergeleri

» Kaza 6nleme dizenlemeleri ve givenlik kurallari

+ Igletme giivenligi diizenlemesi ve is glivenligi kanunu

« Uriin guivenligi kanunu (ProdSG)

Emniyet teknolojisi hakkinda bilgi almak icin yerel resmi kuruluslara da basvurulabilir (6r. Ticaret
Denetleme Kurumu, Meslek Birligi, Calisma Miifettisligi, Avrupa is Saghgi ve Glvenligi Genel A-
jansi (OSHA).

Kullanim amaci

Emniyet sensoru, kisileri veya uzuvlari tehlike noktalarina, tehlike bélgelerine veya makine ve tesis girigleri-
ne karsi korumak igindir.

Calisan makine nedeniyle agir yaralanmalar!

% Emniyet sensoriinin dogru baglandigindan ve guvenlik tertibatinin koruma fonksiyonunu
sagladigindan emin olun.

& Tim donlsim, bakim galismalari ve kontrol igleri esnasinda sistemin glivenli bir sekilde
devre digi birakildidindan ve tekrar ¢alismaya karsi emniyete alindigindan emin olun.

» Emniyet sensori sadece gecerli yonergelere, ylrirlikteki kurallara, standartlara, is korumasi ve is gu-
venligi icin yonetmeliklere uygun olarak segildikten ve bu dogrultuda yetkinligi olan bir kisi tarafindan
makineye monte edildikten, baglandiktan, isletime alindiktan ve test edildikten sonra kullanilabilir (bkz.
Boluim 2.3 "Yetkili kisiler").

« Emniyet sensdérinl segerken, bunun guvenlik teknigi performans 6zelliginin, risk degerlendirmesinde

elde eden Performance Level PL, (bkz. Bolim 15.1 "Emniyet ile ilgili teknik veriler")'den bliylk ya da e-
sit olduguna dikkat edilmelidir.

* Emniyet sensori Kuzey Amerika’da sadece NFPA 79 gereksinimlerine uygun olan uygulamalarda kul-
lanilabilir.

» "Erisim korumasi" iglevinde emniyet sensoéri insanlari sadece tehlike bdlgesine girerken algilar; fakat
tehlike bdlgesinde bulunan insanlari algilamaz. Bu nedenle bu durumda guivenlik zincirinde bir baglat-
ma ve tekrar baglatma digmesinin bulunmasi sarttir.

» Emniyet sensoru yapisal olarak degistirilemez. Emniyet sensériniin tzerinde degisiklik yapilirsa, emni-
yet sensorinun koruma fonksiyonu artik garanti edilemez. Ayrica emniyet sensérinin Uzerinde degi-
siklik yapilirsa, emniyet sensdruinlin ureticisinden hic¢bir garanti talebinde bulunulamaz.

Leuze electronic GmbH + Co. KG RSL 410 9
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* Emniyet sensdrinin dogru baglanmasi veya takilmasi, yetkili kisiler tarafindan dizenli olarak kontrol e-
dilmelidir (bkz. Bélum 15.1 "Emniyet ile ilgili teknik veriler").

* Emniyet sensori azami 20 yil sonra degistiriimelidir. Onarimlar veya asinma parcalarinin degistiriimesi
kullanim émrund uzatmaz.

/\  DIKKAT

Kullanim amacina dikkat edin!

\ | Cihaz kullanim amacina uygun kullaniimadigi takdirde personelin ve cihazin korunmus olmasi
" | saglanamaz.

% Cihazi yalnizca kullanim amacina uygun sekilde kullanin.

% Leuze electronic GmbH + Co. KG, kullanim amacina uymayan kullanimdan kaynaklanan ha-
sarlar i¢cin sorumlu degildir.

% Cihazi devreye almadan 6nce bu kullanim kilavuzunu okuyun. Kullanim kilavuzunu bilmek,
kullanim amacina uygun kullanima girer.

BILGI

Diizenlemelere ve talimatlara riayet edin!
% Gegerli yerel diizenlemeleri ve meslek odalarinin talimatlarini dikkate alin.

2.1.1 Buharlar, duman, toz, partikiil

Buharlar, duman, toz, partikil ve havada goériinen diger partikiller makinenin istenmeden kapanmasina yol
acabilir. Kullanicilar bu sebeple guivenlik tertibatlarini kullanmayi géz ardi edebilir.

% Gulvenlik sensoriini siklikla yogun buharlarin, dumanin, tozun ve diger goriinen partikdllerin 1sin ylize-
yinde meydana geldigi ortamlarda kullanmayin.

21.2 Kagakisik

Isik kaynaklari glivenlik sensortniin kullanilabilirligini olumsuz etkileyebilir. Kagak i1sik kaynaklari sunlardir:
» Kizilétesi 11k
* Flloresan isik

» Stroboskop 1sik

% Isin ylzeyinde zararli 1sik kaynaklarinin bulunmadigindan emin olun.

% Isin ylzeyindeki yansimalari énleyin.

% Gerekirse koruma alanina bir ekleme yapmayi dikkate alin.

% Ozel bir uygulama nedeniyle meydana gelen 1sin huzmesi tirlerini glivenlik sensérinin galigmasini o-
lumsuz etkilemediginden emin olmak icin ilave dnlemler alin.

21.3 Koruma alanindaki engeller

% Gulvenlik sensori tarafindan denetlenen alana baska pencere malzemeleri koymayin.

Optik kapak ile denetim alani arasinda cam yok!

% Gulvenlik sensorliniin optik kapagi ile denetlenen alan arasina, glivenlik sensortiniin korun-
masi igin baska herhangi bir cam monte edilmemelidir.

Leuze electronic GmbH + Co. KG RSL 410 10



Giivenlik Leuze

2.2

23

Ongoriilebilir yanhs kullanim

"Kullanim amaci" altinda belirlenenden farkli bir kullanim veya bunun disindaki bir kullanim, kullanim ama-
cina uygun degildir.

Gulvenlik sensori esas olarak asagidaki durumlarda guvenlik tertibati olarak uygun degildir:

* Nesnelerin veya kizgin ya da tehlikeli sivilarin tehlike bdlgesinden disari savrulmasi tehlikesinin bulun-
dugu durumlar.

» Patlayici veya kolay alevlenebilen ortamlarda kullanim.
» Bos alanda veya buyuk sicaklik degisimlerinde kullanim.
Nem, yogusma suyu ve diger olumsuz hava kosullari koruma fonksiyonunu etkileyebilir.
* Yanma motorlu araglarda kullanim.
Dinamo veya atesleme tertibati elektromanyetik uyumluluk arizalarina yol acabilir.
0 Giivenlik sensoriinde degisiklik yapmak ve miidahalede bulunmak yasaktir!

% Gulvenlik sensoriinde midahaleler ve degisiklikler yapmayin. Giivenlik sensoriinde miidaha-
leler ve degisiklikler yapilmasina izin verilmez.

% Gulvenlik sensort agilmamalidir. Sensor, kullanici tarafindan ayarlanmasi veya bakim yapil-
masi gereken bilesenler icermez.

% Gulvenlik sensori yapisal olarak degistirilemez. Giivenlik sensoériiniin tizerinde degisiklik ya-
pilirsa, guvenlik sensorinin koruma fonksiyonu artik garanti edilemez.

% Gulvenlik sensorliniin tzerinde degisiklik yapilirsa, giivenlik sensoriiniin Greticisinden higbir
garanti talebinde bulunulamaz.

% Onarim igleri sadece Leuze electronic GmbH + Co. KG tarafindan yapilabilir.

Yetkili kisiler
Givenlik sensoriniin baglantisi, devreye alinmasi, kullanim ve ayarlanmasi sadece yeftkili kigiler tarafindan
yapilabilir.
Yetkili kisiler igin kosullar:
* Uygun bir teknik egitim almistir.

« s korumasi, is giivenligi ve glivenlik teknigi kural ve yénetmeliklerini bilirler ve makinenin giivenligini
degerlendirebilirler.

« Yetkili kigiler, gtivenlik sensért ve makineyle ilgili kullanim kilavuzlarini bilir.
» Sorumlu kisi tarafindan makineyi ve glvenlik sensoriini monte etme ve kullanma yetkisi verilmistir.
» Test nesnesinin ¢evresinde yakin bir zamanda bir faaliyet gosterecekler ve bilgi diizeylerini strekli egi-
timle teknolojinin son halinde tutuyorlar.
Elektrikgiler
Elektrik calismalari sadece elektrikgiler tarafindan yapilabilir.

Elektrikgiler sahip olduklari mesleki egitim, bilgiler ve tecriibeler nedeniyle ve ilgili normlari ve diizenlemele-
ri bilmeleri nedeniyle elektrik sistemlerinde ¢alismalar yapabilecek ve muhtemel tehlikeleri bizzat fark ede-
bilecek durumdadir.

Almanya’da elektrikciler DGUV yonetmeligi 3 sayili kaza énleme talimatinin diizenlemelerini yerine getir-
melidir (6r. elektrik tesisat ustasi). Baska llkelerde dikkate alinmasi gereken ilgili talimatlar gecerlidir.

Leuze electronic GmbH + Co. KG RSL 410 11



Giivenlik Leuze

24

25

2.6

Sorumluluk muafiyeti
Leuze electronic GmbH + Co. KG asagidaki durumlar i¢in sorumluluk almaz:
* Guvenlik sensdriiniin amacina uygun bir sekilde kullanilmamasi.
» Gulvenlik uyarilarina uyulmamasi.
+ Ciddi olarak ongérulebilen hatal kullanimlarin g6z éniinde bulundurulmamasi.
« Montajin ve elektrik bagdlantisinin nizami bir sekilde yapilmamis olmasi.
» Kusursuz galistiginin test edilmemis olmasi (bkz. Bélim 11 "Kontrol").
* Guvenlik sensorinde degisiklikler (6r. yapisal) yapiimis olmasi.

Lazer emniyet uyarilari

400 — 700 nm disinda dalga boyu alaninda lazer sinifi 1

Lazer i1sinin yaltilmasi igin ilave tedbirlere gerek yoktur (gozlere zarar vermez).

LAZER ISINI — LAZER SINIFI 1
Bu cihaz IEC/EN 60825-1:2014 uyarinca lazer sinifi 1 bir Griintn gereksinimlerini ve de U.S. 21

CFR 1040.10 hiktmlerini uyarinca 08.05.2019 tarihli Laser Notice No. 56 uygunlugunda sap-
malarla karsilamaktadir.

% Yasal ve yerel lazer koruma kurallarini dikkate alin.

% Cihazda midahaleler ve degisiklikler yapilmasina izin veriimez.
Cihaz, kullanici tarafindan ayarlanmasi veya bakim yapilmasi gereken bilesenler icermez.
Onarim igleri sadece Leuze electronic GmbH + Co. KG tarafindan yapilabilir.

Guvenlik sorumlulugu

Makinenin Ureticisi ve isleticisi, makinenin ve monte edilmis glivenlik sensorlerinin nizami bir sekilde c¢alis-
masini ve ilgili insanlarin yeterli derecede bilgilendirilmis ve egitilmis olmasini saglamakla yakuamltddar.

Verilen tim bilgilerin tlru ve igeridi kullanicilar tarafindan guvenligi etkileyecek kullanimlara neden olmama-
hidir.

Makinenin Ureticisi agsagidakilerden sorumludur:

» Makinenin guvenli yapisi ve olasi kalan risk uyarisi

« Guvenlik sensdérunin guvenli entegrasyonu, yetkili bir kisi tarafindan yapilan ilk test ile tespit edilmis

« llgili tim bilgilerin faal sirkete teslim ediimesi

» Makinenin glvenli bir sekilde devreye alinmasi igin tim yénetmelikleri ve ydnergelere uyulmasi
Makinenin faal sirketi asagidakilerden sorumludur:

» Kullanicinin bilgilendirilmesi

* Makinenin guvenli gcalismasinin devam ettiriimesi

« s korumasi ve i giivenligiyle ilgili tim talimatlara ve yénetmeliklere uyulmasi

» Yetkin kisiler tarafindan diizenli testlerin yapilmasi

Leuze electronic GmbH + Co. KG RSL 410 12
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3 Cihaz tanimi

RSL 400 Grtn serisi emniyet sensorleri opto-elektronik, iki boyutlu 6lgen emniyet lazer tarayicilaridir. Asagi-
daki norm ve standartlara uygundurlar:

RSL 400
EN IEC 61496'e gore tip 3
EN ISO 13849-1:2015 uyarinca kategori 3
IEC/EN 61508 uyarinca Safety Integrity Level (SIL) 2
EN IEC 62061 uyarinca maksimum SIL 2
EN ISO 13849-1:2015 uyarinca performans seviyesi (PL) d

Tarayici Unitesi

Baglanti Unitesi

Optik kapak

Alfantimerik gosterge (beliren)
LED ekranlari

a B~ ON -

Resim 3.1:  RSL 400 guvenlik igin lazer tarayicilar igin cihaza genel bakig
RSL 410 rin serisi tim emniyet sensorleri asagidaki gibi donatiimistir:
* S, M, L veya XL algilama mesafesi sinifina yonelik lazer tarayicilar:

Algilama mesafesi Algilama mesafesi [m]
sinifi

S 3,00

M 4,5

L 6,25

XL 8,25

* 24 haneli alfanimerik gosterge
» Guvenlik sensdrtnin hizalanmasi igin entegre elektronik su terazisi
* LED ekran
» Baglanti Gnitesi:
» Konfiglrasyon bellegi
* PC/Notebook ile iletisim ve konfiglirasyon igin Ethernet baglantisi

Leuze electronic GmbH + Co. KG RSL 410 13
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3.1

+ M12 figi Uzerinden makineye elektrik baglantisi

Cihaza genel bakis

Leuze

Asagidaki tablo RSL 400 emniyet sensorlerinin uygulama olanaklari, 6zellikleri ve islevleri hakkinda bir ge-

nel bakis saglar.

Tablo 3.1: Cihaza genel bakis
RSL 410 RSL 420 RSL 430 RSL 440
RSL 425 RSL 445
Sabit tehlikeli bdlge emniyeti X X X X
Mobil tehlike boélge emniyeti X X X X
Erisim koruma X X X X
Calisma noktasi koruma X X X X
Guvenlikle iligkili anahtarlama ¢ikiglari |1 OSSD gifti 1 OSSD gifti 2 OSSD gifti 2 OSSD gifti
Koruma fonksiyonu A X X X X
Koruma fonksiyonu B - - X X

Sinyal ¢ikislari 3 adede kadar |4 adede kadar |9 adede kadar |9 adede kadar
Konfiglre edilebilir sinyal ¢ikiglari X X X X
Degistirme yapilabilir koruyucu alan/u- |1 10 10+10 100

yari alani ¢ifti sayisi

Acil durdurma zincirlemesi - X X X

Dortll alan modu (dortliler) X X X X

Dahili, glvenli zaman gecikmesi - - X X

Arag navigasyonu igin iyilestiriimis 6l- |- sadece - sadece
¢cum verileri gikisi RSL 425 RSL 445
USB arayuzu - X X X
Bluetooth araylzu X X X X

Leuze electronic GmbH + Co. KG
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3.11

3.1.2

3.2

RSL 400 giivenlik sensoérlerinin koruma fonksiyonu

Glvenlik sensori donen bir saptirma Unitesi Gzerinden periyodik olarak isik sinyalleri gonderir. Isik sinyalle-
ri engeller tarafindan (6rn. insanlar) her yoéne dagitilir. Isik sinyallerinin bir kismi giivenlik sensori tarafin-
dan tekrar alinir ve degerlendirilir. Glvenlik sensord, 1sik galisma sliresinden ve saptirma Unitesinin glincel
acisindan nesnenin tam konumunu hesaplar. Nesne dnceden belirlenen bir alanin, koruma alaninin dahilin-
de bulunuyorsa, guvenlik sensoéru guvenlige yoneltiimis bir anahtarlama iglevi uygular. Glvenlikle iligkili a-
nahtarlama c¢ikiglarini kapatir.

Ancak koruma alani tekrar serbest oldugunda glvenlik sensér(, isletim tlrtine bagl olarak glvenlige ydnel-
tilmis anahtarlama iglevi onaylandiktan sonra otomatik olarak sifirlanir.

Guvenlik sensorl, son derece dusuk parlaklik dereceli gok koyu renkli kiyafet giyen kisileri bile algilayabilir.

Koruma fonksiyonunun parametreleri

Koruma fonksiyonu igin, gtivenlik sensdrtintin givenlikle iliskili anahtarlama gikiglarini kapatmak amaciyla
asagidaki parametreler dikkate alinir:

» Konfiglre edilebilir koruma alanlari
» Koruma alanlarinin referans konturu
« Konfiglre edilebilir alan ¢ifti degisimi
» Secilebilir el, bacak ya da vicut algilamasi igin ¢ozinurlik
» Guvenlik sensorinln tepki verme siresi
 Segcilebilir baglangi¢ davranisi
Ayrica asagidaki glivenli olmayan fonksiyon ve sinyaller de koruma fonksiyonuna dahildir:
« Konfigure edilebilir uyari alanlari
» Konfiglre edilebilir bildirim sinyalleri
Koruma fonksiyonunun ilave fonksiyonlari
* Uyari alani degerlendirmesi
» Secilebilir dinamik kontaktér izleme (EDM)

Baglanti unitesi
Gulvenlik sensord baglanti Unitesi Uzerinden monte edilir, baglanir ve yonlendirilir.

]

i
l S

-

M5 2x !
— —
1 M12 soket, A kodlu, kumandaya baglanti
2 M12 soket, D kodlu, Ethernet iletisim baglantisi
M5 Fonksiyon topraklama igin baglanti, kendinden kesen/kendinden kilittenen M5 x 10 (gaz sizdirmazlidi) ve sasi
bandi

Resim 3.2:  Cihaza genel bakis baglanti Gnitesi

Leuze electronic GmbH + Co. KG RSL 410 15
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3.3

3.31

Baglanti Gnitesinin iglevleri:

* Montaj igin sabitleme noktasi, dogrudan ya da opsiyonel montaj sistemi Uzerinden.
Cihaz degisiminde baglanti Unitesi takili ve yonlendirilmis olarak kalir.

* M12 figi Uzerinden sinyal giris/cikislari ve besleme icin elektromanyetik uyumluluk anahtarlamasi

Giivenlik sensori Baglant linitesi Baglanti
RSL 410 CU408-M12 M12 fisi, 8 kutuplu

* PC/Notebook ile Ethernet TCP/IP iletisim ve konfiglirasyon arabirimi igin konnektor gegisi ve elektro-
manyetik uyumluluk

» Konfiglirasyon dosyalari icin bellek ve cihaz degisiminde otomatik parametre aktarimi
 Basit cihaz degisimi igin tarama Unitesiyle hizli kilitteme baglantisi (bkz. hizli girig)

Cihazlarin IP korumasini ve sizdirmazligini saglamak igin kullanilmayan baglantilara her zaman
beraberinde gelen koruyucu kapaklar takili olmalidir.

Gosterge elemanlarni
Guvenlik sensorlerinin gosterge elemanlari, devreye almayi ve hata analizini sizin icin kolaylastirir.

LED ekran
Baglanti Gnitesinde, isletim durumunu gdstermek icin alti adet isikli diyot bulunmaktadir.
» Koruma fonksiyonu A: LED 1, 2, 3

LED 1, kirmizi/yesil
LED 2, sari

LED 3, mavi

LED 4, mavi

LED 5, sari

LED 6, kirmizi/yesil

o B~ WON -

Resim 3.3:  LED ekranlar

Tablo 3.2: Isikh LED’lerin anlami

LED Renk Durum Tanim
1 Kirmizi/lye- | KAPALI Cihaz kapali
sl Kirmizi OSSD kapali
K_|_rm|2| yanip s6- |Hata
niyor
Yesil OSSD agik

Leuze electronic GmbH + Co. KG RSL 410 16
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LED Renk Durum Tanim
2 Sari KAPALI RES devre disi
RES etkin ve serbest birakilmis
Yanip sénuyor Koruma alani mesgul
ACIK RES etkin ve bloke olmus ancak serbest birakilmaya hazir
Koruma alani bos ve gerekirse zincirli sensér serbest birakilir
3 Mavi KAPALI Uyari alani bog
ACIK Uyari alani kesik
4 Mavi KAPALI Dért alanl mod: Uyari alani 3 bos
ACIK Dort alanli mod: Uyari alani 3 kesik
Sari Yanip sénuyor Dort alanh mod: Uyari alani 2 kesik
Kirmizi Yanip sénuyor Hata
3.3.2 Alfaniumerik gostergeler

Guvenlik sensoriindeki 24 haneli alfanimerik gésterge normal isletimdeyken denetlenen koruma ve uyari
alani giftlerini gosterir. Ayrica detayli hata teshisinde yardimci olur (bkz. Bolim 12 "Teshis ve hata gider-

me").
Tablo 3.3: Alfantimerik gOstergeler
Ekran Tanim Ornek
Konfiglirasyonsuz/ilk kez igletime almasiz baglatmada
Sensor tipi Sensor tipi 420M
Yazilim strdmu Cihazin yazilim durumu V5.6
Sensor seri numarasi Sensdrln seri numarasi SN: 21513123456
Sensor adi/Ag adi Sensor/Ag adi A123456789
IP: DHCP/FIX DHCP veya sabit IP adresi IP: DHCP
IP: 10.25.45.2

Bluetooth on/off

Bluetooth algilamasi ACIK/KAPALI

Bluetooth ON

Konfiglirasyon gerekli

Konfiglirasyon gerekli

CONFIG REQUESTED

Boot-/baslatma sonuna kadar tekrarlanir, sonra

Su terazisi surekli Derece olarak yatay hizalama: H H-3°V +9°
Derece olarak dikey hizalama: V
Konfigiirasyon ile baglatmada
Sensor tipi Sensor tipi 410XL
Yazilim strdmu Cihazin yazilim durumu V5.6
Sensor seri numarasi Sensoriin seri numarasi SN: 21513123456
Sensor adi/Ag adi Senso6r/Ag adi A123456789
IP: DHCP/FIX DHCP veya sabit IP adresi IP: DHCP
IP: 10.25.45.2

Bluetooth on/off

Bluetooth algilamasi ACIK/KAPALI

Bluetooth ON

Konfiglrasyon tarihi

Konfigtrasyon tarihi

11/13/2014 08:15

imza

Konfiglirasyon isareti

DG45L8ZU

Su terazisi

Derece olarak yatay hizalama: H
Derece olarak dikey hizalama: V

H-3° V+9°

Leuze electronic GmbH + Co. KG
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3.33

3.4

Ekran Tanim Ornek

Boot-/baslatma sonuna kadar tekrarlanir, sonra

Normal isletim konfiglirasyonu sonrasinda gosterge
orn. etkin alan giftinin gdstergesi A1.1

Konfiglirasyon verilerini aktarma

AWAITING CONFIG konfigtrasyon verilerinin indirilmesi onaylanana kadar
DOWNLOAD CONFIG konfigiirasyon verileri aktarilirken

Su terazisi

H+/-.°V+-.° Derece olarak yatay hizalama: H H-3°V +9°

Derece olarak dikey hizalama: V

Sensor algilamasi

PING received Cihaz isimli tanim igin gosterge PING received Cihaz ismi

Mesaj durumu

Sinyal ¢ikisi veya teshis ID'si Uzerin- | ProtF A: E123

den mesaj Device: PO07 - wrong Config
Hata teshisi
F... Failure, dahili cihaz hatasi
E.. Error, harici hata
u... Usage Info, kullanim hatasi
... Bilgi
P... IIf’karametre, konfiglirasyonda belirsiz-
i

Hata teshisi islemi igin dnce hatanin ilgili harfi ve ardindan sayi kodu gosterilir. On saniye sonra kilitlenme-
yen hatalarda bir otomatik sifirlama yUritilir ve bu arada izin verilmeyen bir tekrar baslatma s6z konusu
olmamalidir. Kilitli hatalarda voltaj beslemesi ayrilmali ve hatanin nedeni giderilmelidir. Tekrar galistirma-
dan énce ilk devreye alma sirasindaki adimlar uygulanmalidir (bkz. Bélim 10 "isletime alma").

Serbest koruma alaniyla yaklasik bes saniye sonra gosterge normal isletimdeki gdstergeye gegis yapar.

Normal isletimdeki gostergeler

Normal isletimdeki gésterge, guvenlik sensérinin igletim durumuna baglidir. Gésterge yazilim Uzerinden
kapatilabilir ya da 180° dondurtlebilir.

Gorilis alani gostergesi

Guvenlik sensoriniin gorts alaninin Ust ve alt siniri, optik kapaktaki yatay cizgilerle gosterilebilir.
% Gulvenlik sensoriintin gorts alaninin her zaman tamamen bos oldugundan emin olun.

BILGI
Koruma alani konfigiirasyonunu her zaman kontrol edin!
% Her konfiglrrasyon degisikliginden sonra tanimli tim koruma alanlarini kontrol edin.
Gorus alani gostergesi bir konfor fonksiyonu ile degistiriimistir ve koruma alani konfiglirasyo-
nu kontrolindn yerine gegcmez.

% Gulvenlik sensorliniin goris alani, uygulama tarafinda tamamen bos olmalidir.

Montaj sistemleri (opsiyon)

Montaj sistemleri ve montaj dirsekleri glivenlik sensoériinin montajini ve hizalamasini kolaylastirir. Montaj
sistemlerini ve montaj dirseklerini aksesuar olarak temin edebilirsiniz (bkz. Bolim 17 "Siparis aciklamalari
ve aksesuarlar").

Leuze electronic GmbH + Co. KG RSL 410 18
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3.5 Koruma demiri (opsiyon)

Optik kapagin koruma demiri, glivenlik sensoriniin yabanci cisimlerle sirtmeden kaynaklanan hasarlarini
onler. Koruma demirini aksesuar olarak temin edebilirsiniz (bkz. Bolim 17 "Siparis aciklamalari ve aksesu-

arlar").

Leuze electronic GmbH + Co. KG RSL 410
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Konfiglirasyon ve teshis yazilimi Sensor Studio Leuze

4.1

4.2

Konfiglirasyon ve teshis yazilimi Sensor Studio

Bir emniyet sensoriini uygulama sirasinda isletime almak igin, emniyet sensori konfiglirasyon ve teshis
yazilimi Gzerinden 6zel kullanim icin diizenlenmelidir. Bu yazilimla glvenlik sensoriinin emniyet konfigu-
rasyonu olusturulabilir, iletisim ve teshis ayarlari degistirilebilir ve bir tanilama uygulanabilir. Bu sirada ileti-
sim PC Uzerinden gercgeklesir.

Yazilim FDT/DTM konseptine goére hazirlanmistir:
» Device Type Manager (DTM)'da emniyet sensoéru igin bireysel konfiglirasyon islemi yapabilirsiniz.

« Bir projenin minferit DTM konfiglrasyonlarini Field-Device-Tool (FDT)'un gergceve uygulamasindan a-
cabilirsiniz.

» Her cihaz DTM'i icin sensore iletisim baglantisini kuran ve kontrol eden bir iletisim DTM'’i bulunur.

Yazilimi yalnizca Leuze (Ureticisinin emniyet sensorleri igin kullanin.

Sistem kosullari
Yazilimi kullanmak i¢in agagidaki donanima sahip bir PC veya Notebook gereklidir:

Sabit disk bellegi En az 250 MB bos bellek
Egder koruma alanini veya konfiglrasyon degerlerini kaydetmek istiyorsa-
niz, daha fazla bellek alani gereklidir.

Gosterge ekrani Renkli

Harici surdcu DVD suricisu

Giris cihazi Klavye ve fare ya da dokunmatik iz stiriict (touchpad)
Cikis cihazi Yazici (siyah-beyaz veya renkli)

Arayuzler RJ45 Ethernet agi

Bluetooth (opsiyonel) - Eger PC'de entegre bir Bluetooth aygiti bulunmu-
yorsa, uygun bir USB veya PCMCIA adaptora kullanin.

isletim sistemi Microsoft® Windows 7 veya Ustu

ﬁ Bundan bodyle sadece "PC" kavrami kullanilacaktir.

Yazilimin kurulumu

Kosullar:
* Yazilimin PC'ye kurulumu igin emniyet sensorl gerekli degildir.

* TUm Windows uygulamalari kapali olmahdir.

Yazilimin kurulumu iki adimda gergeklesir:
% FDT gergevesi Sensor Studio kurulumu.
% Cihaz yoneticisi (DTM) LeSafetyCollection programini kurun.

Leuze electronic GmbH + Co. KG RSL 410 20



Konfiglirasyon ve teshis yazilimi Sensor Studio Leuze

Sensor Studio yaziliminin kurulumu

Eger PC'nizde zaten bir FDT gergeve yazilimi kuruluysa, Sensor Studio kurulumuna gerek yok-
tur.

Cihaz yoneticisinin (DTM) kurulumunu mevcut FDT ¢ergevesine yapabilirsiniz.

% Veri saklama ortamini takin.

= Kurulum otomatik baslar.

% Kurulum otomatik baglamazsa, SensorStudioSetup.exe dosyasina gift tiklayin.

% CD mensiinli agmak istiyorsaniz, start.exe dosyasina cift tiklayin.

% Kurulum asistani ve yazilimdaki metinler igin bir dil segin ve [Tamam] ile onaylayin.

= Kurulum asistani baglar.

% [Devam] tizerine tiklayin.

= Kurulum asistani yazilim lisans sdzlesmesini acar.

% Lisans so6zlesmesini kabul ediyorsaniz, ilgili segenegi isaretleyin ve [Devam] butonuna tiklayin.

% Onerilen kurulum yolunu kabul ediyorsaniz, [Devam] butonuna tiklayin.
Baska bir yol belirtmek istiyorsaniz, [Ara] butonuna tiklayin. Bagka bir yol segin, [Tamam] ile onaylayin
ve [Devam] butonuna tiklayin.

% Kurulumu baslatmak igin [Kur] butonuna tiklayin.

= Asistan, yazilimin kurulumunu yapar ve masaustine bir kisayol ekler (d).
% Kurulumu tamamlamak igin [Bitir] butonuna tiklayin.

Cihaz yoneticisi (DTM) LeSafetyCollection programini kurun
Kosullar:
» Sensor Studio yazilimi PC'ye kurulmus olmalidir.
» Veri saklama ortami takili.
% [eSafetyCollectionSetup.exe dosyasina gift tiklayin.
% Kurulum asistani ve yazilimdaki metinler igin bir dil segin ve [Tamam] ile onaylayin.
= Kurulum asistani baglar.
% [Devam] tzerine tiklayin.
= Kurulum asistani yazilim lisans sdzlesmesini acar.
% Lisans so6zlesmesini kabul ediyorsaniz, ilgili secenedi isaretleyin ve [Devam] butonuna tiklayin.

% Onerilen kurulum yolunu kabul ediyorsaniz, [Devam] butonuna tiklayin.
Baska bir yol belirtmek istiyorsaniz, [Ara] butonuna tiklayin. Bagka bir yol sec¢in, [Tamam] ile onaylayin
ve [Devam] butonuna tiklayin.

% Kurulumu basglatmak igin [Kur] butonuna tiklayin.
= Asistan, yazilimin kurulumunu yapar.
% Kurulumu tamamlamak igin [Bitir] butonuna tiklayin.

BILGI

ﬁ Yazilimin kurulumu yapilirken bir admin kullanicisi (sifre sorgulamasiz) olusturulur, béylece ya-

zihmi kullanici tanimlamasi olmadan baglatabilirsiniz. Baska kullanicilar kaydedilmisse (FDT
cergceve menusinde Araglar > Kullanici yonetimi), o zaman yazilima kullanici adi ve sifreyle
giris yapmalisiniz.

Bu ayarla cihaz DTM'si Uzerinden RSL 400'G emniyet sensdruyle baglantili hale getirebilir, emni-
yet konfiglirasyonunu ve tiim ayarlari okuyabilir ya da yukleyebilir, yeniden olusturabilir veya de-
gistirebilirsiniz. Degisikliklerin emniyet sensérine indiriimesinde emniyet sensoru igin sifre giril-
meli veya yetki seviyesi degistirilmelidir (bkz. Bolim 4.5.1 "Yetki dizeyini segme").
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4.3 Kullanici arayiuzi
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Fooveced 1 Ranrear
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Navigasyon sekmeleri

Bilgi alani

Diyalog penceresi

Durum satiri

Navigasyon alani

~NOo b ON -

Resim 4.1:  Yazihimin kullanici arayizu

FDT gerceve meniisii
FDT cergeve menusunde guvenlik sensorlerinin cihaz ydneticileri (DTM) olusturulur ve yonetilir.
Cihaz yoneticisi DTM

Guvenlik sensorlerinin cihaz ydneticilerine (DTM), secilen givenlik sensérinin dizenlenmesi igin konfigu-
rasyon projeleri olusturulur ve bunlar yonetilir.
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44.2

Leuze electronic GmbH + Co. KG

Leuze

Proje agaci goriiniimii

L sCommirtarisce. . &

4 Leuze electronic

Fnnge: 835 m

CONPIGURATION  DIAGNOSTICS wETTGS

IDENTIFICATION SAFETY LASER SCANNER RSL 400 INFORMATION AREA

Salely Lised scanews (150 A0)
This windaw provides coniax-related ol

" Sansor and confguron dats - =
== T achnical gk - Tor every disiog of Ihe Configuration and
Diagnostics: Sofrware. Tho help explsins
To put FSL 400 Saloty Lasar Scanners into opsrailon o your ey imcouaismin
applcation, you mus uso e Configuration and Diagnosscs o the REL £00 Safety Livser S by
Softwar nd adap! tho Safoty Lasor Scanner for oporsion. UK o guns mearing, functin,
e Configuration and Diagnostics Softwars, you con celis the HATHG
CoNSequences, B vale |
saloty configuration of the Safoty Lasor Scanner, change e 2 i
- diagnostics stings and got dagnostics Inormation
You o find
» salaty configurations In the CONFIGURATION wb.
* comemunication setings i ihe SETTINGS tab at 2
Communication
» tfagrostics information i) the TRAGNOSTICS tab.
® i lnlesd oporstion Stats in the PROCESS tab

W, lede, com

Rafer 10 e siructes of he navipatn aea and i e help dskogs
I 1 Information aros

Weomemd €3 Cmarvar
2%

1 FDT cergeve menisl
2 Cihaz ydneticisi (DTM) sekmeleri
3 Proje agaci gérinimi

Resim 4.2:  Proje agaci gorinimli kullanici arabirimi

Proje agaci gérinimu, giincel olarak kurulumu yapilan cihaz yoéneticisinin (DTM) yapisini gosterir. Proje a-
gaci gérunumuande 6rn. ayni konfiglrasyon ayarlariyla birden fazla gtivenlik sensérind galistirmak istedigi-
nizde, kurulumu yapilan cihaz yoneticisinin (DTM) kopyalarini hizli ve kolay bir sekilde DTM yapisina ekle-
yebilirsiniz.

Ornek: On ve arka tarafta giivenlik sensérleri olan FTS

FDT gergeve menusii

FDT cerceve menusu ile ilgili tam bilgi icin bkz. Cevrimigi yardim. [?] menlsinden Yardim menu
maddesini segin.

Proje asistani
Proje asistani ile glivenlik sensoriini diizenlemek igin konfiglirasyon projeleri olusturabilir ve degistirebilirsi-

niz (bkz. Bolim 4.5 "Konfigirasyon projelerini kullanma").

% FDT gergeve menisiinden Proje asistanlarini & | butonuna tiklayarak baslatin.

Proje asistani ile ilgili bilgi icin bkz. FDT ¢gerceve menlUstnde Sensor Studio ilave iglevler kis-
mindaki ¢evrimici yardim.

DTM degistirme
DTM degistirme islevi, bir cihazin iletisim DTM'sini agmayi veya cihaz DTM'sinden iletisim DTM'sine degis-
tirmeyi kolaylastirir.

% FDT gerceve menlsiinden DTM degistirme islevini, 1, butonuna tiklayarak baslatin.
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444

DTM degistirme ile ilgili bilgi icin bkz. FDT gerceve menistinde Sensor Studio ilave iglevier
kismindaki ¢evrimigi yardim.

Kullanici yonetimi

FDT c¢erceve menustndeki kullanici yonetimi ile kullanici olusturabilir, kullanici girisi veya ¢ikisi yapabilir ve
sifreleri yonetebilirsiniz.

Kullanici olugturma

Yazilim gergceve menusinde Araglar > Kullanici yonetimi tzerinden kullanici yénetiminde kullanici olus-
tururken kullanicinin yetki diizeyini secin. Erisim yetkileri ve yetki dizeyleri ile ilgili bilgi igin (bkz. Bélim 5.1
"Guvenlik sensoriinin yetki konsepti").

% FDT gerceve menUlsiinde Araglar > Kullanici yénetimi > Kullanici olustur (izerine tiklayin.

Kullanici girisi ve ¢ikigi
Kosullar:
» Kullanici olusturuldu
% FDT gerceve menlsiinde Araglar > Girig yap/Cikis yap Uzerine tiklayin.

Sifreleri yénetme
Kosullar:
» Kullanici olusturuldu

% FDT cerceve menUsiinde Araglar > Sifre degistir Uzerine tiklayin.

FDT gergeve menisu Uzerinden yapilacak sifre ydnetimi, projenin tim kurulu cihaz yéneticileri
(DTM) igin gegerlidir.

FDT c¢ergeve menustinden yapilacak sifre yonetiminden bagimsiz olarak RSL 400 urln serisi
emniyet sensorleri, yazma erisiminde daima yetki diizeyini (Miihendis, Uzman) ve cihaz yoneti-
cisi (DTM) uzerinden belirlenen sifreyi (AYAR > Sifreler) kontrol eder.

Sensor Studio’'yu sonlandirin
Konfiglirasyon ayarlarini tamamladiktan sonra konfigiirasyon ve teshis yazilmini kapatin.
% Programi Dosya > Sonlandir (izerinden sonlandirin.
% Konfiglrasyon ayarlarini konfiglirasyon projesi olarak PC'ye kaydedin.
Konfiglirasyon projesini sonraki bir zamanda Dosya > Ag Uzerinden ya da Sensor Studio-Proje asistani

( & ) ile yeniden agabilirsiniz.
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4.5

Konfigurasyon projelerini kullanma

Leuze

Konfiglirasyon projeleri, secilen emniyet sensorinin cihaz yoneticisinde (DTM) olusturulur ve yonetilir.

BILGI

zihmi kullanici tanimlamasi olmadan baglatabilirsiniz. Baska kullanicilar kaydedilmisse (FDT
cerceve menusunde Araglar > Kullanici yonetimi), o zaman yazilima kullanici adi ve sifreyle

ﬁ Yazilimin kurulumu yapilirken bir admin kullanicisi (sifre sorgulamasiz) olusturulur, béylece ya-
giris yapmalisiniz.

Bu ayarla cihaz DTM'’i Gzerinden RSL 400’ sensdrle baglantili hale getirebilir, glvenlik konfigu-
rasyonu ve tim ayarlari okuyabilir ya da yukleyebilir, yeniden olusturabilir veya degistirebilirsi-
niz. Degisikliklerin emniyet sensoriine indiriimesinde sensor igin sifre girilmeli veya yetki seviyesi
degistirilmelidir (bkz. Bélim 4.5.1 "Yetki diizeyini segme").

% d butonuna cift tiklayarak PC Uzerinden konfigiirasyon ve teshis yazilimini baslatin.

= Proje asistaninin mod secimi gosterilir.

= Mod se¢imi gosteriimezse, FDT ¢ergeve menusiunden proje asistanini [Proje asistani] butonuna

tiklayarak baslatin ( & ).

Fle Edt View Device Tools Window 7
L HAR e g Deg P il g 30 PP LGS G028
' Al Senser Studic -
ot Shinsor Bl & Leuze electronic
[v] Project Wizard
Modes setection R O S
Db the sutsaquent procaduns
@ Davica seloction with divice search snd sssblishment of connectian (orlne)
M‘MMMMP{MMM{M}
Opaning 8 stored project fils
s i 2 e G E DT R W a1 1R SE- S0 201500
|
canced
admin
Resim 4.3:  Proje asistani

% Bir konfiglirasyon modu segin ve [Devam] butonuna tiklayin.

= Bir bagli emniyet sensoériyle otomatik baglanti (Online)

= lletisim baglantisi olmadan cihaz segimi (gevrimdigi)

= Kayith bir projenin yeniden ylklenmesi
= Proje asistani CIHAZLARI ARA penceresini gdsterir.
% Baglanti noktasini segin ve [Baslat] butonuna tiklayin.

% fletisim DTM’sinin arama fonksiyonu (zerinden konfiglirasyon projeniz igin glivenlik sensériini arayin.
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Resim 4.4:  Arama fonksiyonlu iletisim DTM’si

= Proje asistani CIHAZLARI ARA penceresinde yapilandirilabilir giivenlik sensérlerinin cihaz listesini

gosterir.
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Resim 4.5:  Proje asistaninda cihaz segimi

% Cihaz segiminden glvenlik sensoriinl segin ve [Devam] butonuna tiklayin.
= Gulvenlik sensorinin cihaz yoneticisi (DTM) konfiglirasyon projesinin baslangi¢ ekranini gosterir.
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Resim 4.6:

Guvenlik konfiglirasyonu baslangi¢ ekrani

Cihaz yoneticisi (DTM) kullanicinin yetki diizeyini sorgulamadan baglatilir. Ancak emniyet sen-
sord ile iletisim sirasinda cihaz yoneticisi (DTM), kullanicinin yetkisini sorgular. Yetki dizeylerini
degistirmek igin (bkz. Bélim 4.5.1 "Yetki diizeyini segcme").

Cihaz yoneticisini ayarlama

Cihaz yodneticisinin (DTM) mendleri ile guvenlik sensérl konfigirasyonunun parametrelerini ayarlarsiniz.
Cevrimici yardim, menu segenekleri ve ayar parametreleri ile ilgili bilgileri gdsterir. [?] menustinden Yardim
mend maddesini segin.

4.51 Yetki diizeyini segme

Cihaz yoneticisi ile, gerekiyorsa kullanicinin yetki diizeyini degistirebilirsiniz.
Yazilimin yetki konsepti icin bkz. Bélim 5.1 "Gulivenlik sensoriniin yetki konsepti”.

% DTM meni gubugunda [Yetki diizeyini degistir] butonuna tiklayin ().
= Yetki diizeyini degistir penceresi acllir.

% Yetki diizeyi listesinden Uzman, Miihendis veya Gézlemci kaydini segin ve standart sifreyi ya da belir-
lenen Kisisel sifreyi girin.

Su yetki dizeyleri kullanilabilir:

» Goézlemci: her seyi okuyabilir (sifre yok)

* Uzman: iletisim ve teshis ayarlarini degistirebilir (standart sifre = comdiag)

* Miihendis: ek olarak glivenlik konfiglirasyonunu degistirebilir (standart sifre = safety)
Sifre girisinde buayuk/kuguk harfler dikkate alinir.

& [Tamam] ile onaylayin.

45.2 TANIMLAMA

Menl maddeleriyle ve ayar parametreleriyle ilgili ayrintili bilgileri bilgi alaninda ya da online yardimda bula-
bilirsiniz. [?] menUstnden Yardim meni maddesini segin.

« Emniyet lazer alan tarayici RSL 400
» Sensor ve konfiglirasyon verileri
» Teknik veriler
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453

454

45.5

PROSES

Menu maddeleriyle ve ayar parametreleriyle ilgili ayrintili bilgileri bilgi alaninda ya da online yardimda bula-
bilirsiniz. [?] menlstnden Yardim meni maddesini segin.

* Sensor gostergesi
Cihaz ekraninin DTM menUsundeki géstergesi

+ SENSOR GOSTERGESI
* AKTIF KORUMA VE UYARI ALANLARININ DURUMU
+ SENSOR VERILERI
+ Olglim konturu
 Girigler/cikiglar
+ SENSOR GOSTERGESI
+ BAGLANTILAR VE SINYALLER
» Simulasyon — sadece Miihendis yetki duzeyiyle
+ Olglim konturu
 Girisler/cikiglar

KONFIGURASYON
bkz. B6lim 9 "Guvenlik sensdriiniin konfiglrasyonunu yapin"

KONFIGURASYON meniisiindeki degisiklikleri yalnizca Miihendis yetki diizeyi ile giris yapti§i-
nizda guvenlik sensdruine aktarabilirsiniz.

TESHIS
Ayar/Hizalama
Guvenlik sensori ayarinin entegre elektronik su terazisi Uzerinden ayar gostergesi
Onkosul: Yazilim ve giivenlik sensérii baglanmis olmalidir.

% TESHIS meniisiinde Sensérii mekanik hizala butonuna tiklayin (z).

= Guvenlik sensérinin gostergesi yatay ve dikey hizalamasi derece olarak gosterir.
Cihazi gorsel olarak tanimlama

Eger birden fazla glivenlik sensori kurulumu yaptiysaniz, o anda agilan cihaz yoneticisine (DTM) bagl olan
guvenlik sensorund tanimlayin.

Onkosul: Yazilim ve giivenlik senséri baglanmis olmalidir.
% TESHIS menusiinde [Sensori gérsel tanimla] butonuna tiklayin (g).
= Cihaz yoneticisine (DTM) baglanan glvenlik sensoériniin gostergesinde "PING received" mesaji on sa-
niye sureyle yanip soner.
Sensori sifirla
Mesaijlarin ve hatalarin onaylanmasi
Gulvenlik sensorinin guvenlik moduna getirilmesi

Leuze electronic GmbH + Co. KG RSL 410 28



Konfiglirasyon ve teshis yazilimi Sensor Studio Leuze

4.5.6

Servis verisi olustur ve kaydet
Servis dosyasi guivenlik sensorinin kullanilabilir tim bilgileri, konfiglirasyonu ve ayari igerir.

Destek taleplerinde servis dosyasini Leuze musteri hizmetlerine (bkz. Bolim 14 "Servis ve destek") gonde-
rin.

Sensor gostergesi

Cihaz ekraninin DTM menusundeki géstergesi
+ SENSOR GOSTERGESI
* AKTIF KORUMA VE UYARI ALANLARININ DURUMU
+ SENSOR VERILERI

Teshis listesi

Erisim listesi

EventLog

AYARLAR

venlik sensoriine aktarabilirsiniz.

ﬁ AYARLAR menusundeki degisiklikleri yalnizca Miihendis yetki duzeyi ile giris yaptiginizda gu-

iletigim

* LAN
+ DHCP
+ BAGLANTI AYARLARI
* MAC adresi

- USB
+ DHCP
« BAGLANTI AYARLARI
» Sensor verileri

* Bluetooth
* Bluetooth modulinu etkinlestir
« Cihaz aramay: etkinlestir
» Bluetooth adresi

EventLog

Belirli olaylarda tetikleme sinyalleri kaydedilir ve guvenlik sensorinin olay listesinde gosterilir.

Denetlenen sinyaller hakkindaki bilgileri yapilandirma yazilimi Sensor Studio’daki bilgi alaninda veya online
yardimda bulabilirsiniz. [?] menlsinden Yardim meni maddesini segin.

Sensor gostergesi

Gulvenlik sensorinun alfanimerik gostergesinin etkinlestiriimesi.

Gosterge opsiyonlari hakkindaki bilgileri yapilandirma yazilimi Sensor Studio'daki bilgi alaninda veya onli-
ne yardimda bulabilirsiniz. [?] menlistnden Yardim meni maddesini segin.
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Sifreler

Eger bir kullanici guvenlik sensorine giris sifresini unutmus veya birkag kez hatali girmisse, gu-
venlik sensorline giris yapamaz. SIFRE DEGISTIR islevi bu nedenle kullanilamaz.

Sifrenin sifirlanmasi igin kullanicinin bir sifilama sifresi olusturmasi ve bunu Ureticiye onaylat-
masi! gerekir.

SIFRE DEGISTIR
% Miihendis ve Uzman yetki diizeyleri igin kisisel sifreler belirleyin. Bunlar Uretici tarafindan ayarlanan
standart sifrelerin yerini alir.
Sifre girisinde buyuk/kuguk harfler dikkate alinir.
Sifirlama sifresi
Kosullar:
* Yazilim, glvenlik sensdrine baglanmis olmalidir.

% Bir kez gegerli olacak olan bir sifre Gretin.
Olusturulan sifirlama sifresini not edin.

% Sifirlama sifresini onaylanmak lzere Leuze misteri hizmetlerine gdnderin (bkz. Bolim 14 "Servis ve
destek").
Cihaz simdi kapatilabilir veya baglanti kurulabilir.

% Onaylanmis sifirlama sifresini girin ve yeni bir sifre olusturun.

Optik kapak
* Optik kapagin denetimi
» Degistirilen bir optik kapagi 6lgcmeye yonelik diyalog

Alan editorii gosterge segenekleri

Koruma/uyari alanlarini tanimlarken alan editori gostergesi ayarlari.
+ KONTUR HIZALAMASI
+ KOORDINAT GOSTERIMI
+ EDITOR DAVRANISI

Gosterge opsiyonlari hakkindaki bilgileri yapilandirma yazilimi Sensor Studio'daki bilgi alaninda veya onli-
ne yardimda bulabilirsiniz. [?] menlistnden Yardim meni maddesini segin.
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5 islevier

Guvenlik sensorinun islevleri ilgili uygulamaya ve bunun guvenlik gereksinimlerine gore belirlenmelidir.
Fonksiyonlari etkinlestirebilir, devre disi birakabilir ve parametrelerle ayarlayabilirsiniz. Islevleri konfigliras-
yon ve teshis yazilimi yardimiyla yapilandirirsiniz (bkz. Bolim 9 "Glvenlik sensoriintn konfigirasyonunu

yapin").
» Guvenlik sensorinln islevlerini yazilimda konfigirasyon projeleri olarak konfigire edersiniz.

» Her konfiglirasyon projesinde koruma fonksiyonunu ve konfiglre edilebilen alan ciftlerini segilen fonksi-
yon modu Uzerinden belirlersiniz.

» Secilen fonksiyon moduna yo6nelik dedistirme yapilabilir koruma ve uyari alani giftleri, konfigrasyon ta-
banlarinda belirlenir.

» Bir konfiglirasyon tabaninin tim koruma ve uyari alani giftleri icin ¢ozUnurligu, tetikleme suresini dav-
ranisini ve gerekirse arag hizini birlikte belirlersiniz.

5.1 Givenlik sensoériiniin yetki konsepti

Kullanici yonetimi, yazilim ile glivenlik sensoéri arasinda hedef gruba uygun bir iletisimin kurulmasini miim-
kin kilar. Hangi islevlerin kullanilabilecegi, kullanicinin segilen yetki diizeyine baglidir. Yazilim ve kullanici
yonetimi ile ilgili bilgiler igin (bkz. Bolim 4 "Konfigirasyon ve teshis yazilimi Sensor Studio").
» Sensoriun guvenlik konfigirasyonu ile iletisim ve teshis ayarlarinin degistiriimesi sadece belirli yetki di-
zeyleri icin izinlidir.
* Yazilimin kurulumu ve kullanimi kullanicinin yetki dizeyinden bagimsizdir.
Su yetki duzeyleri kullanilabilir:

Tablo 5.1: Yetki diizeyleri ve kullanilabilen iglevler
Yetki diizeyi islevier
Gozlemci + Olglim konturunu goster

» Gulvenlik sensérinin konfiglirasyon verilerini yikle ve goster
» Guvenlik sensorinin durum bilgisini goster

» Teshis listesini goster

» GOsterimi uyarla

+ Olguim konturunu goster ve degerlendir

» Glvenlik sensorinin konfiglirasyon verilerini yukle

» Guvenlik sensdrintn durum bilgisini yikle

* Teghis listesini goster

» Servis dosyasi olustur

 Sifreyi sifirla

Uzman Gozlemcinin islevlerine ilave olarak

« Iimzal giivenlik konfigiirasyonunu dosyadan yiikleyin ve giivenlik sensé-
rine aktarin veya indirin

» Degistirilen iletisim ve teshis ayarlarini bilgisayardan guvenlik sensorine
aktarma

» Korumaluyari alanlari dahil olmak tzere konfiglrasyon verilerini yazdir-
ma

» Optik kapak olgimu
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5.2

Yetki diizeyi islevier
Muahendis Uzman fonksiyonlarina ilave olarak, diger 6nemli tim islev ve parametrelere
tam erigim:

Gulvenlik konfigtrasyonu olusturma ve degistirme:
» Konfiglirasyon verilerini dosya olarak kaydet
» Konfiglirasyonun tim parametrelerini degistir
» Gulvenlik sensorind standart degerlere geri al
» Koruma/uyari alanlarini tanimla ve degistir
» Koruma alanina referans kontur koy
» Korumaluyari alanlarini yazdir ve sil
» Koruma/uyari alani verilerini dosyadan ytikle
» Korumaluyari alani verilerini kaydet

» Koruma/uyari alani verilerini PC'den givenlik sensoriine aktar
 Sifreleri degistir

yonu sadece yetkili kullanicilarin degistirebilmesini saglar.

ﬁ Yazihim, baglanan giivenlik sensoriinde kisisel sifreler kaydeder ve béylece mevcut konfiglras-

Yetki diizeyini belirleme

FDT c¢erceve menustinde Araglar > Kullanici yénetimi Gzerinden kullanici yénetiminde kullanici olusturur-
ken kullanicinin yetki dizeyini segin. Ayrica kullanici ydnetiminde kullanicilar igin sifre olusturabilir ve bun-
lari degigstirebilirsiniz.

Cihaz yoneticisi (DTM) ile kullanicinin yetki diizeyini degistirebilirsiniz (bkz. Bolim 4.5.1 "Yetki diizeyini
segcme").

% DTM meni gubugunda [Yetki diizeyini degistir] butonuna tiklayin (H).

Givenlik sensoriiniin fonksiyon modilari

Gulvenlik sensorinin iglevlerini konfiglrasyon projelerinin igindeki konfigurasyon ve tesghis yazilimi yardi-
miyla konfiglre edersiniz. Her konfiglrasyon projesinde koruma fonksiyonunu ve konfigire edilebilen alan
ciftlerini secilen fonksiyon modu tzerinden belirlersiniz.

Givenlik sensoériiniin fonksiyon modunu yazilim cihaz yéneticisinde (DTM) KONFIGURASYON > OS-
SD’ler (bkz. Bolum 9 "Glvenlik sensorinin konfiglirasyonunu yapin") ile secgersiniz.

Koruma fonksiyonuyla, givenlikle iligkili anahtarlama ¢ikiglarinin kapatilmasi igin kriterleri belirlersiniz (bkz.
Bolim 3.1.2 "Koruma fonksiyonunun parametreleri").

Segilen fonksiyon modu icin degistirme yapilabilir koruma/uyari alani giftleri konfiglirasyon tabanlarinda be-
lirlenir, 6rn. KONFIGURASYON > Koruma fonksiyonu A > Taban A1.

Fonksiyon modlarina genel bakis

Tablo 5.2: Fonksiyon modlari

Fonksiyon modu Alan ciftleri (AG) Alan cifti etkinlestirme
Koruma alanlari (KA)
Uyar alanlari (UA)

Bir koruma fonksiyonu 1TAC/1KA+1UA Bir alan ¢iftinin sabit se¢imi
Bir koruma fonksiyonu — Doért |1 AC/ 1 KA + 3 UA Bir alan c¢iftinin sabit segimi
alanli mod
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5.21 Bir koruma fonksiyonu
OSSD-A giivenlikle iligkili anahtarlama gikislari igin sabit alan gifti.

5.2.2 Bir koruma fonksiyonu — Dort alanh mod

Leuze

Gilvenlik sensoru bir koruma alanini ve Ug uyari alanini denetler.

Denetim A koruma fonksiyonunun ve B koruma fonksiyonunun alan giftleri i¢in birlikte gerceklesir. Kuman-
da drnegin A koruma fonksiyonu igin A1.1 alan ¢iftini denetlerse B koruma fonksiyonu igin olan B1.1 alan
Gifti de denetlenir.

® @ ©

A ODN -

Resim 5.1:

Koruma fonksiyonu A: Koruma alani
Koruma fonksiyonu B: Koruma alani
Koruma fonksiyonu A: Uyari alani
Koruma fonksiyonu B: Uyari alani

Dort alanh mod

A koruma fonksiyonunun koruma alani ihlal edildiginde OSSD-A gulvenlikle iligkili anahtarlama ¢ikislari dev-

reye girer.

B koruma fonksiyonunun koruma alani ihlal edildiginde B-CLEAR mesaj sinyali olusturulur — glivenlikle ilis-
kili anahtarlama ¢ikiglari devreye girmez.

Sinyallerin devre ¢ikislarina atanmasi konfigiirasyon ve teshis yazilimi iizerinden (KONFIGURASYON >
Cikiglar; bkz. Bélum 9 "Guvenlik sensérinun konfiglirasyonunu yapin") gerceklesir.

Tablo 5.3: Ornek: Sinyallerin devre ¢ikislarina atanmasi

Mantiksal Elektrikli anahtarlama cikigi Tanim

sinyal

OSSD A OSSD A guvenlikle iligkili anahtarlama ¢i- | Koruma fonksiyonu A: Koruma alani ihlali
kislari

B-CLEAR Anahtarlama ¢ikisi MELD — glvenli degil | Koruma fonksiyonu B: Koruma alani ihlali

A-WF-VIO Anahtarlama ¢ikisi A1 Koruma fonksiyonu A: Uyari alani ihlali

B-WF-VIO Anahtarlama ¢ikisi EA1 Koruma fonksiyonu B: Uyari alani ihlali
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5.3 El, bacak ya da viicut algilamasi i¢in segilebilir cozunurluk

Guvenlik sensoriiniin uygulamaya 6zgi ¢ézunirligu bir konfiglirasyon tabaninin tim koruma/uyari alani
esleri icin birlikte belirlenir.

Tablo 5.4: Emniyet sensérinin isleve bagl olarak ¢ozunarlugu
Emniyet sensériiniin ¢6- |islev Uygulama(lar)
ziniirliigi [mm]
30 El algilamasi Calisma noktasi koruma
40 Kol algilamasi Calisma noktasi koruma
50 Emniyet sensoérinin montajinda ze- | Tehlikeli bélge emniyeti
min yakininda bacak algilamasi
60 * Emniyet sensérinin 150 mm'lik | Sabit tehlikeli bolge emniyeti
bir montaj ylksekliginde bacak | Hareketli tehlikeli bolge emniyeti
algilamasi

» Araclarda montajda bacak ve ya-
tan kigilerin algilanmasi, montaj
yuksekligi yakl. 200 mm

70 * Emniyet sensériinin 300 mm'lik | Sabit tehlikeli bolge emniyeti
bir montaj yuksekliginde bacak | Hareketli tehlikeli bdlge emniyeti
algilamasi

150 Vicut algilamasi Erisim korumasi

Mobil yan koruma

Montaj ylUksekligi = zemin Uzerindeki tarama yUksekligi

5.4  Araglarda hiza bagh koruma fonksiyonu

Mobil uygulamalarda nesne algilamasi i¢in glivenlik sensori nesnenin nispi hizini degerlendirir. Glivenlik
sensorl araglara veya hareketli makine pargalarina monte edilirse, aracin azami hizi, koruma fonksiyonu-
nun konfiglirasyonunda girilmelidir.

Azami ara¢ hizi (maks. FTS hizi) konfigirasyon projesinde bir konfigirasyon tabaninin tim koruma/uyari
alani ciftleri igin birlikte secilir.

5.5  Tepki verme siiresi

Tetikleme suresi, bir koruma alani ihlalinden guvenlikle iligkili anahtarlama ¢ikislarinin kapatiimasina kadar
olan suredir.

Tetikleme suresi konfiglirasyon projesinde bir konfiglirasyon tabaninin tim koruma ve uyari cifti alanlari i-
¢in birlikte segilir.
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5.6 Konfiglre edilebilir baglangi¢ davranisi

Baslangi¢ davranigi konfigirasyon projesinde bir konfigtirasyon tabaninin tim koruma ve uyari alani giftleri
icin birlikte segilir.

5.6.1 Otomatik start/restart
Makine acildiginda veya besleme gerilimi geri ddndiginde ve koruma alani tekrar serbest oldugunda ma-
kine otomatik olarak baslatilir.
Otomatik baslatmal/tekrar baglatmanin kullanilmasi
Otomatik baslatma/tekrar baslatma islevini asagidaki kosullar altinda kullanabilirsiniz:

* Baglatma ve tekrar baslatma diigmesi islevi makine kumandasinin asagidaki glvenlik odakl parcasi ta-
rafindan devralinir.

veya:
« Etkin koruma alaninin arkasindan gegilmemeli veya atlanmamahdir.
% Optik ve/veya akustik bir baslatma uyarisi 6ngorin.

Otomatik baslatma
Otomatik baglatma islevi, besleme gerilimi mevcut oldugunda makineyi otomatik baslatir.

Otomatik tekrar baslatma
Otomatik tekrar baslatma islevi, koruma alani tekrar serbest oldugunda makineyi otomatik baslatir.

5.6.2 Baslatma interloku/otomatik yeniden baslatma

Baslatma kilidi/otomatik tekrar baslatmada guvenlik sensor(, bir kesinti sonrasi gerilim beslemesi tekrar ge-
ri geldiginde KAPALI konumunda kalir. Koruma alanina bir miidahale sonrasinda, koruma alani tekrar ser-
best oldugunda sistem tekrar ¢calismaya baslar.

Baslatma ve tekrar baglatma kilidi iki islevden meydana gelir:
» Baslatma kilidi
» Otomatik tekrar baslatma

Basglatma kilidinin/otomatik yeniden baglatmanin kullaniimasi

% Guvenlik sensoriine ilave olarak sifirlama tusunu kurmalisiniz. Bu sifirlama tusu ile makine kullanicisi
makineyi baglatir.

% Sifirlama tusunu, koruma alanlarindan ve tehlike bolgelerinin disindan kumanda edilemeyecegi sekilde
tehlike bdlgesinin digina konumlandirin. Kullanici bu konumdan tim tehlike boélgelerini gérebilmelidir.

% Serbest birakilacak bodlgeyi sifirlama tusundan kolay anlasilir sekilde isaretleyin.
% Sifirlama tusuna basmadan dnce tehlike bélgesinde hig kimsenin bulunmadigindan emin olun.

% Gulvenlikle iligkili anahtarlama g¢ikislarini etkinlestirmek igin sifirlama tusunu 0,12 s ile 4 s arasinda ba-
sili tutun.

istenmeden caligsmaya baglamasi nedeniyle hayati tehlike!

% Baslatma kilidinin ¢éziilmesine yonelik sifirlama tusunun tehlike bolgesinin digindan ulasilir
olmadigindan emin olun.

% Baslatma kilidini gozmeden 6nce tehlike alaninda kimsenin bulunmadigindan emin olun.

Baslatma kilidi

Baglatma kilidi islevi makinenin, besleme geriliminin ¢alismasindan ya da geri dénmesinden sonra otomatik
olarak harekete ge¢mesini dnler.

Sifirlama tusuna basti§inizda ancak makine harekete gecer.

Otomatik tekrar baglatma
Otomatik tekrar baslatma islevi, koruma alani tekrar serbest oldugunda makineyi otomatik baslatir.
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5.6.3

Start/restart kilidi (RES)

Koruma alanina midahale edildiginde baslatma/yeniden baslatma kilidi, glivenlik sensériiniin koruma alani
serbest birakildiktan sonra KAPALI konumda kalmasini saglar. Guvenlik devrelerinin otomatik olarak ser-
best birakilmasini ve sistemin, 6rn. koruma alani tekrar serbest veya bir kesinti sonrasi gerilim beslemesi
geri geldiginde otomatik olarak baslatiimasini onler.

Baglatma ve tekrar baslatma Kilidi iki islevden meydana gelir:
» Baslatma kilidi

* Tekrar baslatma Kilidi

Erisim korumalari icin baslatma ve tekrar baslatma kilidinin islevi zorunludur. Givenlik tertibati-
nin start/restart kilidi olmadan ¢alistiriimasina yalnizca az sayidaki istisna durumunda ve EN I-
SO 12100 uyarinca belirli kosullarda izin verilir.

Baslatma ve tekrar baslatma kilidini kullanma

% Gulvenlik sensoriine ilave olarak sifirlama tusunu kurmalisiniz. Bu sifirlama tusu ile makine kullanicisi
makineyi baglatir.

% Sifirlama tusunu, koruma alanlarindan ve tehlike bolgelerinin disindan kumanda edilemeyecegi sekilde
tehlike bolgesinin digina konumlandirin. Kullanici bu konumdan tum tehlike bdlgelerini gorebilmelidir.

% Serbest birakilacak bolgeyi sifirlama tusundan kolay anlasilir sekilde isaretleyin.
% Sifirlama tusuna basmadan 6nce tehlike bélgesinde hig kimsenin bulunmadigindan emin olun.

% Guvenlikle iliskili anahtarlama gikiglarini etkinlestirmek igin sifirlama tusunu 0,12 s ile 4 s arasinda ba-
sili tutun.

istenmeden start/restart nedeniyle hayati tehlike!

% Baslatma/yeniden baglatma kilidinin ¢éziilmesine yonelik sifirlama tusunun tehlike boélgesi-
nin digindan ulasilir olmadigindan emin olun.

% Baslatmal/tekrar baslatma kilidini gzmeden dnce tehlike alaninda kimsenin bulunmadigin-
dan emin olun.

Baslatma kilidi

Baslatma kilidi islevi makinenin, besleme geriliminin calismasindan ya da geri ddonmesinden sonra otomatik
olarak harekete gegmesini onler.

Sifilama tusuna bastiginizda ancak makine harekete gecer.

Tekrar baslatma kilidi

Tekrar baslatma kilidi islevi koruma alani tekrar serbest kaldiginda makinenin otomatik olarak harekete
gecmesini Onler. Tekrar baslatma kilidinin islevi daima baglatma kilidinin islevini kapsar.

Sifirlama tusuna bastiginizda ancak makine harekete gecer.
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5.7 Referans kontur denetimi

Referans kontur denetimi guvenlik sensoérinin ayarinin yanhslikla degistiriimesini ve izin veriimeyen mani-
pulasyonunu engeller: Bir koruma alani referans konturlu bir bélge igeriyorsa, glivenlik sensoérii sadece bir
koruma alaninin ihlalini degil, ayni zamanda 6lgulen ortam konturunun ayarli referans konturu ile uygunlu-
gunu denetler. Ortam konturunun 6lgiim degerlerinin taniml referans konturunun 200 mm tolerans sinirin-
dan sapmasi durumunda, yani referans konturunda bir nesne algilanmiyorsa, guvenlik senséri kapanir ve
guvenlikle iligkili anahtarlama ¢ikiglari (OSSD’ler) Kapali konumuna geger.

islevi etkinlestirme

% Referans denetimi iglevini koruma alani sinirlarini tanimlayarak konfiglirasyon ve teghis yazilimi ile et-
kinlestirin (bkz. B6lum 9.4.4 "Koruma/uyari alani giftlerinin olusturulmasi ve konfigtrasyonu").

5.8 Kontaktor denetleme EDM

Kontaktér denetleme EDM islevi dinamik olarak guivenlik sensdrune ilave olarak devreye alinan kontaktoru,
roleyi veya valfleri denetler. Bunun dnkosulu, zorunlu geri yonlendirme kontakli (agici) kumanda elemanla-
ridir.

islevi etkinlestirme

% Kontaktor denetleme fonksiyonunu konfiglirasyon ve teshis yazilimi tizerinden etkinlestirin (bkz. Bolim
9.4 "Koruma fonksiyonunun konfiglirasyonu").

Etkinlestirilen kontaktdr denetleme dinamik etkilidir, yani kapali geri yonlendirme devresinin kontroline ilave
olarak OSSD'ler devreye alinmadan 6nce her seferinde, serbest biraktiktan sonra geri yonlendirme devre-
sinin 500 ms igerisinde acilip agiimadigi ve OSSD kapatildiktan sonra 500 ms igerisinde tekrar kapatilip ka-
patiimadigi kontrol edilir. E§er durum bdyle degilse, OSSD'ler kisa sureli agiimadan sonra KAPALI durumu-
na geri doner.
Alfanimerik gostergede bir mesaj gosterilir ve glivenlik sensoéri ariza kilitteme durumuna geger:

* OSSD'ler kapaliyken EDM girisinde +24 V olmalidir.
» OSSD'ler acikken geri donls devresi agik (yiksek ohm) olmalidir.
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6.1

6.2

Uygulamalar

Asagidaki bolimlerde guvenlik sensorinin prensip olarak kullanma olanaklari tarif edilmektedir.
« Guvenlik sensdrund ilgili uygulamaya guvenli bir sekilde monte etmek igin bkz. Bélium 7 "Montaj".
» Guvenlik sensorunin elektrik baglantisi igin, bkz. Bolum 8 "Elektrik baglantisi”.

» Gulvenlik sensorund ilgili uygulamaya guvenli bir sekilde konfigire etmek icin bkz. Bélim 9 "Guvenlik
sensdrunln konfiglrasyonunu yapin".

Sabit tehlikeli bolge emniyeti

Sabit tehlike emniyeti, mimkin oldugunca erisilir durumda olmalari gereken makinedeki kisilerin biyuk bir
alan icinde korunmasini saglar. Guvenlik sensori durmayi tetikleyen ve varliklari algilayan guivenlik tertibati
olarak kullaniimistir. Glvenlik sensériiniin koruma alani makinenin ya da sistemin tehlike noktasinin 6niine

yatay olarak hizalanmistir.
Sabit tehlike emniyetini, makinenin altindaki veya arka blmedeki 6ngorilebilir alanlari emniyete almak zo-
runda oldugunuzda da kullanabilirsiniz.

isletim sirasinda tehlike alani degisirse, alan cifti degisimi yapilarak ilgili tehlike alani emniyete alinir ve bu
esnada ¢alisma alani erisilebilir durumda kalir.

1 Guvenlik sensoru
2 Tehlike bolgesi, koruma fonksiyonu etkin

Resim 6.1:  Sabit tehlikeli bolge emniyeti

Sabit tehlike alani emniyeti

Kisiler tehlike alanina yakin bir yerde galismalari gerektiginde daima el veya kol koruyucusu gereklidir. Gu-
venlik sensort durmayi tetikleyen ve varliklari algilayan guvenlik tertibati olarak kullaniimistir. Givenlik
sensoriinin koruma alani makinenin ya da sistemin tehlike noktasinin 6nline dikey olarak hizalanmistir.
EN ISO 13855 uyarinca burada 14 ile 40 mm arasi ¢ézinurlikler mantikhdir. Buradan parmak korumasi ile
ilgili gerekli glivenlik mesafesi elde edilir (bkz. Bolum 7.3 "Sabit tehlike alani emniyeti").
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6.3 Sabit erisim korumasi

Sabit erisim korumasi, bir tehlike bolgesine giren kisileri korur. Givenlik sensérinin dikey olarak hizalanan
koruma alani bir kiginin girdigini algilar. Bir yan kol ve zemin, koruma alaninin konumunu denetlemeye yo6-
nelik referans kontur olarak gorev yapar. Tehlike alani emniyetinden farkl olarak giivenlik sensoru, bir Kigiyi
tehlike bolgesine girdikten sonra artik algilamaz. Bu nedenle erisim korumasi i¢in Baslatma ve tekrar bag-
latma kilidiiglevi sarttir.

Glvenlik sensori

Referans kontur

Tehlike bolgesi 1, koruma fonksiyonu etkin
Tehlike bolgesi 2, koruma fonksiyonu devre digi

A~ ODN -

Resim 6.2:  Sabit erisim korumasi
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6.4 Mobil tehlikeli bolge emniyeti

Mobil tehlike bélgesi korumasi, striicisuz bir tasima sisteminin (FTS) gegtigi yolun tzerinde bulunan kigile-
ri korur. Koruma alani 6n kenari ile arag 6nu arasindaki mesafe, segili hiz ve azami ylkte aracin durma me-
safesinden buyuk olmalidir. Glvenli bir kumanda, hiza bagli koruma alanlari seger ve virajli strusler igin
yan yatay koruma alanlari devreye sokabilir.

- - - N
S -y

;':'..h

ileri siiriis igin uyari alani

ileri siiriis icin koruma alani 1, devre disi
ileri siiriis icin koruma alani 2, etkin

Geri suris icin koruma alani 1, etkin

Geri slris igin koruma alani 2, devre disi
Geri sUrls igin uyari alani

oo a b~ ON -

Resim 6.3:  Mobil tehlikeli bolge emniyeti
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ileri siiriis igin uyari alani

ileri siiriis igin koruma alani 1, devre disi
ileri siiriis icin koruma alani 2, etkin

Geri sliris igin koruma alani 1, etkin

Geri slris igin koruma alani 2, devre disi
Geri surus igin uyari alani

Db~ ON -

Resim 6.4:  Mobil tehlikeli bolge emniyeti
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6.5 Kaydirma aracinda tehlike alani emniyeti

Tasima araci emniyeti

Kaydirma araci emniyeti, gapraz kaydirma aracinin (QVW) hareket yolunda bulunan kisileri korur. Her iki
surds yonine birer glivenlik sensori monte edilmistir. Glincel siiriis yoniine kargi monte edilmis olan gu-
venlik sensoru devre digidir. Uyari alani degerlendirmesi, capraz kaydirma aracinin yumusak bir sekilde
frenlenmesini saglar. Optimum diizeyde malzeme tasimasi saglamak i¢cin kumanda, duruma ve hiza bagl
olarak koruma/uyari alani giftleri arasinda gegis yapar.

Mobil yan koruma

Mobil yan koruma, aracin surls seridinin yakinlarinda duran kisi ve nesneleri korur. Bu uygulama, ¢ok al-
¢ak seviyede diizenlenen makarali konveydrlerin yatay, yandan tasan koruma alanlarindan engelsiz bir se-
kilde gegmelerine izin vermediginde kullanilir. Glivenlik sensorleri yanlamasina konumlandiriimistir ve ko-
ruma alanlari dikey, hafif egik bir sekilde diizenlenmistir. Yan koruma alanlarinin 6n kenarlarinin konumu,
yatay koruma alaninin 6n kenarinin konumuna goére yénlendirilir.

ileri siiriis icin koruma alani ve uyari alani gifti, etkin

Sol yan koruma igin koruma alani ve uyari alani gifti, etkin

Sag yan koruma icin koruma alani ve uyari alani gifti, etkin
Geri suris icin koruma alani ve uyari alani gifti, devre disi

A~ ODN -

Resim 6.5:  Kaydirma araclarinda mobil yan koruma
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7 Montaj

Givenlik sensorinin koruma fonksiyonu ancak cihaz dizeni, konfiglirasyon, koruma alani boyutu ve mon-
tajin ilgili uygulamaya gore belirlenmis olmasi durumunda saglanir.

Montaj calismalari yalnizca yetkili kisiler tarafindan, ilgili norm ve bu kilavuz dikkate alinarak gerceklestirile-
bilir. Tamamlandiktan sonra montaj kontrol edilmelidir.

% Makineye 0zel ilgili norm ve talimatlari dikkate alin (bkz. Bolim 16 "Normlar ve yasal diizenlemeler").
% Montaj ile ilgili temel agiklamalari dikkate alin (bkz. Bolim 7.1 "Temel agiklamalar").

Amacina uygun olmayan montaj nedeniyle agir kazalar!

| GUvenlik sensorin koruma fonksiyonu sadece 6ngdrilen uygulama alani igin uygunsa ve tekni-
"| §e uygun monte edilmigse saglanir.

% Gulvenlik sensoriin sadece yetkili bir kisinin baglamasini saglayin.
% Gerekli givenlik mesafeleri birakin (bkz. Bolim 7.1.1 "S giivenlik mesafesinin hesaplanma-
si").

% Guvenlik tertibatinin arkasindan gecilmesinin, altindan gecilmesinin ve tizerine ¢ikilmasinin
kesinlikle mimkun olmamasina dikkat edin ve guvenlik mesafesinde altindan/izerinden ve
gevresinden kavramanin EN ISO 13855 uyarinca Cgg ilave yuk tzerinden dikkate alinmis ol-
dugundan emin olun.

% Guvenlik sensorinin, 6rn. basilarak veya tirmanarak tehlike alanina erisim saglamak icin
kullanilabilmesini 6nleyen énlemler alin.

% Onemli normlari, talimatlari ve bu kilavuzu dikkate alin.
% Montaj isleminden sonra glivenlik sensoriiniin sorunsuz ¢alismasini kontrol edin.

% Guvenlik sensoriini diizenli araliklarla temizleyin.
Cevre sartlari: bkz. Bélim 15 "Teknik veriler"
Koruyucu bakim: bkz. Bolim 13 "Bakim, koruma ve imha"

71 Temel agiklamalar

711 S guvenlik mesafesinin hesaplanmasi

Optik guvenlik tertibatlari koruma goérevlerini ancak yeterli glivenlik mesafesi birakilarak monte edildiklerin-
de yerine getirir. Bu sirada tim gecikme stireleri dikkate alinmaldir, 6zellikle giivenlik sensérinin ve ku-
manda elemanlarinin tepki verme sireleri ve makinenin ilave galisma suresi.

Asagidaki normlar hesaplama formullerini géstermektedir:

+ ENISO 13855, "Makinelerin glivenligi — Uzuvlarin glvenlik tertibatlarina yaklasma hizlarina gére diize-
ni": Montaj konumu ve givenlik mesafeleri.

EN ISO 13855 uyarinca bir optoelektronik giivenlik tertibatinin S giivenlik mesafesinin hesaplanma-
s1 i¢in genel formiil

S=K-T+C
S [mm] = Glvenlik mesafesi
K [mm/s] = Yaklagsma hizi
T [s] = Gecikmenin toplam stiresi, sunlarin toplami (t, + t; + t,))
t, [s] = Gulvenlik tertibatinin tepki verme siiresi
t; [s] = Glvenlik rolelerinin tepki verme siresi
tm [s] = Makinenin durdurma stiresi
C [mm] = Glvenlik mesafesine ilave yuk

Duzenli kontroller sirasinda ylksek ilave ¢alisma sureleri meydana gelirse, t,,'ye uygun bir ilave
yuk eklenmelidir.
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Uygun montaj yerleri
Faaliyet alani: Montaj
Kontrol eden: Glivenlik sensériinlin tesisatgisi

Tablo 7.1: Montaj hazirlidi i¢in kontrol listesi

Leuze

Kontrol edin:

Evet

Hayir

Tehlike yerine olan glivenlik mesafesine uyuldu mu?

Guvenlik sensorinin tarama acisi sensorun Ust kismindaki isarete/sablona gore
dikkate alindi mi?

Tehlike yerine veya tehlike alanina erisim veya giris sadece koruma alanindan mi
mumkuin?

Koruma alaninin altindan gecilerek baypas edilmesi engellendi mi?

Guvenlik tertibatinin arkasindan gecilmesi 6nlendi mi veya bir mekanik koruma
mevcut mu?

Glvenlik sensorleri, kaydirilamayacaklari ve déndurilemeyecekleri sekilde sabitle-
nebilir mi?

Guvenlik sensdrune kontrol ve degistirme igin erigilebilir mi?

Sifirlama digmesine tehlike alanindan basilabilmesi engellendi mi?

Sifirlama yerinin monte edildigi yerden tehlike alaninin tamami gérulebiliyor mu?

Kontrol listesindeki maddelerden birini hayir ile cevaplarsaniz, montaj yeri degistiriimelidir.

Giivenlik sensoriiniin monte edilmesi

lirsiniz.

Givenlik sensoriniin montaji ile ilgili ayrintili bilgileri “Hizli giris RSL 400” dokiimaninda bulabi-

Asagidaki gibi islem yapin:

% Gerekli guivenlik mesafesini hesaplayin ve uygulamaniz igin gerekli olan ilave yikleri bulun.

% Montaj yerini belirleyin.

* Montaj yerleri ile ilgili agiklamalar dikkate alin; bkz. B6lum 7.1.2 "Uygun montaj yerleri"

« Makine parcgalarinin, koruyucu izgaralarin veya kapaklarin glivenlik sensérinin goérus alanini etkileme-

mesine dikkat edin.

» Guvenlik sensdrtnin tarama alaninin kisittanmamis olmasina dikkat edin. Tarama alani dikkate alina-
rak yapilacak montaj i¢in glivenlik sensortiniin Ust kapagina bir sablon konulmustur.

Leuze electronic GmbH + Co. KG RSL 410
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%

®F

4

J

tim olgller mm olarak

Guvenlik senséri

Sablon (glvenlik sensoriindeki isaret)

Montaj yeri

Mesafe 6lgcimu ve koruma alani yarigapi igin referans noktasi
Serbest gorls saglayan bolge kapatiimamalidir

a ~ ON =

Resim 7.1:  270°’lik tarama araligi g6z 6niinde bulundurularak montaj

—~ % |
tim Olgtler mm olarak
1 Tarama dlzeyi
2 Serbest goris saglayan boélge kapatiimamalidir (40 mm)

Resim 7.2:  Montaj: Serbest goriis saglayan bolge

% Gulvenlik sensoriini montaj sistemiyle monte edip etmeyeceginizi belirleyin.
Montaj sirasinda birlikte verilen dort adet M5 civata ya da benzer olan 5 mm ¢apinda dort civata kulla-
nin ve montaj elemanlarinin veya montaj konstriksiyonunun, montaj sistemiyle veya montaj sistemi ha-
ric cihaz agiriginin en az dort kati agirhigini tagidigini dikkate alin.

% Uygun aletleri hazirda bulundurun ve giivenlik sensoriinii monte edin.

% Eger glvenlik sensorii korunmasiz bir konuma sahipse, ilave koruyucu kaplama veya koruyucu mesnet
monte edin.

% Guvenlik sensoriiniin tirmanma destegi olarak kullaniima riski varsa, glvenlik sensoriiniin izerine uy-
gun bir mekanik kapak monte edin.
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% Monte edilen glivenlik sensoriinii entegre elektronik su terazisi ile yatay ve dikey olarak hizalayin.
» Elektronik su terazisi i¢cin 24 V besleme gerilimi glvenlik sensérinde mevcut olmalidir.

 Elektronik su terazisi, glivenlik sensorinin dikey (V) ve yatay (H) hizasini gOsterir.
Su terazisinin gdstergesi

» Boot/baslatma sonunda konfiglirasyonsuz galistirmada surekli
» Boot/baslatma sonuna kadar konfigirasyonlu ¢alistirmada tekrarlanarak

» Konfiglrasyon ve teshis yazilimi tGizerinden:
teshis> Buton [Sens6ri mekanik hizala] (=)

* Montaj sistemi olmadan monte ederken guvenlik sensdru yalnizca sinirli olarak yatay hizalanabilir.
% Monte edilen glivenlik sensoriiniin izerine glivenlik aciklamali yapistiricilar koyun (teslimata dahildir).

% Gulvenlik sensoriint konfiglirasyon ve teshis yazilimiyla yapilandirin (bkz. Bolim 9 "Glivenlik sensori-
ndn konfiglrasyonunu yapin"):

» Tepki verme sireleri, makinenin ilave ¢alisma suresi ve uygulamaniz igin koruma alani boyutunu dikka-
te alin.

* Montaj yeri, hesaplanan glvenlik mesafeleri ve ilave yikler yardimiyla koruma alani bayiklugint belir-
leyin.

Koruma alani sinirlari <200 mm oldugunda, élcim hatasi nedeniyle nesne tanima sinirli olabilir.

% Koruma alani taniminda koruma alani konturu ile iligkili Z,, ekine dikkat edin (bkz. B&lim 7.2
"Sabit tehlikeli bélge emniyeti").

« Koruma alanini, glvenlikle iliskili anahtarlama ¢ikislarinin erisilebilir olan her yerden yeterli D asgari
mesafe ile kapatilabilecegdi sekilde konfigire edin.

» Uygulama igin gerekli olan baglatma/tekrar baglatma ¢alisma modunu belirleyin.
» Baslatma ve/veya tekrar baglatma kilidi kullaniyorsaniz, sifirlama tusunun yerini belirleyin.

» Konfiglrasyon ve teshis yaziliminda her uygulama icin ¢ok sayida, ayni zamanda guvenlik agisindan 6-
nem tasiyan parametreler dnceden ayarlanmistir. Mimkiinse énceden ayarlanan bu degerleri kullanin.

% Cihaz konfiglirasyonu ve koruma alani boyutu igin kayit dokiimani olusturun.
* Bu dokiiman, konfiglirasyon sorumlusu tarafindan imzalanmis olmalidir.
* Bu dokimani makine dokimantasyonuna ekleyin.

% Koruma alani sinirlarini zemin lzerinde isaretleyin.
Bu isaretin etrafindan giivenlik sensorini kolayca kontrol edebilirsiniz.

Montaj isleminden sonra guvenlik sensorunu elektrige baglayabilir (bkz. Bolim 8 "Elektrik baglantisi”), isle-
time alabilir ve hizalayip (bkz. Bélim 10 "Isletime alma") kontrol edebilirsiniz (bkz. Bélim 11 "Kontrol").
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7.1.4 Montaj 6rnegi

54,6

tum Olgller mm olarak

1 Guvenlik sensori
2 Kolon
3 Montaj acisi BT856M

Resim 7.3:  Ornek: Bir siituna montaj

40

-\~/\\.

r \
__/\_/\_

40

tim Olgtler mm olarak
1 Glvenlik sensoru
2 Montaj agisi BT840M

Resim 7.4:  Ornek: Diizlenmis bir késeye montaj
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Leuze

1 Montaj dirsegi BTF815M (sadece BTU8800M montaj sistemiyle birlikte)
2 Montaj sistemi BTUSOOM
3 Guvenlik sensoru

Resim 7.5:  Ornek: Tabana montaj

Koruma alani boyutu ile ilgili agiklamalar

Koruma alani sinirlari <200 mm oldugunda, dlgim hatasi nedeniyle nesne tanima sinirli olabilir.

% Koruma alani taniminda koruma alani konturu ile iligkili Z,, ekine dikkat edin (bkz. B&lim 7.2
"Sabit tehlikeli bolge emniyeti").

% Guvenlik sensoriiniin kapatma sinyali tehlike arz eden hareketi zamaninda durdurabilmesi igin koruma
alanini yeterli blyUklUkte boyutlandirin.
Alan cifti degisimi nedeniyle birden fazla koruma alani segilirse, bu talep tim koruma alanlari i¢in ge-
cerlidir.
Eger bir koruma alanini yeterli sekilde boyutlandiramiyorsaniz, ilave koruma énlemleri alin, ér. koruma
1Izgaralari.

% Koruma alaninin tehlike alani yéniinde arkasindan gecilemeyeceginden emin olun.

% Tim gecikme strelerini dikkate alin, 6r. glvenlik sensoriinln tepki verme siireleri, kumanda elemanla-
rinin tepki verme sureleri, makinenin veya slrtcislz tasima sisteminin (FTS) frenleme zamanlari veya
durma zamanlari.

% Ornegin fren glicliniin azalmasindan dolayl meydana gelebilecek olan degisen gecikme siirelerini dik-
kate alin.

% Kapatma efektlerini dikkate alin, 6rn. statik nesnelerin arkasindaki ylizey ve alanlar. Bu nesnelerin gol-
gesindeki kisiler glivenlik sensoéri tarafindan algilanmaz.

% Koruma alanlarini boyutlandirirken yanal ilave yiiki dikkate alin (bkz. Bolim 15 "Teknik veriler").
% [gne bigimindeki koruma alani konturlari kullanmayin, ¢iinki bunlar bir koruma etkisini garanti etmez.
% Uygulama icin gerekli olan ilave yiikleri dikkate alin.

Denetlenmeyen alanlarin kullanimi

Guvenlik sensorinln arkasinda, guivenlik sensoru tarafindan denetlenmeyen bir alan bulunur. Ayrica de-
netlenmeyen alanlar meydana gelebilir, drn. yuvarlatiimig bir ara¢ éntine bir glivenlik sensdrii monte eder-
seniz.

Denetlenmeyen alanlarin arkasindan gecilmemelidir.

Leuze electronic GmbH + Co. KG RSL 410 48



Montaj
1 Guvenlik sensoéri
2 Koruma alani
3 Denetlenmeyen alan;

Sabit kontiirlere 50 mm mesafede en iyi kullanilabilirlik

Resim 7.6:  Denetlenmeyen alan
% Denetlenmeyen bir alana erisimi, koruyucu siperlerle énleyin.

% Glvenlik sensoriini makine konturunun igine indirerek arkadan gegilmesini 6nleyin.

Makine konturunun igine indirme, min. 100 mm
Tarama Unitesi lizerinde asgari mesafe, min. 34 mm
Koruma alani

Guvenlik sensoru

Makine

Egik mekanik kapak

D a b~ ON -

Resim 7.7:  Makine konturunun igine indirerek arkadan ge¢cme korumasi
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% Glvenlik sensorliniin tirmanma destegi ya da durma alani olarak kullanilabilecegini disiinlyorsaniz,
glvenlik sensériunin tzerine egik konumlu mekanik bir kapak koyun.

Bitisik giivenlik sensorlerinde koruma alani diizeni

Guvenlik sensoéru, birden fazla glvenlik sensérinin birbirini karsilikh olarak etkilemesi mimkin olmayacak
sekilde gelistirilmistir. Buna ragmen komsu birgok guivenlik sensdrt nedeniyle kullanilabilecek durumda o-
lan glvenlik sensorleri az olabilir.

% Gulvenlik sensoriinin montaji sirasinda optik kapagin hemen arkasina parlak bir ylizey yerlestirmekten
kaginin.

% Sabit uygulamalarda bir siper 6ngoérin.
Siper en az guvenlik sensorinun yuksekliginde olmali ve optik kapak kenariyla értigmelidir.
Siperi yuvanin i¢ kismindan makinenin konturuna koyarsaniz, koruma alanlarinin ¢ézinarligi ayak ba-
silabilen higbir noktada olumsuz etkilenmez.
Karsilikli siper, koruma alanlarinin gerek yatay gerekse dikey hizalamasinda gereklidir.

1 Tehlike boélgesi

2 Guvenlik senséri

3 Sensor montaji igin indirmeli makine
4 Koruma alanlari

5 Siper

Resim 7.8:  Siper, yan yana duzenlenen guvenlik sensorlerinin birbirini etkilemesini dnler

% Gulvenlik sensorlerini ylikseklik ofsetiyle monte edin.

1 Asgari mesafe, min. 100 mm
2 Tarama diizeyi

Resim 7.9:  Yukseklik ofsetiyle montaj, paralel hizalama
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% Glivenlik sensorlerini capraz hizalama ile monte edin.

1 Tarama dizeyi

Resim 7.10: Yan yana montaj, ylkseklik ofseti olmadan, ¢apraz hizalama

1 Tarama dizeyi

Resim 7.11: Karsilikli duracak sekilde montaj, yikseklik ofseti olmadan, capraz hizalama

7.2 Sabit tehlikeli bélge emniyeti
Emniyet sensorl durdurmay! tetikleyen ve varhdi algilayan islevi kabul eder.

Koruma alanina paralel yaklagmada S emniyet mesafesinin hesaplanmasi

S=K-T+C
Sro [mm] = Glvenlik mesafesi
K [mm/s] = Koruma alanina paralel yaklasma yonli tehlike alani emniyetleri icin yaklasma hizi (¢6zinur-
Iikler 90 mm'ye kadar): 1600 mm/s
T [s] = Gecikmenin toplam stiresi, sunlarin toplami (t, + t; + t,))
t, [s] = Gulvenlik tertibatinin tepki verme siiresi
t [s] = Guvenlik rolelerinin tepki verme suresi
tn [s] = Makinenin durdurma stiresi
C [mm] = Yaklasim tepkisiyle tehlikeli bolge emniyeti icin ek olarak

H = Koruma alaninin yiksekligi, H,,, = izin verilen minimum montaj yuksekligi, ancak higbir za-
man 0>dan kiiglik degil, d = Glvenlik tertibatinin ¢ézinarligi C = 1200 mm - 0,4 x H;
Hpin = 15 % (d - 50)

Tepki verme siireleri, makinenin ilave ¢alisma siiresi

Emniyet sensorinin déner aynasi 40 ms'de bir kez kendi ekseninde doner. Bir tur bir taramadir. Glvenlikle
iligkili anahtarlama ¢ikislarinin kapanmasi icin birbirini takip eden en az iki tarama kesintiye ugramig olmali-
dir. Bu durumda emniyet sensdriinin minimum tepki verme siresi 80 ms'dir.

Emniyet sensdrunln ince partikllu bir ortamda kullanilabilirligini artirmak igin, givenlikle iligkili anahtarla-
ma cikislarinin kapatildigi, kesintiye ugrayan taramalarin sayisini artirin. Her ilave tarama ile tepki verme
suresi t, 40 ms artar. K = 1600 mm/s'de emniyet mesafesi her ilave tarama igin 64 mm artar.

% En az 120 ms ya da daha yiksek bir tepki verme slresi t, segin.

% Makinenin/sistemin ilave galisma siresini t., bulun.
Herhangi bir veri bulunmuyorsa 6lgiim yapmak icin Leuze’yi gérevlendirebilirsiniz; bkz. Bolum 14 "Ser-
vis ve destek".

% Eger dlizenli kontrol periyotlari dahilinde ilave galisma siiresinin artirilacagini diisinliyorsaniz, makine-
nin ilave galismasina bir ilave yukuin binecegini dikkate alin t,,,
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Yaklagsma tepkili tehlike alani emniyeti igin C ilave yiikii
Tehlike yerine ulagiimasini ilave mesafe C ile 6nlersiniz:

C =1200-0,4-H

H [mm] = Koruma alaninin zemin tzerinden ytksekligi (montaj yiksekligi)
Cuin [mm] =850 mm
Huax  [mm] =1000 mm

izin verilen minimum montaj yiiksekligi emniyet sensériiniin ¢dzinirliigine baghdir:

Tablo 7.2: Emniyet sensoriiniin ¢ozinirligine bagh olarak ilave yik C

50 0 1200
60 150 1140
70 300 1080

Emniyet mesafesi S ile ilgili uygulamaya bagh ilave ytikler

Koruma alani sinirlarini, ilave yikler kadar artiriimis olan hesaplanan S emniyet mesafesine tehlike yerine
kadar her yerde uyulacak sekilde belirlemelisiniz. Bunun mimkin veya mantikli olmadigi yerlere tamamla-
yici 6nlem olarak koruma citleri yerlestirebilirsiniz.

Makine tezgahi altindaki bolgede sensor koruma alani igin bos alanh Ust freze
Emniyet sensort

Koruma alani konturu

Uyari alani konturu

Hesaplanan S emniyet mesafesi

Asgari mesafe D (= S emniyet mesafesi + ilave ylik Zg, + gerekirse Zggr, )

Rg ilave yiiksiiz en bilyiik koruma alani yarigapi, déner aynanin déner ekseninden élgiilen

On s wN

Resim 7.12: Sabit, yatay bir koruma alani igin koruma alani konturunun belirlenmesi
% Koruma alaninin sinirlarini ilave yiiksiiz olarak S emniyet mesafesine gore belirleyin.
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% Bu koruma alani igin en blylk R koruma alani yarigapini bulun g.

En buyuk koruma alani yarigapi, koruma alani konturu kadar buyuatilmesi gereken sisteme bagli élgim
hatasi igin ilave ylUk Zyi g, belirler.

Govdeye bagli déner aynanin orta noktasinin konumu élgim ¢izimlerini takip eder.

Tablo 7.3: Olguim hatasi nedeniyle koruma alani konturu igin ilave yik Zg),

ilave yiiksiiz en biiyiik koruma alani yarigapi R ilave yiik Zgy,
<6,25m 100 mm
>6,25m 120 mm

% Koruma alani sinirinin arkasindaki 1sin yiizeyinde retro reflektorleri dnleyin. Eger bu miimkiin degilse,
Zrer 100 mm'lik baska bir ilave yuk ekleyin.

Koruma alani konturuna olan asgari mesafe D
Asgari mesafe D, tehlike yeri ile koruma alani konturu arasindaki mesafedir.

D = S+Zgy+ZrerL

D [mm] = Tehlike yeri ile koruma alani konturu arasindaki asgari mesafe
Zsm [mm] = Sisteme bagli 6l¢im hatalari igin ilave yik
Zeer  [mm] = Retro reflektorlerde ilave yik

% Eger koruma alani duvar veya makine gergevesi gibi sert sinirlara garparsa, makine konturunun igine
an az gerekli ilave yuk Zg, ve gerekirse Zxer buylkliginde bir indirme yapilmasini dikkate alin. Koru-
ma alani konturunda bu kosullarda makine yuzeyinin yaklasik 50 mm uzaginda durun.

% Koruma alani koruma gitlerine garparsa, koruma alaninin gitlerin 6niinde degil, altinda sona ermesini
saglayin. Alt cubugun genisligi gerekli ilave yuklerin buyukligu ile ayni olmahdir.

% Citle gevrilmis alanda tiim tehlikeler emniyet sensoéri tarafindan kapatilirsa ve gelik ylizeyinin yiksekligi
300 mm ise, koruma alani bélgesinde citlerin alt kenarini 200 mm'den 350 mm'ye yukseltebilirsiniz. Cit-

lerin altina uzanan koruma alani bu durumda yetigkinlerin altindan gegmesine karsi koruma fonksiyonu-
nu ustlenir.

Emniyet sensériniin 1sin yuzeyi alfanimerik gostergenin yiksekligindedir.

% Hesaplanan koruma alani sinirlari dahilinde engellerin olmasini énleyin. Eger bu miimkiin degilse, tehli-
ke yerine engel tarafindaki gélgeden ulasilamamasi igin koruyucu dnlemler alin.
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7.3  Sabit tehlike alani emniyeti
Emniyet sensori durdurmayi tetikleyen ve varhdi algilayan islevi kabul eder.
Dikey koruma alanindan erisimde S g, emniyet mesafesinin hesaplanmasi

Sro = K- T+Cgro

Sro [mm] = Glvenlik mesafesi

K [mm/s] = Koruma alanina normal yaklagma tepkili ve yaklagsma yonla tehlike yeri emniyetleri igin yak-
lasma hizi (¢ozinlrluk 14 ile 40 mm arasi): 2000 mm/s veya 1600 mm/s, eder Sz, > 500 mm i-
se

T [s] = Gecikmenin toplam suresi, sunlarin toplami (t, + t; + t.,)

t, [s] = Gulvenlik tertibatinin tepki verme siiresi

t; [s] = Glvenlik rolelerinin tepki verme siresi

tn [s] = Makinenin durdurma stiresi

Cro [mm] = Gulvenlik tertibati tetiklenmeden énce bir uzvun glivenlik tertibatina dogru hareket edebilece-

gi ilave mesafe

Tepki verme siireleri, makinenin ilave ¢alisma siiresi

Emniyet sensorinin déner aynasi 40 ms'de bir kez kendi ekseninde doner. Bir tur bir taramadir. Her ilave
tarama ile tepki verme suresi t, 40 ms artar. K = 2000 mm/s yaklasma hizinda bu, ilave tarama basina
80mm'lik emniyet mesafesi artisina denktir. K = 1600 mm/s'de bu 64 mm'dir.

% En az 80 ms ya da daha yliksek bir tepki verme siresi t, segin.

% Makinenin/sistemin ilave ¢alisma suresini t,, bulun.
Herhangi bir veri bulunmuyorsa 6lgim yapmak igin Leuze'yi gérevlendirebilirsiniz (bkz. Bélum 14 "Ser-
vis ve destek").

% Eger dlzenli kontrol periyotlari dahilinde ilave galisma siiresinin artirilacagini disiinliyorsaniz, makine-
nin ilave galismasina bir ilave yukin binecegini dikkate alin t,,.
Parmak korumasina olang, ilave mesafe C

Gerekli parmak korumasi, emniyet sensorinin ¢ézindrligine bagli olan emniyet mesafesinin C ilave me-
safesi ile saglanir.

» Yetigkin kigilerin el algilamasi:
e Cozundrlik: 30 mm
+ llave yiik Cro: 128 mm
» Kol algilamasi:
e Cozundrlik: 40 mm
+ flave yiik Cro: 208 mm

Koruma alani konturu ve referans konturu

Dikey bir koruma alaninda koruma alani konturunun en az iki tarafini referans konturu olarak belirlemelisi-
niz. Hedef, koruma alaninin kenar alanina yénelik konumunu denetlemektir. Diizen degisir ve bundan dola-
yI emniyet mesafesinin referans ylizeyine olan mesafesi degisirse, guvenlikle iligkili anahtarlama ¢ikiglarini
kapatin.
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Referans konturu igin mekanik gergeve

Referans konturu, koruma alaninin en az iki tarafini doldurmalidir

Emniyet sensoru

Referans konturu gercevesi ile makine agikligr arasindaki e mesafesi, 6nerilen: e = 150 mm
Makine agikliginin konturu

Resim 7.13: Koruma alaninin ve referans konturunun, sabit tehlike yeri emniyetinin, dikey koruma alaninin belirlen-

mesi

7.4  Sabit erisim korumasi

Erisim korumasinin dikey koruma alani kisileri yalnizca buraya girdiginde algilar. Gegis sonrasinda bir ¢a-
listirma/tekrar galistirma kilidi, tehlike iceren hareketlerin kendiliginden ¢alismasini engellemelidir.

Sgr = K-T+Cpgy

Sar [mm]
K [mm/s]
T [s]

t, [s]

t [s]

tn [s]

Crr [mm]

= Emniyet mesafesi

= Koruma alanina ortogonal yaklasma yonli erisim korumasi igin yaklasma hizi: 2000 mm/s
veya 1600 mm/s, eger Sgr > 500 mm ise

= Gecikmenin toplam suresi, sunlarin toplami (t, + t, + t.,)

= Emniyet tertibatinin tepki verme suresi, en fazla 80 ms

= Glvenlik rolelerinin tepki verme siresi

= Makinenin durdurma suresi

=14 ila 40 mm arasindaki ¢oziinurltklerde yaklagsma tepkisine sahip erisim korumasina ilave

yuk, d = Emniyet ekipmani ¢ozinirligi Cgr = 8 % (d - 14) mm. > 40 mm ¢6zunlrliginde erisim

korumalarina ilave yuk: Cgr = 850 mm (Kol uzunlugu igin standart deger)

Tepki verme siureleri, makinenin ilave ¢aligsma siiresi

Emniyet sensoriinin déner aynasi 40 ms'de bir kez kendi ekseninde doner. Bir tur bir taramadir. Her ilave
tarama ile tepki verme suresi t, 40 ms artar. K = 2000 mm/s yaklasma hizinda bu, ilave tarama basina
80mm'lik emniyet mesafesi artisina denktir. K = 1600 mm/s'de bu 64 mm'dir.

% 80 ms ya da daha ylksek bir tepki verme siiresi t, segin.
Erisim korumasi veya gegcis kontrollne ydnelik t, icin asla 80 ms'den daha uzun bir deger tanimlama-
yin. Daha yiksek degerlerde bir kisinin koruma alanindan gegerken 1600 mm/s'lik bir yaklagsma hiziyla
algilanmamasi s6z konusu olabilir.

% Makinenin/sistemin ilave ¢alisma suresini t,, bulun.
Herhangi bir veri bulunmuyorsa 6lgim yapmak igin Leuze’yi gérevlendirebilirsiniz (bkz. Bélium 14 "Ser-

vis ve destek").

% Eger diizenli kontrol periyotlari dahilinde ilave ¢alisma siresinin artirilacagini distiniiyorsaniz, makine-
nin ilave ¢calismasina bir ilave yukin binecegini dikkate alin t,,.
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Parmak korumasina olan Cg; ilave mesafesi

Gerekli parmak korumasi, emniyet sensoériniin ¢ozinurligine bagh olan emniyet mesafesinin C ilave me-
safesi ile saglanir.

 Yetiskin kisilerin el algilamasi:
e Cozundrlik: 30 mm
+ flave yiik Cgy: 128 mm
* Kol algilamasit:
e COozUndrlik: 40 mm
+ flave yiik Cgy: 208 mm

Koruma alani konturu ve referans konturu

Dikey bir koruma alaninda koruma alani konturunun en az iki tarafini referans konturu olarak belirlemelisi-
niz. Hedef, koruma alaninin kenar alanina yénelik konumunu denetlemektir. Diizen degisir ve bundan dola-
yI emniyet mesafesinin referans ylzeyine olan mesafesi degisirse, guvenlikle iligkili anahtarlama ¢ikiglarini
kapatin.

% Koruma alanini belirlerken 150 mm'den daha biyik bosluklarin olusmamasina dikkat edin.

% Koruma alani sinirlarini tanimlarken referans konturu olarak koruma alaninin konumunu denetleyen
sektorleri belirleyin.

7.5  Sduricusuz tagima sistemlerinin mobil tehlike alani emniyeti

Mobil tehlike alani emniyeti, iginde 6rn. stricisiz tasima sistemleri (FTS) gibi araglarin hareket ettigi or-
tamlarda bulunan kisi ve nesneleri korur.

Yatay olarak diizenlenen bir koruma alani, aracin surus seridinde bulunan ve koruma alaninin 6n kenarin-
dan algilanan kisi ve nesneleri korur.

. ‘\ Aracin yeterli olmayan durma mesafesi nedeniyle yaralanma tehlikesi

\\ % [gletici, kigilerin yandan aracin koruma alanina girmelerini veya yaklagsmakta olan bir araci
hareket ettirmelerini engelleyecek organizasyonel dnlemler alarak énlemelidir.

% Gulvenlik sensorlini yalnizca elektronik tahrikli ve elektrik ile igletilebilen tahrik ve fren tertibatl araglar-
da kullanin.

% Glvenlik sensorini aracin 6n kismina monte edin.
Geri surlist de emniyete almaniz gerekiyorsa, aracin arka kismina bir de giivenlik sensori monte edin.

% Gulvenlik sensoriinii, koruma alani ile arag 6nii arasinda = 70 mm’lik denetlenmeyen alanlarin meydana
gelmeyecegi sekilde monte edin.

% Montaj yiksekligini, 1sin ylizeyinin zeminden 200 mm'nin Uzerinde olmayacagi sekilde belirleyin.
Boylece zeminde yatan bir kisi glivenli bir sekilde algilanir. Bu, EN ISO 3691-4 “Endustriyel kamyonlar -
Guvenlik gereksinimleri ve dogrulama - Bolum 4: Surlicisiz endustriyel kamyonlar ve sistemleri” stan-
dardini gerekli kilar.

Guvenlik sensorinln 1sin ylzeyi alfanimerik gostergenin yiksekligindedir.
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7.51 Asgari mesafe D

D =Dp+Zges
D [mm] = Arac¢ 6nlnun (tehlike) koruma alani 6n kenarina olan asgari mesafesi
D, [mm] = Durma mesafesi
Zaes [mm] = Gerekli ilave yiklerin toplami

200
Vmax- (Tl +T2) DB. Ll ’ I_2
I
D
A z
GES|
D
Resim 7.14: Mobil tehlike alani emniyeti, gerekli asgari mesafe D’'nin hesaplanmasi
Durma mesafesi D,
Dp = Viax (Ty+Ty)+Dg- Ly Ly
D, [mm] = Durma mesafesi
Vinax [mm/s] = Maksimum arag hizi
T, [s] = Guvenlik sensérindn tepki verme suresi
T, [s] = FTS tepki verme slresi
Dg [mm] = Vnax V€ Maksimum arag yukunde fren mesafesi
L, [---] = Fren asinmasi faktor(
L, [--] = Uygunsuz zemin 6zelligi faktord, orn. kir, 1slaklik
ilave yiikler Z
Zges = Zsm+ £+ ZReFL
Zes [mm] = Gerekli katkilarin toplami
Zsy [mm] = Sisteme bagh 6l¢cim hatalari i¢in ilave yuk, bkz. Bélim 7.2 "Sabit tehlikeli bdlge emniyeti"
Z: [mm] = Zemin serbestliginin olmamasi halinde ilave yuk Hg
Zeerr  [mm] = Retro reflektorlerde koruma alani siniri arkasinda gerekli olan ilave yik; Zger, = 100 mm
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ilave yiik Z,, daima gereklidir. Toplami, koruma alani sinirina giden giivenlik sensériiniin aynali déner ek-
senine ydnelik en buyuk yaricap Rg'ye yoéneliktir, Zs., olmadan. Déner ayna ekseninin konumu montaj ko-
numuna baghdir.

ilave yiik Z;, arac yeterli zemin serbestligi H¢'ye sahip degilse ve bu nedenle ayak ucunun aracin altinda
veya guvenlik sensoriinde yer bulamamasi durumunda gereklidir. llave yuk Z: asagidaki diyagrama gore
bulunur:

120
100 I~

80 BN
60

40
20

20 40 60 80 100120 140160

Resim 7.15: ilave yiik Z'nin kétii zemin serbestligi H'de belirlenmesi icin diyagram
Eger tekerlekler yan duvarin yakinina monte edilmisse, her durumda bir ilave yik Z: > 150 mm ekleyin.

7.5.2 Koruma alani boyutlari

[2]
w
o
N
D, ZGES__

D
D Arag 6nunin (tehlike) koruma alani 6n kenarina olan asgari mesafesi
D, Durma mesafesi
Zges One ve her iki yana olan gerekli ilave yiiklerin toplami
Fo Guvenlik sensériinin ortasindan sol arag kenarina olan mesafe
Fs Gulvenlik sensérinin ortasindan sag ara¢ kenarina olan mesafe
Rg Zses harig koruma alaninda en bliylk yarigap, ilave yiik Zg,'nin bulunmasi igin

Resim 7.16: Mobil tehlike alani emniyeti, yatay koruma alani icin boyutlar
% 70 mm'lik bir ¢ozinurlik segin.

% Koruma alani uzunlugunu, tepki yolunun frenlemeye kadar ve fren yolunun asinma, zemin 6zelligi ve
gerekli ilave yuk faktorlerinin de dikkate alinacagi sekilde belirleyin.

% Koruma alanini simetrik olarak arag genisligine gore olusturun, giivenlik sensori ortalanmis bir sekilde
dizenlenmemis olsa bile.
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% Aracin hizini diisiren mevcut bir uyari alanini konfigiire edin.

Bdylece bir koruma alaninin ihlal edilmesi durumunda bir tam frenleme &lgullu gergeklesir ve aracin tah-
riklerini korur.

Asgari mesafe D'’yi, sanki uyari alanindan dolayi hiz disirme gerceklesmeyecekmis gibi daima azami
hiza gére boyutlandirin.

% Aracin etrafindaki konveyor bantlarinin altinda yanlamasina gikintili koruma alanlari igin gerekli olan
serbest alani dikkate alin.

% Siirlis esnasinda aracin agl sapmalarini hesaba katmak durumundaysaniz, sorunsuz bir siiriis isletimi-
ni saglamak icin ayrica bir tolerans arahdi planlayin.

7.6 Siiricilisiuz tagsima sistemlerinde mobil yan koruma

Aracin yeterli olmayan durma mesafesi nedeniyle yaralanma tehlikesi

% |gletici organizasyonel énlemler alarak kigilerin yandan aracin koruma alanina girmelerini én-
lemelidir.

% Mobil dikey koruma alanlari igin en az 150 mm'lik bir ¢ézUnrlk kullanin.

% Koruma alani kenarlarini siriis yoniinde, yatay koruma alaninin 6n koruma kenarina uygun olarak ko-
numlandirin.

% Kapama devresinin tiim bilesenlerinin tepki verme siirelerinin ayni olmasina dikkat edin ya da farkli ko-
ruma alani boyutlandirmalariyla tepki verme surelerini egitleyin.

% Dikey koruma alanlarini, alt koruma alani kenarlarinin ilave yiik Zg,, Z- ve gerekirse Zggr, toplami kadar a-
rag genisliginin disina tasacaklari sekilde hafif egik olarak koyun; bkz. Bélim 7.5.2 "Koruma alani boyutlari".

7.7  Aksesuar montaiji

7.7.1  Montaj sistemi

Montaj sistemiyle glvenlik sensorinin ayarini montaj sirasinda yatay ve dikey olarak £10 derece degistire-
bilirsiniz.

Resim 7.17: Montaj sistemi BTUS8OOM

Taban montajini sadece BTU800M montaj sistemiyle

% Taban montaji icin montaj dirsediyle yapilan montajda BTU800M montaj sistemi kullanilir.

% Taban montaji icin duvar braketini veya montaj dirsegdini sisteme monte edin.
% Taban montaji igin duvar braketine veya montaj dirsegine montaj sistemini monte edin.

% Glvenlik sensoriini montaj sistemine monte edin.
Civatalar sikilarak glivenlik sensori sabitlenir.

% Guvenlik sensoriinii entegre elektronik su terazisi ile hizalayin.
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7.7.2 Koruma demiri
Optik kapagin koruma demiri, glivenlik sensoriiniin yabanci cisimlerle stirtmeden kaynaklanan hasarlarini
Onler.

Koruma demiri sadece BTU800M montaj sistemiyle birlikte kullanilabilir.

BTF815M tabana montaj igin montaj dirsegi (sadece BTU800M monta;j sistemiyle)
Montaj sistemi BTUS00OM

Koruma demiri

Guvenlik sensori

A O DN =

Resim 7.18: Koruma demiri

% Gulvenlik sensoriin montaj sistemine monte edin.
% Optik kapagin koruma demirini Ustten montaj sistemine yerlestirin.
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8 Elektrik baglantisi

Hatali elektrik baglantisi veya yanlis islev se¢imi nedeniyle agir kazalar!
% Elektrik baglantisini sadece yetkin kisilerin yapmasini saglayin.

% Erisim korumalarinda baslatma ve start/restart kilidini etkinlestirin ve tehlike alaninin disin-
dan kilidin agilamamasina dikkat edin.

% islevleri, glivenlik sensdriiniin amacina uygun kullanilabilecegi sekilde secin (bkz. Bélim 2.1
"Kullanim amaci").

% Gulvenlik sensori igin glivenlik agisindan 6nem taglyan islevleri segin (bkz. Bélim 5.2 "Gi-
venlik sensdrundn fonksiyon modlar™).

% Her iki glivenlikle iliskili anahtarlama gikisini (OSSD1 ve OSSD2) makinenin ¢alisma devre-
sine merkezleyin.

% Sinyal ¢ikiglari glivenlik agisindan énem taslyan sinyalleri kumanda etmek igin kullanilamaz.

BILGI

Kablolarin désenmesi!

% Tim baglanti ve sinyal hatlarinin elektrik trafosu igerisinde veya kalici olarak kablo kanalla-
rinda déseyin.

% Kablolari dis hasarlara kargl korumali olacak sekilde doéseyin.
% Daha fazla bilgi igin: bkz. EN ISO 13849-2, Tablo D.4.

BILGI

Maksimum kablo uzunluguna dikkat edin!

Calisma voltaji ve yuk akimina bagl olarak maksimum kablo uzunluklarini dikkate alin (bkz. B6-
Iim 8.3 "Baglanti Gnitesi CU408-M12").

BiLGI

Kablolama sirasinda terminal ve konnektor baglayicilari dikkate alin!

Konnektdr baglayicilarinda devam eden kablolama veya onarimlar sirasinda kullanicinin, hatali
sekilde ¢dzUlmus kablolarin veya tellerin diger sinyalizasyonlarla temas etmemesini saglamasi
gerekir.

=

% Uygun terminaller kullanin.

% Daralan boru, iletken ucu kilifi veya benzer bir sey kullanin.
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8.1

8.2

Elektrik beslemesi
bkz. Bolim 15.1 "Genel veriler".

Fonksiyonel topraklama

BILGI

0 Givenlik sensoériiniin gévdesi daima fonksiyonel topraklama veya topraklama lizerine!

% Gulvenlik sensoriiniin gévdesi daima topraklama (fonksiyonel topraklama) veya makine ya
da arag topraginin tizerinde olmalidir.

% Gulvenlik sensoriintin or. beton duvar gibi iletken olmayan bir malzemeye takilmasi duru-
munda guvenlik senséri gévdesinin topraklanmasi gerekir.

» Fabrika Onerisi: Toprak bandi/teli Uzerinde fonksiyonel topraklama (HF igin dusulk direncli).
Topraklama igin kendinden kesen vidalarin baglanti noktalari baglanti Unitesinde altta 6ngériimus ve i-
saretlenmistir (bkz. Bélum 8.3 "Baglanti Unitesi CU408-M12").

« Baglanti hattinin blendaji Gzerinden fonksiyonel topraklama.
Topraklama icin devre dolabindaki baglanti hatti blendajinin topraklama, makine ya da arag topragi -
zerine yerlestiriimesi gerekir.

Potansiyel dengelemeyi saglayin!
% Gulvenlik sensorli govdesinin veya montaj tutucusunun iletken olmayan malzemeye baglan-

tiya ragmen metal parcalarla baglantil (ikincil olarak da) olmasi durumunda devre dolabi ile
gbvde potansiyeli arasinda uygun potansiyel dengelemesi saglanmalidir; 6r. Ethernet bag-
lantisinin topraklanmasiyla.

Araylizler
Glvenlik sensoru iki araylze sahiptir:
» Kumandaya baglanti araylzu
» PC veya Notebook ile iletisim araytzi

Tablo 8.1: Arayuzler

Arayiiz Tip islev
Kumanda M12 yuvarlak soket bag- * Enerji beslemesi
lantisi, 8 pinli

» Kumanda hatlar ve sinyal hatlari

iletisim M12 — RJ 45 Konfiglrasyon arayuzu ve veri araylzi:

» Parametre konfiglirasyonu

» Koruma alani tanimi ve uyari alani tanimi
» Veri aktarimi ve 6lcim degeri aktarimi

* Teshis

Kumanda kablosu baglanti tnitesine sabit olarak monte edilmistir. Baglanti Gnitesindeki bir koruma kapag,
bir PC baglanmadiginda iletisim araytzina korur.
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8.21

Kontrol linitesi M12 baglanti diizeni

Leuze

Glvenlik sensori 8 pinli baglanti hattiyla bir M12 yuvarlak soket baglantisiyla donatiimistir.

Resim 8.1:  Gilvenlik sensoru baglanti yerlesimi
Tablo 8.2: Baglanti yerlesimi
Pin Damar rengi Sinyal Tanim
1 Beyaz RES1 A_ I_<o_ruma fonksiyonu baslatma/yeniden baslatma
girisi
Onay
Kahverengi UB Besleme gerilimi
Yesil EA1 Kontaktor izleme OSSD A
Durum gostergesi, yapilandirilabilir
Sari A1 Durum sinyalizasyonu
Gri OSSDA1 Guvenlikle iligkili anahtarlama ¢ikisi, koruma fonksi-
yonu A
6 Pembe OSSDA2 Guvenlikle iligkili anahtarlama ¢ikisi, koruma fonksi-
yonu A
7 Mavi GND / kutle Besleme voltajinin sasisi
8 Kirmizi MELD Cikis sinyali
Durum gostergesi, yapilandirilabilir
M12 digli FE Fonksiyonel topraklama, baglanti hattinin blendaji.
Baglanti hattinin blendaji, M12 konektérinin disi U-
zerindedir. Bu dis, metal gévdenin bir parcasidir.

8.2.2

Baglanti yerlesimi, Ethernet baglanti noktasi (iletisim) M12 (D kodlu)

Guvenlik sensoéru 4 pinli bir M12 yuvarlak soket baglantisiyla donatiimistir.

Resim 8.2:  Ethernet araytizu baglanti dizeni
Tablo 8.3: Ethernet araytizii baglanti duizeni
PIN Sinyal Tanim
1 TD+ Veri iletisimi, gonder
RD+ Veri iletisimi, gbnder
TD- Veri iletigimi, al
RD- Veri iletisimi, al
FE GND/Blendaj Fonksiyonel topraklama, iletisim hattinin blendaji. Ara baglanti kablosu-
nun blendaji, M12 konnektoriinin disi Uzerindedir. Bu dis, metal gévde-
nin bir pargasidir. Gévde, fonksiyonel topraklama potansiyeli Gzerindedir.
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8.3 Baglanti uinitesi CU408-M12

]

i
l S

.

M5 2x
— —
1 M12 soket, A kodlu, kumandaya baglanti
2 M12 soket, D kodlu, Ethernet iletisim baglantisi
M5 Fonksiyon topraklama igin baglanti, kendinden kesen/kendinden kilittenen M5 x 10 (gaz sizdirmazhidi) ve
sasi bandi

Resim 8.3:  Baglanti Ginitesi CU408-M12

Calisma voltaji ve yuk akimina baglh kablo uzunluklarn

Maksimum kablo uzunlugu, besleme ve sinyal hattindaki voltaj diistislerine gore belirlenir.

Baglanti Gnitesinin giris terminallerindeki gerekli calisma voltaji Uy igin asagidaki kosullar gecerlidir:
* Ug, izin verilen 16,8 V nominal voltaj sinirindan daha buyuk olmalidir.

Onerilen galigma voltaji minimum 19 V’dir!
Leuze, baglanti Unitesinin giris terminallerinde, Ug galisma voltaji olarak minimum 19 V éner-
mektedir.

% Onerilen galisma voltajinin alt sinirt miimkiin oldugunca agilimamalidir.

» Gerekli galisma voltaji Ug sonradan devreye girecek cihazlari da ¢alistirabilmelidir.
« Calisma voltaji Ug tespit edildiginde, ortaya ¢ikan sinyal voltajlarinin sonradan devreye giren cihaz-
lar icin yeterli olup olmadigini kontrol edin.
» Glvenlik sensoriindeki - 3,2 V'ye kadar - ve sinyal kablolamalarinda olusabilecek voltaj disUtslerine
dikkat edin.
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24,0 @
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Resim 8.4:

Leuze

s
G M

7
S| @ @

NN
Y

Ny N

0

Calisma voltaji [V]
Kablo uzunlugu [m]
Iy =0A

s = 300 mA

I, = 600 mA

s = 900 mA

10

20 25

Besleme hattindaki voltaj diststunin tahminine yonelik diyagram

» Maksimum yUk akimi: 0,9 A, 8 kut. M12 kablo ile (0,25 mm%AWG24) besleme ve sinyaller igin
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PNP/NPN degisimi

F1 ... F5, RES1 sinyal girislerine ait PNP/NPN degisimi, baglanti Gnitesindeki konnektdr koprisi (Jumper)
Uzerinden gergeklestirilir. Konnektor kdprisu Uzerinden sinyal girisleri icin referans potansiyel ayarlanir:

* P: Referans potansiyel +24 V
* N: Referans potansiyel 0 V (GND)

1 Konnektér kdprisu
2 Baglanti tnitesi

Resim 8.5: PNP/NPN degisimi i¢in konnektor koprisi

PNP/NPN degisimi, ayni zamanda F1 ... F5, RES1 sinyalleri igin de gecerlidir.

8.4 Calisma voltajina bagh kablo uzunluklari
Maksimum kablo uzunlugu, besleme ve sinyal hattindaki voltaj disUslerine gore belirlenir.
Baglanti Gnitesinin giris terminallerindeki gerekli calisma voltaji Uy igin asagidaki kosullar gecerlidir:
* Ug, izin verilen 16,8 V nominal voltaj sinirindan daha buyik olmalidir.

Onerilen galisma voltaji minimum 19 V'dir!

Leuze, baglanti Unitesinin giris terminallerinde, Ug ¢alisma voltaji olarak minimum 19 V éner-
mektedir.

% Onerilen galisma voltajinin alt sinirt miimkiin oldugunca agiimamalidir.

» Gerekli calisma voltaji Ug bir hat konfigirasyonunda sonradan devreye girecek cihazlari da ¢alistirabil-
melidir.
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9.1

Givenlik sensoériiniin konfiglirasyonunu yapin
Guvenlik sensorini uygulamanizda isletime almak igin glivenlik sensériini yazilim tzerinden bireysel ola-
rak uyarlamalisiniz. Tum konfigtrasyon verileri konfiglirasyon ve teshis yazilimi ile belirlenir.
Giivenlik sensoriiniin konfigiirasyonunda genel olarak izlenmesi gereken yol
% Risk degerlendirme
+ Sistem sinirlandiriimis ve belirlenmistir.
» Glvenlik sensori glvenlik pargasi olarak segilmistir.
« Emniyet tlru belirlenmistir (tehlike bolgesi korumasi, tehlike yeri korumasi, erisim korumasi).

% Glvenlik mesafesini hesaplayin
Koruma ve uyari alanlarinin bi¢imi ve boyutu

% Gulvenlik sensoriiniin konfiglirasyonunu yapin
+ Konfiglrasyon ve teshis yazilimi (bkz. Bélim 4 "Konfigirasyon ve teshis yazilimi Sensor Studio™)
» Konfiglirasyon projesini belirleyin (bkz. Bélim 9.3 "Konfiglrasyon projesini belirleyin")

» Koruma fonksiyonunun konfiglirasyonunu yapin (bkz. B6lim 9.4 "Koruma fonksiyonunun konfigirasyo-
nU")

% [slevi kontrol edin (bkz. Béliim 11 "Kontrol")

Givenlik konfigiirasyonu belirleme

é Yanhs giivenlik konfiglirasyonu nedeniyle agir kazalar!

Guvenlik sensérinin koruma fonksiyonu yalnizca dngérilen uygulama igin dlizgutin konfigire e-
dildiginde garanti edilir.

% Guvenlik konfigiirasyonunu yetkili kisilerin yapmasini saglayin.

% Guvenlik konfiglirasyonunu, giivenlik sensoriiniin amacina uygun kullanilabilecegi sekilde
secin (bkz. Bolim 2.1 "Kullanim amaci").

% Koruma alani boyutlarini ve konturlarini uygulama igin hesaplanan giivenlik mesafesine go-
re secin (bkz. Bolium 7.1.1 "S guvenlik mesafesinin hesaplanmasi”).

% Guvenlik konfiglirasyon parametrelerini risk analizinize gore segin.

% Devreye aldiktan sonra giivenlik sensér iglevini kontrol edin (bkz. Bélim 11.1 "ilk devreye al-
madan 6nce ve modifikasyonlardan sonra").

ﬁ Denetim zamaninin arttiriimasi1 durumunda ek manipiilasyona karsi koruma!

Denetim zamaninin 5 saniyeye ylkseltiimesi veya devre digi birakma durumunda, sistem islet-
mecisi baska 6nlemler alarak bir manipulasyonu énlemelidir.

% Ornegin bir manipilasyonun mimkiin oldugu mesafe araligina insanlarin normalde eriseme-
mesini saglayin.
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BILGI

Yansima sinyalleri 6l¢iilmezse OSSD’ler kapanir!
Gulvenlik sensori uzun bir sure boyunca baglantili bir 2 90° a¢i araliginda yansima sinyalleri 6I-

cemezse, glivenlikle iligkili anahtarlama cikislarini kapatin. Ornegin gok biiyiik mesafeli binalar-
da oldugu gibi belirli uygulama durumlarinda, givenlik senséri duruma bagl olarak yansima
sinyalleri 6lcemez. Bu uygulama durumlari igin denetim zamanlarini ayarlayabilir veya kapatabi-
lirsiniz.
% KONFIGURASYON meniisiinde Diger segenegine tiklayin.
= DIGER diyalog penceresi agilrr.

% MANIPULASYONA KARSI KORUMA diyalog penceresinde denetim zamanini kendi kosul-
lariniza gore tanimlayin.

= Park pozisyonu aktifse, bir manipllasyon denetimi yapilmaz.

Kosullar:

* Guvenlik sensort dizgin monte edilmis (bkz. Bélim 7 "Montaj") ve baglanmis olmalidir (bkz. Bélim 8
"Elektrik baglantisi).

» Tehlikeye neden olan sure¢ kapatildi, glvenlik sensérinin ¢ikiglari ayrildi ve sistem tekrar ¢calismaya
kargi koruma altina alind1.

« Koruma alani boyutu montaj yeri, hesaplanan givenlik mesafeleri ve ilave yuklerle belirlenmistir.
» Uygulamanin gerektirdigi baslatma/tekrar baslatma ¢alisma modu belirlenmistir.
» Eger gerekiyorsa, alan cifti degisimi ile ilgili kosullar belirlenmistir.

» Guvenlik sensdrtinin konfiglrasyon ve teshis yazilimi PC'ye kurulmustur (bkz. B6lim 4.2 "Yazilimin
kurulumu").

Konfiglirasyon ve teshis yaziliminda her uygulama igin ¢ok sayida, ayni zamanda guvenlik agi-
sindan dnem tasiyan parametreler dnceden ayarlanmistir. Mimkunse 6nceden ayarlanan bu
degerleri kullanin.

Yoéntem
Tum konfiglrasyon verileri konfiglirasyon ve teshis yazilimi ile belirlenir.
Guvenlik sensorunin konfiglirasyonunu yapmak icin asagidaki islemleri uygulayin:
% PC'yi glivenlik sensoriine baglayin

% Yazilimi baglatin

+ lletisimi ayarlayin

» Konfiglrasyon projesini belirleyin

% Koruma fonksiyonunu proje asistaniyla konfigiire edin

» Koruma/uyari alani konfiglirasyonu

e Cozundrlik ve tepki verme slresi

* Baslangi¢ davranisi

» Kontaktor izleme

 Alan cifti degisimi

% Konfiglrasyon projesini kaydetme

% Gulvenlik sensoriine konfiglirasyonu aktar

% Cihaz konfigiirasyonu ve koruma alani boyutu igin kayit dokiimani olusturun. Bu dokiiman, konfigliras-
yon sorumlusu tarafindan imzalanmig olmalidir.
Konfiglirasyonu belgelemek igin guvenlik konfiglirasyonunun bir PDF dosyasini olusturabilir ya da kon-
figlrasyonu ve ayarlari *.xml formatinda bir dosyada kaydedebilirsiniz.
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9.2

9.21

9.2.2

9.2.3

Konfiglrasyon verileri glivenlik sensorinin baglanti Unitesine kaydedilir ve bdylece tarama uni-
tesi degistirildikten veya onarildiktan sonra kullanilabilir. Konfiglirasyon verilerinin yeni aktarimi
yalnizca konfigtrasyonda degisiklik yapildiginda gereklidir.

Guvenlik sensoruniin PC'ye baglanmasi

Ethernet hatti lizerinden baglanti
% Ethernet hattini PC veya ag ile baglayin; bkz. dokiiman "Hizl giris RSL 400".

Ethernet Gizerinden iletisim icin TCP/IP protokoli kullanilir.

Bluetooth lizerinden baglanti

Onkosul: Giivenlik sensoériiniin Bluetooth iletisimi etkinlestiriimis olmalidir (bkz. Bélim 9.2.3 "Giivenlik sen-
soru ile PC arasindaki iletisimi ayarlama")

% PC'deki Bluetooth arabirimini etkinlestirin.
% Gulvenlik sensoriini Bluetooth baglanti cihazi olarak segin.

Giivenlik sensorii ile PC arasindaki uzakhk
Guvenlik sensoru ile bilgisayar arasindaki olasi uzaklik, kullanilan Bluetooth adaptérinin kalite-

sine baghdir.
Harici antene sahip USB Bluetooth adaptdrlerin algilama mesafesi daha fazladir.

Giivenlik sensorii ile PC arasindaki iletisimi ayarlama
Gulvenlik sensoru teslim edilirken asagidaki iletisim ayarlari etkindir:
LAN
* DHCP: IP adresini otomatik al
Bluetooth
* Bluetooth modull etkin
» Cihaz arama etkin

Orn. aginizdaki glivenlik sensériine sabit bir IP adresi atamak igin PC (izerindeki iletisim ayarlarini konfigi-
rasyon ve teshis yazilimi ile degistirebilirsiniz.

% PC lizerinden konfiglirasyon ve teshis yazilimini baslatin.
= Proje asistaninin mod secimi gosterilir.
= Sayet modiil segimi gosterilmezse, proje asistanini baglatmak i¢in yazilimin ment ¢ubugunda [Proje

asistani] ( & ) butonuna tiklayin.
% Bir konfiglirasyon modu segin ve [Devam] butonuna tiklayin.
= Proje asistani, konfigure edilebilir glivenlik sensorlerinin Cihaz segimi listesini gosterir.
% Cihaz segiminden glvenlik sensoriini segin ve [Devam] butonuna tiklayin.

= Konfiglrasyon projesinin baslangi¢ ekrani, secilen givenlik sensérinin tanimlanmasina yonelik bilgi-
lerle birlikte gosterilir.

% Baslangi¢ ekraninda AYARLAR sekmesine tiklayin.
= AYARLAR menUsu agilir.
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Sabit IP adresi ata
% fletigsim > LAN menii komutunu segin.
% DHCP iletisim kutusunda IP adresini otomatik al kontrol kutucugunu devre disi birakin.
% BAGLANTI AYARLARI iletisim kutusunda IP adresi verilerini girin.

Bluetooth arabirimini etkinlestirme/devre digi birakma
% fletisim > Bluetooth menii komutunu segin.

% Guvenlik sensori ile iletisimi Bluetooth arabirimi lizerinden Bluetooth mod(iliinti etkinlestir kontrol kutu-
su ile etkinlestirin/devre disi birakin. Bluetooth moduli devre disi birakilirsa, glivenlik sensori ile Blue-
tooth arabirimi Gzerinden iletisim mimkuin degildir.

% Bluetooth cihaz aramasini Cihaz aramasini etkinlestir kontrol kutucugu ile etkinlestirin/devre disi bira-
kin. Cihaz arama devre disi birakilirsa, Bluetooth cihaz aramasi sirasinda givenlik senséri algilanmaz.
Bluetooth arabirimi Uzerinden iletisim i¢in glvenlik sensérinin cihaz tanimi manuel olarak girilmelidir.

9.3 Konfiglirasyon projesini belirleyin
% PC lizerinden konfigiirasyon ve teshis yazilimini baslatin.
= Proje asistaninin mod secimi gosterilir.
= Sayet modiil segimi gosterilmezse, proje asistanini baglatmak igin yazilimin ment cubugunda [Proje

asistani] ( & ) butonuna tiklayn.

BiLGI

ﬂ Yazilimin kurulumu yapilirken bir admin kullanicisi (sifre sorgulamasiz) olusturulur, béylece ya-

zihmi kullanici tanimlamasi olmadan baglatabilirsiniz. Baska kullanicilar kaydedilmisse (FDT
cerceve menUsunde Araglar > Kullanici yonetimi), o zaman yazilima kullanici adi ve sifreyle
giris yapmalisiniz.

Bu ayarla cihaz DTM'si lizerinden RSL 400'G emniyet sensoériyle baglantili hale getirebilir, emni-
yet konfiglrasyonunu ve tiim ayarlari okuyabilir ya da yukleyebilir, yeniden olusturabilir veya de-
gistirebilirsiniz. Degisikliklerin emniyet sensoérine indiriimesinde emniyet sensoru igin sifre giril-
meli veya yetki seviyesi degistiriimelidir (bkz. Bolim 4.5.1 "Yetki dizeyini segme").

% Bir konfiglirasyon modu segin ve [Devam] butonuna tiklayin.

= Proje asistani, yapilandirilabilir emniyet sensdrlerinin listesini gosterir.

Hazirlanmis bir konfiglrasyon projesini 6rnek olarak kullanabilir ve degistirebilirsiniz. Bunun igin
Kaydedilmis bir proje dosyasini a¢ konfiglirasyon modunu segin.

Emniyet sensoriine giincel olarak kaydedilen konfiglirasyon projesini PC'ye yiiklemek istiyorsa-
niz, Cihaz aramali ve baglanti kurulumlu (gevrimigi) cihaz segimi konfigirasyon modunu segin.

% Sensor listesinden emniyet sensorini segin ve OK butonuna tiklayin.
Alternatif olarak emniyet sensériini Urtin numarasini belirterek ya sensér algilama mesafesini ve sen-
sor tipini belirterek secgebilirsiniz.

= Emniyet sensorinin cihaz yoneticisi (DTM) konfiglirasyon projesinin baglangi¢ ekranini gosterir.
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degistirmek igin bkz. Bolim 9.7 "Yetki dlizeyini se¢me".

Koruma fonksiyonunun konfigiirasyonu

Onkosullar: Guivenlik mesafesi, ilave yiikler ve koruma alani boyutlari ve konturlari montaj konumuna gére

belirlenmis olmalidir (bkz. Bélim 7.1.1 "S glvenlik mesafesinin hesaplanmasi”).

% Baslangi¢ ekraninda KONFIGURASYON sekmesine tiklayin.

= KONFIGURASYON meniisii agsagidaki segeneklerle birlikte agilir:
* Yonetim
* OSSD’ler

OSSD’ler segeneginin KONFIGURASYON meniisiinde secilmesi durumunda Koruma fonksiyonu A
secenegi goruntulenir.

* Cikiglar

» Diger
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9.4.1

9.4.2

9.4.3

944

Basit guvenlik konfiglirasyonu olugturma

Basit devreye almada bir glivenlik konfigiirasyonu olusturmak igin bes adimda editére ulasin, koruma ve u-
yari alanlarinin konturlarini belirleyin.

[Devam] butonuna tikladiginizda, KONFIGURASYON meniisiinde ilgili segenegdi segmeye gerek kalmadan
bir sonraki konfiglirasyon adimina gegersiniz.

Bir konfiglirasyon adiminda standart ayarlarda degisiklik yaparsaniz énce [Onayla] butonuna ve ardindan
[Devam] butonuna basin.

% Yénetim

% OSSD’ler

% Koruma fonksiyonu A
% Taban A1

Y Cikislar

Yonetim parametrelerini girin
% KONFIGURASYON meniisiinde Yénetim segenegine tiklayin.
= YONETIM iletisim kutusu agilir.
% Konfiglirasyon projesine yonelik cihaz verilerini ve proje verilerini giris alanlarina girin.

Koruma fonksiyonunu ve kontaktor denetlemesini etkinlestirme

% KONFIGURASYON meniisiinde OSDD'ler segenegine tiklayin.

= OSSD'ler iletisim kutusu acllir.

% FONKSIYON MODU listesinden giivenlik sensériiniin koruma fonksiyonunu segin.
= Koruma fonksiyonu A segenegi KONFIGURASYON meniisiinde gosterilir.

Segilen fonksiyon moduna yénelik degistirme yapilabilir koruma/uyari alani giftleri konfiglirasyon
tabanlarinda belirlenir.

% KONTAKTOR DENETLEME listesinde giivenlik sensériiniin kontaktér denetlemesini etkinlestirin:
- EDM OSSD A

sI boylece bildirim ¢ikisinin konfigtrasyonu igin bloke edilir.

ﬁ Etkinlestirilen kontaktor denetleme (EDM) EA1 bildirim sinyali ¢ikislarini doldurur. Bu sinyal ¢iki-

% [Onayla] butonuna tiklayin.

Korumal/uyari alani giftlerinin olusturulmasi ve konfigiirasyonu
Secilen fonksiyon moduna yonelik degistirme yapilabilir koruma/uyari alani giftleri konfiglirasyon tabanlarin-
da belirlenir. Konfigurasyon tabanlari konfigirasyon menusu navigasyon agacinda Taban olarak gosterilir,
orn. Taban A1.
Tabanlari olugturma

% KONFIGURASYON meniisiinde Koruma fonksiyonu A secenegine tiklayin.

= KORUMA FONKSIYONU A diyalogu agillrr.
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% Koruma fonksiyonunun tanimini giris alanina girin.

% KONFIGURASYON meniisiinde sag fare tusuyla Koruma fonksiyonu A segenegine tiklayin.
Konfigiirasyon tabani ekle segenegini isaretleyin.

= Taban ekle iletisim kutusu acilir.

% Taban listesinden konfigiirasyon tabaninin numarasini secin ve [Ekle] butonuna tiklayin.
Koruma fonksiyonu ile ilgili tim tabanlarini ekledikten sonra [Kapat] butonuna tiklayin.

= Taban 1 segenegi Koruma fonksiyonu A altinda KONFIGURASYON meniisiinde gésterilir.

Tabanlari yapilandirma

El, kol veya vicut algilamasi ile ilgili ¢ozuntrlik, emniyet sensorinin tepki verme stiresi ve baslama davra-
nisi ve korumal/uyari alani ciftleri ile ilgili alan cifti degisimi tabanlar zerinden konfigure edilir.

Cozunlrlik, tepki verme suresi ve AGV hizi igin, konfigurasyon veri tabani igin diizenlenen uy-
gulamanin hesaplanmasi sirasinda kullandiginiz degerleri segin.

% KONFIGURASYON meniisiinde, konfigiirasyonunu belirlemek istediginiz tabani secin.
= GOZUNURLUK, TEPKI VERME SURESI ve BASLANGIC DAVRANISI pencereleri gdsterilir.

% GOZUNURLUK penceresindeki giris alanlarina bir otomatik yénlendirmeli arag icin (AGV) ¢6zinurlGgi
ve gerekirse azami hizi girin.

Cozundrlik veya maks. AGV hizi Degerler >girig alanlarinda 0 segerseniz, Uygulama alaninda
veri tabani igin normalde kullanilan uygulama gdsterilir, or. Calisma noktasi koruma.

Giris korumasi, tehlikeli alan emniyeti ve tehlikeli bolge emniyeti icin maks. AGV hizi =0 sec¢imini
yapmalisiniz!

% TEPKIi VERME SURESI penceresinden emniyet sensériiniin tepki verme siiresini segin.

% BASLANGIC DAVRANISI penceresinden emniyet sensoriiniin baslangi¢ davranisini ve yeniden bas-
latma zamanini segin.

BILGI
Baslangi¢ davranisinin konfiglirasyonu yalnizca ilgili elektrikli sinyal baglantilari mevcut oldu-
gunda uygulanir; bkz. Bélum 8 "Elektrik baglantisi”.

BILGI
Emniyet sensorinin konfiglirasyonunda, ayarlanan tekrar baslatma suresi en az segilen tepki
verme sUresi kadar olmalidir.

% [Onayla] butonuna tiklayin.
% Koruma fonksiyonunun diger tiim tabanlari tarif edilen yontemle konfigiire edin.

Koruma ve uyari alanlari olusturma
Alan cifti bir koruma alanindan ve bir uyari alanindan olugsmaktadir.

% KONFIGURASYON meniisiinde sag fare tusuyla Taban 1 segenegine tiklayin( Koruma fonksiyonu_A
altinda) Alan ¢ifti eklemeyi segin.

= Alan cifti ekle diyalogu acilir.

% Alan gifti listesinden alan ciftinin numarasini segin ve [Ekle] butonuna tiklayin. Tabana yonelik tim a-
lan ciftlerini ekledikten sonra [Kapat] butonuna tiklayin.

= Eklenen alan giftleri KONFIGURASYON meniisiinde segenek olarak Taban 1 altinda Koruma fonksiyo-
nu_A seklinde gosterilir. Her alan ¢ifti icin Parametre segenegi gosterilir.

Koruma ve uyari alanlan konfigiirasyonu
Koruma alani ve uyari alani igin kontur ve sinirlar belirleyin
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Resim 9.2:  Alan tanimina yarayan alet listeli alan editéru

% KONFIGURASYON meniisiinde koruma ve uyari alanlarini belirlemek istediginiz alan ciftinin tizerine
tiklayin.

% W Butonuna tiklayin ve koruma alaninin kontur ve sinirlarini tanimlayin.

BILGI

Koruma alani boyutunu belirleyin!

Koruma alani boyutu, konfiglrasyon tabani i¢in dizenlenen uygulama i¢in buldugunuz, hesapla-
nan emniyet mesafeleri ve ilave yUkler Uzerinden belirlenir.

BILGI
Koruma alani sinirlari <200 mm oldugunda, élcim hatasi nedeniyle nesne tanima sinirli olabilir.

% Koruma alani taniminda koruma alani konturu ile iligkili Z,, ekine dikkat edin (bkz. B&lim 7.2
"Sabit tehlikeli bdlge emniyeti").

% Butonuna tiklayin ve uyari alaninin kontur ve sinirlarini tanimlayin.

KONFIGURASYON meniisiinde sag fare tusuna tiklayarak koruma veya uyari alaninin otomatik
konturunu hesaplayabilirsiniz.

Alan editoériiniin gosterge opsiyonlarini AYARLAR > Alan editori gosterge opsiyonlari men(-
sinde belirleyebilirsiniz (bkz. Bélim 4.5.6 "AYARLAR").

% Konfiglirasyon tabaninin diger tim alan ciftlerini tarif edilen yontemle konfigiire edin.

Bir RS4 konfiglrasyon dosyasinin okunmasi ve RSL 400 Gzerindeki koruma alanlarini dénastar-
me de mumkunddr.

Bu sirada lutfen donustirdlen alan giftlerinin sadece kontur 6nerileri oldugunu unutmayin. Bu
nedenle alanlari, giivenlik uygulamanizin kosullari agisindan kontrol edin.
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9.5 Konfiglirasyonun kaydedilmesi
Yazilima yiklenen, degistirilen konfiglirasyonu kaydetmek igin, konfiglirasyonu ve ayarlari glivenlik senso-
rine aktarabilir ya da PC'de bir dosyanin igine kaydedebilirsiniz.
Giivenlik konfigiirasyonunun PDF dosyasi olarak kaydedilmesi

% KONFIGURASYON meniisiinde [Giivenlik konfigiirasyonunun PDF dosyasini olustur] butonuna tikla-
yin.

% Guvenlik konfiglirasyonu igin kayit yerini ve dosya ismini belirleyin.
% [Kaydet] Gzerine tiklayin.
= Guvenlik konfigirasyonu PDF dosyasi olarak kaydedilir.

Konfiglirasyonun ve ayarlarin dosya olarak kaydedilmesi

% KONFIGURASYON meniisiinde veya AYARLAR meniisiinde [Konfigiirasyonu ve ayarlari dosyaya
kaydet] butonuna tiklayin.

% Konfiglirasyon dosyasinin kaydedilecegi yeri ve adini belirleyin.
% [Kaydet] Gzerine tiklayin.
= Konfigurasyon ve ayarlar *.xml dosya formatinda kaydedilir.

Konfiglirasyon projesini dosya olarak kaydetme

% FDT gergeve menisiinin menl gubugunda butona tiklayin H .
Dosya > Kaydet menu komutunu etkinlestirin.

% Konfiglrasyon proje dosyasinin kaydedilecegi yeri ve adini belirleyin.
% [Kaydet] Gzerine tiklayin.

9.6 Konfiglirasyon projesini giivenlik sensoriine aktarma

Konfiglrasyondaki degisikliklerinizin etkin olabilmesi igin degistirilen konfiglirasyon proje dosyasini glivenlik
sensdrune aktarmalisiniz.

Kosullar:
* Yazihm ve glvenlik sensori bagh olmalidir.
* Yazihima, degistirilen konfigirasyon projesi yuklenmis olmalidir.
* Miihendis yetki diizeyine iliskin bireysel sifre kullanilabilir durumdadir.

« Sadece Miihendis yetki dizeyinin kullanicilari gtivenlik sensdrtine konfigirasyon verileri aktarabilir.
Yetki dizeyini degistirmek icin bkz. Bolim 9.7 "Yetki dizeyini segme".

» Miihendis igin bir bireysel sifre belirlenmemigse, dnceden ayarlanan standart sifreyi kullanin (safet-
y)-

Alternatif olarak PC'ye bir dosya olarak kaydedilen konfigirasyon projesini dogrudan givenlik
sensorune aktarabilirsiniz.

& FDT gergeve menilsiniin menl gubugunda [indirme oku] butonuna tiklayin. Alternatif olarak FDT men
¢ubugunda Cihaz > Parametre indir secenegini isaretleyin.

= Yazilim, yetki dizeyini ve sifreyi sorgular.

% Miihendis yetki diizeyini segin ve dnceden ayarlanan standart sifreyi (safety) veya belirlenen bireysel
sifreyi girin.
[Tamam] ile onaylayin.

Leuze electronic GmbH + Co. KG RSL 410 76



Givenlik sensoriiniin konfiglirasyonunu yapin

Leuze

% Gulvenlik konfiglirasyonunu indirmeden 6nce dogru giivenlik sensoriyle bagl olup olmadidinizi kontrol
edin.
Gosterilen guvenlik bilgisini [Evet] ile isaretleyin.
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Resim 9.3:  Givenlik konfiglirasyonunu indirmeden énce kontrol
Yazilim, guvenlik sensord ile ilgili konfiglirasyon projesinin verilerini aktarir.

Basarili aktarimdan sonra guivenlik sensért derhal givenlik moduna geger, yani tim kosullar saglanmissa
guvenlikle iligkili anahtarlama ¢ikiglari devreye girer.

» Konfiglirasyon verileri giivenlik sensoriniin baglanti Gnitesine kaydedilir.

» Guvenlik konfigtirasyonunun bir kopyasi glivenlik sensértiniin tarayici Gnitesine kaydedilir.
Cihaz degisimi durumunda tarayici Unitesi yeni, yapilandiriimamis bir baglanti tUnitesine takilirsa, gu-
venlik konfiglirasyonu tarayici tnitesinden baglanti Gnitesine aktarilir.

BILGI
Konfigiirasyon degisikligi icin giivenlik uyarilarina dikkat edin!

Givenlik konfiglirasyonunun tarayici Unitesinden baglanti tnitesine aktariimasi, sistemin tarayi-
ci ve baglanti nitesinden konfiglirasyon dontsimd ile aynidir.

% Konfiglrasyon degisiklikleri igin ilgili glivenlik uyarilarina dikkat edin (bkz. Bolim 9.1 "Gu-
venlik konfiglirasyonu belirleme").

% Gosterilen imzayi kontrol edin.

% Gulvenlik konfiglirasyonunun glivenlik sensoriine basariyla aktarildigini [OK] ile onaylayin.
Guvenlik konfiglrasyonu sadece, karsidan yukleme sirasinda onaylama iletisim kutusu goéruntulenirse
basarili sekilde guvenlik sensoriine aktariimistir.
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Resim 9.4:  Onay: Guvenlik konfiglirasyonunu indir

Tum kosullar saglanmigsa guvenlikle iliskili anahtarlama ¢ikislari devrededir.

= Yazilim, konfiglirasyon projesini glivenlik sensériiniin igine kaydetmistir.

Yetki diizeyini segme

Cihaz yoneticisi (DTM) ile, gerekiyorsa kullanicinin yetki dizeyini degistirebilirsiniz (bkz. Bélim 5.1 "Glven-
lik sensorinun yetki konsepti").

% DTM meni gubugunda Yetki diizeyini degistir butonuna tiklayin ().
= Yetki diizeyini degistir iletisim kutusu acilir.

% Yetki listesinden Miihendis, Uzman veya Gézlemci kaydini segin ve standart sifreyi ya da belirlenen sif-
reyi girin (bkz. Bolim 4.5.6 "AYARLAR").

» Standart sifre Miihendis: safety
+ Standart sifre Uzman: comdiag
% [Tamam] ile onaylayin.

Guvenlik konfigiirasyonunu geri alma

Cihaz yoneticisi (DTM) ile glvenlik konfiglirasyonunu standart konfigiirasyona geri yukleyebilirsiniz (Bir ko-
ruma fonksiyonu, tekrar baslatma yok).

% DTM meni gubugunda [Givenlik konfiglirasyonunu sifirla] butonuna tiklayin.

= Miihendis yetki dizeyine sahip kullanicilar, degistiriimis gtivenlik konfigirasyonunu ek olarak bir gliven-
lik sensorine aktarabilir (bkz. Bolum 9.6 "Konfiglrasyon projesini guvenlik sensoriine aktarma").
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10

10.1

10.2

10.3

isletime alma

% Tim tertibatin ve opto elektronik koruma tertibatinin baglantisinin gorevli yetkin kisiler tara-

/2 Usuliine aykiri uygulanan giivenlik sensorii nedeniyle agir yaralanmalar!
findan kontrol edildiginden emin olun.

% Tehlike olusturabilecek bir slirecin sadece giivenlik sensori agikken baglatilabileceginden e-
min olun

Kosullar:

* Guvenlik senséru dizgin monte edilmis (bkz. Bélim 7 "Montaj") ve baglanmis olmalidir (bkz. Bélim 8
"Elektrik baglantisi™)

» Kullanici personel dogru kullanim hakkinda bilgilendirilmis olmalidir

» Tehlikeye neden olan sure¢ kapatildi, glivenlik sensoérin ¢ikislari ayrildi ve sistem tekrar ¢alismaya kar-
sI koruma altina alinmigtir

% Devreye aldiktan sonra giivenlik sensér iglevini kontrol edin (bkz. Bolim 11.1 "ilk devreye almadan én-
ce ve modifikasyonlardan sonra").

Calistirma

Besleme gerilimiyle ilgili sartlar (besleme kaynagi):
» Glvenli sebeke ayirma saglanmig olmalidir.
* En az 3 A degerinde bir akim rezervi kullanilabilir durumda olmalidir.
% Guvenlik sensorini agin.

Giivenlik sensoriinii hizalama

Hatali veya kusurlu hizalama nedeniyle igletim arizasi!
% Hizalama iglemini devreye alma gergevesinde sadece yetkili kisilere yaptirin.

% Her bir elemanin veri sayfalarini ve montaj talimatlarini dikkate alin.

Devreye alma gergevesinde hizalama igslemini kolaylastirmak icin RSL 400 serisi emniyet sensorleri enteg-
re bir elektronik su terazisine sahiptir.

% Guvenlik sensoriini entegre elektronik su terazisi yardimiyla hizalayin.

Baslatmaltekrar baslatma blogunu ¢6zme

Start/restart kilidinin erken ¢o6ziilmesi nedeniyle agir yaralanmalar!
Baslatmal/tekrar baglatma kilidi ¢ézullrse sistem tekrar otomatik baslatilabilir.

& Start/restart kilidini cozmeden énce tehlike alaninda kimsenin bulunmadigindan emin olun.

Yetkin kisi sure¢ kesintisinden sonra (koruma fonksiyonunun etkinlesmesi, gerilim beslemesinin devre digi
kalmasi nedeniyle) guvenlik sensorint ACIK durumunu tekrar olusturabilir .

% Sifirlama tusuyla baslatma ve tekrar baslatma kilidini ¢oziin.
Guvenlikle iliskili anahtarlama c¢ikiglarini ancak sifirlama tusunu 0,12 s ile 4 s arasinda basili tutarak et-
kinlestirirsiniz.
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10.4 Devreden ¢ikarma

Makineyi giivenlik sensoriiyle birlikte gegici olarak devreden ¢ikarma

Makineyi guvenlik sensériyle birlikte gecici olarak devreden ¢ikaracaksaniz, diger adimlari dikkate almani-
za gerek yoktur. Guvenlik sensord, konfiglirasyonu kaydeder ve galistirirken tekrar bu konfiglirasyon ile
baslar.

Giivenlik sensériinii devreden ¢cikarma ve makineden ayirma

Givenlik sensorini devreden gikaracak ve daha sonra kullaniimak tzere depoya koyacaksaniz, glivenlik
sensorinl fabrika ayarlarina geri almalisiniz.

% Gulvenlik sensoriini yazilimla fabrika ayarlarina geri alin.
Guivenlik sensériniin cihaz yéneticisinde (DTM) KONFIGURASYON sekmesini segin.
[Glvenlik konfiglrasyonunu sifirla] butonuna tiklayin.

10.5 Tekrar devreye alma

Makineyi giivenlik sensériiyle birlikte tekrar devreye alma

Sistemi glvenlik sensoriyle birlikte gegici olarak devreden ¢ikardiysaniz ve sistemi degisiklik yapmadan
tekrar devreye alacaksaniz, guivenlik sensoriinii devreden gikarma sirasinda gegerli olan konfigiirasyon ile
tekrar baslatabilirsiniz. Konfiglirasyon guvenlik sensortiinde kayith kalr.

% Birislev kontrolli uygulayin (bkz. Bolim 11.3 "Operator tarafindan diizenli olarak").
Makineyi giivenlik sensoriiyle birlikte modifikasyon veya yeniden konfigiirasyon sonrasinda
igletime alma

Makinede 6nemli degisiklikler yaptiysaniz veya glivenlik sensériini yeniden konfigure ettiyseniz, glivenlik
sensOrunln ilk kez isletime alma sirasindaki gibi kontrol edilmesi gereklidir.

% Giivenlik sensériini kontrol edin (bkz. Bélim 11.1 "ilk devreye almadan énce ve modifikasyonlardan
sonra").

10.6 Yedek tarama linitesini igletime alma
Yedek tarama unitesi ve simdiye kadar kullanilan tarama Unitesi asadidaki noktalarda uyusmalidir:

« Tarama unitesinin tipi tip levhasindaki veya simdiye kadar kullanilan tarama Unitesinin daha buylk algi-
lama mesafesi ve daha bliylk fonksiyon kapsami konusunda uyumlu olmalidir

* Mevcut baglanti Gnitesine montaj

Yedek tarama linitesinin montaji ve hizalanmasi

% Yedek tarama Unitesini baglanti tinitesinde eski tarama Unitesinin yerine monte edin (bkz. Bélim 13.1
"Tarama uUnitesini degistirin").

Giivenlik sensériinde yeniden hizalama yapilmasina gerek yoktur!

Givenlik sensoriniin yeniden hizalanmasi gerekmez, ¢linkli yedek tarama Unitesi mevcut, hiza-
lanmis baglanti Gnitesine monte edilecektir.

Konfigiirasyonu yedek tarama linitesine aktarma
Baglanti Gnitesine kaydedilen konfiglirasyon otomatik olarak yedek tarama unitesine aktarilir.

Yanhs konfigiirasyon nedeniyle giivenlik sensoériinde islev hatasi!

% Baglanti initesine kaydedilen glivenlik sensorl konfiglirasyonu yalnizca orijinal tarama Uni-
tesi ve yedek tarama Unitesi ayni algilama mesafesine ve gig¢ sinifina sahip olmasi duru-
munda degisiklik yapilmadan kabul edilebilir.

Yedek tarama Unitesi izinsiz bir konfigiirasyonu kabul etmez.

% Gulvenlik sensoriiniin konfiglirasyon parametresini konfiglirasyon ve teshis yazilimiyla yedek
tarama unitesinin gu¢ sinifina uygun olarak degistirin.

% Gulvenlik sensoriintin konfiglirasyon parametresini konfiglirasyon ve teshis yazilimiyla yedek
tarama unitesinin algilama mesafesine uygun olarak degistirin.
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Konfigiirasyonu PC ile aktarma

Eger yedek tarama Unitesi algilama mesafesi ve/veya glg sinifi bakimindan orijinal tarama Unitesiyle u-
yumlu degilse, guvenlik sensorinin konfiglirasyonunu yedek tarama Unitesine uyarlamaniz gerekir.

% Gulvenlik sensoriiniin Ethernet iletisim arabirimini PC'ye baglayin.

% Gulvenlik sensoriint yedek tarama Unitesinin algilama mesafesine ve gii¢ sinifina uygun olarak konfigl-
re edin (bkz. Bolim 9 "Glvenlik sensoriniin konfigiirasyonunu yapin").

% Konfiglrasyonu giivenlik sensoriiniin lizerine yedek tarama Unitesi ile aktarin.

= Alfanimerik gdsterge konfiglrasyonun basarili aktarimini onaylar.
Gulvenlik sensori bir ariza gosterirse, yedek tarama Unitesi baglanti Unitesiyle uyumlu degildir.

Baslatma siiresinin uzatilmasi!

Buylk konfiglrasyonlari ayarlandiktan sonra, glivenlik sensoriiniin baglatma stiresi oldukca u-
zayabilir.

Yedek tarama iinitesinin test edilmesi

Yedek cihazin kontroll, baglanti Gnitesinin konfiglirasyonunu otomatik olarak mi kabul ettiginize yoksa de-
gistirilen bir konfigtrasyonu givenlik sensoriine mi aktardiginiza baghdir.

% Eger konfiglirasyonu baglanti tinitesinden devraldiysaniz, glivenlik sensoriini kontrol listesiyle glinlik
kontrol igin inceleyin.

% Eger glivenlik sensorline yeni bir konfiglirasyon aktardiysaniz, glivenlik sensorinii ilk kez isletime al-

mada oldugu gibi kontrol edin (bkz. Béliim 11.1.1 "Entegratér kontrol listesi — ilk devreye almadan énce
ve modifikasyonlardan sonra").
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11 Kontrol

BILGI

0 % Guvenlik sensorleri kullanim émirleri sonunda degistiriimelidir (bkz. Bolim 15 "Teknik veri-

ler").

% Gulvenlik sensorlerini her zaman komple degistirin.
% Gerekirse, kontroller igin gegerli ulusal talimatlar dikkate alin.

% Tim kontrolleri belgelendirilebilir bir sekilde not alin ve glvenlik ve asgari mesafe verileri da-
hil, glivenlik sensortniin konfiglirasyonunu dokiimanlara ekleyin.

11.1 ik devreye almadan énce ve modifikasyonlardan sonra

ilk kez devreye alma sirasinda makinenin beklenmeyen hareketi nedeniyle agir yaralan-
malar!

% Tehlike bolgesinde kimsenin bulunmadigindan emin olun.

% Kullanicinin ¢alismaya baslamadan dnce bilgilendirilmesini saglayin. Bilgilendirme, makine isleticisinin
sorumlulugundadir.

% Gunlik kontrol ile ilgili agiklamalari kullanicinin ilgili Glke dilinde gorinebilir sekilde makinenin (izerine
koyun, orn. ilgili bolimin ¢iktisini alarak (bkz. Bélim 11.3 "Operator tarafindan dizenli olarak™).

% Elektrik iglevini ve kurulumu bu dokiiman dogrultusunda kontrol edin.

EN IEC 62046'ya ve ulusal talimatlara uygun olarak (6rn. 2009/104/AT AB yonergesi) kontroller yetkin kisi-
ler tarafindan asagidaki durumlarda yapilimalidir:

+ Ik devreye almadan énce

» Makinenin modifikasyonundan sonra

* Makinenin uzun sureli durmasindan sonra

* Makinenin donanim degisikligi ve yeniden konfigiirasyonundan sonra

% Hazirlik igin glivenlik sensoriiniin en 6nemli kriterlerini asagidaki kontrol listesi dogrultusunda kontrol e-
din (bkz. Bélim 11.1.1 "Entegrator kontrol listesi — Ilk devreye almadan 6nce ve modifikasyonlardan
sonra"). Kontrol listesinin islenmesi, yetkili bir kisi tarafindan yapilan bir testin yerine gegmez!

Ancak glvenlik sensorinin sorunsuz iglevi saglandiginda, sistemin kumanda devresine dahil edilebilir.

11.1.1 Entegrator kontrol listesi — ilk devreye almadan énce ve modifikasyonlardan sonra

Kontrol listesinin igslenmesi, yetkili bir kisi tarafindan yapilan bir testin yerine gegmez!

% Kontrol listesi noktalarinin birine hayir yanitini verirseniz, makinenin daha fazla galistiriimasi
yasaktir (asagidaki tabloya bakiniz).

% Koruma tertibatlarinin kontrolii konusunda EN IEC 62046 tamamlayici bilgiler igerir.
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Tablo 11.1:  Entegratér kontrol listesi — ilk devreye almadan énce ve modifikasyonlardan sonra

Kontrol edin: Evet |Hayir n. a.
uygula-
namaz

Guvenlik sensort uyulmasi gereken spesifik ¢cevre sartlarinda ¢alistiriliyor mu
(bkz. Bolum 15 "Teknik veriler")?

Givenlik sensoéru diizgin hizalanmis mi ve tiim sabitleme vidalari ve soket
baglantilari siki mi1?

Guvenlik sensorl, baglanti hatlari, soket baglantilari, koruma basliklari ve ko-
mut cihazlari hasarsiz mi ve midahale izleri yok mu?

Guvenlik sensori talep edilen glivenlik seviyesine uygun mu (PL, SIL, katego-
ri)?

Guvenlikle iligkili anahtarlama ¢ikisi (OSSD’ler) gerekli givenlik kategorisine
uygun olarak siradaki makine kumandasina dahil edildi mi?

Givenlik sensori tarafindan kumanda edilen salt elemanlari talep edilen gu-
venlik seviyesi (PL, SIL, kategori) uyarinca denetleniyor mu (6r. sigortalar EDM
tarafindan)?

Glvenlik sensoérunin etrafindaki tim tehlike konumlarina ancak givenlik sen-
sorinun koruma alanindan mi erigiliyor?

Etrafta gerekli ilave koruma tertibatlari (6rn. koruma 1zgarasi) dogru takih ve
manipulasyona karsi koruma altinda mi?

Guvenlik sensoru ile tehlike alani arasinda taninmayan bir durus mimkun oldu-
gunda: Tahsis edilen galistirmal/tekrar ¢alistirma kilidi islev gériyor mu?

Calistirmal/tekrar g¢alistirma kilidini agmak igin kullanilan komut cihazi, tehlikeli
bdlgeden erisilemeyecek ve kurulum yerinden tehlikeli bolgeye acik bir géris
saglayacak sekilde yerlestiriimis mi?

Makinenin maksimum artgi ¢alisma suresi Olguldu ve belgelendi mi?

Gerekli guvenlik mesafesine uyuluyor mu?

Bunun i¢in 6ngorilmus bir test govdesiyle yapilan kesinti, tehlike iceren hare-
ket(ler)in derhal durdurulmasina yol agiyor mu?

Guvenlik sensoru tehlike arz eden bitiin hareketler sirasinda etkin mi?

Guvenlik sensori makinenin ilgili tim isletim tirlerinde etkili mi?

Koruma alani bunun igin 6éngortlen bir test gévdesiyle kesildiginde tehlike ige-
ren hareketlerin tekrar calismasi engelleniyor mu?

Sensor algilama yetenegi (bkz. Bolim 11.3.1 "Kontrol listesi - Operator tarafin-
dan diizenli olarak") basariyla kontrol edildi mi?

Yansitilacak yuzeylerin mesafeleri projelendirme sirasinda dikkate alindi ve ar-
dindan ters yansitmalar tespit edilmedi mi?

Guvenlik sensdérinin duzenli kontrolliine yoénelik uyarilar kullanici tarafindan o-
kunabilir durumda ve iyi gorulebilir yerlerde mi?

Guvenlik fonksiyonlarinin degisiklikleri (6rn. koruma alani devresi) kolay bir se-
kilde manipule edilebiliyor mu?

Guvensiz bir duruma yol agan ayarlar anahtar, sifre ya da bir aletle mimkin
mu?

Manipulasyon tesvikleri iceren belirtiler var mi?

Operatorler calismaya baslamadan 6énce bilgilendirildi mi?
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11.2 Duzenli olarak yetkili kigiler tarafindan

Guvenlik sensoriiniin ve makinenin birlikte glivenli sekilde calismasi igin yetkili bir kisini tarafindan diizenli
kontroller yapilmalidir. Bu sayede makinedeki degisiklikler glivenlik sensériiniin manipullasyonunu ortaya
cikarilabilir.

EN IEC 62046'ya ve ulusal talimatlara uygun olarak (6rn. 2009/104/EG sayili AB direktifi) agsinmaya tabi e-
lemanlarda yetkin kigiler tarafindan diizenli araliklarla kontrollerin yapiimasi 6ngérilmelidir. Gerektiginde u-
lusal gegerli talimatlar kontrol araliklarini ayarlar (EN IEC 62046'ya gore Oneri: 6 ay).

% Tim kontrollerin yetkin kisiler tarafindan yapiimasini saglayin.
% Ulusal gegerli talimatlari ve igeriklerindeki streleri dikkate alin.

% Hazirlik olarak kontrol listesini dikkate alin (bkz. Bolim 11.1 "ilk devreye almadan énce ve modifikas-
yonlardan sonra").

11.3 Operator tarafindan diizenli olarak

Gulvenlik sensorunin fonksiyonu dizenli araliklarla (6rn. vardiya degisiminde her giin, ayda bir veya daha
uzun araliklarla) asagidaki kontrol listesi dogrultusunda kontrol edilmelidir. Denetlemelerin sikhgi, faal sirke-
tin risk analizi ile belirlenir.

Kompleks makine ve prosesler nedeniyle belirli kosullar altinda bazi noktalarin daha uzun araliklarla kontrol
edilmesi gerekli olabilir. "Asgari olarak kontrol edin" ile "MUmkun oldugunda kontrol edin" arasindaki tahsise
dikkat edin.

Kontrol sirasinda makinenin beklenmeyen hareketi nedeniyle agir yaralanmalar!

% Tehlike bolgesinde kimsenin bulunmadigindan emin olun.

% Operatorl galismaya baslamadan énce bilgilendirin ve uygun test gévdeleri ve test talimatla-
ri saglayin.
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11.3.1 Kontrol listesi - Operator tarafindan diizenli olarak

% Kontrol listesi noktalarinin birine hayir yanitini verirseniz, makinenin daha fazla galigtirimasi
yasaktir (bkz. Blim 11.1.1 "Entegrator kontrol listesi — lIk devreye almadan 6nce ve modifi-
kasyonlardan sonra").

Tablo 11.2:  Kontrol listesi — Bilgilendirilmis operator/kisiler tarafindan diizenli fonksiyon kontroli

Asgari olarak kontrol edin: Evet |Hayir

Emniyet sensorleri ve fisler sikica takildi mi ve Gzerlerinde gorunur hasar, degisiklik veya
manipullasyon bulunuyor mu?

Erisim veya giris olanaklarinda acgik degisiklikler yapiimis mi?

Emniyet sensorunin etkinligini kontrol edin:
1. Emniyet sensdruindeki LED 1 yesil yanmalidir (bkz. Boélim 3.3 "Gdsterge elemanlari”).
2. Koruma alanini 1sik gegirmez uygun bir test elemaniyla kesin (bkz. resim).

O—»0O

Koruma alani fonksiyonunu kontrol gubuguyla kontrol edin.
Kontrol gubugu olarak ayarlanan ¢6zunurlikte bir kontrol cismi kullanin. Kontrol cisminin
mat bir ylzey yapisi olmalidir.

Koruma alani kesildiginde emniyet sensdriindeki LED 1 sirekli kirmizi yaniyor mu?

Tablo 11.3:  Kontrol listesi — Bilgilendirilmis operator/kisiler tarafindan dizenli fonksiyon kontroli

isletim sirasinda miimkiin oldugunda kontrol edin: Evet |Hayir

Yaklagma fonksiyonlu koruma tertibati: Makine isletim halindeyken koruma alani bir test e-
lemaniyla kesilir - acik bir tehlike iceren makine pargalari bu sirada gértnir bir gecikme ol-
madan durduruluyor mu?

Varlik algilamali koruma tertibati: Koruma alani bir test elemaniyla kesilir - acik bir tehlike
iceren makine pargalarinin igletimi bu sirada engelleniyor mu?
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Teshis ve hata giderme

Hata durumunda ne yapmah?

Leuze

Gosterge elemanlari glivenlik sensért devreye sokulduktan sonra nizami galismanin kontrol edilmesini ve
hatalarin bulunmasini kolaylastirir (bkz. Bélim 3.3 "Gosterge elemanlart”).

Hata durumunda LED'lerin gostergelerinden hatayi gorebilir veya gdstergeden bir mesaj okuyabilirsiniz.
Hata mesaji yardimiyla hatanin sebebini belirleyebilir ve gideriimesi igin dnlemler alabilirsiniz.

BILGI

o

Giivenlik sensorii bir hata gostergesi mesaiji verirse, sebebini genellikle kendiniz gidere-

bilirsiniz!

% Makineyi durdurun ve kapali konumda birakin.
% Asagidaki teshis gostergeleri yardimiyla hatanin sebebini inceleyin ve hatayi giderin.
% Hatayi gideremiyorsaniz, yetkili Leuze temsilcisine bagvurun veya Leuze Yardim Hattini ara-

yin (bkz. Bélum 14 "Servis ve destek").

12.2 Tesghis gostergeleri

Teshis gostergeleri bir harf arti dért rakam ile ve harf ve ilk rakam siniflarina ayrilarak olusturulmustur.
Teshis siniflari:
1 (Bilgi)
* OSSD kapatmasi yok
* Engelsiz igletim devam edebilir
* U (Usage)
Kullanim hatasi
» E (External)
Harici hata
* F (Failure):
Dahili cihaz hatasi
* OSSD kapatmasi

« Otomatik test basarisiz

¢ Donanim hatasi

+ P (Parametre)
Konfiglirasyonda belirsizlik

Tablo 12.1:  Artan ID numarasinda teshis gostergeleri
Teshis Teshis mesaiji Tedbir
ID'si
uo370 Elektrikli girislerdeki giris seviyesi net degdil. | Glvenlik sensoriintin devrelerini kontrol edin.
P0409 Givenlik konfiglirasyonu uyumlu degil: bilin- | Glvenlik sensoérini degistirin ya da konfigi-
meyen taban degisimi. rasyonu degistirin. Guvenlik sensori tipi bag-
lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazil-
minda kayitl tipe uygun olmalidir.
P0410 Guivenlik konfiglrasyonu uyumlu degil: bilin- | Glvenlik sensérini degistirin ya da konfigu-
meyen c¢ikig sinyalleri. rasyonu degistirin. Guvenlik sensoér( tipi bag-
lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazili-
minda kayitli tipe uygun olmalidir.
P0413 Guvenlik konfiglirasyonu uyumlu degil: bilin- | Glvenlik sensérini degistirin ya da konfigu-
meyen SE1 ve SE2 girisleri. rasyonu degistirin. Glivenlik sensoru tipi bag-
lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazili-
minda kayitl tipe uygun olmalidir.
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Teshis Teshis mesaji Tedbir

ID'si

P0414 Guvenlik konfiglirasyonu uyumlu degil: bilin- | Glvenlik sensorini degistirin ya da konfigu-
meyen EDM girisleri. rasyonu degistirin. Glivenlik sensoru tipi bag-

lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazili-
minda kayitl tipe uygun olmaldir.

P0415 Guvenlik konfiglirasyonu uyumlu degil: bilin- | Glvenlik sensérinid degistirin ya da konfigu-
meyen alan ¢ifti denetim modu. rasyonu degistirin. Guvenlik sensor( tipi bag-

lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazili-
minda kayitli tipe uygun olmalidir.

P0416 Guvenlik konfigirasyonu uyumlu degil: bilin- | Glvenlik sensorinu degistirin ya da konfigu-
meyen alan ¢ifti denetim parametreleri. rasyonu degistirin. Guvenlik sensoér( tipi bag-

lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazili-
minda kayitl tipe uygun olmalidir.

P0417 Guvenlik konfiglrasyonu uyumlu degil: bilin- | Glvenlik sensorinid degistirin ya da konfigu-
meyen alan ¢ifti denetim modu. rasyonu degistirin. Glivenlik sensoru tipi bag-

lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazili-
minda kayitl tipe uygun olmalidir.

P0419 Guvenlik konfigrasyonu uyumlu degil: degdi- | Glvenlik sensorini degistirin ya da konfigu-
sim sirasinin bilinmeyen denetim paramet- | rasyonu degistirin. Glvenlik sensor( tipi bag-
resi. lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazili-

minda kayitli tipe uygun olmalidir.

P0420 Guvenlik konfiglrasyonu uyumlu degil: alan | Guvenlik sensorinu degistirin ya da konfigu-
cifti degisiminin bilinmeyen denetim modu. | rasyonu degistirin. Glvenlik sensoér tipi bag-

lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazili-
minda kayitl tipe uygun olmaldir.

P0421 Guvenlik konfiglirasyonu uyumlu degil: alan | Glvenlik sensorini degistirin ya da konfigu-
cifti degisim denetiminin bilinmeyen para- rasyonu degistirin. Glivenlik sensoru tipi bag-
metresi. lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazil-

minda kayitli tipe uygun olmalidir.

P0422 Guvenlik konfiglrasyonu uyumlu degil: bilin- | Glvenlik sensérini degistirin ya da konfigu-
meyen alan ¢ifti secim modu. rasyonu degistirin. Guvenlik sensoru tipi bag-

lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazili-
minda kayitli tipe uygun olmalidir.

P0423 Guvenlik konfiglirasyonu uyumlu degil: bilin- | Glvenlik sensorini degistirin ya da konfigu-
meyen alan ¢ifti se¢cim parametresi. rasyonu degistirin. Glivenlik sensoru tipi bag-

lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazili-
minda kayitl tipe uygun olmalidir.

P0424 Givenlik konfiglirasyonu uyumlu degil: ma- | Glvenlik sensorini degistirin ya da konfigu-
nipllasyon denetiminin bilinmeyen paramet- | rasyonu degistirin. Gluvenlik sensori tipi bag-
resi. lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazil-

minda kayitli tipe uygun olmalidir.

P0425 Guvenlik konfigirasyonu uyumlu degil: ¢ikis | Guvenlik sensorini degistirin ya da konfigu-
sinyallerinin bilinmeyen konfiglrasyonu. rasyonu degistirin. Guvenlik sensoér( tipi bag-

lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazil-
minda kayitli tipe uygun olmalidir.

P0426 Guvenlik konfiglrasyonu uyumlu degil: bilin- | Glvenlik sensorinu degistirin ya da konfigu-
meyen ¢Ozunurlik. rasyonu degistirin. Guivenlik sensoru tipi bag-

lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazili-
minda kayitl tipe uygun olmalidir.

P0427 Givenlik konfiglirasyonu uyumlu degil: bilin- | Glvenlik sensorini degistirin ya da konfigi-
meyen parametre. rasyonu degistirin. Guvenlik sensori tipi bag-

lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazil-
minda kayitli tipe uygun olmalidir.
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Teshis Teshis mesaji Tedbir
ID'si
P0429 Guvenlik konfiglirasyonu uyumlu degil: bilin- | Glvenlik sensorini degistirin ya da konfigu-
meyen baslatma/tekrar baslatma modu. rasyonu degistirin. Glivenlik sensoru tipi bag-
lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazili-
minda kayitl tipe uygun olmaldir.
P0430 Guvenlik konfiglirasyonu uyumlu degil: bilin- | Glvenlik sensérinid degistirin ya da konfigu-
meyen baslatma modu. rasyonu degistirin. Guvenlik sensor( tipi bag-
lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazili-
minda kayitli tipe uygun olmalidir.
P0431 Guvenlik konfiglrasyonu uyumlu degil: bilin- | Glvenlik sensérini degistirin ya da konfigu-
meyen tekrar baglatma modu. rasyonu degistirin. Glivenlik sensoru tipi bag-
lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazili-
minda kayitl tipe uygun olmalidir.
P0432 Guvenlik konfiglrasyonu uyumlu degil: bilin- | Glvenlik sensorinid degistirin ya da konfigu-
meyen OSSD durma modu. rasyonu degistirin. Guvenlik sensori tipi bag-
lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazili-
minda kayitli tipe uygun olmalidir.
uo573 Sistem baslatilirken EDM hatasi. Asagidaki rolelerin devrelerini ve islevini kont-
rol edin.
uo574 Devre hatast EDM OSSD A: harici role ka- | Asagidaki rélelerin devrelerini ve islevini kont-
panmiyor. rol edin.
uo575 Devre hatasi EDM OSSD A: harici réle dev- | Asagidaki rélelerin devrelerini ve islevini kont-
reye girmiyor. rol edin.
u0576 Devre hatasi EDM OSSD B: harici role ka- | Asagidaki rélelerin devrelerini ve islevini kont-
panmiyor. rol edin.
uos77 Devre hatasi EDM OSSD B: harici réle dev- | Asagidaki rélelerin devrelerini ve islevini kont-
reye girmiyor. rol edin.
u0580 SE1 ve SE2 girislerinde devre hatasi; harici | Harici glivenlik cihazinin devrelerini ya konfi-
guvenlik cihazi gerektigi gibi devreye girmi- | gurasyondaki parametre ayarlarini kontrol e-
yor. din.
u0582 Alan gifti degisimi guvenlik sensdrtinde yapi- | F1 ... F10 fonksiyon giriglerinin gecis sureleri-
landirilan bilgilere uygun degil: Cakisma za- | ni ya da konfiglrasyondaki parametre ayarla-
man araligi uzun. rini kontrol edin.
u0583 Alan cifti degisimi guvenlik sensoérinde yapi- | F1 ... F10 fonksiyon girislerinin devrelerini ve
landirilan bilgilere uygun degil: Alan cifti et- | gegis surelerini kontrol edin.
kinlestirme sinyali eksik.
u0584 Alan gifti degisimi guvenlik sensdértinde yapi- | F1 ... F10 fonksiyon giriglerinin gegis sureleri-
landirilan bilgilere uygun degil: Gegis siiresi | ni ya da konfiglirasyondaki parametre ayarla-
asildi. rini kontrol edin.
u0585 Alan cifti deg@isimi guvenlik sensértinde yapi- | F1 ... F10 fonksiyon girislerinin devrelerini ya
landirilan bilgilere uygun degil: Gegis sirasi- | da konfiglirasyondaki parametre ayarlarini
na riayet edilmedi. kontrol edin.
u0792 Serbest birakma olmayan alan cifti deg@isimi. | Alan gifti degisimine yonelik serbest birakma
sinyalini kontrol ediniz veya glivenlik konfigi-
rasyonunu degistiriniz.
u0793 Talep olmayan alan gifti degisimi. Alan cifti degisimine yonelik talep sinyalini
kontrol ediniz veya glvenlik konfiglirasyonunu
degistiriniz.
u0849 Alan cifti degisimine izin verilmiyor. Alan cifti girislerinin devrelerini kontrol ediniz.
E0588 Optik kapak Kkirli. Optik kapagi temizleyin.
10604 Optik kapak Kkirli. Optik kapagdi en kisa surede temizleyin. Sen-
sor halen glvenlik modunda.
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Teshis Teshis mesaji Tedbir

ID'si

P0653 Guvenlik konfiglrasyonu uyumlu degil: Ko- | Glvenlik sensorini degistirin ya da konfigu-
ruma/uyari alani yarigapi buyuk. rasyonu degistirin. Glivenlik sensoru tipi bag-

lanti Unitesinde ya da Sensor Studio yazili-
minda kayitl tipe uygun olmaldir.

P0654 Alan cifti degisimi guvenlik sensérinde yapi- | F1 ... F10 fonksiyon girislerinin devrelerini ya
landirilan bilgilere uygun degil: Alan cifti ta- | da konfiglirasyondaki parametre ayarlarini
nimh degil. kontrol edin.

10660 Alan cifti degisimi guvenlik sensérinde yapi- | F1 ... F10 fonksiyon girislerinin devrelerini ya
landirilan bilgilere uygun degil: Sistem bas- | da konfiglirasyondaki parametre ayarlarini
ladiginda etkin alan gifti yok. kontrol edin.

u0661 Givenlikle iligkili anahtarlama c¢ikislari (OS- | OSSD’lerin devrelerini kontrol edin.

SD'ler) devreye sokulamiyor: 0V, +24 V DC
ile ya da OSSD'ler arasinda kisa devre.

10719 RES1 veya RES2 sinyallerinin zaman asimi | RES1 ve RES2 giriglerinin devrelerini kontrol
(onay tusu, Start/Restart). edin. Start/Restart ile ilgili zaman bilgisine ria-

yet edilmelidir.

PO747 Guvenlik konfigirasyonu uyumlu degil: Ko- | Konfigiirasyonda koruma alaninin oélgulerini ve
ruma/uyari alani yarigapi kuguk. konturunu degistirin. Koruma alaninin mini-

mum algilama mesafesine riayet edilmelidir.

10825 Simulasyon modu etkinlestirildi. Guvenlikle iligkili anahtarlama ¢ikiglari (OS-
SD’ler) kapatildi.

10826 Simulasyon modu devre digi birakildi. Guvenlik sensoru tekrar glivenli modda.
DIKKAT!

Makinenin harekete gegmesinden kaynakla-
nan risklere dikkat edin!

10859 Konfiglirasyon sifirlandi. +24 V, RES girisinde calistirma sonrasinda
tespit edilir. lletisim parametreleri varsayilan
degerlere sifirlanir.

11004 Kamasma nedeniyle alan ihlali. Givenlik sensorin(, 1sik kaynagi dogrudan

(OSSD kapatmasi ile hata) g|de|n§ diskine 1sima yapmayacak sekilde monte

11005 RSL kamasti. Guvenlik sensorund, 1sik kaynagdi dogrudan
(OSSD kapatmasi olmadan uyarilari) gl(lj(llr? diskine 1sima yapmayacak sekilde monte

F.. Denetleme fonksiyonlari dahili bir hata algi- | Servis dosyasini olusturun (bkz. Bélim 4.5.5
lad1. "TESHIS") ve Leuze Misteri Hizmetleriyle irti-

bata gecin (bkz. Bolim 14 "Servis ve destek").
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13 Bakim, koruma ve imha

13.1 Tarama linitesini degistirin

Gulvenlik sensorinin kontrollnin veya bir hata mesajinin tarama Unitesinin arizali oldugunu géstermesi
durumunda tarama Unitesini degistirin.

Sadece egitimli ve yetkili bir kisi tarama Unitesini degistirebilir.
Tarama Unitesinin degistiriimesi asagidaki adimlarla gergeklesir:
« Tarama unitesini baglanti Unitesinden sokun.

* Yedek tarama unitesini baglanti tUnitesine takin.
BILGI
Kirlenme nedeniyle giivenlik sensoriinde islev hatasi!
% Tim galismalari mimkiin oldugunda tozsuz ve kirsiz bir ortamda yapin.

% Cihazin igindeki pargalara dokunmayin.

Baglant linitesi ile tarama linitesinin uyumsuzlugu nedeniyle giivenlik sensoériinde islev
| hatas!! Yanhs konfigiirasyon nedeniyle giivenlik sensériinde iglev hatasi!

% Tarama Unitesini mimkin oldugunca ayni algilama mesafesi ve performans sinifina sahip
bir tarama Unitesiyle degistirin (6r. RSL 420-M ile RSL 420-M). Glvenlik sensértnin baglan-
t1 Unitesinde kayith konfigirasyonu sadece yeni tarama Unitesi yapilandirilan tim fonksiyon-
lari desteklerse degistiriimeden kabul edilir.

% Guvenlik sensoriiniin konfiglirasyon parametrelerini konfiglirasyon ve teshis yazilimiyla tara-

ma Unitesinin veya baglanti Gnitesinin gug¢ sinifina uygun olarak degistirin.

Eger bir tarama Unitesi daha diistk gti¢ sinifina sahip bir baglanti tnitesine takilirsa, (6r. bir
RSL 430 tarama Unitesi bir CU416 baglanti tinitesine) baglanti tnitesinin entegre kablo yo-
netimi nedeniyle sadece daha dusuk gig¢ sinifinin islevleri (baglanti Gnitesinin) kullanilabilir.
Eger bir tarama Unitesine daha yuksek glg sinifina sahip bir baglanti Gnitesine takilirsa (6r.
bir RSL 420 tarama Unitesi bir CU429 baglanti Unitesine) tarama Unitesinin performansi ne-
deniyle sadece daha dusuk glg sinifinin islevleri (tarama Unitesinin) kullanilabilir.

% Guvenlik sensoriiniin konfiglirasyon parametresini konfiglirasyon ve teshis yazilimiyla de-
gistirilmis tarama Unitesinin algilama mesafesine uygun olarak degistirin. Tarama Unitesinin
farkli kapsama alanina sahip bir tarama unitesi ile degistiriimesi (6r. RSL 420-L ile RSL 420-
M) durumunda guvenlik sensorinin konfigirasyonu kontrol edilmeli ve gerektiginde uyar-
lanmalidir.

BiLGI

ﬁ Tarama Unitesinin takilmasi ile ilgili ayrintili bilgileri “Hizli giris RSL 400” dokiimaninda bulabilir-

siniz.

% Tarama Unitesinin iki tarafindaki hizl kilitleri ¢oziin.

% Tarama Unitesini baglanti Gnitesinden ¢ekip ¢ikarin.

% Yeni tarama Unitesini baglanti Ginitesine oturtun.

% Yeni tarama Unitesini iki tarafli hizli kilitlerle baglayin ve kilitleyin.

% Gulvenlik sensoriiniin konfiglirasyonunu kontrol edin (bkz. Bolim 9 "Glivenlik sensoériniin konfiglirasyo-
nunu yapin").
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Eger dnceden konfiglirasyonu yapilmis bir tarama Unitesi fabrikadan yeni ¢ikmis, konfigiirasyo-
nu yapilmamis bir baglanti Unitesine takilacaksa, tarama Unitesine kaydedilen gtivenlik konfigl-
rasyonu baglanti tinitesine aktarilir ve guvenlik sensérini yeniden baslatarak yeni konfiguiras-
yon yapmadan kullanabilirsiniz.

% Glvenlik sensorini ilk kez igletime alma sirasinda oldugu gibi kontrol edin (bkz. BAlim 11.1.1 "Enteg-
rator kontrol listesi — Ik devreye almadan dnce ve modifikasyonlardan sonra").

13.2 Optik kapak temizleme
Uygulamaya bagh yliklenmeye bagl olarak optik kapagdi temizlemeniz gerekir.

Temizlik icin, 6zel temizlik maddesi ve temizlik bezlerinden olusan temizlik setini kullanin (bkz. Bélim 17
"Siparis aciklamalari ve aksesuarlar").

Temizlik sekli kilenmeye baghdir:

Kirlenme Temizlik
Partikul, gevsek, asindirici Dokunmadan emdirin veya yumusak bir sekilde yagsiz olarak hava
puskurtin

Temizlik beziyle bir defada silin

Partikil, gevsek, asindirici degil Dokunmadan emdirin veya yumusak bir sekilde yagsiz olarak hava
puskurtin

veya
Temizlik beziyle bir defada silin

Partikll, yapisan Temizlik maddesine daldiriimis bez ile nemlendirin
Temizlik beziyle bir defada silin

Partikul, statik yUklu Dokunmadan emdirin
Temizlik maddesine daldiriimig bez ile bir defada silin

Partikiil/damla, yaglandirici Temizlik maddesine daldiriimig bez ile nemlendirin
Temizlik beziyle bir defada silin

Su damlasi Temizlik beziyle bir defada silin

Yag damlasi Temizlik maddesine daldiriimis bez ile nemlendirin
Temizlik beziyle bir defada silin

Parmak izleri Temizlik maddesine daldiriimis bez ile nemlendirin
Temizlik beziyle bir defada silin

Cizik Optik kapagi degistirme

BILGI

0 Yanhs temizlik maddeleri veya bezler optik kapagina zarar verir!

% Keskin temizlik maddesi veya gizici bezler kullanmayin.

BILGI
Temizlik dort saniyeden uzun surerse, 6rn. parmak izlerinde, emniyet sensori optik kapak dene-
timinde ariza gosterir. Temizlik sonrasinda emniyet sensori otomatik olarak sifirlanir.

% Tim 360° alan tizerinden optik kapagi temizleyin.
% Bezi temizlik maddesine daldirin.
% Optik kapagi bir defada silin.
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Bakim, koruma ve imha

% Sadece optik kapagi degil, ayni zamanda kapagin altindaki reflektor halkasini da temizleyin.

RSL 400

1 Reflektor halkasi

Resim 13.1: Reflektor halkasi
BILGI

Optik kapagin dahili denetimi!
% Denetlenen alan, konfiglirasyona gore degisir ve toplam 270° olan tarama arali§indan daha
kiguk olabilir.

% Cihaz guvenligi nedeniyle dahili denetim optik kapagi, yapilandiriimis koruma alani tarafin-
dan belirtilen alandan daha genis bir alanda denetler.

13.3 Bakim
Cihazin normalde isletmeci tarafindan bakim g¢alismasi yapilmasini gerektirmez.

Cihaz Uzerindeki onarimlari sadece Uretici yapabilir.
% Onarimlar igin yetkili Leuze subesine ya da Leuze Misteri Hizmetlerine basvurun (bkz. Bolim 14 "Ser-
vis ve destek").

13.4 imha etme
% imha ederken, elektronik elemanlar icin gegerli olan yénetmeliklere uyun.
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14 Servis ve destek

Servis Gagri Merkezi

Ulkenize yénelik Cagri Merkezi iletisim bilgilerini www.leuze.com internet sitemizde iletisim & Destek al-
tinda bulabilirsiniz.

Onarim servisi ve iade

Arizali cihazlar servis merkezimizde yetkin ve hizli bir sekilde onarilir. Her turll sistem aksama siresini en
aza indirebilmek amaciyla size kapsaml bir hizmet paketi sunuyoruz. Servis merkezimiz asagidaki bilgilere
ihtiyag duymaktadir:

* Mdasteri numaraniz

+ Uriin tanimi veya Uriin agiklamasi

» Seri numarasi veya parti numarasi

« Aciklamasiyla birlikte destek talebinin nedeni

Latfen ilgili Granleri bildiriniz. Geri gonderim www.leuze.com internet sitemizde iletisim & Destek > Ona-
rnm hizmeti & ladeler altindan kolayca gerceklestirilebilir.

Kolay ve hizli bir uygulama igin size dijital olarak geri gdnderim adresiyle birlikte bir geri génderim is emri
g6nderiyoruz.
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Leuze

15 Teknik veriler

Leuze electronic GmbH + Co. KG

15.1  Genel veriler
Tablo 15.1:  Emniyet ile ilgili teknik veriler
EN IEC 61496'e gore tip Tip 3
IEC/EN 61508’e gore SIL SIL 2
EN IEC 62061 uyarinca maksimum SIL SIL 2
EN ISO 13849-1:2015 uyarinca performans seviyesi | PL d
(PL)
EN ISO 13849-1:2015 uyarinca kategori Kat. 3
Saat basina tehlikeli devre disi kalmanin ortalama | 9x10® 1/h
olasiligr (PFH,)
Kullanim suresi (T,,) 20 yil
Tablo 15.2:  Optik
IEC/EN 60825-1 uyarinca lazer koruma sinifi Sinif 1
Dalga boyu 905 nm (kizilotesi)
impuls siresi 2,5ns
Maksimum gikis giicl (peak) 35w
Lazer vericinin puls frekansi 90 kHz
Tarama hizi 25 Tarama/sn, 40 ms/taramaya denktir
Acl alani maks. 270°
Acisal ¢ozinurlik 0,1°
Referans kontur tolerans aralgi +200 mm
Tablo 15.3:  Koruma alani verileri
Guvenlik sensoru RSL 410 RSL 420 RSL 430 RSL 440
RSL 425 RSL 445
Alan cifti sayisi 1 10 10 +10 100
Referans konturu segcilebilir X X X X
Minimum ayarlanabilir algilama mesafesi 50 mm

Govde kenarindan itibaren test cisminin algilama a-
ralgi

Kullanilabilirligi artirmak igin algilama 6zelligi 0 mm

ile 50 mm arasinda sinirlanmistir.

Parlaklik derecesi KA minimum 1,8 %
Tablo 15.4:  Koruma alani algilama mesafesi

Cihaz algilama mesafesi S M L XL
Coziindirlilkk [mm)] Koruma alani algilama mesafesi [m]

150 3,00 4,50 6,25 8,25
70 3,00 4,50 6,25 8,25
60 3,00 4,50 6,25 8,25
50 3,00 4,50 6,25 6,25
40 3,00 4,50 4,50 4,50

RSL 410
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Leuze

Cihaz algilama mesafesi S M L XL

Coziinlirliikk [mm)] Koruma alani algilama mesafesi [m]

30 3,00 3,50 3,50 3,50

Tablo 15.5:  Uyari alani verileri

Guvenlik sensori RSL 410 RSL 420 RSL 430 RSL 440
RSL 425 RSL 445

Alan cifti sayisi 1 10 10 +10 100

Uyari alani algilama mesafesi 0-20m

Nesne buyukligu 150 mm x 150 mm

Parlaklik derecesi UA minimum min. 10 %

Tablo 15.6:  Olgme alani verileri

Algilama araligi 0...50m

Parlaklik derecesi 90 %

Radyal ¢ozinarlik 1 mm

Yanal ¢ozunurltk 0,1°

Tablo 15.7:  Elektrik beslemesi

Gerilim beslemesi RSL 410

24V DC (+20 % / -30 %)

Adaptor/pil

EN IEC 61558 uyarinca guvenli sebeke ayirmasiyla
besleme ve EN IEC 61496-1 uyarinca 20 ms’ye ka-
dar gerilim kesintilerinde dengeleme.

Giden elektrik

Yakl. 700 mA (3 A adaptor kullanin)

Guc tiketimi

24V de 17 W arti1 ¢ikis yuku

Devreye girme akimi

Maks. 2 A

Asir gerilim korumasi

Emniyetli devre kesicili asiri gerilim korumasi

Koruyucu iletken

Baglanti gerekir

Cihaz baglantisi

Baglanti hatti, M12-8 yuvarlak soket baglantisi

Ethernet/iletisim baglanti jaki

M12-4 yuvarlak soket baglantisi, D kodlu

Tablo 15.8:  Girisler

Sifirla +24 V, dinamik denetimli (0,12 s -4 s)
Sinyal tanimi:

High/Lojik 1 16-30V

Low/Lojik 0 <3V

Leuze electronic GmbH + Co. KG
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Tablo 15.9:  Guvenlikle iligkili anahtarlama ¢ikislari

Leuze

OSSD transistor guvenlikle iliskili anahtarlama ¢i- 2 glvenli PNP yarim iletken cikisi

kiglar Kisa devre korumali, gapraz kapatma denetimli
Minimum Tipik Maksimum
Tepki verme suresi 80 ms 1000 ms
(2 tarama) (25 tarama)
Anahtarlama gerilimi high etkin Ug-3,2V
Anahtarlama gerilimi low 20V
Anahtarlama akimi 300 mA
Sinir frekansi f, 1 kHz
Yik kapasitesi C, 100 nF

Guvenlik sensord ile yuk arasindaki kablo uzunlugu | bkz. Bélim 8.3 "Baglanti Gnitesi CU408-M12"

Kablo direnci 15Q
Test sinyali genisligi 60 us 110 us
Test sinyali mesafesi 35 ms 40 ms 40 ms

maktadir.

Guvenlige yonelik transistor ¢ikislari kivilcim séndirme iglemini Gstlenirler. Transistor ¢ikislarin-

da bu nedenle kontaktor ya da valf Ureticileri tarafindan onerilen kivilcim séndurtculerin (RC e-

lemanlari, varistorler veya serbest ¢calisma diyotlari) kullaniimasi gerekli degildir ve buna izin ve-
rilmez, ¢unkd bunlar endlktif kumanda elemanlarinin devre digi kalma surelerini oldukga uzat-

Tablo 15.10: Giris ve cikiglar

Ozellikler Maks. cikis akimi I, | Min. giris akimi |, Tipik baglanti bile-
senleri

EX/A=Degistirme yapilabilir 20 mA 10 mA Gug kontaktoru yar-
(EA1) (-20 mA) (-10 mA) dimci kontak (EDM)
AX=Cikis 100 mA -—- Lamba (sadece
Akim sinirlamali, kisa devre koruma- | (-20 mA) PNP)

li Kumanda girigi

(A1, MELD) (PNP/NPN)

Sinyal tanimi:

High/Lojik 1 16-30V

Low/Lojik O <3V
Tablo 15.11: Bluetooth

Frekans bandi 2400 ... 2483,5 MHz

Yayilan verici glicu Maks. 4,5 dBm (2,82 mW), sinif 2
Tablo 15.12: Yazilim

Konfiglirasyon ve teghis yazilimi Windows 7 veya Ustl igin Sensor Studio
Tablo 15.13: Genel sistem verileri

Koruma sinifi IEC/EN 60529'e gore IP 65

Guvenlik sinifi IEC/EN 61140 gore llI

Ortam sicakligi isletim 0..+50°C

Leuze electronic GmbH + Co. KG RSL 410
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Ortam sicakligl depolama -20 ... +60 °C

Nem DIN 40040, tablo 10, tanim harfi E (kismen kuru)
Ariza dayanikhhgi EN IEC 61496-1 uyarinca (tip 4>e uygun)

Titresim yUklenmesi 3 eksen Uzerinden IEC/EN 60068 bolim 2 — 6 uyarinca, 10 — 55 Hz, a-

zami 5 G, ayrica IEC TR 60721 bolim 4 — 5, sinif
5M1 uyarinca, 5 — 200 Hz, azami 5 G

3 eksen Uzerinden sirekli soklama (6 yonde) IEC/EN 60068 bolim 2 uyarinca — 29, 100 m/sn?,
16 msn, ayrica IEC TR 60721 bolim 4 — 5, sinif
5M1 uyarinca, 50 m/sn?, 11 msn

imha Usuliine uygun tasfiye gereklidir

Goévde Cinko pres dokum, plastik

Standart model élculeri (sabitleme ve baglanti hath | 140 x 149 x 140 (G x Y x D), mm olarak
konnektor igin serbest alana dikkat edilmelidir)

Baglanti Unitesi dahil standart modelin agirhgi Yakl. 3 kg

Isin ylzeyinin ortasindan goévde alt kenarina olan 104 mm
mesafe

Tablo 15.14: Patentler

US patentleri US 7,656,917 B
US 7,696,468 B
US 8,520,221 B
US 2016/0086469 A
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15.2 Olgiiler ve boyutlar
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1 Tarama duzeyi

Resim 15.1: Baglanti Gniteli glivenlik lazer tarayicinin dlgileri

Leuze electronic GmbH + Co. KG

RSL 410

Leuze

98



Teknik veriler
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Resim 15.2: Baglanti Gniteli glivenlik lazer alan tarayicisi montaj olguleri
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Resim 15.3: Tarayici biriminin montaji ve degistiriimesi icin minimum yer ihtiyaci

tiim olgller mm olarak
1 Mesafe 6lgimi ve koruma alani yarigapl igin referans noktasi

Resim 15.4: Tarama alani olglleri
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15.3 Olgiim ¢izim aksesuarlar
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Resim 15.5: Montaj sistemi BTUS8OOM
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Resim 15.6: Montaj agisi BTF815M
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Resim 15.7: Montaj agisi BTF830M
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160

169

tiim olgller mm olarak

Resim 15.8: Koruma demiri BTP800M
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151
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Resim 15.9: Montaj acisi BT840M
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Resim 15.10: Montaj dirsegi BT840M, gérinim A
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Resim 15.11: Montaj acisi BT856M
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Resim 15.12: Montaj dirsegi BT856M, goérinim A
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Resim 15.13: Adaptér plakasi, delme goriintisi RS4/ROD4 BT800MA
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BTU804MA montaj plakasi RS4/ROD4’lin eski montaj sistemini BTU800M montaj sistemi olarak tamamlar.

Resim 15.14: Montaj plakasi BTU804MA
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15.4

Gilivenlik sensoriiniin durumu

Leuze

Guvenlik sensoriinde bulunan tim mantiksal ve elektrikli sinyaller tabloda belirtiimistir. Sinyal isimleri stan-
dart olarak konfiglirasyon ve teshis yaziliminda (cihaz DTM’si), gunlik kaydinda ve veri telegraminda kulla-

nilir.

Tablo 15.15: Durum gorintisi

Bayt |Bit Sinyal Tanim Deger "0" | Deger "1" | Varsayilan
0 Durum géruntisd tipi (degis- | --- --- 1
ken).
Genigletmeler igin yeni durum
gOruntusu tipi gerekir
1 OP-MODE Calisma modu: -—- 1
» 1: Guvenlik modu
« 2: Simllasyon modu
Mesajlar ve OSSD'ler
2 7 ERROR Toplu mesaj: off message |0
Kapatmali hata
6 ALARM Toplu mesaj: off message |0
Kapatmasiz uyarilar (pencere
uyarisi da)
5 SCREEN Opt?k kapak kirlenme goster- | off message |0
gesi
Uyari ve kapatma
EDM EDM toplu hata off message |---
FIELD PAIR Toplu mesaj: off message |---
Alan ¢ifti secim denetimi tara-
findan hata algilandi
2 E-STOP OSSD baglantisinda hata/A- | off message |---
CIL DURMA denetimi
1 A-OSSD OSSD durumu off on 0
Koruma fonksiyonu A
0 B-OSSD OSSD durumu off on 0
Koruma fonksiyonu B
Acil durdurma ve park etme
3 7 Status-Input-SE SE1 ve SE2 girislerinin duru- | off on 0
mu
ACIL DURDURMA
6 Mode-PARK Park talebi saglandi off parked 0
5 reserved - - --- 0
4 reserved -
3 reserved -
2 reserved - - - -
1 reserved -
0 reserved -
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Bayt |Bit Sinyal Tanim Deger "0" | Deger "1" | Varsayilan
Sensor baglantisinda elektrik sinyalleri
4 7 F1 Kumanda girisi - - 0
Giris grubu 0
6 F2 Kumanda girisi -— 0
Giris grubu 0
5 F3 Kumanda girigi --- - 0
Giris grubu 0
4 F4 Kumanda girisi - - —
Giris grubu 0
3 F5 Kumanda girisi -— - —
Giris grubu 0
2 F6 Kumanda girisi —
Giris grubu 1
1 F7 Kumanda girisi - - -
Giris grubu 1
0 F8 Kumanda girisi - - —
Giris grubu 1
5 7 F9 Kumanda girisi - - 0
Giris grubu 1
6 F10 Kumanda girisi -— 0
Giris grubu 1
5 RES1 Baslatma girisi - -—- 0
Koruma fonksiyonu A
4 RES2 Baglatma girisi - - —
Koruma fonksiyonu B
3 EA1 EDM girisi —
Koruma fonksiyonu A
2 EA2 EDM girisi -
Koruma fonksiyonu B
1 EA3 —
0 EA4 —
6 7 SE1 Baglanti girisi - -
6 SE2 Baglanti girisi —
5 PNP-NPN PNP/NPN degisimi npn pnp
4 A1 Cikis -—- -—- -
3 A2 Cikis - - -
2 A3 Cikis - - -
1 A4 Cikis - -— -—
0 MELD Cikis -
7 - reserved - - - —
8-11 [31-0 |TARAMA Taramalarin ilerleyen sayisi | --- -—- value
uint32 Kapatarak O olarak atanir
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Bayt |Bit Sinyal Tanim Deger "0" | Deger "1" | Varsayilan
Koruma fonksiyonu A
12 7 A-ACTIVE Koruma fonksiyonu A etkin / | off active 0
yapilandiriimig
6 A-WF-VIO Etkin uyari alani durumu violation |free 0
Koruma fonksiyonu A
5 A-PF-VIO Etkin koruma alani durumu violation |free 0
Koruma fonksiyonu A
4 A-RES Baglatma/tekrar baglatma kili- | off active 0
di etkin
Start Request A
3 A-CLEAR Dahili sinyal OSSD A off on 0
2 reserved -
1 reserved - - - -
0 reserved ---
Alan cifti segimi A
13 7-4 A-BANK-SEL Secilen taban A -—- 0
Numara 1 ... 10
3-0 A-PAIR-SEL 1 Secilen ilk alan cifti A - -—- 0
Numara 1 ... 10
14 7-4 A-PAIR-SEL 2 Secilen ikinci alan gifti A - - 0
Numara 1 ... 10
3-0 A-PAIR-SEL 3 Segilen Gglincl alan gifti A - - 0
Numara 1 ... 10
Cikis sinyalleri A
15 7 A-WF-VIO-SEG-1 Etkin uyari alani segmentinin | violation |free 0
durumu
Koruma fonksiyonu A
6 A-WF-VIO-SEG-2 Etkin uyari alani segmentinin | violation |free 0
durumu
Koruma fonksiyonu A
5 A-PF-VIO-SEG-1 Etkin koruma alani segmenti- | violation |free 0
nin durumu
Koruma fonksiyonu A
4 A-PF-VIO-SEG-2 Etkin koruma alani segmenti- | violation |free 0
nin durumu
Koruma fonksiyonu A
3 A-FP-SEL-1 Taniml alan ¢ifti secilmis off selected |0
Koruma fonksiyonu A
2 A-FP-SEL-2 Taniml alan ¢ifti segilmis off selected |0
Koruma fonksiyonu A
1 reserved -
0 reserved - - --- -
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16 Normlar ve yasal diizenlemeler

Leuze

Emniyet sensorlerinin devreye alinmasi, teknik testleri ve kullaniimalariyla ilgili olarak 6zellikle asagidaki u-

lusal ve uluslararasi dizenlemeler gecerlidir:

Makine direktifi

Alcak gerilim yonetmeligi
Elektromanyetik uyumluluk

is araclari kullanim yénetmeligi

Elektronik ve elektrikli cihazlarda belli tehlikeli maddelerin kullaniimasini sinirlandirma yénetmeligi

OSHA
Titresim IEC/EN 60068-2-6

G06z emniyeti (6lgim lazeri) IEC/EN 60825-1

Guvenlik yénergeleri

Kaza 6nleme dizenlemeleri ve glvenlik kurallari

isletme glivenligi diizenlemesi ve is giivenligi kanunu

Uriin glivenligi kanunu (ProdSG)

Risk degerlendirme normlari, érn.

+ ENISO 12100
+ ENISO 13849-1, -2
« IEC/EN 61508-1 bis -7
+ EN IEC 62061
» |IEC/EN 60204-1
EN ISO 13849-1
EN ISO 13855
EN IEC 61496-3
EN ISO 3691-4
EN IEC 62046
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17

Teslimat kapsami

Leuze

Siparis aciklamalar ve aksesuarlar

* 1 kendinden yapigkanl aciklama levhasi "Aciklamalar ve makine operatoru icin dnemli agiklamalar”

* 1 orijinal ¢calistirma talimatlari "Guvenli uygulama ve ¢alistirma" (veri saklama ortaminda PDF dosyasi)
* 1 basili dokiman “Hizli girig RSL 400”

Tablo 17.1:

Urlin numaralari

Uriin no.

Uriin

Tanim

53800201

RSL410-S/CU408-M12

1 OSSD ifti; 1 alan gifti; 3 1/0; koruma alani algilama mesafesi
maks. 3,0 m

Baglanti: M12, 8 kutuplu
Ethernet: M12, 4 kutuplu

53800202

RSL410-M/CU408-M12

1 OSSD cifti; 1 alan ¢ifti; 3 1/0; koruma alani algilama mesafesi
maks. 4,5 m

Baglanti: M12, 8 kutuplu
Ethernet: M12, 4 kutuplu

53800203

RSL410-L/CU408-M12

1 OSSD cifti; 1 alan cifti; 3 I/O; koruma alani algilama mesafesi
maks. 6,5 m

Baglanti: M12, 8 kutuplu
Ethernet: M12, 4 kutuplu

53800204

RSL410-XL/CU408-M12

1 OSSD cifti; 1 alan ¢ifti; 3 1/0; koruma alani algilama mesafesi
maks. 8,25 m

Baglanti: M12, 8 kutuplu
Ethernet: M12, 4 kutuplu

53800205

RSL410-S/CU405-2M12

1 OSSD ifti, galv. ayri sinyal ¢ikisi; koruma alani algilama mesafe-
si maks. 3,0 m

Baglanti: 2xM12 konnektdr, 4 kutuplu
Ethernet: M12, 4 kutuplu

53800206

RSL410-M/CU405-2M12

1 OSSD ifti, galv. ayri sinyal ¢ikisi; koruma alani algilama mesafe-
simaks. 4,5 m

Baglanti: 2xM12 konnektor, 4 kutuplu
Ethernet: M12, 4 kutuplu

53800207

RSL410-L/CU405-2M12

1 OSSD cifti, galv. ayri sinyal ¢ikisi; koruma alani algilama mesafe-
si maks. 6,5 m

Baglanti: 2xM12 konnektor, 4 kutuplu
Ethernet: M12, 4 kutuplu

53800208

RSL410-XL/
CU405-2M12

1 OSSD cifti, galv. ayri sinyal ¢ikisi; koruma alani algilama mesafe-
si maks. 8,25 m

Baglanti: 2xM12 konnektor, 4 kutuplu
Ethernet: M12, 4 kutuplu

53800245

RSL410-S/CU411-RS4

1 OSSD cifti; 1 alan ¢ifti; 3 1/0; koruma alani algilama mesafesi
maks. 3,0 m; RS4 adaptoru

Baglanti: Kablo, 11 damarli, uzunluk 0,6 m, SUB-D 15
Ethernet: M12, 4 kutuplu
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Leuze

Uriin no. |Uriin Tanim

53800246 | RSL410-M/CU411-RS4 |1 OSSD cifti; 1 alan cifti; 3 1/0; koruma alani algilama mesafesi
maks. 4,5 m; RS4 adaptori
Baglanti: Kablo, 11 damarli, uzunluk 0,6 m, SUB-D 15
Ethernet: M12, 4 kutuplu

53800247 | RSL410-L/CU411-RS4 |1 OSSD cifti; 1 alan ¢ifti; 3 I1/0; koruma alani algilama mesafesi
maks. 6,5 m; RS4 adaptoru
Baglanti: Kablo, 11 damarli, uzunluk 0,6 m, SUB-D 15
Ethernet: M12, 4 kutuplu

Tablo 17.2:  Yedek parcalar olarak yapi gruplari

Uriin no. |Uriin Tanim

Tarayici Uiniteleri

53800101 | RSL410-S 1 OSSD ifti; 1 alan ¢ifti; 3 I/0O; koruma alani algilama mesafesi
maks. 3,0 m

53800105 | RSL410-M 1 OSSD cifti; 1 alan cifti; 3 I/0O; koruma alani algilama mesafesi
maks. 4,5 m

53800109 | RSL410-L 1 OSSD ifti; 1 alan ¢ifti; 3 I/O; koruma alani algilama mesafesi
maks. 6,5 m

53800113 | RSL410-XL 1 OSSD ifti; 1 alan ¢ifti; 3 I/0O; koruma alani algilama mesafesi
maks. 8,25 m

Baglanti tiniteleri

53800117 | CU408-M12 Baglanti: M12, 8 kutuplu
Ethernet: M12, 4 kutuplu

53800124 | CU405-2M12 1 OSSD ifti, galv. ayri sinyal ¢ikigl
Baglanti: 2xM12 konnektdr, 4 kutuplu
Ethernet: M12, 4 kutuplu

53800125 | CU411-RS4 RS4 adaptdri
Baglanti: Kablo, 11 damarli, SUB-D 15, uzunluk: 6 m
Ethernet: M12, 4 kutuplu
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Aksesuarlar

Leuze

Uriin no.

Uriin

Tanim

Baglanti teknolojisi - baglanti kablolari

50135128 | KD S-M12-8A-P1-050 8 kutuplu baglanti kablosu, 5 m
50135129 | KD S-M12-8A-P1-100 8 kutuplu baglanti kablosu, 10 m
50135130 | KD S-M12-8A-P1-150 8 kutuplu baglanti kablosu, 15 m

Baglanti teknolojisi — ara baglanti kablolari

50135080 | KSS ET-M12-4A-RJ45- | Ara baglanti kablosu RJ45, 2 m
A-P7-020

50135081 | KSS ET-M12-4A-RJ45- | Ara baglanti kablosu RJ45, 5 m
A-P7-050

50135082 | KSS ET-M12-4A-RJ45- | Ara baglanti kablosu RJ45, 10 m
A-P7-100

50135083 | KSS ET-M12-4A-RJ45- | Ara baglanti kablosu RJ45, 15 m
A-P7-150

50135084 | KSS ET-M12-4A-RJ45- | Ara baglanti kablosu RJ45, 30 m

A-P7-300

Baglanti teknolojisi - adaptor

50134656

RSL400 M12 adaptoér

Cihazin 6n tarafindaki Ethernet hattina kolay baglanti igin adaptor.

Montaj braketi teknigi

53800130 | BTUSOOM Yatay ve dikey hizalama i¢in lazer tarayici montaj sistemi

53800132 |BTF815M Taban montaji igin montaj dirsegi; tarama yUksekligi 150 mm
Glvenlik sensori sadece BTU800M ile monte edilir

53800133 | BTF830M Zemin montaji igin montaj dirsegi; tarama yuksekligi 300 mm
Givenlik sensoéru sadece BTU800M ile monte edilir

53800134 | BT840M Kiriglerde kbse montaji icin montaj dirsegdi, fazl kdse
Givenlik sensoériniin direkt montaji

53800135 | BT856M Kirislerde kdse montaji icin montaj dirsegi
Guvenlik sensérunin direkt montaji

53800131 | BTP80OM Optik kapak icin koruma demiri
sadece BTU80OM ile baglantili olarak

53800136 | BTU804MA RS4/ROD4 montaj sistemi icin montaj plakasi

53800137 | BTSOOMA Adaptor plakasi, delme goriintisti RS4/ROD4

Temizlik sivilan

430400 | Temizlik seti1 Plastikler igin temizlik sivisi, 150 ml, temizlik bezleri, 25 adet, yu-
musak, tly birakmayan

430410 Temizlik seti2 Plastikler igin temizlik sivisi, 1.000 ml, temizlik bezleri, 100 adet,

yumusak, tiy birakmayan
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18 AT uygunluk beyani

RSL 400 serisi emniyet lazer alan tarayicilar gecgerli Avrupa standartlari ve direktifleri dogrultusunda gelisti-
rilmis ve Uretilmistir.
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