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#A Leuze electronic Zu diesem Dokument

1 Zu diesem Dokument

1.1 Begriffe und Abkiirzungen

DTM Software Geratemanager (engl.: Device Type Manager)

EMV Elektromagnetische Vertraglichkeit

EN Europaische Norm

FDT Softwarerahmen zur Verwaltung von Geratemanagern DTM (engl.: Field
Device Tool)

FE Funktionserde

GUI Grafische Benutzeroberflache (engl.: Graphical User Interface)

10 oder I/0 |Eingang/Ausgang (engl.: Input/Output)

OGS Optischer Spurfiihrungssensor (engl.: Optical Guidance Sensor)

PD Prozessdaten

R Read

RW Lese- und Schreibzugriff (engl.: Read/Write)

SPS Speicherprogrammierbare Steuerung (engl.: Programmable Logic Controller
(PLC))

w Write

Tabelle 1.1: Begriffe und Abkirzungen

Leuze electronic
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& Leuze electronic Installation

2 Installation
Datei SW_Setup_0GS600.zip entpacken und Setup_OGS600.exe starten.

®o [z

SMART
SENSOR
BUSINESS
Leuze electronic GmbH + Co. KG &
Please note:
\With the installation, copying or other use of this software
product, you agree to the following terms and conditions of use.
if you do not agree to these terms and conditions, do not install
this software product. If you obtained this software product via
download, please terminate the download and delete all already
A Leuze electronic (@1 accept the terms in the License Agreement
he sensor pacple (O1do not accept the terms in the License Agreement
Advanced Installer
< Back Cancel <Back Cancel
o6 (2] &=]] &
Ready to Install
To install in this folder, dick "Next", To install to a different folder, enter it below or dick Click “Install” to begin the instalation. If you want to review or change any of your
“Browse", installation settings, click Back”, Click “Cancel” to exit the wizard,
Folder
\c \Program Files {x85)\Leuze electronic0G3500|, Browse...
Advanced Installer Advanced Installer
<Back Cancel <Back Cancel
06 e =& [=]
Toinstal in this folder, dick "Next”. To install to a different folder, enter it below or dick
e
Eolder
\c Program Files (x85) \Leuze electronic)0GS500| Browse.
Advanced Installer
<Back Cancel

Start

Leuze electronic OGS 600 GUI 3



#A Leuze electronic Installation

21 Verbindung mit Sensor herstellenen

Per "Auto Connect" werden alle vorhandenen Com Schnittstellen ge&ffnet und versucht, mit
dem Sensor eine Verbindung aufzubauen.

a (== ][=]

Node No Fimware: [ | Connection one | ¢ Leuze electronic

the sensor people
Bootloader (B

Bei erfolgreicher Verbindung &ffnet sich folgendes Fenster:

x ® © N
Auto Conmect Node No: Fimware Connection ok one | 8 Leuze electronic
the sensor people
Bootloader (e
Visualization | Trace Corfiguration  Processdata  Object Directory Cortig / Ifo Bootloader
Trace Record
256 1
18 O stat Oro [s-didea -]
Visile Fiter
[ Fiter Ampitude min
% /-'ﬁh‘ [ Fiter Trace Width
i wo— e
3
<
5000—  —|
2 B 100 Contrast
Pixel no

A Com Schnittstelle
B Firmware
C Verbindungsanzeige

Bei keinem vorhandenen Sensor:

2 [e)® =]
ez tose o 1| muae: ]| o Comesien ore | ¢} Leuze electronic
the sensor people
Bootioader e
Object Directory
Object Drectory
[Avaliable com porss
Index [
cauzo
S D
come: Tx: 11 00 17 o
Daten — comzo: Tx: 11 00 17
Mo Conneetiont

Leuze electronic OGS 600 GUI 4



#A Leuze electronic Installation

22 Visualisierung
Nach erfolgreichem Verbindungsaufbau ist das Fenster "Visualisierung" aktiv.

===

a
Auto Connect Node No: Fimware: Connection ok o | $3 Leuze electronic

the sensor people
Bootloader (=

Visualization | Trace Corfiguration Processdata  Object Directory Cortig / Info  Bootioader

@ﬂﬂ 1427

Trace Record ©

O St OFD [2-didaa -

Visile Fiter
L] Fiter Amplitude min
= = [ Fiter Trace Wicth

E weo— | [ S—

/ 50001— —

3 4 100 Contrast @

Pixel no.

Amplituds

Read Trace Data Clear Log
—————————— valid trace: L —————————————o
Pixel a7,
Sub [mm] 111.1, 144.7
[Wideh [mm) 23
mplicude [cr/sul: 15185 / 364
Threshold: 10612
stacus c
—————————— invalid trace: 0 ——-—————----
Pixel
Sub [mm] 0.0,
[Wideh [mm] o
|Amplicude [or/sul: 0 /
Status

Sensordaten + Kantenpositionen: Die Daten uber den roten Linien geben die
Position der Kante in [mm] an.

Kontrast: Einheit LSB

Aufnahme der Spuren

Filter anzeigen

Spurinformationen lesen

>

mooOw

Leuze electronic OGS 600 GUI



#A Leuze electronic

Installation

Spurinformationen lesen

221 Filter anzeigen

—————————— valid trace: 1

Pixel 27, 4%

Sub [mm] - 111.1, 144.7
Width [mm]: 336
Amplitude [tr/fsu]: 15155 / 3g4e
Threshold: 10613
Status: i}

—————————— inwvalid trace: 0
Pixel: a,

Sub [mm] : 0.a,

Width [mm] : a

Amplitude [tr/fsu]: (U

Status: 0200
B R T TR SRS L &)

Giiltige Spuren

Pixelposition

Subpixel in mm

Spurbreite in mm

Amplitude (Spur / Umgebung)
Status

Ungiiltige Spuren
Pixelposition

Subpixel in mm

Spurbreite in mm

Amplitude (Spur / Umgebung)
Status

Das Setzen des Feldes aktiviert nur die Anzeige des Filters im Visualisierungsfenster.
Der Filter im Optischen Spurfiihrungssensor muss im Register "TraceConfiguration" im Feld

"Filter" aktiviert werden.
Filter Amplitude minimum

nz 427

Amplitude
[—

Pixel no.

A Minimale Spuramplitude
B Aktivierung

Trace Record

[ start Oro [

10000

5000

Visile Fiter

Fiter Ampliude

[ Fiker Trace Width

Contrast

Leuze electronic
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#A Leuze electronic Installation

Filter Spurbreite

Trace Recond
12 - L
1427 0 stat [Jro
Visble Fiter

(] Fiter Ampliude i
 — T E— Fier Trace Wid e
10000—  — 0

50001 — —|

Amplitude
—

®

x 4 100 Contrast
Pixelno.

A Min / max Spurbreite
B Aktivierung

Filter Kontrast minimum

Trace Record

112 L
1427 O start Oro

Visile Fiter

[] Fiter Ampltude min

E— N T [ Fiter Trace Wit
@ 10000 —  —| e

Amplitude
,——’—/

@ 50001 —  —|

o 4 100 Contrast
Pixel no.

A Minimaler Kontrast
B Aktivierung

Leuze electronic OGS 600 GUI 7



& Leuze electronic

Installation

222

Spurbreitenfilter an

Prozessdaten und Visualisierung

Amplitude

Pixel no.

W0000— —|

50001—  —

100 Contrast

valid trace: L

Spurbreitenfilter aus

Pixel: s, 35
Sub [mm 73.€, 104.4
[Widch [mm]

|Amplicude [or/sul: 14537 / 3342
|Threshold: 5285

Status: 0

Pixel:

Sub [mm] : 204.3, 220.2
[Wideh [mm)

|Amplicude (cr/sul: 15708 / 9830
stacus ox0a

Prozessdaten
send data

4-all data v

receive data
Raw Data
[CrnrRnEs

SwitchNo  reserve
Send [

Mit deaktiviertem Spurbreitenfilter A wird die Spur angezeigt.

812 110,

A

2163

2152
2 — ~ L_—
£
<
50001 —|
2 4 100 Contrast
Pixel no
valia trace: 2
ixel: 27, 3 73, 73
Sub (mm e1lz, 1105 216.3, 235.3
[Wideh tzm] 2507 150
|Amplicude foe/sul: 15401 / 3237 1élée / 10388
[Threshold: s243 14044
Status:

|rmplicude (cr/sul
sta

Status Contrast  No. valid traces
1. Trace: 3. Trace. 5. Trace
[
2 Trace 4, Trace 6. Trace
Prozessdaten
receive data
Raw Data

[1cono03s2c 035504 73083009

Staius

Contrast  No. vald traces

3. Trace 5. Trace

4, Trace

[ .

6. Trace

Leuze electronic
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& Leuze electronic

Installation

Amplitudenfilter an

Wenn die Amplitude A der Spur groRer ist als Minimum, wird die Spur nicht ausgegeben.

Amplitude

\ / 10000- —
L 1
\~/QA> 50000—  —|
B P 100 Contrast
Pixel no.
Erarag
[Width [mm]:
e S e
,,,,,,,,,, P
ot 2045 2202
Widen tam)
e touae (se/ou1: 15705 / 5530
A Amplitude der Spur
2 gliltige Spuren
827 112 1997 2347
2 ——
= 10000 —
E \
<
1 1
/ 5000 —
2 A 0 Contrast
Pixel no.
Widen tam) 28
ot tonae. {ex/eul: 13368 / 3278 1527 / 2840
.
o
3
s s 3

Prozessdaten
send data
receive data

Raw Data
[1coso074ET 021404

SwitchNo ~ reserve

Status Contrast  No. vald traces

] [

3. Trace
(-

4. Trace

5. Trace

2 Trace 6. Trace

Prozessdaten
send data

4-all data v

receive data
Raw Data
[1cono0783c o364 04CD 0728 08

SwitchNo  reserve
Send [

Staius Contrast  No. vald traces

1. Trace 3. Trage 5. Trace
[ -
2 Trace 4 Trace 6. Trace

Leuze electronic
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#A Leuze electronic Installation

23 Spur Konfiguration

Bei jeder neuen Auswahl des Tabs werden die entsprechende Werte aus dem Sensor
gelesen.

Teach:

Die Parameter in den Textfeldern D kdnnen manuell gedndert werden.
Die manuelle Anderung im Textfeld wird mit Betétigen der Eingabetaste in den Sensor
geschrieben.

Ein Auslesen der Daten erfolgt durch Wechseln der Registerkarte.

a = |[®@][®)]
Auto Connect Node No Fimware: Connection ok one | ¢ Leuze electronic

the sensor people
Bootloader (B

Visualization Trace Canfiguration  Processdata  Object Directory  Cortig / Ifo Bootioader

Teach
Teach Trace Widh Teach Cortrast min Teach Ampltude min

Trace Width Contrast min Ampltude mn
Wax (0. tmm: - Tol (0, mm): in (LSB):  Tol (%) in(LSB):  Tol (LSE)
= (D)
Min 0.0Trm):

Trace typ Fiter
[ Trace hght [ Contrast min
Trace dark [ Ampltude min

@ Trace retro reflective G TraceWidth
w ®

Filter Spurbreite

Filter Kontrast Minimum

Filter Amplitude Minimum

Parameter fir Teach (siehe Handbuch)
Teach alle Filter

Spurtyp

Filter im Sensor an/ausschalten
Ergebnis der Einstellung

ITOTMMOUOW>

Leuze electronic OGS 600 GUI 10



& Leuze electronic

Installation

a

Nach einem erfolgreichen Teach werden alle geteachten Filter griin angezeigt und die
jeweiligen Werte sind aktuell.

Auto Connect Node No Fimware:

Bootloader

Teach Al Resuit:| Teach OKI
Trace typ Fiter
[ Trace lght [ Contrast min

Trace dark O Amplitude min
[ Trace retro reflective [ TraceWidtn

Leuze electronic

Connection ok

Visuslization Tracs Corfiguration | Processdata  Object Directory Cortig /Info Bootioader

Teach
Teach Trace Width Teach Cortrast min Teach Ampliude min
Trace Widh Contrast min Ampltude min
Vi (0, Imm): Tol (0, 1mm) Min (LSB):  Tol (4 Vin(S8)  Tol (L58)
8025 4550 1000
)

Online

Ere =)
4 Leuze electronic

the sensor people

OGS 600 GUI
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#A Leuze electronic Installation

24 Prozessdaten

Hier kdnnen die verschiedenen Prozessdaten gelesen werden.

a ErEE)
Auto Comnect Node No Fimware: Connection ok one | $A Leuze electronic

the sensor people
Bootloader -

Visuglzation | Trace Configuration. Processdata | Object Directory  Config /Info Bootloader

~® ® ©
SwitchMNo  reserve

4-al data ~ P ] ] Send O eyclic

receive data

Raw Data
[Icos07a6a 049305 ] @

Stetus  Cortrast  No.valid traces
1. Trace 3 Trace 5. Trace
Tizo Dy N
2.Trace 4.Trace 6. Trace
Read Trace Data Clear Log
valia race: L
ixel: 18, a8
sup [ 1125, 182.7
Wiacn (mm] E
amplitude [cr/sul: 15027 / 3881
Thresnola: s285
Status o

PD Type

Weiche (0: keine Weiche, >0: Spur fiir Weiche)
einmalige Anfrage

zyklische Anfrage (200 ms)

Rohdaten der PD Antwort vom Sensor
Einzelne Daten

Spurinformationen wie im Tab "Visualisierung"

OGTMTMOO W >

Leuze electronic OGS 600 GUI 12



#A Leuze electronic

25

Bootloader

Visualzation  Trace Configuration  Processdata  Object Directory | Corfig /Info. Bootioader

Object Drectory.

Onine

A Leuze electronic

Installation
Objektverzeichnis
Hier kann das komplette Objektverzeichnis gelesen werden.
a E® =]
Auto Cornect Node No: Firmware

the sensor people

Read Wite

Basie Commands

Back to Factory

Reset
Activation

Deactivation

Clear Log

Leuze electronic

A Telegramm Rohdaten
B Kommandos (Index 2)

OGS 600 GUI

13



#A Leuze electronic Installation

2.6 Konfiguration / Sensor Informationen

CanOpen Konfiguration und Sensor Informationen lesen.
Bei jeder neuen Auswahl des Tabs werden die entsprechende Werte aus dem Sensor

gelesen.
4 = e =
Auto Cornect Node No: Fimware: Connection ok wre | % Leuze electronic
Bootioader the sensor pecple

Visualization  Trace Configuration  Processdata  Object Directory Cortig / Info Bootioader

(CANopen Configuration Sensor Info
Nods No:
Productame: 0GS 600-280/CN-M12
Bad ProductiD: 50137472
ProductText: Optical Guidance Sensor
SerialNumber 12345678
Set Can Settings
HardwareRevision: 0008
Fmreusen

Leuze electronic OGS 600 GUI 14



& Leuze electronic

Installation

27

Bootloader

Firmware aktualisieren.

Entsprechende Schnittstelle auswahlen (muss nur durchgefiihrt werden, wenn zuvor kein

Auto Connect gemacht wurde).

a
Auto Comnect Node No: Fimware; Connection off
Bootioadier
Obiect Directory  Bootloader
Connect [com0 @
HEXFie: [D:\svmork\TinySensorPlatfomn \ogs'ogs600\bin\ogs600_v_1_Bchex (B )
Start @
Gear Log

Schnittstelle auswahlen
Hex-File laden

Start des Updates

Log Fenster

OO0 w>

Nach erfolgreichem Update
wird ein Reset durchgefiihrt.

Bootloader:

Bootloader:

EEET

«- | 48 Leuze electronic

the sensor people

rogramming file: ogs€00_u_l Be.hex
Bootloader: Execute HEX-Booter

Bootloader: Read Hex-File ..

Bootloader: Cmd Version ok

Bootloader: Version o

Bootloader: Gmd Erase ok

Bootloader: Cmd Program ok

Bootloader: Cmd Comnect ok

Bootloader: Write 1922 lines ...

[t
Booticader: Successfully Finshed!

Bootlcader: Reset ok!

Successfully Finshed!

Beset ok!

Die OGS 600 Gui muss dann per Auto Connect neu verbunden werden.

Leuze electronic

OGS 600 GUI
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#A Leuze electronic Installation

2.8 Spurdaten aufzeichnen

Die Spurdaten kénnen aufgezeichnet werden.

a E=]rE=

Auto Comnect Node No Fimware: Connecion ok one | A Leuze electronic

the sensor people

®
=)

Bootloader

Visualization | Trace Configuration Processdata  Object Directory  Cortig / Info Bootioader

Trace Record

11 147
| | O start CpD [4-aldata <
Trace Record

|C \Temp“Trace_27_03_2018_13_20_46.csv

Stop

A Pfad wahlen
B Aufzeichnung starten / stoppen
C PD Daten mit aufzeichnen

Der Dateiname wird automatisch gewahit: Trace_<Datum_Uhrzeit>.csv
Die CSV Datei ist folgendermafien aufgebaut:

» Spalte A bis CP: Einzelpixel Amplituden

+ Spalte CR, CS: SubPixel in mm

» Spalte CT: Schwelle + Leerspalte

+ Falls vorhanden, folgen weitere SubPixel und Schwellen

* 2 Leerspalten

* Wendepunkte:
- 1. Spalte 0 fir max. Wendepunkte, 1 flir min. Wendepunkt
- 2. Spalte: Wendepunkt X
- 3. Spalte: Wendepunkt Y

Leuze electronic OGS 600 GUI 16



& Leuze electronic

Installation

2.9 Parameter laden/speichern

Alle vorhandenen Parameter, die dauerhaft im Sensor gespeichert werden, kénnen auch

per XML Datei gespeichert und geladen werden.

Bei jeder neuen Auswahl des Tabs werden die entsprechende Werte aus dem Sensor

gelesen.
A ocs == =]
Auto Connect Node No: Fimware: Connection ok one | 4% Leuze electronic
Bootloader the sensor people

Sensor

Visuslization Trace Configuration Processdata Object Directory  Corfig / Infor Parameter  Boatloader

Status: |reading ok

Savetofie

Trace Width

Contrast min
Min

[ Retro refiective

a
UpperSwPaint: [0 |
LowerSwPait: [0 |
LgtDak: 0|
SwitchPthlode: [0 |
Hysteresis
UserCorfig: [0 |

Pam 1

TeachThreshold
EdgeHyetPostax
EdgeHystPosMin
EdgeCortrasthin

QPropery: [0 |

Commurication

UartNodeNo: [1

RS435Delay: [10

Tol

raceWicth

Ampltude min
Min

Trace by Fiter
O Lt [ Contrast mn
Dark Ampitude min

[
UpperSwait: [0 |
LowerSwPart: [0 |

LightDar: 0|
SwitchPtiode: [0 |
Hysteresis
UserCortig: [0 |

Pam 2
UserOffset:

Deviationblin
DeviationhumPic

SwitchWidthFactor

SwitchDeviation Thr.

CanModeNo:
CanBaud: [0 |

Load from file

Parameter Fie

Trace Width
o [

i [
T[]

Tracs typ Fiter
O Lkt [ Contrast min
[ Darc [ Ampltude min

Contrast min Ampitude min
Min M

Wam [ | wem [ |
T[] o[ |

[ Retroreflective [ TraceWidth

a1
UpperSwaint: ||
LowerSwPart: ||
LghtDac |
[

@
UpperSwPait: ||
LowerSwPart: ||
Lgnparc: |
[

Hysteresis: ||
UserCorfig: ||

Pam 1

TeachThreshoid: ||
EdgeHytPosblax: ||
EdgeHystPostin: ||
EdgeCortrasthtn: ||
apropery: [ |
Communication

UsrtNlodeNo: [ |
R4gsDeiay: [ |

Hysteresis: ||
UserContig: ||

Pam 2

Userofset: ||
Deviationhin: ||
DeviationhumPix: ||
SwitchWidthFactor ||
SwichDeviationTh: ||

Canllodeo: [ |
ConBaud: ||

A Daten aus Sensor
B Daten aus Datei

Leuze electronic

OGS 600 GUI
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& Leuze electronic

Installation

2.9.1 Parameter aus Datei laden

Datei laden:

Parameter File

| D IC:\wnwork\'I"|r'rySensorPIaﬁorrn\ogs\ogsﬁﬂﬂ\Soﬂware\Uart\OG.‘
@ |Data21m| | ©
A Datei laden

B Pfad
C Datei

Wenn eine Datei geladen wird, werden alle Parameter zwischen Sensor und Datei vergli-

chen und die Unterschiede farblich dargestellt.

A 0656006

Bootloader

Visualization Trace Configuration ~ Processdata  Object Directory  Corfig / Info Parameter  Bootloader

Auto Connect Node No Fimware: Gonnecion ok o | 48 Leuze electronic

== =]

the sensor people

Mac. (212

Upperswpart: 0| Upperswport: 0| UpperSwaint: [0 |
LowerSwPaint: [0 | LowerSwPart: [0 | LowerSwPaint: [0 |

LightDarkc (0| lightDartc [0 | LigtDar: [0 |
SwichPthlode: [0 | SwichPtMode: (0| ]

Sensar Parameter Fie
Status: [reading ok Erminfs ] [Co\svnwork\TinySensorPlatior\ogs \ogs600\Software \Uart \OGY]
[Datazomi ]
Trace Wicth Cortrast min Ampltude min Load from file Trace Wicth Contrast min Ampltude min

Tracetyp Fiter Trace typ Fiter

O ught [ Contrast min Light [ Contrast min
Dark Ampitude min [ Dark [ Ampitude min

[ Retro reflective TraceWidth [ Retro reflective  [] TraceWidth

at a2 al a2

Vin.

UpperSwPart: [0 |
LowerSwPart: [0 |
LchtDark: [0 |

Hysteress: [0 Hysteresis: 200 Hysteres: 20|
UserCarig: [0 UserCartig: 00| UserCorfig: [0 |

Pamn 1 Pam2 Pam 1

TeachThreshold UserOffset: [0 TeachThreshoid
EdgethstPoshlax: (50| Doviationbin: (450 | EdgetystPoshlax: (50|
EdgeHystPoshin: (50| DeviationNumPic: EdgeHystPoshin: (50|

EdgeCentrasthin SwikchWidihFactor EdgeContrasthin
QPropery: [0 | SuitchDeviationThr: 280 | QPropery: [0 |
Commurication Communication

UartNodeNo: [T

CanNodeNo: UartodeNo:
Cangaud: (0| RS485Delay

RS5485Delay: [1

Griin: Parameter identisch
Rot:  Parameter unterschiedlich

P
by [
Ui 0|

Pam 2
UserOffset: [0 |
Doviationhin: [450 |
DeviationNumPic:
SwitchViidinFactor
SwichDeviation Thr: (250 |

CanfodeNo
CanBaud: [0 |

Leuze electronic OGS 600 GUI
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& Leuze electronic Installation

2.9.2 Parameter in Sensor laden

Die einzelnen Parameter-Gruppen koénnen abgewahlt werden. Es werden nur die
angewahlten Gruppen uUbertragen. Es werden auch nur Parameter Ulbertragen, die sich

unterscheiden.

Parameter File

Save to file

I:I |C:\svnwoﬂ(\ﬂwSensorPlaﬂom\ogs\cgsGlI}D\Soﬂware\Uart\OGf

| Data2 xml

Load from fle ®

M
Min:
Toi: [50 ]

Trace typ

Light

[ Dark

[ Retro reflective

a1
UpperSwFoint:
LowerSwPoint:
Light Dark:
SwitchPtMode:
Hysteresis:

UserConfig:

Pam 1
TeachThreshold:

EdgeHystPosMax;
EdgeHystPosMin:
EdgeContrastMin:

QProperty:

Communication
Uart NodeNo:

Trace Widt Contrast min

I Amplitude min
Min:
Tal:

Min:
Wam: lEI
Tal:

Fiter
[ Contrast min
[ Amplitude min
[ TraceWidth
Q2
P ] UpperSwPaint: [0 |
P ] LowerSwPoint: [0 |
P ] LightDark: [0 ]
P ] SwichPtbode: [0 |
@] e [20]
] UseiCorfig: [0 |
Pamm 2
Userffset: [0 |
DeviationMin:
DeviationMum Pix:

SwitchWidthFactor
SwitchDeviation Thr: IEI

JEEAE

RS5485Delay:

A Parameter aus Datei in Sensor laden
B Parameter-Gruppen an/-abwahlen

Leuze electronic OGS 600 GUI 19



& Leuze electronic Installation

Vor dem Laden kommt noch ein Hinweis, dass die ausgewahlten Daten im Sensor
Gberschrieben werden.

| all data in the sensor will be overwritten

Ja@ Nein

A Laden fortsetzen
B Abbrechen

Das Ergebnis wird separat angezeigt.

o all data was transferred successfully

Leuze electronic OGS 600 GUI 20



& Leuze electronic Installation

Nach jedem Laden werden die Parameter zuriickgelesen und verglichen.

A 06600 0 == =]
Auto Connect Node No Fimuare Connection ok wre | A Leuze electronic

the sensor people
Bootioader —

Visuslization Trace Configuration Processdata Object Directory  Corfig / Infor Parameter  Boatloader

Sensor Parameer Fie
Status: [reading ok Savetofie [Co\svrwork\ Tiny SensorPlatforn‘ags \ogs600)Saftware\Uart\OGY|
[Datazami ]
Trace Width Cortrast min Ampltude mn = ipnfis Trace Width Contrast min Ampltude mn

Trace typ Filter Trace typ Fiter

Licht [ Contrast mn Light [ Contrast min

[ Darkc [ Ampltude min [ Darc [ Ampltude min

[ Retre reflective [ TraceWicth [ Retrorefiective. [ TraceWicth

a1 Q2 a1 Q2

UpperSwPaint: [0 | UpperSwait: [0 | UpperSwaint: [0 | UpperSwPait: [0 |
LowerSwPaint: [0 | LowerSwPart: [0 | LowerSwPart: [0 | LowerSwPart: [0 |
UgrtDark: [0 LgtDark: [0 LgntDar: [0 LgDarc: [0
SwitchPthlode: [0 | SwitchPtiode: (0| P P
Hysteresis: (20| Hysteresis: [20 | Hysteresis: 20| Hysteresis: [20 |
UserConfig: [0 | UserConfig: [0 | UserConfig: [0 | UserConfig: [0 |

Pam 1 Pam 2 Pam 1 Pam 2

TeachThreshold Useroffset: [0 TeachThreshold UserOfset: [0
EdgeHystPoshlax: (50| Deviationblin EdgeHystPoshlax: (50| Deviationbin:
EdgeHystPostin: (50| DeviationNumPic: |1 EdgeHystPostin: (50| DeviationNumPic: [1

EdgeCortrasthin SwtchWidthFactor EdgeContrasthin SwitchWidkhFactor
QProperty: [0 SwichDevigtionThr- (250 | QPropety: [0 SwitchDevistion Thr: [280 |

Commurication [ Communieation
H

UartNodeHo: [1 CanModeNe: UartNodeNo

CanBaud: D RS485Delay

CanNodeHo
CanBaud: [0 |

RS435Delay

2.9.3 Parameter in Datei speichern

Alle Parameter kénnen als XML Datei gespeichert werden.

fo Parameter Bootloader
®
Load from file
A Parameter als XML Datei speichern

In der XML Datei werden immer alle Parameter gespeichert. Nur beim Laden in den Sensor
kann eine Auswahl getroffen werden.
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